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Einfiihrung

1.0  Einfuhrung

Dieses Handbuch bietet einen Uberblick (iber die Bedienungsanweisungen fiir das iDimension PWD-System.

Stellen Sie sicher, dass das iDimension PWD-System vollstandig zusammengebaut ist. Befolgen Sie dazu die Anweisungen in
der dazugeharigen iDimension PWD — Montageanleitung (Bestellnr. 198812).

Wenn Sie das Gerat mit Software von einem Drittanbieter verwenden, beziehen Sie sich ggf. auf die Einrichtungs- und
Konfigurationsparameter in der Dokumentation des jeweiligen Herstellers.

Die Handbtcher von Rice Lake Weighing Systems finden Sie unter www.ricelake.com/manuals
Die Garantieinformationen finden Sie unter www.ricelake.com/warranties

1.1 Weitere Ressourcen
Weiterflihrende Informationen finden Sie in den folgenden Dokumentationen:

iDimension PWD - Montageanweisungen

Die iDimension PWD — Montageanweisungen (Bestellnr. 198812) bieten einen Uberblick zur Montage des iDimension PWD-
Systems.

iDimension PWD - Einrichtungshandbuch

Das iDimension PWC — Einrichtungshandbuch (Bestellnr. 199543) bietet einen Uberblick zur Einrichtung von QubeVu Manager
fir das iDimension PWD-System.

iDimension PWD - Manager-Handbuch

Das iDimension PWD — Manager-Handbuch (Bestellnr. 198680) bietet einen Uberblick tiber die Installationsanforderungen, die
Bedienung des iDimension PWD-Systems und die Konfigurationsparameter, die in QubeVu Manager geéndert werden kénnen,
um die Leistung des Systems anzupassen.

Das iDimension PWD — Manager-Handbuch liegt jedem System bei.

Controller/Indikator der 880 Performance™ Serie — Technisches Handbuch

Das technische Handbuch zum Controller/Indikator der 880 Performance-Serie (Bestellnr. 158387) bietet eine detaillierte
Ubersicht zur Installation, Konfiguration und zum Betrieb von Indikatoren der 880-Serie.

SUMMIT® 3000 - Installationshandbuch
Das SUMMIT 3000 - Installationshandbuch (Bestellnr. 76012) bietet einen Uberblick zur Installation der SUMMIT 3000-Waage.

1.2 Sicherheit

Sicherheitsdefinitionen:

GEFAHR: Weist auf eine unmittelbar bevorstehende geféahrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt. Umfasst Gefahren, die nach dem Entfernen von Schutzvorrichtungen auftreten.

m WARNUNG: Weist auf eine potenziell gefdhrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu schweren
Verletzungen oder zum Tod fiihren kann. Umfasst Gefahren, die nach dem Entfernen von Schutzvorrichtungen auftreten.

m VORSICHT: Weist auf eine potenziell geféhrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu leichten oder
mittelschweren Verletzungen fiihren kann.

@ WICHTIG: Weist auf Informationen zu Verfahren hin, die bei Nichtbeachtung zu Schdaden an dem Gerét oder zur
Beschédigung und zum Verlust von Daten fiihren kénnen.
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Allgemeine Sicherheit

Das Gerit erst in Betrieb nehmen oder daran arbeiten, wenn dieses Handbuch gelesen und alle Anweisungen
verstanden wurden. Die Nichtbeachtung der Anweisungen oder Warnhinweise kann zu Verletzungen oder zum Tod
fiihren. Ersatzhandbiicher kénnen von Ihrem Rice Lake Weighing Systems-Héndler bezogen werden.

WARNUNG

Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

m WARNUNG: Stromschlaggefahr! Vor dem Offnen von Anzeigegeriten oder den Gehéusen von Anschlusskésten
sicherstellen, dass das iDimension von der Spannungsquelle getrennt wurde. Die Hochspannungsaufkleber nicht
entfernen oder verdecken.

232618 232619
Abbildung 1-1. Hochspannungsaufkleber

Bei steckbaren Ausriistungen muss die Steckdose in der Ndhe des Gerdts installiert und leicht zugénglich sein.
Vor dem Durchfiihren von Arbeiten an dem Gerit stets zunédchst die Spannungsversorgung trennen.
Minderjéhrigen (Kindern) oder unerfahrenen Personen ist die Bedienung dieses Gerits nicht gestattet.

Das Geriét darf ohne die Abdeckungen und Schutzvorrichtungen nicht in Betrieb genommen werden.

Die Finger nicht in Schlitze oder mégliche Quetschstellen stecken.

Dieses Produkt nicht verwenden, wenn eine der Komponenten Risse aufweist.

Keine Anderungen oder Modifikationen an dem Gerét vornehmen.

Warnhinweise diirfen nicht entfernt oder verdeckt werden.

Das Gerit nicht in der Néhe von Wasser verwenden und einen Kontakt mit iiberméaBiger Feuchtigkeit vermeiden.
Das Gerit trocken halten.

Keine beschéddigten Netzkabel, Stecker oder lose Steckdosen verwenden.

Das Netzkabel niemals mit nassen Hédnden beriihren.

Das Gerit auf einer ebenen Fldche aufstellen.

Das Geriét nicht fiir einen anderen als den vorgesehenen Zweck verwenden.

Bei der Installation und Nutzung der Ausriistung sind die OSHA-Bestimmungen zu beachten.

1.3  Regulatorische Informationen

Dieses Gerat ist ein Laserprodukt der Klasse 1 gemaf IEC 60825-1:2007 Ed. 2.0 und entspricht 21 CFR 1040.1 gemal der
Laser Notice No. 50. In das Produkt ist eine Laserquelle mit einem optischen Beugungselement integriert, die eine maximalen
Ausgangsleistung von 1,1 mW an der Apertur mit einer maximalen Wellenlange von 825 nm erzeugt.

FCC

Das vorliegende Gerat erfilllt die Grenzwertbestimmungen fiir digitale Gerate der Klasse B gemaR Teil 15 der FCC-
Bestimmungen. Diese Grenzwerte dienen dem Schutz vor schadlichen Stérungen, wenn das Geréat in einer kommerziellen
Umgebung verwendet wird. Dieses Gerat erzeugt und benutzt Funkfrequenzenergie und kann solche abstrahlen. Falls es nicht
gemal der Bedienungsanleitung installiert und eingesetzt wird, kann es zur Beeintrachtigung von Funkverkehr flihren. Der
Betrieb des Geréts in Wohnbereichen erzeugt méglicherweise Stérungen. Ist dies der Fall, muss der Benutzer diese St6rungen
auf eigene Kosten beheben. Anderungen oder Modifikationen, die nicht ausdriicklich von Postea, Inc. genehmigt wurden,
konnen dazu flihren, dass die vom FCC erteilte Betriebserlaubnis fiir das Gerat erlischt.
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Systemiibersicht

Systemubersicht

Dieser Abschnitt enthalt eine Ubersicht des iDimension PWD Anzeigeterminals und der Steuerungsanweisungen.

Das iDimension PWD-Anzeigeterminal enthalt die elektrischen Komponenten, die fir die Spannungsversorgung und den
Betrieb des iDimension PWD-Touchscreen-Displays und des 880-Indikators flir den Schaltschrankeinbau erforderlich sind.

HINWEIS: Eine Anleitung zur Bedienung und Verwendung des Indikators der 880-Serie liegt dem iDimension PWD-System bei.

[FM-Sensoren

Touchscreen-Display

Anzeigeterminal-Montagehalterung

Turmbaugruppe

SUMMIT 3000
Bodenwaage

Abbildung 2-1. Ubersicht

SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten

7



iDimension PWD - Bedienungsanleitung

2.1 880-Indikator fur den Schaltschrankeinbau

Ausflhrliche Informationen zum Einrichten und Kalibrieren des Indikators finden Sie im technischen Handbuch zum Controller
und Indikator der 880 Performance Serie (Bestellnr. 158387).

211 Anzeigeterminal
Informationen zum iDimension PWD Anzeigeterminal finden Sie im Folgenden:

RICELAME

Abbildung 2-2. Anzeigeterminal

Anschliisse
Informationen zu den Anschllissen am Anzeigeterminal finden Sie in der folgenden Tabelle:

Objekt Beschreibung

Netzschalter Steuert die Spannungsversorgung des Geréts und aller elektronischen Komponenten des iDimension
PWD-Systems, einschlieRlich der Sensoren. Wenn der Netzschalter fir einen Schaltzyklus verwendet wird,

stellen Sie sicher, dass das System 30 Sekunden lang ausgeschaltet ist und die Waage beim Einschalten leer ist.
USB-Anschluss Dieser Anschluss dient zum AnschlieRen eines optionalen drahtlosen Barcode-Scanners oder zum Aktualisieren der
Firmware mit einem USB-Stick.

Netzwerkverbindung | Dieser Anschluss dient zum Herstellen einer Verbindung mit einem Netzwerk oder zur Verwendung als Service-
Anschluss bei der Installation oder Fehlerbehebung.

Tabelle 2-1. Anschliisse am Anzeigeterminal

8 Besuchen Sie unsere Website www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS


https://www.ricelake.com

Systemiibersicht

Display am vorderen Bedienfeld

Das vordere Bedienfeld umfasst ein Tastenfeld mit sechs Tasten und ein 6-stelliges LED-Display mit 14 Segmenten.
Das vordere Bedienfeld der Version mit Universal-Gehause umfasst dariiber hinaus einen Zahlenblock.

Das numerische Display umfasst sechs LED-Ziffern oder Symbolen, die aus 14 Segmenten bestehen. Bei Anzeige eines
negativen Wertes wird die LED zum Anzeigen des Vorzeichens - verwendet, wodurch sich die Anzahl an verfligbaren LEDs
fur Ziffern auf funf reduziert.

Die Symbole auf den Tasten in Abbildung 2-3 (Nach-oben, Nach-unten, Eingabe, Nach-links, Nach-rechts) beschreiben die
Tastenfunktionen im Konfigurationsmodus. Diese Tasten dienen zum Navigieren durch Menus, zum Auswahlen von Zahlen
innerhalb von numerischen Werten und zum Erh6hen/Verringern von Werten. Weitere Informationen zu den Tasten auf dem
vorderen Bedienfeld im Konfigurationsmodus kénnen Abschnitt 4.2 auf Seite 18 entnommen werden.

880 Performance Series
Ib

kg

4 UNITS TARE PRINT >

a@ <+ 0]
RICE LAKE

WEIGHING SYSTEMS e
MENU GROSS
NET V¥V

G') (=7

Abbildung 2-3. Display auf dem vorderen Bedienfeld bei Indikatoren der 880-Serie (Abbildung zeigt Modell mit Universal-Gehéduse)

Pos. | Taste Funktion
1 e | Setzt die V\_/_aage auf ein Gewicht von 0. Dient darliber hinaus zum Navigieren zu anderen Meniis oder zur Auswahl einer anderen
0 Zahl beim Andern eines Wertes.
2 Fir diese Anwendung nicht anwendbar.
3 aRoss Fir diese Anwendung nicht anwendbar. Stellen Sie sicher, dass sich der Indikator im Modus ,Gross Weight* (Bruttogewicht) befindet,
Eal damit das Gewicht korrekt an das iDimension-Display und die API tibertragen wird. Eine Anleitung zur Bedienung und Verwendung
des Indikators der 880-Serie liegt dem iDimension PWD-System bei.

4 Wenn konfiguriert, schaltet diese Taste zwischen Brutto- und Nettomodus flir das angezeigte Gewicht um. Schaltet die Gewichtsan-
zeige auf eine alternative, im Menii ,Format* definierte Einheit um (siehe Abschnitt 4.2.2 auf Seite 19). Die verfiigharen Einheiten
sind: Ib, kg, oz, metr?sche Tonne, Tonne, Gramm. Dient dariiber hinaus zum Navigieren zu anderen Meniis oder zur Auswahl einer
anderen Zahl beim Andern eines Wertes.

5 Fir diese Anwendung nicht anwendbar.

6 V=0 | Erméglicht den Zugriff auf das Menti ,User Setup® (Einrichtung). Dient darliber hinaus als Abbrechen-Taste beim Bearbeiten von

EdWV | Parameterwerten, oder als Exit (Beenden)-Taste in den
Menis ,Configuration” (Konfiguration) oder ,User Setup* (Einrichtung).
Tabelle 2-2. Tastenfunktionen
—
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Nicht anwendbare Tasten

Die Tasten Tare (Tara), Print (Drucken) und Gross/Net (Brutto/Netto) sind flr das iDimension PWD-System nicht anwendbar.
HINWEIS: Stellen Sie sicher, dass sich der Indikator im Modus ,,Gross Weight“ (Bruttogewicht) befindet, damit das Gewicht

korrekt an das iDimension-Display und die API iibertragen wird.

2.2 Kalibrierungsobjekt

Zur regelmaBigen Uberpriifung der Kalibrierung des iDimension PWD-Systems liegt dem Lieferumfang ein 50,8 x 50,8 cm
(20" x 20") groles Kalibrierungsobjekt bei. Eine Kalibrierung ist nur dann erforderlich, wenn sich die IFM-Sensoren seit der
Erstinstallation verandert haben.
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3.0  Durchfuhren von Messungen

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick iber die Durchfiihrung von Messungen mit dem iDimension PWD-System.

Zum Durchflihren von Messungen fiihren Sie die folgenden Schritte aus:
1. Stellen Sie sicher, dass die Waage ein Gewicht von 0 anzeigt. Driicken Sie am Indikator 880-Serie auf ,
um die Waage auf null zurlickzusetzen.

2. Stellen Sie eine Palette oder eine Kiste mittig auf die Bodenwaage. Stellen Sie sicher, dass sich der Gabelstapler
oder die Bedienperson nicht im Zielbereich von 183 x 183 cm (6' x 6') befindet.

3. Ldsen Sie die Messung aus, indem Sie die Schaltflache ,Scan® (Scannen) auf dem Touchscreen-Display,
dem angeschlossenen optionalen Barcode-Scanner oder dem Demo-Display drlcken.

3.1 Auslosemethoden
Das iDimension PWD-System verflgt iiber zwei Standardmethoden zum Ausldsen einer Messung:

3.1.1 Touchscreen-Display
Das Touchscreen-Display dient zur Navigation in QubeVu. Die Netztaste der USB-Anzeige befindet sich auf der Riickseite
des Gerats. Das USB-Bediener-Display kann in QubeVu Manager konfiguriert werden.

" Dimensions ()

59120
S e 12.0

2 12.0

Welght (9] R
5 © 9

#11238 - May 26, 2020 8:40 AM a z { :
Abbildung 3-1. Touchscreen-D/splay

Das iDimension PWD-System kann mit den Funktionstasten im Touchscreen-Display gesteuert werden.

Pos. Funktion Funktion
1 |Inkorrekte Platzierung Ein Beispiel fir eine inkorrekte Platzierung finden Sie in Abbildung 3-2 auf Seite 12
2 |Angezeigte Abmessungen | Angezeigte Abmessungen
Gewichtsanzeige Die Gewichtsanzeige dient zur Anzeige des Gewichts des Objekts zum Zeitpunkt der Erfassung der Abmessungen.

Verwenden Sie die Gewichtsanzeige des Indikators der 880-Serie, um die Gewichtsdaten in Echtzeit anzuzeigen,
einschlieRlich negativer Gewichte.

4 |Schaltflache ,Informationen* | Ermdglicht den Zugriff auf das Men(i ,Configuration” (Konfiguration), um das Datum und die Uhrzeit einstellen,
die konfigurierte IP-Adresse anzeigen und Firmware-Aktualisierungen Uber einen USB-Stick einspielen kdnnen.

5 |Nullhéhentaste Firr diese Anwendung nicht anwendbar.
6 |Schaltflache ,Scan* Auslosen der Vermessung durch das iDimension PWD-System.
(Scannen)
7 |Schaltflache ,Hilfe Zeigt das Meni ,Issue Review" (Stérungsanzeige) an. Bietet Echtzeit-Riickmeldungen fiir die Bedienperson des Geréts.

Bietet Schritt-fiir-Schritt-Anweisungen zum Ldschen von Zusténden wie STARTED (GESTARTET), STOPPED
(GESTOPPT), WAIT (WARTEN) oder REMOVE (ENTFERNEN), wenn sich kein Objekt im Scanbereich befindet.

8 |Live-Bild Der Wiegebereich bietet eine Echtzeitansicht des Scankopfes auf dem USB-Display.

Tabelle 3-1. Tastenfunktionen

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten 11



iDimension PWD - Bedienungsanleitung

Symbol in der ,Kunden-Anzeige“ - Inkorrekte Platzierung

Das Symbol ,Inkorrekte Platzierung” wird angezeigt, wenn eine Palette oder eine Kiste aullerhalb des Arbeitsbereichs
von 183 x 183 c¢m (72" x 72") platziert wurde.

Abbildung 3-2 zeigt an, dass eine Palette falsch am linken Rand platziert wurde. Links bezieht auf die linke Seite,
vom Betrachter der Waage aus gesehen.

r,"
4!
L"_l
Abbildung 3-2. Inkorrekte Platzierung — Links
Barcodescanner
Ein optionaler USB-Barcodescanner kann (iber den Tastaturweichen-Modus direkt an den internen PC des iDimension

PWD-Anzeigeterminals angeschlossen werden. Verwenden Sie den Scanner, um einen Barcode zu scannen und eine
Volumenmess-Transaktion auszuldsen. Der gescannte Barcode wird auch in die APl aufgenommen.

3.1.2 Demo Display (Demo-Anzeige)

Das Menii Demo Display (Demo-Anzeige) wird wahrend Vorfilhrungen und zum Testen der Auswirkungen von Anderungen
an der Konfiguration verwendet.

Das Menii Demo Display (Demo-Anzeige) kann dem technischen Kundendienst von Rice Lake Weighing Systems

bei der Fehlersuche und -behebung helfen.

* Drlicken Sie im Men( Display Pages (Seiten anzeigen) (Abbildung 5-1 auf Seite 21) auf ‘El. o -
um das Ment Demo Display (Demo-Anzeige) aufzurufen.
Driicken Sie | Scan , um eine Volumenmessung manuell auszuldsen.

02 QubeVu'Demo

QubeYu Manager = Display Pages = Demo

[ sean | REMOVE

Dims: 32.5x 32.0 x41.01in
Weight: 278 lb

ltemDetected

Abbildung 3-3. Demo Display (Demo-Anzeige)

HINWEIS: Statusmeldungen werden in den Meniis des Anzeigebildschirms angezeigt. Die auf dem Bildschirm angezeigten
Meldungen sind keine Fehlermeldungen. Weitere Informationen zu den angezeigten Status, den erweiterten Status und den
Statusmeldungen finden Sie unter Abschnitt 6.5 auf Seite 42.
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3.1.3 Bilder

Das iDimension PWD-System stellt Bilder in dem Format .jpg oder .bmp zur Verfligung, die mit Hilfe der API erfasst
werden kénnen.

Es gibt zwei Arten von Bildern:

IFM-Sensor-Bilder mit niedriger Auflésung
Die IFM-Sensoren liefern Bilder mit konfigurierbarem Begrenzungsrahmen und Mafiangaben auf jedem Bild.
Der Begrenzungsrahmen gibt Auskunft darlber, wie das System das Objekt gemessen hat.

HINWEIS: Die Qualitét der Bilder kann sich verschlechtern, je ndher sich das Objekt am Sensor befindet.
Nachfolgend finden Sie ein Beispiel fiir einen Begrenzungsrahmen, wenn die Kisten am Rand der Palette ausgerichtet sind:

Abbildung 3-4. Ausgerichtete Begrenzungsrahmen

Nachfolgend finden Sie ein Beispiel fiir einen Begrenzungsrahmen, wenn die Kisten nicht am Rand der Palette ausgerichtet sind:

Abbildung 3-5. Nicht ausgerichtete Begrenzungsrahmen

Optionales hochauflosendes Bild

Wenn eine optionale 2,4-mm-Achse mit 3-Achsen-Kamerawinkelanpassung erworben wird, ist ein Farbbild Uber die API
(Abbildung 3-6) verfligbar. Das Bild wird zur Frachtidentifizierung und fiir Schadensersatzanspriiche verwendet und enthalt
keine Begrenzungsrahmen oder Maltangaben.

Abbildung 3-6. Hochauflésendes Bild
HINWEIS: Die Konfigurationseinstellungen sind iiber die Funktion ,,Capture Definitions“ (Aufnahmedefinitionen) in QubeVu

Manager verfiigbar.
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4.0 Menu ,Configuration (Konfiguration)

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick iber die Optionen des Meniis Configuration (Konfiguration) des iDimension
PWD-Systems.

4.1  Zugriff auf das Meni ,,Configuration“ (Konfiguration)
Zum Zugreifen auf das Ment Configuration (Konfiguration) filhren Sie die folgenden Schritte aus:
1. Wahlen Sie die Funktionstaste fiir Gerateinformationen n am unteren Bildschirmrand (Abbildung 4-1) aus.

Dimensions

= O O
LENGTH =

“
WIDTH [}

A
v
HEIGHT [ ]

Weight

o

Abbildung 4-1. Auswéhlen der Geréteinformationen

2. Das Dialogfeld Device Info (Geréteinformationen) wird angezeigt. Weitere Informationen zum Dialogfeld Device Info
(Gerateinformationen) finden Sie in Abschnitt 4.2 auf Seite 18.

[ Device Info

Manufacturer: Postea, Inc. Cuboidal specifications

Model: QubeVu® Core™ Division: £ 0.2 in (LW & H)

Serial Number: QVC-3119-01030 +0.05 in (H w/ HR sensor)

Approval: 19-040A1 Capacity: ~ Min (in) Max (in)
: " Length: 56 48

Firmware version: 4.11.1.2714- Width: 56 8

armhf-DEV Height:  2.4/(HR)0.6 28

Firmware CRC: 21aabel?
Operating Temperature: 0°C - 30°C
For measurement of singulated items.
©2012-2019 Postea Inc. All rights

Irregular specifications
Division: £ 0.5 in (L,W & H)
Capacity: Min (in) Max (in)
Length: 6 48
reserved. QubeVu is a registered V‘fl:%h: 6 28
trademark of Postea. Height: 28

Abbildung 4-2. Dialogfeld ,Device Info* (Geréteinformationen)

3. Wahlen Sie die Funktionstaste fur Konfiguration m im Dialogfeld Device Info (Gerateinformationen) aus.
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Menii ,Configuration” (Konfiguration)

4. Das Fenster Configuration Menu (Menu ,Konfiguration®) wird angezeigt. Weitere Informationen
zum Menu Configuration (Konfiguration) finden Sie in Abschnitt 4.2.1 auf Seite 18.

Configuration Menu

sl View EULA Date & Time  Data Extract

Wizard Time Zone

Upgrade

Enable Flats :
Firmware

Scan Zone Restart IP Address

Abbildung 4-3. Dialogfeld ,Configuration Menu“ (Men( ,Konfiguration®)

Objekt Beschreibung Referenz
Setup Wizard Nicht anwendbar. -
(Einrichtungsassistent)
View EULA (EULA anzeigen) |Zeigt die Endbenutzerlizenzvereinbarung an. Abschnitt 4.1.1

Time Zone (Zeitzone)

Zeigt die aktuelle Zeitzone an und ermdglicht deren Konfiguration. Abschnitt 4.1.2 auf Seite 16

Date & Time (Datum & Uhrzeit)

Ermdglicht die Einstellung von Datum und Uhrzeit. Abschnitt 4.1.3 auf Seite 16

Data Extract (Datenauszug)

Zeigt die Konfigurationseinstellungen sowie den aktuellen und vorherigen Status an. |Abschnitt 4.1.4 auf Seite 16

Muss im Admin-Modus konfiguriert werden.

Scan Zone (Scanbereich)

Nicht anwendbar.

Restart (Neustart)

Startet das iDimension PWD-System neu. Abschnitt 4.1.5 auf Seite 17

Enable Flats (Flache Pakete
aktivieren)

Nicht anwendbar.

Upgrade Firmware (Firmware
aktualisieren)

Erméglicht das AnschlieBen eines USB-Sticks an das Anzeigeterminal zur Aktualisie- | Abschnitt 4.1.6 auf Seite 17

rung der aktuellen Geréte-Firmware.

IP Address (IP-Adresse) Zeigt die aktuelle IP-Adresse des iDimension PWD-Systems an. Abschnitt 4.1.7 auf Seite 18
Tabelle 4-1. Tasten im Dialogfeld ,Configuration Menu“ (Menti ,Konfiguration®)
411 View EULA (EULA anzeigen)

Mit der Schaltflache View EULA (EULA anzeigen) wird die Endbenutzerlizenzvereinbarung angezeigt.

Setup | User Agreement

POSTEA END USER LICENSE AGREEMENT ( “"EULA"))

GENERAL: This End user License Agreement (EULA) between Postea, Inc. with principal
offices at 222 Third street Cambridge Ma. 02142 and you, as purchaser or otherwise
acquiring Postea Equipment and Software form Postea or an authorized Postea Reseller or
other authorized source, accept aﬂcnﬁrce to this EULA as a binding contract which governs
your rights to use the software and other IPR in Postea Equipment and Software.

1. DEFINITIONS:

1.1 Intellectual Pnr:pe Rights ("IPR") IPR Shall mean all rights in Intellectual Property in
the Equipment al ilsngaﬂ?vam and including any of its mrrr:gponents and further incluchrw%‘,s
but net limited to, all such rights now existing or hereafter arising, filed or acquired patents,
Eﬁtent claims and other patent eri?hts, copyrights, trademark rights, Trade Secrets and

Know How and any other intellectual property rights or proprietary rights of any kind, and
including any and all extensions, renewals or reissuance of same and shall include such
rights as now exist or are subsequently acquired

1.2 The Equipment as used in this Agreement shall refer to Postea’s QubeVu® automated,
weighing, dimensioqing and enrollment devms anld ir'lcll.IIFTE its hardware: lSaﬂ:ware, agd o

Abbildung 4-4. Endbenutzerlizenzvereinbarung

© Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten

15



iDimension PWD - Bedienungsanleitung

41.2 Time Zone (Zeitzone)
Uber die Schaltflache Time Zone (Zeitzone) kann die aktuelle Zeitzone konfiguriert werden.

, Setup | Time Zone

LSt al 11is \UL aliu vaiiauay “Uuuy
Saskatchewan -0600

Guadalajara, Mexico City, Monterrey -0600
Central America -0600

Bogota, Lima, Quito -0500

Indiana (East) -0500

Eastern Time (US and Canada) -0500

Abbildung 4-5. Time Zone (Zeitzone)

413 Date & Time (Datum & Uhrzeit)
Uber die Schaltflache Date & Time (Datum & Uhrzeit) kénnen das Datum und die Uhrzeit konfiguriert werden.

Setup | Date & Time
EaE 888
5 02 PM Oct 06 2015

v v]{v]) [v]) (v [v]
i ! EEIESEER)

Abbildung 4-6. Date & Time (Datum & Uhrzeit)

41.4 Data Extract (Datenauszug)

Wenn der Systemadministrator die Optionen Long Terms Store (Langzeitspeicherung) und Daily Extract (Taglicher Auszug)
aktiviert hat, kann der Bediener die Konfigurationseinstellungen sowie den aktuellen/historischen Status einsehen. Alle
Einstellungen werden im Administratormodus von QubeVu Manager konfiguriert.

' Extract Data

Abbildung 4-7. Dialogfeld ,Extract Data* (Datenauszug)
Wahlen Sie zum Aktualisieren die Schaltflache .

_]

Wahlen Sie[ o, um einen manuellen Export durchzufiihren.

(=
|
=1

Wahlen Sie das Linealsymbol [* * ¥ *T* ¥ ym zum normalen Betriebsmodus zu wechseln.

16
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Menii ,Configuration” (Konfiguration)

41.5 Dialogfeld ,Restart” (Neustart)

Klicken Sie auf Restart (Neustart), um das Gerat neu zu starten. Wahlen Sie dann entweder oder m
um zu bestatigen oder abzubrechen.

Restart device now?

= (=]

Abbildung 4-8. Dialogfeld ,Restart” (Neustart)

41.6 Upgrade Firmware (Firmware aktualisieren)

Unter www.ricelake.com sind ggf. Firmware-Upgrades verfiigbar. Bei einem Update des Geréats muss die Firmware-Version auf
einen USB-Stick heruntergeladen werden.

1. Wahlen Sie Upgrade Firmware (Firmware aktualisieren).
2. SchlieBen Sie den USB-Stick an den entsprechenden USB-Anschluss des iDimension PWD-Systems an. Driicken Sie

zum Fortfahren auf .
Die auf dem Laufwerk enthaltenen Dateien zur Aktualisierung der Firmware werden angezeigt.

4. Wahlen Sie das gewtinschte Firmware-Upgrade aus. Driicken Sie zum Fortfahren auf .

Firrm Jpgrade

Please attach a USB drive
with current firmware.

Firmm

Abbildung 4-9. Anschliefien eines USB-Sticks zum Aktualisieren der Firmware

@ HINWEIS: Die Firmware-Aktualisierung wird vom USB-Stick auf das iDimension PWD-System kopiert. Verwenden Sie die
. Priifsumme der Datei, um die Datei zu validieren.

Uploaded file checksum:
d74acd020a469cacaf96715568b3bHh 965636117
Proceed with firmware update?

—_— _ Calculating checksum
Uploading firmware. Please do not interrupt "o

QubeVu during the upload process.

Loacling x

Upload der Firmware Berechnen der Priifsumme Upload der Dateipriifsumme

Abbildung 4-10. Meldungen bei der Firmware-Aktualisierung
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5. Wahlen Sie , wenn die Meldung Uploaded file checksum (Dateipriifsumme aktualisiert)

mit einer Aktualisierung angezeigt wird, oder wahlen Sie , um den Vorgang abzubrechen.

Der Vorgang kann ein paar Minuten dauern. Unterbrechen Sie den Vorgang nicht. Das iDimension PWD-System wird
neu gebootet.

41.7 IP Address (IP-Adresse)

Diese Funktion zeigt die aktuelle vom Systemadministrator oder per Netzwerk definierte IP-Adresse an. Verwenden Sie sie zur
Einstellung des Netzwerkanschlusses flr den Zugriff auf die administrative QubeVu Manager-Software zur vollstandigen
Einrichtung und Konfiguration des Systems.

16925411

Abbildung 4-11. IP Address (IP-Adresse)

4.2 Dialogfeld ,Device Info* (Gerateinformationen)
Diese Funktion ermdglicht den Zugriff auf die Priifung von Gewichten und Messungen sowie wichtige Informationen zum Gerat.

Device Info

Manufacturer: Postea, Inc. Cuboidal specifications

Model: QubeVu® Core™ Division: & 0.2 in (L,W & H)

Serial Number: QVDS2P-3118-02002 + 0,05 in (H w/ HR sensor)

Approval: 19-040A1 Capa;‘ftv: Min (in) Max (in)
M 2 Length: 5.6 48

Firmware version: 4.11.0.2684-

armhf-unlocked Width: 56 28

Height: 2.4/(HR)0.6 28
Firmware CRC: b2a0672e
Operating Temperature; 0°C - 30°C Irregular specifications
For measurement of singulated items. Division: + 0.5 in (LW & H)

©2012-2019 Postea Inc. All rights Capacity: Min (in) Max (in)
reserved. QubeVu is a registered Length: ] 48
trademark of Postea.

Height: 6 28

Abbildung 4-12. Registerkarte ,Device Info“ (Geréateinformationen) in QubeVu Inspector

Wahlen Sie das Linealsymbol [* * ¥* ™ T ] um zum normalen Betriebsmodus zu wechseln.

4.21 Schaltflache fiir Gerateinformationen
Mit der Funktionsschaltflache fir die Geréteinformationen n wird das Menii Device Info (Gerateinformationen) aufgerufen.

Driicken Sie n um auf das Meni Device Info (Geréteinformationen) des USB-Touchscreens zuzugreifen. Dieses Mend

bietet Zugriff auf das Men( Inspection (Prifung) fir Gewichte und Messungen sowie das Menl Configuration (Konfiguration)
zur Einrichtung der Standardbenutzerfunktionen.
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4.2.2 Gewichte und Messungen
Dieser Bildschirm ist fiir eichpflichtige Geréte mit einem Priifprotokoll der Kategorie 3 zugelassen und muss von einem értlichen
Priifer der Eichbehdrde aufgerufen werden.

Klicken Sie im Menii Device Info (Gerateinformationen) auf die Schaltflache Inspection (Priifung) .

Protokoll zur Zertifizierungsénderung

Inspection

Certification  Transaction

Change Log Log

Menii ,Configuration” (Konfiguration)

i =|

Abbildung 4-13. Menii ,Inspection” (Priifung)

Das Certification Change Log (Protokoll zur Zertifizierungsédnderung) enthalt ein Protokoll der Konfigurations- und
Kalibrierungsénderungen fur Prifer der Eichbehorde.

« Wahlen Sie

Certification Change Log

Date

26u12019 13:38
26)ul2019_13:38
26Jul2019_13:38
26)ul2019_13:38

2612019 13:38

26Jul2019_13:38
26Jul2019_13:38
263ul2019_13:38
26u12019_13:38
26ul2019_13:38
26Ju12019_13:38
26)ul2019_13:38
261UI2019_13:38
26Jul2019 13:38

# Type Name

203 CONFIG CertifiedDivision
203 CONFIG CertificateNo
203 CONFIG Dimunits

203 CONFIG CertificateType

203 CONFIG CertifiedOperationNote:

203 CONFIG CertifiedCuboid

203 CONFIG Certifiediiregular

203 CONFIG CertifiedMaxLengthlrregular
203 CONFIG CertifiedMaxWidthimegular
203 CONFIG CertifiedMaxHeightlreguiar
203 CONFIG CertifiedMinLengthliregular
203 CONFIG CertifiedMinWidthIregular

203 CONFIG CentifiedMinHeightimeguiar
203 CONFIG CertifiedDivisionleguiar

meas
singulated rem
trve
true

b}

Abbildung 4-14. ,Certification Change Log"“ (Protokoll zur Zertifizierungsénderung)
+ Wahlen Sie oder , um im Protokoll nach oben zu blattern.
» Wahlen Sie das Linealsymbol [* * ¥** T ] um zum normalen Betriebsmodus zuriickzukehren.

4 umzum vorherigen Bildschirm zuriickzukehren.

© Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten
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Transaction Log (Transaktionsprotokoll)

Fir bestimmte Anwendungen und internationale Zulassungen muss ein Langzeitspeicherprotokoll auf der Registerkarte
Measurement Settings (Messeinstellungen) von QubeVu Manager konfiguriert werden. Wenn kein Langzeitprotokoll
konfiguriert ist, wird im Dialogfenster die Meldung No LTS data is available (Keine LTS-Daten verfiigbar) angezeigt.

" Transaction Log

No LTS data is available.

Abbildung 4-15. Transaction Log (Transaktionsprotokoll)
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5.0 Menu ,Calibration“ (Kalibrierung)

Menii ,Calibration” (Kalibrierung)

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick {iber die Optionen des Meniis Calibration (Kalibrierung) des iDimension PWD-Systems.

Das Menti Calibration (Kalibrierung) bietet Zugriff auf die folgenden Informationen:

+ Kalibrierungseinstellungen fur Sensor Calibration (Sensorkalibrierung) und die Konfiguration der Funktion Set Work
Area (Arbeitsbereich einrichten).

+ Camera calibration (Kamerakalibrierung) — Falls erforderlich, kalibriert diese Funktion das iDimension PWD-System mit

Hilfe eines Kalibrierungsobjekts.

Zum Aufrufen des Menls Calibration (Kalibrierung) flihren Sie die folgenden Schritte aus:

1. Stellen Sie Uber Ethernet eine Verbindung zwischen dem iDimension PWD-System und einem Computer her.

2. Offnen Sie einen Webbrowser und geben Sie Folgendes ein: http://192.168.0.2. Der QubeVu Manager wird
aufgerufen. Wenn die statische IP-Adresse von der in den Standardeinstellungen eingerichteten Adresse abweicht,

verwenden Sie das USB-Touchscreen-Display, um die IP-Adresse zu identifizieren.

" QubeVu Manager

500@

Operator

lools

Admin
Tools

License

Operator, customer and demo
displays.

Export scan data or view scheduled
extracts’ status, etc.

System administration tools to help
igure QubeVu to your

eck license
se file,

Device:

User: admin (Log "{.R»-smr!'ﬁ !. i .|'

PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Abbildung 5-1. Startseite von QubeVu Manager

Parameter Beschreibung
Displays (Anzeigen) | Anzeigeinformationen (iDimension PWD — Manager-Handbuch (Bestelinr. 198680)).
Operator Tools Informationen zu den Bediener-Tools (iDimension PWD — Manager-Handbuch (Bestellnr. 198680)).
(Bediener-Tools)
Admin Tools Anweisungen zur Verwendung der Admin-Tools (iDimension PWD — Manager-Handbuch (Bestellnr. 198680)).
(Admin-Tools)
License (Lizenz) Lizenzinformationen (iDimension PWD — Manager-Handbuch (Bestellnr. 198680)).

Tabelle 5-1. Navigation auf der Startseite von QubeVu Manager

© Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten
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Admin

3. Dricken Sie im Meni QubeVu Manager (Abbildung 5-1 auf Seite 21) auf @ Tools , um das Ment Admin Tools
(Admin-Tools) (Abbildung 5-2) aufzurufen.

4. Der Anmelde

bildschirm von QubeVu Manager wird angezeigt. Der Standard-Benutzername und das -Kennwort lauten

admin und password.

8 QubeVu"Admin Tools

—

A

g

QubeYu Manager > Admin Tools

Modify the configuration settings
i&i Setup and define the work area and zone

= Modify calibration settings and
Calibration Calib jubeVu's cameras.

Hrfﬂ" fare Upgrade QubeWu's firmware,
vV
Upgrade
- Backup QubeVu's settings.
Backup
_—
= Run diagnostics.
Diagnostics

1 - Running | Address: 192.168.0.42

of interest.

Modify the capture definiton for
QubeVu,

Capture
Definitions

7

Abbildung 5-2. Menii ,Admin Tools" (Admin-Tools)

Parameter Beschreibung
Setup (Einrichtung) |Allgemeines (optional und Waage), Uhrzeit und Datum, Datenauszug und Langzeitspeicher, Messung, Netzwerkeinstellungen.
(iDimension PWD-System - Einrichtungshandbuch (Bestellnr. 199543))
Calibration Kalibrierungseinstellungen, Definition des Arbeitsbereichs und Kalibrierung der Kameras (Abschnitt 5.0 auf Seite 21).

(Kalibrierung)

Capture Definitions
(Abmessungen
erfassen)

Erfasst Abmessungen fiir QubeVu (iDimension PWD — Manager-Handbuch (Bestellnr. 198810)).

Firmware Upgrade
(Firmware-
Aktualisierung)

Zur Aktualisierung der Firmware (Abschnitt 4.1.6 auf Seite 17)

Backup (Sicherung)

Sicherung und Wiederherstellung von Einstellungen (iDimension PWD — Manager-Handbuch (Bestellnr. 198810)).

Diagnostics
(Systempriifung)

Einstellungen zur Systempriifung (Abschnitt 6.1 auf Seite 33)

Tabelle 5-2. Navigation im Menii ,Admin Tools" (Admin-Tools)
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Menii ,Calibration” (Kalibrierung)

5. Driicken Sie im Meni Admin Tools (Admin-Tools) (Abbildung 5-2 auf Seite 22) auf Calibration, um das Menu

Calibration (Kalibrierung) aufzurufen.

QubeVu Calibration

User: admin

QubeVu Manager > Admin Tools > Catibration

m Sensor
Calibration

Set Work Area
—

Calibrate remote sensors,

Set work area.

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Abbildung 5-3. Menii ,Calibration” (Kalibrierung)

Parameter

Beschreibung

Sensor Calibration
(Sensorkalibrierung)

Zur Kalibrierung von Remote-Sensoren (Abschnitt 5.1 auf Seite 25).

Set Work Area
(Arbeitsbereich einrichten)

Zum Einrichten des Arbeitsbereichs (Abschnitt 5.2 auf Seite 31).

Tabelle 5-3. Navigation im Meni ,Calibration” (Kalibrierung)

© Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten
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Kalibrierungsobjekt

Ein Kalibrierungsobjekt wird mit jedem Gerét ausgeliefert. Es ist flir eine korrekte Kalibrierung erforderlich. Das
Kalibrierungsobjekt ist ein ,Schachbrett® mit den Abmessungen 111,8 x 98,2 cm mit 8 x 7 Quadraten, in einem Karton mit den
Abmessungen 144,78 x 121,92 cm (57" x 48") mit einem Schaumstoffeinsatz.

Die Kalibrierungsobjekte dirfen nicht verschmutzt oder beschédigt werden. Das Kalibrierungsobjekt zur Lagerung wieder
vorsichtig in den Karton mit dem Schaumstoffeinsatz legen.

1118 mm

[
EEEE -

Abbildung 5-4. Kalibrierungsobjekt
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Menii ,Calibration” (Kalibrierung)

5.1 Kalibrierung der Remote-Sensoren

Die Kalibrierung erfordert die Verwendung des Kalibrierungsobjekts und muss an 5 Punkten vorgenommen werden. Die
Kalibrierung wird durchgeflihrt, indem das Kalibrierungsobjekt auf der Bodenwaage platziert, beginnend an der 4-Uhr-Position
(120°) und dann in jedem folgenden Schritt um 30° im Uhrzeigersinn gedreht wird.

Sensor

1. Driicken Sie im Menu Calibration (Kalibrierung) (Abbildung 5-3 auf Seite 23) auf @ Calibration, um das Mend

Remote Sensors Calibration (Kalibrierung der Remote-Sensoren) aufzurufen.

B QubeVu' Camera Calibration

QubeYu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42 i

Last calibrated: Fri Dec 06 2019 12:59:40 GMT-0600 (Central Standard Time) Press "Edit" to enter into
Configuration mode.

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes

Confidence: 95% Save

Conmtencar a0 Calibration board blocks: 7 by 8

Calibration board size (mm): 982 by
[— ~ m

Abbildung 5-5. Menii ,Remote Sensors Calibration” (Kalibrierung der Remote-Sensoren)

2. Driicken Sie , um den Konfigurationsmodus aufzurufen. Wenn ein Popup-Menii angezeigt wird, aktualisieren

Sie den Webbrowser.
3. Platzieren Sie das Kalibrierungsobjekt auf der Waage.

4. Richten Sie die Remote-Sensoren mit Hilfe des Fadenkreuzes, das durch die IFM-Sensoren angezeigt wird, zur Mitte
der Bodenwaage aus.

+ Stellen Sie sich, dass die Sensorstangen ordnungsgeman montiert sind.
+ Eine exakte Ausrichtung ist nicht entscheidend.
+ Die Ausrichtung definiert die Kalibrierungsposition jedes Sensors.
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5. Richten Sie das Kalibrierungsobjekt so aus, dass das Fadenkreuz zentriert ist. Drehen Sie das Kalibrierungsobjekt auf
die 4-Uhr-Position aus und nehmen Sie dabei die Turmbaugruppe als 12-Uhr-Position an (Abbildung 5-6).

Turmbaugruppe

1 1 JE\ 1 Waagenunterbau

Abbildung 5-6. Drehung auf die 4-Uhr-Position

6. Driicken Sie w

B QubeVu’ Carmera Calibration e

QubeVu Mai n Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration Devic

Address: 1

Auto exposure: ® on O off

Exposure (ms): [

Main sensor calibrated: Yes / N

Confidence: 0% | Calibrate

Sensor 1 calibrated: Yes A\ 4
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes N

Confidence: 95% { ,
{ Cancel
Sensor 3 calibrated: Yes \ y
Confidence: 95% g
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95% Save

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
% 1118

Abbildung 5-7. Objektkalibrierung 1
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Menii ,Calibration” (Kalibrierung)

7. Richten Sie das Kalibrierungsobjekt so aus, dass das Fadenkreuz zentriert ist. Drehen Sie das Kalibrierungsobjekt auf
die 5-Uhr-Position aus und nehmen Sie dabei die Turmbaugruppe als 12-Uhr-Position an (Abbildung 5-8).

8. Driicken Sie .

B QubeVu’ Camera Calibration

1 2 Turmbaugruppe
11 ] 1 Waagenunterbau
10 - 2
o33
*
9 8::::3‘:::& 3
NN 2L VI Py

7 5

6
Abbildung 5-8. Drehung auf die 5-Uhr-Position

Step 2 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® On '\ Off
Exposure (ms): ;

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
Bt 1118

o

Edit

Abbildung 5-9. Objektkalibrierung 2
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9. Richten Sie das Kalibrierungsobjekt so aus, dass das Fadenkreuz zentriert ist. Drehen Sie das Kalibrierungsobjekt auf
die 6-Uhr-Position aus und nehmen Sie dabei die Turmbaugruppe als 12-Uhr-Position an (Abbildung 5-10).

Turmbaugruppe

" &

1 Waagenunterbau

2

Abbildung 5-10. Drehung auf die 6-Uhr-Position

10. Driicken Sie .

B QubeVu’ Camera Calibration ot S

Step 3 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® On ‘" Off

Exposure (ms): ff(,'.zlxhraﬂe )

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

/ \
[ Cancel |

Save

Calibration board blocks: 7 by &
(Calibration board size (mm): 982 by
o 1118

Abbildung 5-11. Objektkalibrierung 3
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Menii ,Calibration” (Kalibrierung)
11. Richten Sie das Kalibrierungsobjekt so aus, dass das Fadenkreuz zentriert ist. Drehen Sie das Kalibrierungsobjekt auf

die 7-Uhr-Position aus und nehmen Sie dabei die Turmbaugruppe als 12-Uhr-Position an (Abbildung 5-12).

Turmbaugruppe

12
1 1 —— 1 Waagenunterbau

2

Abbildung 5-12. Drehung auf die 7-Uhr-Position

12. Driicken Sie .

=

B QubeVu’ Camera Calibration L |

s > Calibration > Rer

= Step 4 of 5 completed. e
Press "Calibrate” to continue. kel
Auto exposure: ® 0n U Off —<
Exposure (ms): [ Calibrate )
-
Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% P
Sensor 1 calibrated: Yes < Cancel |
Confidence: 95% \
=

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
v 1118

Abbildung 5-13. Objektkalibrierung 4

RICE LAKE © Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten 29



iDimension PWD - Bedienungsanleitung

13. Richten Sie das Kalibrierungsobjekt so aus, dass das Fadenkreuz zentriert ist. Drehen Sie das Kalibrierungsobjekt auf
die 8-Uhr-Position aus und nehmen Sie dabei die Turmbaugruppe als 12-Uhr-Position an (Abbildung 5-14).

Turmbaugruppe

12
1 1 —— 1 Waagenunterbau

2

Abbildung 5-14. Drehung auf die 8-Uhr-Position

14. Driicken Sie .

v

B QubeVu’ Camera Calibration

Step 5 of 5 completed.

Press "Calibrate” to continue. e
Auto exposure: ® On ' Off ‘//2\
Exposure (ms): [ (Callbra(e
. ‘\v/
Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% X
Sensor 1 calibrated: Yes £ \
Confidence: 95% i
Sensor 2 calibrated: Yes ~—
Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes e

Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
= 1118

Abbildung 5-15. Objektkalibrierung 5

HINWEIS: Wenn die Kalibrierung fehlschlégt, priifen Sie, ob das System direkter Sonneneinstrahlung ausgesetzt war und
fiihren Sie eine neue Kalibrierung durch.
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Menii ,Calibration” (Kalibrierung)

15. Nach einer erfolgreichen Kalibrierung drlicken Sie @ Das System ruft wieder das Men(i Calibration
(Kalibrierung) auf.

B QubeVu’ Camera Calibration o (o

GMT-O! i me) Calibration successful. Click
" to save this calibration,
Qubevu Manager ancel” to return to f
jous settings. /:\

. (Callbrale )
Calibration saved bensor calibrated: Yes
successfully. fidence: 0% =
Now restarting Qubevu. r 1 calibrated: Yes
o fidence: 96% Ak,
Please wail... r 2 calibrated: Yes Cancel |
fidence: 95%
r 3 calibrated: Yes __
fidence: 96% !
br 4 calibrated: Yes Seve )
Confidence: 96% —

Abbildung 5-16. Erfolgreiche Kalibrierung

5.2 Menu ,Set Work Area“ (Arbeitsbereich einrichten)

Das Menii ,Set Work Area“ (Arbeitsbereich einrichten) dient zum Konfigurieren des iDimension PWD-Systems zur Steuerung
von inkorrekten Platzierungen.

1. Driicken Sie im Menii Calibration (Kalibrierung) (Abbildung 5-3 auf Seite 23) auf -$- Set Work Area, um das

Meni Set Work Area (Arbeitsbereich einrichten) aufzurufen.

User: admin (Log out) [ Restart

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Set Work Area Device: PWD1 Running | Address: 192.168.0.42

Last calibrated: Tue Nov 19 2019 15:11:58 GMT-0600 (Central Standard Time) Press "Edit" to enter into

Configuration mode. Edit
Cancel
Save

Main Sensar Sensor 1 {192.168.0.212)

Sensor 2 (192.168.0.211) Sensor'3 (152.168.0.214)

-

Abbildung 5-17. Demo-Anzeige mit Ergebnissen der Testmessung
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2. Driicken Sie e und konfigurieren Sie die Einstellungen wie im Folgenden beschrieben:

HINWEIS: Rice Lake Weighing Systems empfiehlt einen Arbeitsbereich von mindestens 193 cm (76"), um eine korrekte
Platzierung einer Palette mit den Abmessung von 183 x 183 cm (6’ x 6') zu gewéhrleisten.

@ Set Work Area

Qubelfu Manager > Admin Tools > Calibration > Set Work Area Device: ArchPWD Configuring | Address: 10.2.130.77

Last calibrated: Thu Jun 04 2020 13:32:30 GMT-0500 (Central Daylight Time} Angle: -48| R
i
Width: 1880] mm ol
[ Save
Height: 1730| mm b .

Sensol 212 5 3 211

Abbildung 5-18. Konfiguration des Arbeitsbereichs

HINWEIS: Negative Werte (-48) werden mit Hilfe der Schieberleiste einstellt. Passen Sie nur die numerischen Werte (-xx) an.

HINWEIS: Die in Abbildung 5-18 gezeigten Standardwerte dienen nur zur Referenz.
Die Standardwerte finden Sie in Tabelle 5-4.

Definition Beschreibung
Angle (Winkel) Geben Sie den Wert fiir den gewiinschten Arbeitsbereich-Winkel ein.
Standardeinstellung: -48°

Width (Breite) Geben Sie den Wert fiir die gewlinschte Arbeitsbereich-Breite ein.
Standardeinstellung: 1880 mm (80")

Height (Hohe) Geben Sie den Wert fiir die gewlinschte Arbeitsbereich-Hohe ein.
Standardeinstellung: 1730 mm (80")

Center X Geben Sie den Wert fiir den gewiinschten Arbeitsbereich-Mittelpunkt X ein.
(Mittelpunkt X) Standardeinstellung: 20 mm (1,14")
Center Y Geben Sie den Wert fiir den gewiinschten Arbeitsbereich-Mittelpunkt Y ein.
(Mittelpunkt Y) Standardeinstellung: 50 mm (4,72")

Tabelle 5-4. Arbeitsbereich-Werte

3. Driicken Sie e um fortzufahren.
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6.0 Anhang

Dieser Abschnitt gibt einen Uberblick tiber die Optionen des Meniis Diagnostics (Systempriifung) des iDimension PWD-
Systems.

6.1 Menu ,Diagnostics” (Systempriifung)

HINWEIS: Der Administrator hat bei der Ersteinrichtung einen Benutzernamen nebst Kennwort festgelegt.
Diese Kombination aus Benutzername und Kennwort ist fiir den Zugriff auf bzw. die Anmeldung bei den Admin-Tools des
iDimension PWD-Systems erforderlich.

Zum Aufrufen des Mentis Diagnostics (Systempriifung) flihren Sie die folgenden Schritte aus:

Admin

1. Drlicken Sie im Menli QubeVu Manager (Abbildung 5-1 auf Seite 21) auf @ Tools , um das Menli Admin Tools

(Admin-Tools) (Abbildung 5-2 auf Seite 22) aufzurufen.

2. Der Anmeldebildschirm von QubeVu Manager wird angezeigt. Der Standard-Benutzername und das -Kennwort lauten
admin und password.

3. Driicken Sie im Menl Admin Tools (Admin-Tools) (Abbildung 5-2 auf Seite 22) auf @ Diagnostics , um das Meni
Diagnostics (Systempriifung) aufzurufen. )

Die Tools im Menu Diagnostics (Systemprifung) kénnen zum Testen der Hardwarekomponenten und zum Erfassen von
Diagnoseinformationen verwendet werden.

Q5 QubeVu’ Diagnostics e

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Test each hardware component.

Component
fests

Diagnose issues with attached scale.

99

©) Scale Test

View system log.

System Log

Debug Info

s J )

Abbildung 6-1. Menii ,Diagnostics* (Systempriifung)
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Parameter Beschreibung
Component Tests Zum Testen der Hardwarekomponenten (Abschnitt 6.2 auf Seite 34).
(Komponententest)
Scale Test Zur Diagnose von Problemen mit der angeschlossenen Waage (Abschnitt 6.2.1 auf Seite 38).
(Waagentest)
System Log Zum Anzeigen des Systemprotokolls (Abschnitt 6.3 auf Seite 39).
(Systemprotokoll)
Menii ,Debug Info* Zum Herunterladen von Informationen zur Fehlersuche fiir den technischen Kundendienst
(Informationen zur bei der Problembehebung (Abschnitt 6.4 auf Seite 40).
Fehlersuche)

Tabelle 6-1. Navigation im Dialogfeld ,Diagnostics” (Systempriifung)

6.2 Menu ,Component Tests" (Komponententest)

lests

Wahlen Sie @ componentim Menii Diagnostics (Systempriifung) aus (Abbildung 6-1 auf Seite 33), um das Meni

Component Tests (Komponententest) anzuzeigen.

Das Menli Component Tests (Komponententest) ist ein Tools zur Unterstiitzung der Systempriifung wahrend des Betriebs des
iDimension PWD-Systems. Die anwendbaren Tests fiir dieses Produkt umfassen Scale Test (Waagentest) und Remote
Sensors Test (Test der Remote-Sensoren), um den Betriebsstatus des Geréts festzustellen. Wenden Sie sich an den Hersteller,
um festzustellen, ob ein Hardwarefehler aufgetreten ist.

Nach Abschluss eines Komponententests starten Sie das System neu, um zum normalen Betriebsmodus zuriickzukehren.

* Dricken Sie Q neben jedem Test, um diesen spezifischen Test auszufthren.

* Dricken Sie @ neben jedem Test, um jede Komponente zu testen.

XTION Test (XTION-Test)
Flr diese Anwendung nicht anwendbar.

Scale Test (Waagentest)

Die Option Scale Test (Waagentest) wird verwendet, um die Kommunikationseinstellungen einer seriellen Waage zu
bestimmen, die an das Geréat angeschlossen ist.

Network Test (Netzwerktest)

Mit der Option Network Test (Netzwerktest) kann bestéatigt werden, ob die Netzwerkadresse des iDimension PWD-Systems
169.254.1.1 lautet. Die Option Network Test (Netzwerktest) prift, ob die Remote-Sensoren und IP-Kameras, die Uiber Ethernet
an das Gerat angeschlossen wird, korrekt angepingt werden kdnnen.

Der Status jeder Komponente wird entweder als Passed (Bestanden) oder Failed (Nicht bestanden) zurlickgegeben. Driicken

Sie Q um weitere Details anzuzeigen.

Melden Sie Komponentenausfélle an das Team des technischen Kundendiensts von Rice Lake Weighing Systems.
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& QubeVu' Component Tests

-
ATION Test [+ Matwork test | = )
Soale T o ==
(]
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[ETA (]
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Top 1 o
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Abbildung 6-2. Network Test (Netzwerktest)
HINWEIS: Die Netzwerk-, DMESG- und Temperatur-Tests sind nur fiir den Hersteller vorgesehen.

3

& QubeVu'Component Tests

N
NTIOM Tt B . Hetwork test £ = 1
Sraba T ) :
g
[T e [ =]
&
TR, (]
&
H — o
Tesp T (]
I ]
© '

Abbildung 6-3. Network Test (Netzwerktest) (Fortsetzung)

Anhang
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DMESG Test (DMESG-Test)
Die Option DMESG Test (DMESG-Test) flihrt eine Diagnose an der Firmware durch.

& I C e
& QubeVu Cormponent Tests b
QubeVfu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Component Test Device: PWD1 - Stopped | Address: 192.168.0.42
XTION Test © . DMESG test
NA s O ( Test all
01-amdé4- 7 X
Scale Test e
@) Passed
Network Test ®
) Passed
DMESG Test (2]
& Passed
@) Passed
Remote Scnsors Test (]
NA
Top Test (o]
NA
PS Test (=] o7
HA o
0.000000] BIOS-2820: [mem 0x0000000000020000- x
(=) '

Abbildung 6-4. DMESG Test (DMESG-Test)

Remote Sensors Test (Priifung der Remote-Sensoren)

Die Option Remote Sensors Test (Priifung der Remote-Sensoren) liefert Ergebnisse fiir die folgenden Tests: Depth
Information Test (Umfassende Datenpriifung) und Depth Image Test (Umfassende Bildpriifung). Diese Priifung erfordert zur
Ausflihrung etwa 3-5 Minuten. Scrollen Sie durch die Seiten, um mdégliche Fehler zu identifizieren. Jeder der 4 oder 5
Sensoren hat eine einmalige IP-Adresse. Diese Priifung testet die Konfiguration des IFM-Sensors, einschlieBlich der Firmware,
der geladenen Anwendungsdatei und der Betriebstemperatur.

Depth Information Test (Umfassende Datenpriifung) — Liefert die Gesamtzahl der Framerate der Remote-Sensoren und
der insgesamt aufgenommenen RGB-Bilder.

& QubeVu’ Component Tests

Qubstfu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Component Test Device: PWD1 - Stopped | Address: 192.166.0.42
XTION Test o . Remote Sensors test F{,——:_—.\“‘l
NA |\Test all.‘.
Scale Test (] 2
v ]

Network Test (o]

) Passed

DMESG Test (]

) Passed

) 1 getting depth information from

Remote Sensors Test (]

NA

Top Test (]

NA

PS Test (]

Abbildung 6-5. Depth Information Test (Umfassende Datenpriifung)
—

36 Besuchen Sie unsere Website www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS


https://www.ricelake.com

Anhang

Depth Image Test (Umfassende Bildpriifung) — Liefert Details zu den gultigen Pixeln:

& QubeVu' Component Tests

User: admin

pixels(min depth o

=

[ Testall |
! }

4] depth in of 75%[69696]

S
%

i A S P e, S e
XTION Test ® . Remote Sensors test
NA
Scale Test (o]
) Pass=d
Network Test (]
) Passed
DMESG Test (] 26 depth images
@ Passed 3
Remote Sensors Test (] . - 4
P Do epth image :
) Passed Depth imag
Top Test (]
NA
PS Test (]
A -

Abbildung 6-6. Depth Image Test (Umfassende Bildpriifung)

Top Test (Top-Priifung), PS Test (PS-Priifung), Serial Number Tests (Priifung der Seriennummern)
Nehmen Sie hier keine Anderungen vor, es sei denn, Sie werden vom technischen Kundendienst flir die Volumenmesssysteme

von Rice Lake Weighing Systems entsprechend aufgefordert.

Port Scan Test (Anschluss-Test)

Port Scan Test (Anschluss-Priifung) — Liefert Details zu den physischen Anschlilissen (USB/Seriell):

& QubeVu' Component Tests

Qubs\u Manager > Admin Toals > Diagnostics > QubeVu Component Test

NA

= .
= - Port Scan test y X
| Testall
Remote Sensors Test (o] A
) Passed e 004: ID 17e9:0211 Displaylink N
" {
2 -
Top Test (2] e 005: ID 047:0050 Elo TouchSystems 2216 AccuTouchA® Touchmonit
) Passed 4 k
03: ID 0403:6001 Future Technology Devices International, Ltd FT2
PS Test o
&) Passed .
2
Serial Number Test ] Serial =
@ Possed usb-FTDI_US
Port Scan Test ®
) Passed
Temperature Test (o]

Abbildung 6-7. Port Scan Test (Anschluss-Test)
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Temperature Test (Temperatur-Priifung)
Temperature Test (Temperatur-Priifung) — Liefert Details zu den Remote-Sensoren.

> - /
[ 4 b \/ C t T -t User: admin (L
& QubeVu" Component Tests st B
e
QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Component Test Device: PWD1 - Stopped | Address: 192.168.0.42 ‘”l
|
ik}
— S
- Temperature test {
{ Testall |
Remote Sensors Test [~] A y
= .y,
@) Passed
Top Test (=]
) Passed
PS Test (]
) Passed
Serial Number Test (]
@ Passed 1DS camera temperature:
Port Scan Test (]
f;“,}: Passed
Temperature Test (]
t:? Passed
-

Abbildung 6-8. Temperature Test (Temperatur-Priifung)
6.2.1 Scale Test (Waagentest)
Driicken Sie im Men( Diagnostics (Systempriifung) (Abbildung 6-1 auf Seite 33) auf @ Scale Test, um das Menl QubeVu

Scale Tests (QubeVu-Waagentests) aufzurufen.

Die Option QubeVu Scale Test (QubeVu-Waagentest) wird zum Testen der Verbindung zwischen dem Indikator und dem
iDimension PWD-System verwendet. Die Waageneinstellungen sind korrekt konfiguriert fir NCI- 9600,N,8,1 (iDimension
PWD - Einrichtungshandbuch (Bestellnr. 199543)).

@ QubeVu'Scale Test

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Scale Test Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Abbildung 6-9. Scale Test (Waagentest)
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User: admin

®@ QubeVu Scale Test

Anhang

QubeVu Manager > Admin [ools > Diagnostics > QubeVu Scale Tost

s O O

t: [ /deviityUSBO ¥ | scale type:

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Abbildung 6-10. Scale Test (Waagentest) (Fortsetzung)

6.3 Registerkarte ,,System Log“ (Systemprotokoll)

Driicken Sie im Menii Diagnostics (Systempriifung) (Abbildung 6-1 auf Seite 33) auf Systern Log, um das Meni

.
System Log (Systemprotokoll) aufzurufen.

Die Speicherdaten des Systemprotokolls werden im Men(i ,Setup (Einrichtung) konfiguriert. Die Protokollansicht kann nach , Type'

(»All“ oder nur ,info", ,debug” oder ,error) oder ,Order” (Reihenfolge) (,Latest first* oder Earliest first‘) angepasst werden.

&) QubeVu' System Log

o ‘debug processing client. <Clientip>192.168.0.65+</Clientlp= <CaptureDefinition/ » <Get /> <Name>QVDisplay</Name> ,B1 processing

info  Request for Capture definition [QVCapture] from [192.168.0.65]

2.168.0.65</Clientip= <CaptureDefinition/> <Get /> <Name>QVDemo</Name=, 78 processing ¢

debug  processing client. <C

info  Reguest for Capt iition [QVDeme] from [192.168.0.65].

debug processing client. <Clientip>192.168.0.65</Clientip><CaptureDefinition/ ><Get/><Name>5topGoCapDef</Name=,84 proce

iefinition [StopGoCapDef] from [192.168.0.65]

»

Displaying 167 rows of 167 retrieved. Limit: | 1000 lines - Apply limit Open complete log in new tab

-

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > System Log Device: 192.168.0.211 - Running | Address: 192.168.0.42
E System Remote Remote Remote Remote =
Log Sensor 1 Log Sensor 2 Log Sensor 3 Log Sensor 4 Log A

(Download
-y

Type: ® ALL O info © debug © error Order: ® Latest first ) Earlier first @ auto

refresh
Date Type Message a

Abbildung 6-11. Registerkarte ,System Log“ (Systemprotokoll)
HINWEIS: Die Remote-Sensor-Protokolle sind nicht verfiigbar.
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6.4 Menu ,Debug Info“ (Informationen zur Fehlersuche)

Driicken Sie im Men(i Diagnostics (Systempriifung) (Abbildung 6-1 auf Seite 33) auf @ Debug Info, um das Men( Debug

Information (Informationen zur Fehlersuche) aufzurufen.
Uber Debug Info (Informationen zur Fehlersuche) erhalten Sie Zugriff auf eine Datei, die technische und
Fehlerbehebungsinformationen zum Geratebetrieb enthalt. Sie kann fiir eine Fehlerbehebung angefordert werden. Aktivieren Sie das

Kontrollkéastchen Select All (Alle auswahlen) und driicken Sie dann auf @ um die Datei auf dem Computer zu speichemn.

% QubeVu' Debug Info

Please select what should be included in the debug information bundle:
# System

¥ QubeVu Runtime

¢ QubeVu Configuration

# System Debug Informantion

@ Select all

Please note that it may take a few seconds while the system compiles this information.

Abbildung 6-12. Debug Information (Informationen zur Fehlersuche)

6.41 Fehlerbehebung
Dieser Abschnitt bietet einen Uberblick tiber die Fehlerbehebung fiir das iDimension PWD-System.

Das iDimension PWD-System kehrt nicht zum Status ,Ready* zuriick
1. Dricken Sie auf dem USB-Display.

Dimensions

Abbildung 6-13. Hilfe-Schaltflache

40 Besuchen Sie unsere Website www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS


https://www.ricelake.com

Anhang

2. Folgen Sie den Anweisungen in der Hilfe, um das iDimension PWD-System in den Status Ready (Bereit) zu
versetzen:

A. Device status (Gerétestatus): Es wird STARTED (GESTARTET) oder REMOVE (ENTFERNEN) angezeigt.
Entfernen Sie alle Hindernisse von der Waage.

B. Stellen Sie die Waage auf null.

Device status: STARTED

| Issue Review

/ . = Please make sure that there is no item on the
Weight is not zero  scale and that the scale's display is showing

Zero.

Abbildung 6-14. Gerét im Status STARTED (GESTARTET)
C. Das iDimension PWD-System wird auf null gestellt.

Das Display des Dimension PWD-Systems ist deaktiviert oder leer

1. Uberpriifen Sie die Spannungsversorgung auf der Riickseite des iDimension PWD-Systems sowie die 220-V-
Steckdose.

Abbildung 6-15. Touchscreen-Display bleibt schwarz

Uberpriifen Sie den USB-Anschluss auf der Riickseite des USB-Displays.
Driicken Sie die Netztaste hinten am USB-Display.

Fuhren Sie einen Schaltzyklus des iDimension PWD-Systems aus.
Priifen Sie den Anschluss an den Scankopfen.

ARl S A

Das Display des iDimension PWD-Systems ist gesperrt und ermoglicht keine Dimensionierung
1. Fuhren Sie einen Schaltzyklus des iDimension PWD-Systems Uber eine Netzsteckdose aus.
2. Starten Sie das iDimension PWD-System neu.

3. Drlcken Sie n auf dem Touchscreen-Display.
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6.5 Statusmeldungen
Die Status- und Fehlermeldungen werden in der Demo-Anzeige von QubeVu Manager angezeigt (Abbildung 6-16 auf

Seite 42).

0 QubeVu ' Demo

CQubeYu Manager > Display Pages = Demo Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

= (2) RemovE

Dims: 32.5x32.0x41.01in
Weight: 278 lb

[temDetected

Abbildung 6-16. Demo Display (Demo-Anzeige)

Pos. | Beschreibung
1 Status
2 Erweiterter Status

Tabelle 6-2. Status

Status Beschreibung

STARTING Das System wird gestartet.

STARTED Das System ist gestartet, aber noch nicht bereit, eine Volumenmessung zu verarbeiten. Bleibt das Gerat langer als einige Sekunden
in diesem Zustand, befindet sich hdchstwahrscheinlich ein Objekt auf der Wageplatte, das entfernt werden muss, oder die Waage ist
nicht auf Null gestellt.

READY Das System ist bereit und wartet auf die Nutzung.

TRACKING Das System verarbeitet eine Volumenmessung.

REMOVE Die Volumenmessung wurde vollstandig verarbeitet — das Objekt kann entfernt werden, wenn die Client-Verarbeitung die Daten
voll-sténdig ubertragen hat.

STOPPING Das System gehtin den Zustand STOPPED (Gestoppt) iiber.

STOPPED Der Dienst wurde aufgrund eines Problems gestoppt. Starten Sie das Geréat neu oder fiihren Sie einen Schaltzyklus iiber
den AC-Ausgang aus.

CALIBRATING  |Das Gerét befindet sich im Kalibrierungsmodus.

CONFIGURING | Das Gerét befindet sich im Konfigurationsmodus. Durch einen Neustart kann das Gerat aus dem Konfigurationsmodus gebracht werden.

Tabelle 6-3. Statusmeldungen

42 Besuchen Sie unsere Website www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS


https://www.ricelake.com

Anhang

6.5.1 Erweiterte Statusmeldungen
Status Beschreibung

ScaleNotStable Dieser Status wird wahrend der Uberwachung gesetzt, wenn die Waage anzeigt, dass der zuriickgegebene Wert nicht stabil ist. Die-
ser Status wird nur verwendet, wenn eine erkannte Waage an das System angeschlossen ist. Die Verarbeitung wird erst dann mit
dem néchsten Schritt fortgesetzt, wenn dieser Status durch den Erhalt eines stabilen Gewichts von der Waage geldscht wird.

MotionDetected Dieser Status wird wahrend des Uberwachungs- und Bereitschaftsstatus gesetzt und zeigt an, dass das System eine Bewegung
erkannt hat.

Solange dieser Status gesetzt ist, wird die Verarbeitung nicht mit dem néchsten Schritt fortgesetzt.

[temDetected Dieser Status wird gesetzt, wenn das System erkennt, dass ein Objekt auf die Wageplatte/Waage gelegt wurde. Wenn eine Waage
verwendet wird bedeutet dies, dass das zurlickgegebene Gewicht nicht null ist. Im Modus ,scale-less” (ohne Waage) bedeutet dies,
dass das System das Ziel-Panel nicht finden konnte.

[temNotDetected Dieser Status wird gesetzt, wenn sich das System im Bereitschaftsmodus befindet und sich kein Objekt auf der Wageplatte/Waage
befindet.

TrackerNotConfident | Dieser Status bedeutet, dass der Tracker ein Objekt erkannt hat, aber nicht sicher ist, welche Abmessungen das Objekt hat.

Nach einer (konfigurierbaren) Zeitliberschreitung geht das System zum néchsten Schritt iber und gibt die Abmessungen mit dem
Wert Null zurtick.

ExceptionOccured | Dieser Status wird gesetzt, wenn eine Ausnahme aufgetreten ist.

DeviceNotStable Dieser Status wird wahrend der Uberwachung gesetzt, wenn einer der Sensoren anzeigt, dass der zuriickgegebene Sensorwert
nicht stabil ist.

Die Verarbeitung wird erst dann mit dem nachsten Schritt fortgesetzt, wenn dieser Status durch den Erhalt eines stabilen Gewichts
vom Sensor geldscht wird.

ServiceStarting Dieser Status wird gesetzt, wenn das System initialisiert wird.

ConfigMode Dieser Status wird gesetzt, wenn sich das System im Konfigurationsmodus befindet, beispielsweise wéhrend einer Kalibrierung oder
der Einstellung der BiIdbeIichtung.

Durch einen Neustart kann das Gerat aus dem Konfigurationsmodus gebracht werden.

ResultNotStable Dieser Status wird gesetzt, wenn das Objekt manipuliert wird, z. B. wenn das Objekt auf die Wageplatte gelegt oder von der Wage-
platte genommen wird.

ltemOutOfBounds | Dieser Status bedeutet, dass das Objekt iiber den messbaren Bereich hinausragt. Eine Neupositionierung des Objekts ist erforderlich.

WaitingToWarmUp | Dieser Status wird wahrend der Aufwarmphase des Gerats gesetzt. Wenn das Gerat in einer eichpflichtigen Anwendung eingesetzt
wird, muss die Aufwarmzeit abgewartet werden, bevor zertifizierte Messungen durchgefiihrt werden kénnen.

PlatformNotClear | Dieser Status wird gesetzt, wenn sich ein Fremdkérper auf der Wageplatte befindet.

Tabelle 6-4. Erweiterte Statusmeldungen
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6.5.2 Fehlermeldungen
Das Gerat kann die folgenden Fehlermeldungen anzeigen:

Fehlercode

Beschreibung

Initialisierung der Hardware FEHLGESCHLAGEN.

Initialisierung der Tracker-Konfiguration FEHLGESCHLAGEN.

Datei RegistrationMarksCropped.bmp fehlt.

Einrichten des Referenzbilds fiir den Zielsucher FEHLGESCHLAGEN.

Laden der Kalibrierungsdateien FEHLGESCHLAGEN.

Abrufen von neuen Bilder von der Hardware FEHLGESCHLAGEN.

Uberwachung FEHLGESCHLAGEN.

Kalibrierung lauft.

Ol o N[o|g| W N| —

Bindung mit dem TCP-Server-Port fehlgeschlagen.

—_
o

TCP Server-Ausnahme auf dem verarbeitenden Client.

—_
—_

TCP-Server Zeitliberschreitung bei der Bilderfassung.

—_
N

Niedrig auflésenden Kamera muss zun&chst kalibriert werden.

—_
w

Kalibrierung gestoppt.

—
N

Fehler beim Laden/Verarbeiten der Konfiguration.

—_
(&3]

Konfiguration konnte nicht in einer Datei gespeichert werden.

—_
>

Der im Befehl Capture/Get gesetzte Name konnte nicht verwendet werden.

Die CaptureDefinition (Erfassungsdefinition) mit dem Namen wurde nicht gesetzt.

17

Ungilltiger Befehl zur Erfassungsdefinition,

18

Konfigurationsdatei(en) konnten nicht geléscht werden.

19

Die Hohe konnte nicht auf Null gesetzt werden.

20

Das Prufprotokoll konnte nicht geschrieben oder verifiziert werden.

6.6 API

Anwendungsprogrammierschnittstelle, die die Schnittstelle oder Kommunikation zwischen dem iDimension PWD-System und
dem WMS/ERP-Betriebssystem bereitstellt.

Tabelle 6-5. Fehlermeldungen
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7.0 Technische Daten

Technische Daten

Produktabmessungen

Lange 235,46 cm (92,7")
Breite 298,04 cm (117,34")
Héhe 334,92 cm (131,86")
Gewicht 450 kg (993,64 Ib)

Messbereich fiir eichpflichtige Anwendungen

Hochstlast Minimum Maximum
Lange 15,24 cm (6") 182,88 cm (72")
Breite 15,24 cm (6") 182,88 cm (72")
Hohe 15,24 cm (6") 182,88 cm (72")
Messfunktionen

121,92 x 106,69 x 213,36 cm (48" x 42" x 84")
Weitere Beispiele erhalten Sie beim Hersteller.

Schrittweite der Messungen
Teilung +1,27 cm (0,5")

Durchsatz
Durchschnittliche Transaktionszeit von 7 Sekunden.

Leistungseigenschaften

Die meisten Oberflachen werden erfasst: Transparente/durchscheinende
und glanzende Oberflachen kdnnen zu Messabweichungen fiihren.
Objektplatzierung

Einzelne Palette zentriert auf der Bodenwaage fiir eine optimale Leistung.

Mindesthohe der Palette
10,80 cm (4,25") Holzpalette

Formen

Massive Formen mit Uberstanden von 7,62 cm (3") oder mehr werden in die
Abmessungen einbezogen.

Beleuchtungsbedingungen

Betrieb bei allen Formen von Innenbeleuchtungen mdglich.

Systemumfang
iDimension PWD
Kalibrierungsobjekt
Kalibrierungsobjektkasten

30,48 x 30,48 x 30,48 cm (12" x 12" x 12")

Messgeschwindigkeit

Innerhalb von 2 Sekunden, wenn der Zielbereich frei ist und das Gerat zum
Scannen ausgeldst wurde.

Freie Bodenflache

Fir eine optimale Leistung einen freien Bereich von 457 cm (15') ohne
Wande, Regale, Barrieren oder andere Objekte schaffen.

Mindesthohe der Decke

335,28 cm (11')

Sensorhohe
304,8 cm (10"

Netzwerkschnittstelle

Bei Verwendung mit einem mobilen PC ist eine statische IP-Adresse
erforderlich. Bei einer direkten Netzwerkverbindung sind bis zu 11 IP-
Adressen reserviert.

Anforderungen an die Stromversorgung
Einzelne Spannungsquelle (96-264 V AC), mit 762 cm (25'") Netzkabel

Optionale Netzwerkkamera
0,24 cm feste POE-Netzwerk-Farbkamera mit Kamerawinkelverstellung
Uber 3 Achsen. Anpassung Schutzart nach 1P24.

In der Standardeinstellung 2688 x 1606 Pixel, 96 dpi @ 751 kb
Standardausgabe im .jpeg-Format.

Konfigurierbare Einstellungen fiir Uhrzeit und Datum, Scan-ID, System-
Seriennummer, Indikatoren fir Aomessungen und Volumen.

Betriebstemperatur
-10-40 °C (14-104 °F)

Feuchtigkeit
0 bis 90 % nicht-kondensierend

Garantie

2 Jahre eingeschréankte Garantie
Funf Jahre eingeschrankte Garantie, nur auf Sensoren

Zulassungen

NTEP
CoC 19-076

Das iDimension PWD-System entspricht dem Part 15
der FCC Rules.

Der Betrieb unterliegt den folgenden Bedingungen:

* Dieses Gerét darf keine andere Elektrogeréate storenden
Signale aussenden.

+ Dieses Gerat muss alle empfangenen Stérsignale
akzeptieren, einschlieBlich Storsignalen, die einen
unerwiinschten Betrieb verursachen konnen.
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