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Versionsverlauf

Versionsverlauf

In diesem Abschnitt werden Uberarbeitungen am Handbuch dokumentiert und beschrieben, um auf wichtige Aktualisierungen
aufmerksam zu machen.

Version Datum Beschreibung
A 30. Juli 2024 Erste Version; Firmware 1.24.00
B 10. M&rz 2025 | Versionsverlauf eingerichtet
C 11. Juni 2025 Diagramme, Gleichungen, Parameter und Feldbus-Details aktualisiert
D 21. November 2025 | Kalibrierungsparameter fiir Priifgewicht aktualisiert

Tabelle i. Versionsverlauf

riceLaxe __ ____  Technische Schulungsseminare werden von Rice Lake Weighing Systems angeboten.
TECHNIZAL Kursbeschreibungen und Daten finden Sie unter www.ricelake.com/training
4 oder wahlen Sie +1 715-234-9171 an und fragen Sie nach der Schulungsabteilung
\-'@ Bl (Training Department).
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Einfiihrung

1.0 Einfuhrung

Die Handbtcher von Rice Lake Weighing Systems finden Sie unter www.ricelake.com/manuals
Die Garantieinformationen finden Sie unter www.ricelake.com/warranties

1.1 Sicherheit

Sicherheitsdefinitionen:

m GEFAHR: Weist auf eine unmittelbar bevorstehende geféhrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zum Tod
oder zu schweren Verletzungen fiihrt. Umfasst Gefahren, die nach dem Entfernen von Schutzvorrichtungen auftreten.

WARNUNG: Weist auf eine potenziell geféhrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu schweren
Verletzungen oder zum Tod fiihren kann. Umfasst Gefahren, die nach dem Entfernen von Schutzvorrichtungen auftreten.

VORSICHT: Weist auf eine potenziell geféhrliche Situation hin, die, wenn sie nicht vermieden wird, zu leichten oder
mittelschweren Verletzungen fiihren kann.

@ WICHTIG: Weist auf Informationen zu Verfahren hin, die bei Nichtbeachtung zu Schdden an dem Gerét oder zur
Beschédigung und zum Verlust von Daten fiihren kénnen.

Allgemeine Sicherheit

Das Gerit erst in Betrieb nehmen oder daran arbeiten, wenn dieses Handbuch gelesen und alle Anweisungen
verstanden wurden. Die Nichtbeachtung der Anweisungen oder Warnhinweise kann zu Verletzungen oder zum Tod
fiihren. Ersatzhandbiicher kénnen von Ihrem Rice Lake Weighing Systems-Héndler bezogen werden.

WARNUNG

Nichtbeachtung kann zu schweren Verletzungen oder zum Tod fiihren.

Einige der in diesem Handbuch beschriebenen Verfahren erfordern Arbeiten im Inneren des Gehéuses. Diese Verfahren diirfen
nur von qualifizierten Servicetechnikern durchgefiihrt werden.

Treffen Sie bei der Installation des Wiegerahmens alle erforderlichen Sicherheitsvorkehrungen.

Dazu gehéren u. a. des Tragens von Sicherheitsschuhen und Augenschutz sowie der Verwendung geeigneter Werkzeuge.
Hénde, FiiRe und lose Kleidung von beweglichen Teilen fernhalten.

Néhern Sie sich einem laufenden Férderband nicht von unten.

Beugen Sie sich nicht iiber ein laufendes Férderband.

Minderjéhrigen (Kindern) oder unerfahrenen Personen ist die Bedienung dieses Geréts nicht gestattet.

Das Gerit darf ohne die Abdeckungen und Schutzvorrichtungen nicht in Betrieb genommen werden.

Nicht auf die Waage springen.

Nicht fiir andere Zwecke als zur Gewichtsnahme verwenden.

Die Finger nicht in Schlitze oder mégliche Quetschstellen stecken.

Die Waage nicht mit Last tragenden Komponenten verwenden, die eine Abnutzung von mehr als 5 % der urspriinglichen
Abmessung aufweisen.

Dieses Produkt nicht verwenden, wenn eine der Komponenten Risse aufweist.
Die Nennlastgrenze der Waage nicht iiberschreiten.

Keine Anderungen oder Modifikationen an dem Gerét vornehmen.
Warnhinweise diirfen nicht entfernt oder verdeckt werden.

Nicht in der Ndhe von Wasser verwenden.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten 7
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1.2 Entsorgung

Entsorgung des Produkts
Das Produkt muss am Ende seines Lebenszyklus zu geeigneten Sammelstellen fiir die getrennte Abfallsammiung
gebracht werden.

Die ordnungsgemalie getrennte Sammlung zur Wiederverwertung des Produkts tragt dazu bei, mégliche

. negative Auswirkungen auf die Umwelt und die Gesundheit zu vermeiden und das Recycling der Materialien
zu fordern. Benutzer, die das Produkt illegal entsorgen, miissen mit den gesetzlich vorgesehenen
Verwaltungsstrafen rechnen.

1.3  Einhaltung gesetzlicher Auflagen

Vereinigte Staaten von Amerika

Das vorliegende Gerat erfilllt die Grenzwertbestimmungen fir digitale Gerate der Klasse B geméaR Teil 15 der FCC-
Bestimmungen. Diese Grenzwerte dienen dem Schutz vor schadlichen Stérungen, wenn das Gerat in einer kommerziellen
Umgebung verwendet wird. Dieses Gerat erzeugt und benutzt Funkfrequenzenergie und kann solche abstrahlen. Falls es nicht
geman der Bedienungsanleitung installiert und eingesetzt wird, kann es zur Beeintrachtigung von Funkverkehr fihren. Das
Betreiben des Gerats in Wohnbereichen erzeugt méglicherweise Stérungen. Ist dies der Fall, muss der Benutzer diese
Storungen auf eigene Kosten beheben.

Kanada

Dieses digitale Gerét erfiillt die Grenzwerte der Klasse A flir Funkstérungen durch digitale Geréate, die gemal der
gesetzlichen Vorschriften fir Funkstérungen des Canadian Department of Communications festgelegt sind.

Le présent appareil numérique n'émet pas de bruits radioélectriques dépassant les limites applicables aux appareils
numériques de la Class A prescites dans le Réglement sur le brouillage radioélectrique edicté par le ministére des
Communications du Canada.

1.4  Definitionen
1.4.1 Abstand zwischen Tragrollen (Wiegelange)

L1 L2
| ! |

ONEONENO

) Wiegelinge = 1/2 * (L1 +L2)

Abbildung 1-1. Férderband mit einer Tragrolle auf einem Lastaufnehmer
Beispiel: L1=47,L2=49
Wiegeldnge = 1/2 * (47 + 49) = 1/2 * (96) = 48

8 Besuchen Sie unsere Website www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS
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ONENONEONENO

¥
Wiegelange = 1/2 * (L1 + L3) + L2
Abbildung 1-2. Férderband mit zwei Tragrollen auf einem Lastaufnehmer
Beispiel: L1=47,L2=48,L3=49
Wiegeldnge = 1/2 * (47 + 49) + 48 = 1/2 * (96) + 48 = 48 + 48 = 96

‘ ‘ ‘ ‘ ‘ : ‘

() ) ) ONO ()

| - S

Wiegelange = 1/2* (L1 + L) + L2 + ... + Ly
Abbildung 1-3. Férderband mit zahireichen Tragrollen auf einem Lastaufnehmer

tm

LC

M L/2 cos(a) = m L cos(a) M/2 =m
Bandbelegung = M/L = 2m/L =m / (L/2)
Wiegelénge = L/2

Abbildung 1-4. Schneckenférderer — Vollrohr mit Drehpunkt und Wégezelle an den gegeniiberliegenden Enden des Rohrs
Beispiel: L = 48
M 48/ 2 cos(a) = m 48 cos(a) M/2=m
Bandbelegung = M/48 = 2m/48 = m / (48/2)
Wiegeldnge = 48/2 = 24

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten
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M L/2 cos(a) =mlcos(a)M=2m /L
Bandbelegung =M/L=2ml/L2=m/(L2/ 2])
Wiegeldnge = L2/ 2|

Abbildung 1-5. Schneckenférderer — Vollrohr mit Drehpunkt und Wégezelle mittig am Rohr
Beispiel: L = 48, | = 36
48%=2304, 36*2=72
2304/72=32

M Lw/2 cos(a) = m | cos(a)

M=2ml/Lw

Bandbelegung =M/ Lv=2m |/ (Lw)®>= m/ [(Lm)*/ 2I]
Wiegeldnge = (Lw)?/ 21

Abbildung 1-6. Schneckenférderer — Teilgefiilltes Rohr mit Drehpunkt und Wégezelle mittig am Rohr
Beispiel: Lm= 45, 1= 36

Lv? = 2025
2025/72=28,125

10
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LC

M = m1+ m2= m (Waagengewicht) Last =M/ Lv=m/ Lu

LC Wiegeldnge =Lw

m1

Abbildung 1-7. Teilgefiilltes Wiegerohr ohne Drehpunkt
Beispiel: Lm= 45

14.2 Wegstrecke pro Encoder-Impuls

Band

Pro Umdrehung der Encoderrolle mit dem Durchmesser D werden N Impulse ausgegeben. Die Wegstrecke pro Impuls wird wie
folgt berechnet:

LPP=mD/N

|
I
Trommeldurchmesser }I
I
I

10 Zoll * 3,14 = 31,4 Zoll
31,4 Zoll / 500 PPR = 0,063 Zoll pro Impuls !

Abbildung 1-8. Umkehrtrommelldnge pro Impuls

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten 1
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Schneckenforderer

Pro Schneckenumdrehung mit der Steigung Pt werden N Impulse ausgegeben. Die Wegstrecke pro Impuls wird wie folgt
berechnet:

LPP="Pt/N
|(—Steigung—>

Abbildung 1-9. Schneckensteigung

In der Berechnung gilt:
N = Impulse/Umdrehung
Pt/ 1 = Durchmesser der Encoderrolle

143  Ubersetzungsverhiltnis
Ubersetzungsverhaltnis = (Abstand Drehpunkt zu Wégezelle) / (Abstand Drehpunkt zu Tragrolle) * 1/ cos (Bandwinkel)

O O Qi O

A = Abstand Drehpunkt
zu Tragrolle
B = Abstand Drehpunkt

A -
>
Y___.

A

B >

Abbildung 1-10. Ubersetzungsverhéltnis

1.4.4 Nullpunkt

Das Wagezellensignal dient als Referenz zur Berechnung des Gewichts auf der Wagezelle. Der Nullpunkt setzt sich wie folgt
zusammen:

Nullpunkt = (statischer Nullpunkt) + (Band-Nullpunkt) + (automatischer Band-Nullpunkt)

« Statischer Nullpunkt: Signal bei auf der Wagezelle aufliegender Bandkonstruktion und leerem sowie stillstehendem
Band

+ Band-Nullpunkt: Durchschnittliche Differenz des Wagezellensignals zum statischen Nullpunkt wahrend des Band-
Nullabgleichs. Nach Ausflihrung des Band-Nullabgleichs wird der automatische Band-Nullpunkt auf Null gesetzt

+ Automatischer Band-Nullpunkt: Durchschnittliche Differenz des Wagezellensignals zur Summe aus (Statischem
Nullpunkt) + (Band-Nullpunkt) wéhrend des automatischen Band-Nullabgleichs

12 Besuchen Sie unsere Website www.RiceLake.com WEIGHING
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1.4.5 Gleichungen )
Bandfaktor = 1/ (Tragrollenabstand) * (Ubersetzungsverhaltnis)

Bandbelegung = ((W&gezellensignal) — Nullpunkt) / (Max.Wagezellensignal) * (Wagezellen-Hdchstlast) * (Bandfaktor) *
(Korrekturfaktor)

Bandgeschwindigkeit: = (Encoderfrequenz) * (Wegstrecke pro Impuls)
Summierung bei jedem Encoderimpuls = (Bandbelegung) * (Wegstrecke pro Impuls)
Massenstrom = (Bandbelegung) * (Bandgeschwindigkeit) * (Massenstromkorrektur)

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten
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2.0 Installation

Abbildung 2-1 zeigt das Verdrahtungsdiagramm fir einen werkseitig in ein Gehause installierten Bandwaagen-Messumformer
SCT-4XD.
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Abbildung 2-1. SCT-4XD - Verdrahtungsdiagramm
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2.1 Schaltplan
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SCT-4XD Bandwaagen-Messumformer

2.2 Tastenfunktionen

PWR
(2]

NET F w1 w2
SP1 SP2

MODE| | PRINT O miceELakE

4 <¥ (=

ANALOG

Abbildung 2-3. SCT-4XD — Anzeige

Menii ,,Configuration“ (Konfiguration) Wiegemodus
Verringert die Zahl Scrollt abwarts v Langes Driicken startet die
v dynamische Nullstellung
Erhdht die Zahl A Langes Driicken beim Einschalten
A Scrollt aufwarts ermdglicht den Zugriff auf das Meni
,Configuration (Konfiguration)
Wahlt die zu &ndernde Zahl > Schaltet zwischen den Bandwaagen-
> datenum
Sendet einen Schritt Bestatigt « Langes Driicken ermdglicht Zugriff
<+ auf das Menii ,User” (Benutzer)
Léscht ON (EIN)
c Beendet einen Schritt c Standby
(ohne zu speichern)
Tabelle 2-1. Tastenfunktionen
2.3 Beschreibung der Indikator-Leuchten
Symbol Beschreibung
~ Kalibrierung des Nullpunkts oder
Messbereich wird ausgefiihrt
W1 Digitalausgang 1 ist aktiv
SP1
W2 Digitalausgang 2 ist aktiv
SP2
Tabelle 2-2. Beschreibung der Indikator-Leuchten
16 Besuchen Sie unsere Website www.RiceLake.com
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3.0 Einrichtung

3.1 Hauptmeni
Zum Aufrufen des Hauptmeniis halten Sie die Taste TARE beim Einschalten gedriickt, bis i~ . SEE angezeigt wird.

v Parameter Beschreibung
LEn PRF in 1 SEE Parameter im Menii , Initial Settings* (Grundeinstellungen)
v (siehe Abschnitt 3.2)
CEn PAF Paramgter im Meni .,,General“ (Allgemeines) (siehe
Abschnitt 3.3 auf Seite 18)
v biLE PA- Menii ,Belt Parameters” (Band-Parameter) (siehe Abschnitt 3.4
CAL b auf Seite 20)
v AL b Parameter im Menti ,Calibration Settings” (Kalibrierungseinstel-
lungen) (siehe Abschnitt 4.0 auf Seite 23)
v ALAANS Parameter im Meni ,Alarm Settings* (Alarmeinstellungen)
(siehe Abschnitt 5.1 auf Seite 30)
Collun Parameter im Menii ,Communication Settings* (Kommunika-
v tionseinstellungen) (siehe Abschnitt 6.0 auf Seite 34)
dEFAL Parameter im Meni ,Default Settings” (Standardwerte) (siehe
v Abschnitt 3.5 auf Seite 22)
d AL MenU ,Diagnostics” (Systempriifung) (siehe Abschnitt 5.6 auf
Seite 33)

Tabelle 3-1. SCT-4XD — Parameter im Hauptmenti

Abbildung 3-1. SCT-4XD — Hauptmenii

3.2 Menu ,Initial Settings” (Grundeinstellungen)

[rn 15E|‘:]4"[ um ik ]
v

Abbildung 3-2. Menii ,Initial Settings” (Grundeinstellungen)

Parameter Beschreibung Standardwert
um ik Einheitensystem: Wahlt das Einheitensystem fiir Gewicht, Massenstrom und Wegstrecke. | Metric
Nach der Auswahl wird dF .UALA angezeigt und der Benutzer wird aufgefordert, die (Metrisch), US

Standardwerte fiir die ausgewéahlten Parameter einzugeben.
Nach der Bestétigung werden die folgenden Werte festlegt:
+ Max. Bandgeschwindigkeit — 1 m/s (200 ft/min)
+ Wiegelange — 1000 mm (48 Zoll)
+ Bandlange — 10 m (500 ft)
oP MNodE Betriebsmodus: Wahlt den Betriebsmodus. Belt (Band),
BulkSlide

Tabelle 3-2. Parameter im Menii ,Initial Settings” (Grundeinstellungen)

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Alle Rechte vorbehalten



SCT-4XD Bandwaagen-Messumformer

Wenn der Betriebsmodus geandert wird, werden die folgenden Parameter zurlickgesetzt:

Belt (Band) zu BulkSlide BulkSlide zu Belt (Band)
Wagezellen-Hochstlast 20 Ib/kg Wagezellen- 200 Ib/kg
Hdchstlast
Encoder Deaktiviert Encoder Aktiviert
Eingang 1 Wenn auf Encoder eingestellt, Eingang 1 Encoder
auf None (Keine) geandert
Eingang 2 Wenn auf Encoder eingestellt,
auf None (Keine) geandert
Konstante 3mls Band-Nullpunkt- |60 Sekunden
Bandgeschwindigkeit zeit
Band-Nullpunkizeit 5 Sekunden
Abstand zwischen 1000 mm
Tragrollen
Abstand Drehpunkt 0 mm
zu Wagezelle
Abstand Drehpunkt 0 mm
zu Tragrolle
Serielle Schnittstelle
Neigungsmesser Deaktiviert
Bandwinkel 0 Grad
Prifgewicht 0
Priifgewicht-Verzégerung |0

Tabelle 3-3. Parameterénderungen bei Anderung des Betriebsmodus

3.3 Menu ,,General“ (Allgemeines)
(CEn PA-) €= (PULSE H)
v
Pul k1
v
v
Abbildung 3-3. Parameter im Menii ,General” (Allgemeines)
Parameter Beschreibung Standardwert
PuLSE H Impulsgewicht: Legt fest, welcher summierte Gewichtswert durch jeden Ausgangsimpuls darge- |0
stellt wird. Der Wert basiert auf den unter ok .~ES konfigurierten Dezimalstellen und Einheiten | 0-999999
(siehe Tabelle 3-8 auf Seite 20)
Pul k1 Impulszeitdauer: Legt die Dauer fest, (iber die der Impulsausgang des Digitalisierers aktiviert ist. |0.0s
Wenn der Wert 0,0 s betrégt, geschieht Folgendes: 0.0s-25.5s
« Der Ausgang wird eingeschaltet, wenn das Impulsgewicht zum Summenzahler hinzugefligt
wurde.
+ Der Ausgang wird ausgeschaltet, nachdem die Hélfte des Impulsgewichts zum
Summenzahler hinzugefligt wurde.
nPUES Konfiguration der Eingange: Funktionen zur Verkniipfung mit den Digitaleingéngen 2. Encoder
Werte: None (Keine), Taste ,Zero* (Null), Taste ,Tare" (Tara), Taste ,Mode" (Modus), Taste ,Print*
(Drucken), Taste ,C*, Off instrument (Gerat aus), Keyboard lock (Tastensperre), Run (Betrieb), Off
track (Bandabweichung), Clear P.T. (P.T. I6schen), Zero belt (Band-Nullpunkt), Extern alarm
(Externer Alarm), Test weight (Priifgewicht), Encoder
—
. . . RICE LAKE
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Einrichtung

Parameter Beschreibung Standardwert
OutPuk Konfiguration der Ausgange: Wahlt die Konfiguration NO/NC (Arbeitskontakt/Ruhekontakt) und
bietet Funktionen zur Verkniipfung mit den Digitalausgéngen.
Werte: None (Keine), Run (Betrieb), Off track (Bandabweichung), Alarm, Lock (Sperre), Pulse
(Impuls), Belt speed > 0 (Bandgeschwindigkeit: > 0), Zero belt active (Band-Nullpunkt aktiv), Flow
in dead band (Massenstrom in Totzone), Test weight (Prifgewicht), Air purge (Luftspilung)
A Pri Siehe Abschnitt 3.4 auf Seite 20
Tabelle 3-4. Menii ,General” (Allgemeines)
3.3.1 Parameter im Menii ,Analog Output” (Analogausgang)
(An.Out )« (Ao Funl)
v
Ao NodE
\ 4
CAL b
v
11An 5Pd
Abbildung 3-4. Menii ,Analog Output” (Analogausgang)
Parameter Beschreibung Standardwert
Ao Funl Funktion fiir den Analogausgang: Zeigt den Betriebsmodus des Analogausgangs an. Pro- | FLOW-RATE
portional zu Massenstrom, Bandbelegung oder Bandgeschwindigkeit. LOAD
SPEED
Ao ModE Analogausgang-Modus: Legt automatisch den Modus fiir den Mindest- und Héchstwert fest. | 4-20 mA
0-20 mA
2-10V
0-10V
CAL b Kalibrierung des Analogausgangs (siehe Abschnitt 3.3.1.1)
MAn 5Pd Nicht verwendet.
Tabelle 3-5. Parameter im Menti ,Analog Output” (Analogausgang)
3.3.1.1 Parameter im Menii ,,Analog Output Calibration“ (Kalibrierung des Analogausgangs)
(fAL b )= Aol )
v
AolA
Abbildung 3-5. Menii ,Analog Output Calibration” (Kalibrierung des Analogausgangs)
Parameter Beschreibung Standardwert
Aol Minimales Analogausgangssignal: Die Ubermittelte Signalstarke, wenn Massenstrom, Band-| 12506
belegung und Bandgeschwindigkeit auf Null gesetzt sind. 0-65535
AaliA Maximales Analogausgangssignal: Die (ibermittelte Signalstarke, wenn Massenstrom, 57970
Bandbelegung und Bandgeschwindigkeit auf den Hochstwert gesetzt sind. 0-65535

Tabelle 3-6. Parameter im Menii ,Analog Output Calibration” (Kalibrierung des Analogausgangs)
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SCT-4XD Bandwaagen-Messumformer

3.3.2 Parameter im Menii ,,Air Purge” (Luftspulung)
Wird im Betriebsmodus ,Belt* (Band) nicht angezeigt.

Parameter Beschreibung Standardwert
Awr.nt Intervall der Luftspilung: Die Luftzufuhr wird alle eingestellten Minuten aktiviert. 20
0-255
Rkl Dauer der Luftspllung: Die Luftspllung wird fur die eingestellten Sekunden aktiviert. 5
0-255
A Ehr Max. Massenstrom-Schwellenwert fir Luftspiilung: Die Luftspiilung wird nur dann aktiviert, |4
wenn der Massenstrom fir die eingestellte Verzdgerungszeit unter dem eingestellten 0-max flow-rate
Schwellenwert bleibt.
A .dy Verzdgerung der Luftspilung: Die Luftspilung wird nur dann aktiviert, wenn der 2
Massenstrom fir die Zeit unter dem maximalen Massenstrom-Schwellenwert bleibt. 0-255
Tabelle 3-7. Parameter im Menii ,Air Purge” (Luftspilung)
3.4 Menii ,Belt Parameters” (Band-Parameter)
(bLE PAF) 4= (ko ~E5)
v
v
NAH F ..
v
v
MAH Fr .5
Tabelle 3-8. Menii ,Belt Parameter” (Band-Parameter)
—

[H " Prﬁ](—'[ﬂ ir. n‘u':]
v

Akl
v
v

A diH

Abbildung 3-6. Mend ,Air Purge” (Luftspiilung)
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Einrichtung

Parameter Beschreibung Standardwert
kot .rES Gesamtaufldsung 0.01t
Werte: 0,1 kg (Ib), 0,2 kg (Ib), 0,5 kg (Ib), 1 kg (Ib), 2 kg (Ib), 5 kg (Ib), 0,01 t (tn), 0,02 t
(tn), 0,05t (tn), 0,1t (tn), 0,2t (tn), 0,5t (tn), 1 t (tn), 2 t (tn), 5t (tn)

Fr ~ES Massenstrom-Auflésung: Wird in kg/lb angezeigt. 0.1 kg/lb

1,0.01,0.1,1

NAH F - Maximaler Massenstrom: Wird vom Analogausgang als Referenz fir den Hochstwert des {200 t
Massenstroms verwendet. Wird in Tonnen angezeigt. 0-65535

Ld rES Aufldsung der Bandbelegung 1.000

100000
1.0
1.00
1.000

MAH L.d Maximale Bandbelegung: Wird vom Analogausgang als Referenz fiir die maximale Band- |10 kg/m
belegung verwendet. 0-60000
Wird in kg/m und Ib/ft angezeigt.

Enlodr Encoder aktivieren: Misst die Bandgeschwindigkeit NO (BulkSlide)
Wird nicht angezeigt, wenn der Betriebsmodus auf BulkSlide gesetzt ist. Wenn aktiviert, |YES (Belt)
muss sichergestellt sein, dass die Funktion ,Input 1* (Eingang 1) auf Encoder gesetzt ist.

LEn PP Wegstrecke pro Impuls: Legt den Abstand zwischen den einzelnen Encoder-Impulsen  |3.14 mm
fest (siehe Abschnitt 1.4.2 auf Seite 11) 0-999999
Wird nicht angezeigt, wenn der Encoder nicht aktiviert ist.

Metric (Metrisch) — 0,01 mm
US -0,0001 Zoll

Enlod .2 Encoder 2 aktivieren: Misst die Bandgeschwindigkeit NO
Wird nicht angezeigt, wenn der Betriebsmodus auf BulkSlide gesetzt ist. Wenn aktiviert, |YES
muss sichergestellt sein, dass die Funktion ,Input 2* (Eingang 2) auf Encoder gesetzt ist.

MAH 5Pd Max. Bandgeschwindigkeit: Wird vom Analogausgang als Referenzwert fiir die maximale {1 m/s / 200 ft/min
Bandgeschwindigkeit verwendet. 0-655.35

dEAd .bd Totzone: Ein bestimmter Massenstrom, bei dem der Summenzahler nicht erhdht wird. Der |2.0%
Wert ist ein Prozentwert des maximalen Massenstroms. Wenn der Massenstrom unter  |0-99.9%
diesen prozentualen Schrittwert des maximalen Massenstroms fallt, wird der Summen-
zahler nicht erhdht.

Frdb. Zeigt den Massenstrom in der Totzone an: Option zum Anzeigen des aktuellen Massen- |NO
stroms, wenn sich das System im Totzonen-Zustand befindet. Wenn auf NO (NEIN) YES
gesetzt, wird der aktuelle Massenstrom innerhalb der Totzone als 0 angezeigt.

kot .AED Summenzahler verringern: Erméglicht das Verringern des Summenzahlers, wenn der NO
Massenstrom negativ ist und der Wert den Prozentsatz der Totzone des maximalen Mas- | YES
senstroms Uberschreitet.

FLE PA- Parameter im Meni ,Filter” (siehe Abschnitt 3.4.1)

Sk EakS Speichern des Summenzahlers in einem nichtfliichtigen Speicher: Der Summenzéhler  [YES
wird alle 5 Sekunden gespeichert, um eine Leistungsverschlechterung zu vermeiden. Das |NO
Speichern der Werte in einem permanenten Speicher dauert nur einige wenige Zehntel-
sekunden. Wenn das Speichern aktiviert ist, dauert es langer, bis der Indikator auf Mod-
bus/ASCII-Anfragen reagiert, wenn die Summenzahlerwerte im permanenten Speicher
abgelegt werden.

Wenn dieser Parameter auf NO (NEIN) gesetzt ist, gehen die Summenzéhlerwerte mit
dem Abschalten des Indikators verloren.

Wenn dieser Parameter auf YES (JA) gesetzt ist, werden die Summenzahlerwerte in
einem permanenten Speicher gespeichert und wiederhergestellt, wenn der Indikator aus-
und wieder eingeschaltet wird.

NAH F- 5 Max. Massenstrom zum Speichern des Summenzahlers: Die Summenzahlerwerte wer-  0.0%
den gespeichert, wenn der Wert null betragt oder der aktuelle Massenstrom kleiner oder |0-100.0%
gleich dem festgelegten Prozentsatz des maximalen Massenstroms ist. Wird nicht ange-
zeigt, wenn 5t Eat5 auf NO (NEIN) gesetzt ist.

Tabelle 3-9. Band-Parameter
—
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SCT-4XD Bandwaagen-Messumformer

3.4.1 Menu ,Filter Parameters” (Filter-Parameter)
Zum Einrichten der Filter-Parameter fiir den Massenstrom und die Bandbelegung.

(Fie PA-) < [F - £ 79

v
FrFit
Tabelle 3-10. Menti ,Filter Parameter” (Filter-Parameter)
Parameter Beschreibung Standardwert
F.rtdE Massenstrom-Filterzeit: Intervalldauer in Sekunden. 5
1-50
F.rFit Stiindlicher Massenstromfilter
N.WIN 20
1-32
N.MED 20
1-N.WIN
N.PIT 0
0-(N.WIN - 2)

3.5 Default (Standardwert)

Tabelle 3-11. Parameter im Menii ,Filter”

Die Bestatigungsaufforderung zeigt (JEFAL) an, bevor das Gerat auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt wird.
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4.0 Kalibrierung

Kalibrierung

4.1

Menii ,,Calibration” (Kalibrierung)

[ CAL b ]4—'[ Al hAR ]
v
LEL.CAP

<

CEL 5En

e

l424

ESEHELD

Abbildung 4-1. Menii ,Calibration” (Kalibrierung)

Parameter Beschreibung Standardwert

nChAR Anzahl an Wagezellen: Die Anzahl der angeschlossenen Wagezellen 1

1-4

CELLAP Wagezellen-Hdchstlast: Die Gesamtsummer der Wagezellen-Hdchstlasten pro Kanal (Metric (Metrisch) oder | Belt: 200
us) Bulk: 20
Beispiel: Eine Waage mit vier 100-kg-Wégezellen, von denen jede an einen eigenen A/D angeschlossen ist,  |0-999999
sollte auf 100 kg gesetzt werden.

CEL 5En Wégezellen-Empfindlichkeit: Der Mittelwert die Empfindlichkeit aller angeschlossenen Wagezellen. 2mVN
Beispiel: Wagezelle 1: 1,9 mV/V, Wagezelle 2: 2,0 mV/V, Wégezelle 3: 2,0 mV/V, Wagezelle 4: 2,1 mV/V 0,1-9.99999
1,9+2,0+2,0+2,1=8/(4 Wagezellen) = Mittelwert 2,0 mV/V

rutLPunfRE Nullpunkt der Waage (siehe Abschnitt 4.2 auf Seite 24)

LLF e Wégezellenfilter (siehe Abschnitt 4.3 auf Seite 25)

HE LEn Wiegelange: Lange des Wiegeabschnitts. Wird im Modus BulkSlide nicht angezeigt. Nach einer Anderung die- | Metric: 1000
ses Wertes wird der Bandfaktor neu berechnet. 0-65535

+ Metric (Metrisch): 1-mm-Aufldsung US: 48.00
US: 0,01-Zoll-Aufldsung 0-655.35

P Uk Le Abstand Drehpunkt zu Wagezelle: Wird im Modus BulkSlide nicht angezeigt. Nach einer Anderung dieses Wer- |0

tes wird der Bandfaktor neu berechnet. Metric: 0-65535
+ Metric (Metrisch): 1-mm-Auflosung US: 0-655.35
+ US: 0,01-Zoll-Auflésung

Pk d Abstand Drehpunkt zu Tragrolle: Wird im Modus BulkSlide nicht angezeigt. Nach einer Anderung dieses Wertes |0

wird der Bandfaktor neu berechnet. Metric: 0-65535
+ Metric (Metrisch): 1-mm-Aufldsung US: 0-655.35
+ US: 0,01-Zoll-Aufldsung

L in Serieller Neigungsmesser: Wird im Modus BulkSlide nicht angezeigt. NO, 485, 232

Der Bandwinkel kann Uber einen seriellen Neigungsmesser gesendet werden, der an den 232- oder 485-Port

angeschlossen ist. Der derzeit unterstiitzte Neigungsmesser ist das Modell HPS-30-2-232 von Level Develop-

ments. Er muss kontinuierlich eine Zeichenfolge in der folgenden Form senden: +025.430<CR>

Auch der zweiachsige Neigungsmesser SOLAR-2 von Level Developments wird unterstiitzt.

Beispiel fir eine Zeichenfolge: +025.430,-012.220<CR>

Es wird nur der erste Teil (x-Achse) berticksichtigt.

AnbL Bandwinkel: Wird im Modus BulkSlide nicht angezeigt. Nach einer Anderung dieses Wertes wird der Bandfaktor |0

neu berechnet. 0-60.0
Tabelle 4-1. Kalibrierungsparameter
—
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Parameter Beschreibung Standardwert
Cor FARC Korrekturfaktor: Zeigt den aktuellen Korrekturfaktor an. Ermdglicht die manuelle Eingabe des Korrekturfaktors. |1
HINWEIS: Der Wert 0 entspricht 1.000000. 0-9.999999
HINWEIS: Weitere Anweisungen zur manuellen Berechnung des Korrekturfaktors finden Sie in
Abschnitt 4.4.5 auf Seite 29.
CEro £ Band-Nullpunkizeit: Dauer des Verfahrens fiir den Band-Nullabgleich bei konstanter Bandgeschwindigkeit und |Belt: 60 s
ohne Encoder-Messsensor. Wird nicht angezeigt, wenn der Encoder aktiviert ist. Bulk:5s
0-600.00
BELE Ln Bandlénge: Gesamtlange des Bandes, die zur Berechnung der Anzahl der Impulse verwendet wird, die vom | Metric: 10.0 m
Encoder wéhrend des Band-Nullabgleichs gelesen werden. Wird nicht angezeigt, wenn der Encoder deaktiviert | US: 500.0 ft
ist oder sich im Modus BulkSlide befindet. 0-6553.5
cEr rEU Bandumdrehungen: Die Anzahl an abgeschlossenen Bandumdrehungen wahrend des Band-Nullabgleichs. 1
Wird nicht angezeigt, wenn der Encoder deaktiviert ist oder sich im Modus BulkSlide befindet. 1-9
cEr.rAn Nullabgleichbereich: Prozentbereich des maximalen Massenstroms, bei dem der Nullabgleich startet. Wenn der | 10%
Absolutwert des Massenstroms in Bezug auf den statischen Nullpunkt auRerhalb des eingestellten Bereichs  |0-99.9%
liegt, wird der Nullabgleich nicht gestartet.
Auto cr Automatischer Nullabgleichbereich: Prozentbereich des maximalen Massenstroms, bei dem der Nullabgleich  |10%
startet. Liegt der Wert auerhalb des eingestellten Bereichs, wird der automatische Band-Nullabgleich unterbro-|0-99.9%
chen. Uberschreitet der Wert den eingestellten Bereich, wird der Vorgang abgebrochen.
HINWEIS: 0 % bedeutet, dass der automatische Nullabgleich deaktiviert ist.
Auto .2 L Automatische Nullpunktgrenze: Prozentbereich des maximalen Massenstroms, bei dem der automatische Null- |10%
abgleich startet. Liegt der aus (statischer Nullpunkt) + (Nullpunktband) berechnete Wert auerhalb des einge- {0-99.9%
stellten Bereichs, wird der automatische Band-Nullabgleich unterbrochen. Liegt der aus (statischer Nullpunkt) +
(Nullpunktband) berechnete Wert auBerhalb des eingestellten Bereichs, wird der automatische Nullpunkt-Kom-
ponentenwert verworfen.
HINWEIS: 0 % bedeutet keine Grenze.
ESEHEL Prifgewicht-Kalibrierung (siehe Abschnitt 4.4 auf Seite 26)
Tabelle 4-1. Kalibrierungsparameter (Fortsetzung)
4.2 Meni ,Zero Scale“ (Waage nullstellen)
Wagezellensignal mit Férderband ohne Material.
(GEro )« (cEr.m5)
v
Abbildung 4-2. Menii ,Zero Scale” (Waage nullstellen)
Parameter Beschreibung Standardwert
cEr. 5 Nullpunkt-Eingabe: Direkte Eingabe der Eigenlast in mV/V. 0
0,1-9.99999
cer AP Nullpunkt-Erfassung: Erfassung des Eigenlastwertes. Das Band muss leer sein und stillstehen. Belt: 200 kg
Der gespeicherte Wert entspricht dem Mittelwert aus einer 2-sekindigen Abtastzeit des Wégezellensignals. | Bulk: 20 kg
HINWEIS: Fiir eine vollistandige Kalibrierung ist weiterhin der dynamische Nullpunkt erforderlich 0-999999
(siehe Abschnitt 4.4.1 auf Seite 26).
Tabelle 4-2. Parameter im Menii ,Zero Scale” (Waage nullstellen)
—
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Kalibrierung

4.3 Wagezellenfilter

ADC-Frequenz [Hz]
Verfiigbare Werte 1 Kanal 2 Kanale 3 Kanile 4 Kanile Win Avg Pit
F1 5 3 3 3 32 16 0
F2 10 5 5 5 32 16 0
F 3 (default) (Standard) 20 10 10 10 12 0
F4 40 19 17 17 10 0
F5 80 34 30 30 16 0
F6 160 59 46 46 24 16 2
F7 325 91 103 103 24 8 0
F8 650 205 0 0 32 16 0
F9 1300 0 0 0 32 16 0
F10 2600 0 0 0 32 16 0
Custom
(Benutzerdefiniert)

Tabelle 4-3. Wégezellenfilter - Kanalwerte

ADC-Frequenz
Verfiigbare Werte [Hz] Win Avg Pit
F1 6.5 32 16 0
F2 12 32 16 0
F 3 (default) (Standard) 25 12 0
F4 50 10 8 0
F5 100 16 8 0
F6 200 24 16 2
F7 400 24 8 0
F8 800 32 16 0
F9 1600 32 16 0
F10 2400 32 16 0
F 11 4800 32 16 0
Custom
(Benutzerdefiniert)

Tabelle 4-4. Wégezellen-Filterwerte
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4.4 Menu ,Test Weight Calibration“ (Prufgewicht-Kalibrierung)
Wird im Modus BulkSlide nicht angezeigt.

(£SE HE [) @ [ EESE HE)
v

\4
EHdbG
\4

e

EH.AE F
Abbildung 4-3. Menii , Test Weight Calibration” (Priifgewicht-Kalibrierung)

Parameter Beschreibung Standardwert
EESE HE Priifgewicht: Das zur Berechnung des Korrekturfaktors verwendete Priifgewicht. 0
+ Metric: 0,01-kg-Aufldsung 0-655.35 kg
+ US: 0,1-b-Auflésung 0-6553.5 Ib
ESE HE d Prifgewicht-Verzdgerung: Intervallzeitverzdgerung, damit die Testmasse positioniert werden kann, bevor das |0

Prifgewicht-Verfahren beginnt. Wenn der Wert 0 ist oder keine Priifgewicht-Ausgabe konfiguriert ist, eine belie-|0-6553.5
bige Taste driicken, um ein Prifgewicht-Verfahren zu starten.

EHdSE Priifgewicht-Abstand: Wird nicht angezeigt, wenn der Encoder deaktiviert ist. 0
+ Metric: 0,01-m-Aufldsung 0-655.35 m
+ US: 0,1-ft-Aufldsung 0-6553.5 ft

HINWEIS: Wenn die Eingabe der Daten iiber das vordere Bedienfeld erfolgt, muss zunéchst die Taste
,»C* gedriickt werden, um vor der Eingabe von neuen Daten die vorherigen Daten zu I6schen.

EHEME Prifgewicht-Zeit (in Sekunden): Wird nicht angezeigt, wenn der Encoder aktiviert ist. 0
0-6553.5

—_

EHRE F Priifgewicht-Materialfaktor: Die Bandwaage funktioniert ordnungsgemaR, jedoch stimmt der angezeigte Priifge-
wicht-Wert nicht mit dem Wert des aufgebrachten Prifgewichts Uberein. Dieser Faktor wird anhand der Korrek- |0-9.999999
turfaktor-Gleichung berechnet (siehe Abschnitt 4.4.5 auf Seite 29)

Tabelle 4-5. Parameter im Menii , Test Weight Calibration” (Priifgewicht-Kalibrierung)

441 BulkSlide-Kalibrierungsverfahren
Vor der Kalibrierung miissen mindestens die folgenden Einstellungen gemaf den BulkSlide-Spezifikationen konfiguriert werden.

Grundeinstellungen
+ Wéhlen Sie Metric (Metrisch) oder US
+ Wéhlen Sie BulkSlide

Kalibrierungsparameter

+ Erfassen Sie den statischen Nullpunkt, indem Sie den mV-Wert flir den Nullpunkt eingeben oder erfassen (siehe
Abschnitt 4.2 auf Seite 24).

+ Konfigurieren Sie die Wagezellen-Hochstlast
+ Konfigurieren Sie die Wagezellen-Empfindlichkeit

Speichern und beenden
+ Driicken Sie die Taste POWER (Netztaste), um das Ment auf oberster Ebene zu verlassen. Der Indikator zeigt SALES an
« Driicken Sie die Taste PRINT, um die Anderungen zu speichern.

- HINWEIS: Summenzéahler/Gesamtstrecke = Bandbelegung.

Je hoher die Summenzéhler-Auflésung wahrend der Kalibrierung, desto genauer ist die Berechnung. Stellen Sie die
Summenzéhler-Auflésung auf den kleinsten sinnvollen Wert ein und @ndern Sie sie nach Abschluss der Kalibrierung
wieder auf den Betriebswert.
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Flhren Sie die folgenden Anweisungen aus, um eine BulkSlide-Kalibrierung durchzufiihren:
1. Halten Sie die Taste PRINT gedrtickt, um das Menii ,User” (Benutzer) aufzurufen. 2&~ .CAP wird angezeigt.

2. Driicken Sie die Taste PRINT, um die dynamische Nullpunkt-Erfassung bei einer Bandbelegung von null zu starten.
HA & wird angezeigt. Nach Abschluss der Kalibrierung wechselt der Indikator automatisch in den normalen
Betriebsmodus und stellt die angezeigte Bandbelegung auf Null.

Halten Sie die Taste PRINT gedrtickt, um das Menu ,User” (Benutzer) erneut aufzurufen.
Driicken Sie die Taste TARE, um zu ,Clear Partial Total* (Teilsummenzahler [dschen) zu scrollen.
Driicken Sie die Taste PRINT, um ,Clear Partial Total* (Teilsummenzahler Idschen) aufzurufen.
Bestétigen Sie mit der Taste PRINT.

Fuhren Sie mindestens drei Durchlaufe mit der gleichen Materialmenge durch BulkSlide aus (nutzen Sie dabei den
Teilsummenzahler, um die Wiederholbarkeit sicherzustellen).

Ldschen Sie den Teilsummenzahler nach jedem Durchlauf mit Schritt 3 bis Schritt 6.

9. Erfassen Sie das Gewicht des in Schritt 7 verwendeten Materials, indem Sie es entweder vorab oder nachtraglich auf
einer statischen Waage wiegen.

10. Erfassen Sie den Teilsummenwert aus der SCT-4XD-Teilsumme.

11. Halten Sie die Taste PRINT im normalen Betriebsmodus gedriickt, um das Menii ,User” (Benutzer) aufzurufen.
12. Driicken Sie die Taste TARE, um zum Korrekturfaktor zu scrollen.

13. Dricken Sie die Taste PRINT, um den Korrekturfaktor einzugeben.

14. Verwenden Sie eine der folgenden Methoden, um den neuen Korrekturfaktor zu berechnen:

+ Automatische Methode: Verwenden Sie die Funktion do5.CAL, um die Teilsumme und den tatsachlichen
Gewichtswert einzugeben. da5 .CAL berechnet und aktualisiert den neuen Korrekturfaktor automatisch.

+ Manuelle Methode: Berechnen Sie den neuen Korrekturfaktor mit Hilfe der folgenden Gleichung.

Neuer Korrekturfaktor = (tatséchliches Gewicht des Materials/angezeigtes Gewicht des Materials) x vorheriger
Korrekturfaktor

15. Wahlen Sie mit der Taste MODE die zu andernde Zahl aus.
16. Andern Sie die ausgewahlte Zahl mit den Tasten ZERO und TARE.
17. Drlicken Sie die Taste PRINT, um den neuen Korrekturfaktor zu speichern.

N o ok w

©

44.2 Bandwaagen-Kalibrierungsverfahren
Vor der Kalibrierung miissen mindestens die folgenden Einstellungen fiir den Wiegerahmen und die Férderbandspezifikationen
konfiguriert werden:

Grundeinstellungen
« Wahlen Sie Metric (Metrisch) oder US

Allgemeine Parameter
* Konfigurieren Sie den Encoder, sofern vorhanden

Band-Parameter
* Aktivieren Sie den Encoder, sofern vorhanden
+ Konfigurieren Sie die Encoder-Impulsléange, wenn ein Encoder verwendet wird (siehe Abschnitt 1.4.2 auf Seite 11)
+ Konfigurieren Sie die konstante Bandgeschwindigkeit, wenn kein Encoder verwendet wird

Kalibrierungsparameter
+ Konfigurieren Sie die Anzahl der Wagezellen-Kanale

+ Erfassen Sie den statischen Nullpunkt, indem Sie den mV-Wert flir den Nullpunkt eingeben oder erfassen (siehe
Abschnitt 4.2 auf Seite 24)

+ Konfiguriere Sie die Wiegelénge (siehe Abschnitt 1.4.1 auf Seite 8)
+ Konfigurieren Sie die Wagezellen-Hochstlast

-
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* Konfigurieren Sie die Wagezellen-Empfindlichkeit

+ Konfigurieren Sie die Bandlange, wenn ein Encoder verwendet wird

+ Konfigurieren Sie die Band-Nullpunkizeit, wenn kein Encoder verwendet wird
* Unter ,Test Weight Calibration” (Priifgewicht-Kalibrierung):

+ Konfigurieren Sie den Prufgewicht-Wert
+ Konfigurieren Sie die Prifstrecke, wenn ein Encoder verwendet wird
+ Konfigurieren Sie die Prifzeit, wenn kein Encoder verwendet wird

HINWEIS: Summenzéhler/Gesamtstrecke = Bandbelegung.

Je hoher die Summenzéhler-Auflésung wahrend der Kalibrierung, desto genauer ist die Berechnung. Stellen Sie die
Summenzéhler-Auflésung auf den kleinsten sinnvollen Wert ein und @ndern Sie sie nach Abschluss der Kalibrierung
wieder auf den Betriebswert.

Speichern und beenden

* Driicken Sie die Taste POWER (Netztaste), um das Menu auf oberster Ebene zu verlassen. Der Indikator zeigt SALER
an

« Driicken Sie die Taste PRINT, um die Anderungen zu speichern.

Fuhren Sie die folgenden Anweisungen aus, um eine Bandwaagen-Kalibrierung durchzuflihren:

1.
2.

o ok~ w

10.
1.

12.
13.

443

Halten Sie die Taste PRINT gedriickt, um das Menu ,User” (Benutzer) aufzurufen. ZEr.CAP wird angezeigt.

Driicken Sie die Taste PRINT, um die dynamische Nullpunkt-Erfassung bei einer Bandbelegung von null zu starten.
WAIT wird angezeigt. Nach Abschluss der Kalibrierung wechselt der Indikator automatisch in den normalen
Betriebsmodus und stellt die angezeigte Bandbelegung auf Null.

Halten Sie die Taste PRINT gedriickt, um das Menii ,User (Benutzer) erneut aufzurufen.
Driicken Sie die Taste TARE, um zu ,Test Weight Procedure (Prifgewicht-Verfahren) zu scrollen.
Legen Sie die Prifgewichte auf die Waage.

Wenn das Band lauft, drlicken Sie die Taste PRINT, um das Prifgewicht-Verfahren zu starten. Der konfigurierte
Priifgewicht-Wert wird angezeigt.

Wenn eine voriibergehende Anderung des Priifgewichts erforderlich ist, driicken Sie die Taste MODE, um die zu
andernde Zahl auszuwahlen.

Andern Sie die ausgewahite Zahl mit den Tasten ZERO und TARE.

Driicken Sie die Taste PRINT, um den neuen Priifgewicht-Wert zu speichern. Die Erfassung des Prifgewichts wird
eingeleitet.

Der Indikator blinkt mit der LED fiir die Stabilitdt und zeigt so an, dass der Kalibrierungsprozess ausgefiihrt wird.

Der Indikator schlieft die Erfassung des Prifgewichts ab, zeigt fir einen kurzen Augenblock Factor (Faktor) an, und
andert die Anzeige dann zum neu kalibrierten Korrekturfaktor.

Driicken Sie die Taste PRINT. Der Indikator zeigt 70d 47 an
Driicken Sie die Taste PRINT, um den neuen Korrekturfaktor zu akzeptieren, oder driicken Sie die Taste POWER, um
den neuen Korrekturfaktor zu verwerfen.

Priifgewicht-Verfahren liber Digitaleingang

Da in diesem Fall keine Interaktion mit dem Benutzer stattfindet, wird ein konfiguriertes Priifgewicht verwendet, um einen
neuen Korrekturfaktor zu speichern. Mit Encoder dauert der Vorgang so lange, wie das Band fir die eingegebene Prilfstrecke
ben6tigt. Ohne Encoder dauert der Vorgang so lange, wie die eingegebene Prifzeit betragt.

28

Besuchen Sie unsere Website www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS


https://www.ricelake.com

Kalibrierung

4.4.4 Kalibrierungsgleichungen
HINWEIS: Die Kalibrierung basiert auf dem Summenzéhler-Wert und nicht auf der momentanen Bandbelegung.

+ Mit Encoder: calcon = Priifgewicht / Wiegelénge * Priifstrecke * Materialfaktor

+ Ohne Encoder: calcon = Priifgewicht / Wiegelénge * (Prufzeit * Bandgeschwindigkeit) * Materialfaktor Neuer
Korrekturfaktor = calcon / (Summenzéhler-Wert) * (alter Korrekturfaktor)

+ Der angezeigte Fehler (Verfahren nach Funktionscode) wird in Prozent angezeigt: Fehler = ((Summenzéhler-Wert) —
calcon) / calcon * 100

445 Neue Korrekturfaktor-Gleichung
Neuer Korrekturfaktor = (tatsachliches Gewicht des Materials/angezeigtes Gewicht des Materials) x vorheriger Korrekturfaktor

Beispiel: 100 Ib des momentanen Materials / 80 Ib angezeigtes Gewicht = 1,25
1,25 * (vorheriger Korrekturwert)
Faktor 1=1,25
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5.0 Betrieb

5.1 Menu ,User” (Benutzer)
Halten Sie die Taste PRINT gedriickt, um auf die Funktionen im Menu ,User* (Benutzer) zuzugreifen.

Element Funktion

cEr .LAP | Nullpunkt-Erfassung der Wagezelle
F.rdb. |Zeigtden Massenstrom in der Totzone an
PutSE H Impulsgewicht

do5 .CAL Berechnung des Korrekturfaktors durch Bestétigen/Einfligen der Teilsumme
und Ist-Summe

Cor FAC Anpassen des Korrekturfaktors

F.rLorr  |(Nicht verwendet)

Anpassen des Bandfaktors (wenn die Meldung ,ModiF?" angezeigt wird, driic-
ken Sie die Taste ZERO,

FRCtor um den Bandfaktor zu berechnen, driicken Sie die Taste ENTER,

um den Faktor zu andern)

Ldscht die Teilsumme. Es wird eine Bestétigungsaufforderung

CLr PE.  |angezeigt (0.P.t.?)

Die Anzahl der Dosierungen wird erhoht.

Ldscht die allgemeine Summe. Es wird eine Bestatigungsaufforderung
LlrDE. angezeigt (0.G.t.?)

Die Anzahl der Dosierungen wird geldscht.

ESEH.P- | Prifgewicht-Verfahren (¥)

Einstellen von Datum/Uhrzeit. Wird nur angezeigt, wenn die Clock-Platine
Ciolh erkannt wurde.

Fordert zur Eingabe des Priifgewichts auf, wenn das Verfahren startet. Wahrend der

)
Ausfiihrung des Tests blinkt die LED fiir eine Bewegung.

Tabelle 5-1. Funktionen im Mendi ,User” (Benutzer)

5.2 Band-Nullabgleich

1. Driicken und halten Sie die Taste ZERO, um den Nullpunkt des Bandes im normalen Betriebsmodus abzugleichen.
Es wird eine Bestatigungsaufforderung angezeigt (2Ero .br).

2. Dricken Sie die Taste PRINT, um das Verfahren fiir den Band-Nullabgleich zu beginnen, oder driicken Sie die Taste
POWER, um das Verfahren abzubrechen. Wahrend das Verfahren flr den Band-Nullabgleich ausgefiihrt wird, blinkt
die LED fiir den Nullpunkt.

5.3 Run-Eingang (Betrieb)

Verwenden Sie den Run-Eingang (Betrieb) fiir Vorgange, bei denen nur dann eine Summierung nur erfolgen soll, wenn das
Band oder die Forderanlage tatsachlich 1auft. Um diese Funktion zu nutzen, muss die Steuerung des Bandes oder der
Forderanlage ein Relais schlielen, sobald der Betrieb aktiv ist. Wenn einer der Eingange als ,Run” (Betrieb) konfiguriert ist,
gilt folgende Betriebslogik:

* Eingang OFF (AUS): Der Massenstrom wird als Null angezeigt und der Summenzahler wird nicht erhéht.

+ Eingang ON (EIN): Der Massenstrom wird entsprechend der aktuellen Bandbelegung angezeigt und der Summenzéhler
wird erhoht.
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5.4 Verfugbare LED-Daten

Beim Start werden die Daten zur Bandbelegung angezeigt. Drlicken Sie die Taste MODE, um die folgenden Daten anzuzeigen:

Element Beschreibung
FloH .- Massenstrom
LoAd Bandbelegung

SPEEd Aktive Encoder-Geschwindigkeit in 0,01 m/s (0,1 ft/min)
P EotAL Teilsumme
f kokAL Allgemeine Summe

Tabelle 5-2. Verfiigbare LED-Daten

5.5 Menu ,Alarm Settings“ (Alarmeinstellungen)

(ALA-NS ) <= (oFF £rR)
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Abbildung 5-1. Menii ,Alarm Settings” (Alarmeinstellungen)

Parameter Beschreibung Standardwert
ofF krR Bandabweichung: Um diesen Alarm verwenden zu kdnnen, muss ein
Digitaleingang mit der Funktion ,Off Track” (Bandabweichung) konfiguriert werden.
+ Fehler-aktiviert NO, YES
+ Alarmverzdgerung: Der Alarm startet, wenn die eingestellte Zeit nach dem |0
Auslosen des Alarmzustands verstrichen ist. 6553.5

+ Sperrverzdgerung: Das Gerét geht in einen gesperrten Zustand tber, wenn |0
die eingestellte Zeit nach dem Ausldsen des Alarmzustands verstrichen ist. |§5535.5
Wenn der Wert auf Null eingestellt ist, geht das Gerét nie in den gesperrten
Zustand iber.

oUEr Ld Massenstrom Uberlastfehler
+ Fehler-aktiviert NO, YES
+ Alarmverzégerung 0

0-6553.5

+ Sperrverzdgerung: Das Gerat geht in einen gesperrten Zustand dber, wenn |0
die eingestellte Zeit nach dem Ausldsen des Alarmzustands verstrichen ist. |0-65535.5
Wenn der Wert auf Null eingestellt ist, geht das Gerat nie in den gesperrten
Zustand uber.

+ Massenstrom Uberlast % (- F .o L) 0
0-99.9

Tabelle 5-3. Parameter im Menii ,Alarm Settings” (Alarmeinstellungen)
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Parameter Beschreibung Standardwert
FloH - Massenstrom-Fehler
+ Fehler-aktiviert NO, YES
+ Alarmverzdgerung: Der Alarm startet, wenn die eingestellte Zeit nach dem |0
Ausldsen des Alarmzustands verstrichen ist. 0-6553.5
+ Sperrverzdgerung: Das Gerat geht in einen gesperrten Zustand iiber, wenn |0
die eingestellte Zeit nach dem Ausldsen des Alarmzustands verstrichen ist. |0-65535.5
Wenn der Wert auf Null eingestellt ist, geht das Gerat nie in den gesperrten
Zustand uber.
+ Mindest-Massenstrom (7 i~ .F .-): Die Einheit und die Dezimalstellen hédngen |0
vom ausgewahlten Einheitensystem und der Massenstrom-Aufldsung ab. | -65535
+ Maximaler Massenstrom (7AH .F .-): Die Einheit und die Dezimalstellen 0
hangen vom ausgewahlten Einheitensystem und der Massenstrom- 0-65535
Auflésung ab.
HE Rt Unter-/Ubergewicht-Fehler
+ Fehler-aktiviert NO, YES
+ Alarmverzégerung: Der Alarm startet, wenn die eingestellte Zeit nach dem |0
Ausldsen des Alarmzustands verstrichen ist. 0-6553.5
+ Sperrverzdgerung: Das Gerat geht in einen gesperrten Zustand iiber, wenn |0
die eingestellte Zeit nach dem Ausldsen des Alarmzustands verstrichen ist. |0-65535.5
Wenn der Wert auf Null eingestellt ist, geht das Gerat nie in den gesperrten
Zustand ber.
+ Mindestgewicht auf Lastempfanger (7 i .HE (): Die Einheit hangt vom 0
ausgewahlten Einheitensystem ab (Metric (Metrisch) kg oder US Ib) 0-999999
+ Hochstgewicht auf Lastempfanger (71AH HE (): Die Einheit hangt vom 0
ausgewahlten Einheitensystem ab (Metric (Metrisch) kg oder US Ib) 0-999999
EHEEFR Externer Alarm — Fehler: Um diesen Alarm verwenden zu konnen, muss ein Digi-
taleingang mit der Funktion ,Extern Alarm“ (Externer Alarm) konfiguriert werden.
+ Fehler-aktiviert NO, YES
+ Alarmverzdgerung: Der Alarm startet, wenn die eingestellte Zeit nach dem |0
Auslosen des Alarmzustands verstrichen ist. 0-6553.5
+ Sperrverzdgerung: Das Gerat geht in einen gesperrten Zustand iiber, wenn |0
die eingestellte Zeit nach dem Ausldsen des Alarmzustands verstrichen ist. |0-65535.5
Wenn der Wert auf Null eingestellt ist, geht das Gerét nie in den gesperrten
Zustand uber.
LL .oUEr Wagezellen-Uberlast: Alarme werden ausgeldst, wenn das Gewicht auf den
Whégezellen die Hochstlast um mehr als 9 Teilungen Gberschreitet.

Tabelle 5-3. Parameter im Men( ,Alarm Settings” (Alarmeinstellungen) (Fortsetzung)
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5.6 Menu ,Diagnostics” (Systemprufung)

( d A0 )« (PoLEr)

Abbildung 5-2. Menii ,Diagnostics” (Systempriifung)

Parameter Beschreibung

Pri LEF Programmversion: Zeigt die Softwareversion der Anwendung an

MARUF d Herstellungsdaten: Zeigt die interne Bibliothek an

d . inkE Teilungsintervall: Die Anzahl der ADC-Z&hlungen pro Skalenteilung. Dies bestimmt die Signal-
qualitat. Je hdher der Wert, desto hdher ist das Signalintervall pro Teilung

AdC .U A/D-Millivolt-Messwert in Echtzeit

RdC Prt A/D-Z&hlungen in Echtzeit

HE (DhE Waagengewicht in Echtzeit

CAL PES Kalibrierungspunkte: Zeigt die Kalibrierungspunkte, die Priifgewichte und die ADC-Z&hlungen an

d SPLR Display: Testet alle LED-Segmente, um die Funktionstlchtigkeit sicherzustellen.

REYH. Tasten/Schaltflachen: Testet alle Tasten, um die Funktionstiichtigkeit sicherzustellen.

oukPut Ausgéange: Erméglicht es dem Bediener, jeden Ausgang auszuwahlen und zu aktivieren, um die
Funktionsttichtigkeit sicherzustellen.

nPukS Eingénge: Zeigt den Zustand jedes Eingangs an, um die Funktionstlchtigkeit sicherzustellen.
SEr Aull Seriennummer
Tabelle 5-4. Parameter im Menii ,Diagnostic” (Systempriifung)
—

Betrieb
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6.0 Kommunikation

6.1 Serielle Einstellungen fiir Analog
o [olifun./5EF AL/ PCSEL =4BS
o LoMNum ./ SE- AL/ Dol P PCNedE = NodbuS > Nod Add: 1
o LaMMun./5E- AL/ Dol .PC/ bALdD = 9600
o [oNun./SE- AL/ Dol PCTPA- 4 = None
o LoMum . /SEF AL/ CoNPC/ b E=8
o CoMNun./SE- AL/ Call.PC ) SEaP =1
HINWEIS: Bei Verwendung eines Feldbus verwenden Sie den folgenden Pfad fiir die Einrichtung:
Cofifiun. /SEF AL /4BS 5EL/PC

6.2 Analogausgange
Zum Hinzufligen von Analogausgangen sind weitere Fernanzeigen erforderlich.

+ Um Analogausgange flir den Massenstrom zu erhalten, verwenden Sie das Protokoll Lt .FL .~ an einer verfligbaren
seriellen Schnittstelle.

+ Um Analogausgange fir die Bandbelegung zu erhalten, verwenden Sie das Protokoll Znt .Lod an einer verfligbaren
seriellen Schnittstelle.

+ Um Analogausgange flir die Bandgeschwindigkeit zu erhalten, verwenden Sie das Protokoll Cnt .SPd an einer
verfligbaren seriellen Schnittstelle.

+ Um Analogausgange flir verschiedene Daten zu erhalten, verwenden Sie das Protokoll ALL .EHE an einer verfligbaren
seriellen Schnittstelle.

Konfigurieren Sie die folgenden Einstellungen auf der Fernanzeige, wenn Massenstrom, Bandbelegung,
oder Bandgeschwindigkeitsdaten vom Bandwaagen-Indikator tibertragen werden:

« FNOdE/ Funl = FEPE

« SEELP [ 5E- AL/ PCSEL = 232 oder HB5S hangen von der Verbindung zwischen der Fernanzeige
und dem Bandwaagen-Indikator ab

 SEELP/SEF AL /LONPC
« PCNOdE =H FEPE
 tEAM =10 (ASCII-Code des Zeichens LF)
¢ HE 1 Po5=0
o« HE /LEn=8
o SkrLER=13
o dEc «=5kEAN
* 5EAbund 5EA. ik = 0 (sie dienen zur Stabilisierung der LED)

¢ brShid = SEEE- Lo und Er ko cals Unter- und Obergrenze fiir die Ubertragenen Daten fest;
Unterlast bzw. Uberlast werden durch untere bzw. obere Striche angezeigt

* AdU LEd = Alle Werte der Untermenis kdnnen bei 0 belassen werden
o SEELF / An Ok

+ CAPALC = Hochstwert der Ubertragenen Daten ohne Dezimalstellen

* NOdE = Ao YES

* AallAH = maximale Analogausgabe (abhangig von CAFAL)

* AocEr = Analogausgabe, wenn die Ubertragenen Daten Null sind

* Aol in = Untergrenze der Analogausgabe

o S5 hn=Pab ik
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« Andert nur die Einstellungen in H .~EFE; Beispiel zur Ubertragung der Bandgeschwindigkeit 1:

o FEFMI=10
o HE FPo5=81
o« HE (LER=8

o SkrLER=135
» dEc = Stream

6.3 Modi des PC-Ports

Element Beschreibung Gesendete Daten

Lk FL.- Kontinuierlicher Massenstrom 210 .10 t|{/|h|CR|LF

Crt Lod (1) Kontinuierliche Bandbelegung 1165 . 10|00k |g]/ m | CR | LF
Kontinuierliche Bandgeschwin-

Crk SPd(3) digkeit 11 .12]6 m| /| s |CR|LF
Kontinuierliche uV-Kanéle,
Massenstrom,
Bandbelegung, Bandgeschwin-

ALL EHE(Y?) digkeit, Summenzahler *

rEPE B Fernanzeige 6

ondE Bei Bedarf

4E5 Bei Bedarf mit ID

NodbuS Modbus RTU-Kommunikation

Fid .buS Feldbus-Kommunikation (Slim-

CdhEqHS Feldbus-Modul erforderlich)

(") Die Aufiésung der Bandbelegung héngt vom Parameter Ld .~E5 ab

(2) In den USA hat die Einheit fiir die Bandgeschwindigkeit 1 Dezimalstelle und die Einheit ist ft/m

Tabelle 6-1. Modi des PC-Ports

(*) Von ALL.EXt gesendete Daten (an den Stellen mit grauem Hintergrund):

1 1 1 1 1 1 1 1 1 1022 2 2 2 2 | 2 2 2 2 3 3 3|3
0 1 2 31403 6 7|8 o 0 1 2 3 4 |5 6 7 89|01 2 3 4 5|6 7 8 19 1 2 |3
C|Hl4 , 2(5]2|u| V|, 2/5(1|u|V|, 2(5/3
3 3 3 3 3|3 414 |44 |4 )44 4 414 |5 5 5 5|15|5 5 5 5 5|6 6 6 | 6 6 | 6 6| 6
4 5 6 | 7 8 | 9 0 1] 2 3145 6 | 7 8 | 9 0 1 2 314 |5 6 | 7 8 90| 1 2 3[4 ]|5 6 | 7
ul vy, 2/4/9|u|V|,|F|R 910 5/8 t|/|h|, L|D
6 7|7 7 1 1
6 9 0 1 2 7 7 7 7 7 8 8 8 8 8 8 8 8 9 9 9 Q) 9 9 9 0 0
8 3 4 5|6 7 8|19]0 1 2|3 4 5 6|7 (8|90 1 2 3|1 4]5 6 | 7 8 | 9 0 1
5/.10/3(2k|g|/ m,|S|1 5/.]0|0 m/|s|,|S]|2 0] .
1 1 1 1 1 4 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3
2 314 |5 6 | 7 8 9]10]1 2 3[4 ]5 6 | 7 8 9|0 123 [4]5 6 7| 8 9|0 1 2 3 4 |5
C L
0|0 m/|s|,|P|IT 5/2|.14|8 t), |G T 7184 9|2 tlel;
HINWEIS: Antwort auf den Befehl RALL = wie die von ALL .EHE gesendeten Daten.
Wenn weniger als 4 Kandle konfiguriert sind, werden die puV-Daten von nicht-konfigurierten Kanélen

mit dem Wert Null gesendet.
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6.4 Modi des PRN-Ports

Element Beschreibung Gesendete Daten
Pr-no Nichts ausfiihren
Zum Drucken Uber einen TPR-
EPr Drucker Druckt jetzt Brutto, Tara, Netto.
cC[ LF
Cnk FL .- Kontinuierlicher Massenstrom 210 .10 t h R
C | LF
Cnt Lod Kontinuierliche Bandbelegung 01 0] 0] k| g|/ m R
Kontinuierliche Bandgeschwindig-| 1 216 m s | C|FF
CrtE 5P |keit ' R
Konfinuierliche pV-Kanale, Mas-
senstrom,
Bandbelegung, Bandgeschwin-
ALL EHE digkeit, Summenzahler Wie PC-Port
rEPE B Fernanzeige 6
Tabelle 6-2. Modi des PRN-Ports
6.5 USB-Kommunikation
Element Beschreibung Gesendete Daten
C | LF
Cnk FL.F Kontinuierlicher Massenstrom 210 |0 t h R
C| LF
Cnt Lod Kontinuierliche Bandbelegung 01010 kjgl/ m R
Kontinuierliche Bandgeschwin- 1 216 m C | LF
Lk 5Pd digkeit R
Konfinuierliche uV-Kanale,
Massenstrom,
Bandbelegung, Bandgeschwin-
ALL EHE digkeit, Summenzahler
ondE Bei Bedarf
485 Bei Bedarf mit ID
NodbuS Modbus RTU-Kommunikation
Tabelle 6-3. USB-Kommunikation
]
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7.0 Feldbus

Feldbus

7.1  Aktivieren des Protokolls

Zum Aktivieren eines Busses richten Sie die folgenden Einstellungen ein:
+ Serielle Schnittstelle

o MM
Lo

n [ SE- AL/ PCSEL = HES

« Lol .Pc/PONOE = FLd buS
* bub EYPE = Ausgewahlter Bus, die Bus-Parameter einsetzen
k£ 1.0uk = Ermaglicht das Aktivieren/Deaktivieren der kontinuierlichen Anzeige des Busmaster-Timeouts

bAud = Legt die Baudrate fiir die Kommunikation fest (verwenden Sie eine Baudrate unter 38400)

PA- 4 = None (Keine)

Hord =8
SkoPH. =1Bit

7.2 Feldbus-Parameter

Feldbus Parameter
Profibus + Node.ld (0-126): node ID (Knoten-ID)
Ethernet/IP, + Aut.cfg: Autom. IP-Konfiguration (No (Nein)/Yes (Ja))
Profinet, + |P.Add: IP-Adresse
Modbus TCP + Net.msk: Subnetz-Maske
+ Gat.way: Gateway

7.3 Eingangsdaten

Tabelle 7-1. Feldbus-Parameter

Register Daten
30001 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB)
30002 Bandstatus-Register
Bandbelegung (MSW) kg/m oder Ib/ft
30003 mit 3 Dezimalstellen.
30004 Bandbelegung (LSW)
30005 Massenstrom
30006 Immer null
30007 Analogausgang-Prozentwert. 2 Dezimalstellen.
30008 Teilsumme (W2)
30009 Teilsumme (W1)
30010 Teilsumme (WO0)
30011 Allgemeine Summe (W2)
30012 Allgemeine Summe (W1)
30013 Allgemeine Summe (W0)
30014 Eingangsstatus-Register
30015 Ausgangsstatus-Register
30016 Sonstige Daten

Tabelle 7-2. Eingangsregister 30001-30016
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7.4 Ausgangsdaten

Register Daten

40001 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB)
40002 Bandstatus-Register

Bandbelegung (MSW) kg/m oder Ib/ft mit
40003 3 Dezimalstellen.

40004 Bandbelegung (LSW)
40005 Massenstrom

40006 Immer null

40007 Analogausgang-Prozentwert. 2 Dezimalstellen.
40008 Teilsumme (W2)

40009 Teilsumme (W1)

40010 Teilsumme (WO0)

40011 Allgemeine Summe (W2)
40012 Allgemeine Summe (W1)
40013 Allgemeine Summe (W0)
40014 Eingangsstatus-Register
40015 Ausgangsstatus-Register
40016 Sonstige Daten

Tabelle 7-3. Halteregister 40001-40016

HINWEIS: Der einzige Unterschied liegt im Befehlsregister. Wenn das externe Feldbusmodul iiber eine 485-Leitung
angeschlossen ist, wird das héherwertige Byte auf 1 gesetzt und das niederwertige Byte mit dem an das Gerét gesendeten
Befehl beschrieben.

7.5 Feldbusdateien

Profibus EtherNet/IP Profinet
Dateityp GSD EDS GSDML
Dateiname GSD.V.2.gsd DINI NIC 52-RE EIS V1.1.EDS GSDML-V2.33-DINI V1.5-NIC 5X-RE
PNS-20180206.xml
Geratename DINIPB DININIC 52-RE/EIS dini.xxx
Hersteller-ID  |ODE1 283 011E
Produkt-ID - 0x11E (283) 010°
Module EIN/AUS: 32 Byte (32 Worte) + Eingang (T=>0) + 64byteinput
+ Ausgang (O=>T) * 64byteoutput
T = Target (Ziel)
0 = Originator (Ursprung)
Anzahl 1 1 2
. + 128 Byte Eingangsbereich- * 64-Byte-Modul fiir den
_ 32 Eingangsbytes + Modui Eingangsbereich
Beschreibung |32 Ausgangsbytes + 128 Byte Ausgangsbereich- * 64-Byte-Modul fiir den
Modul Ausgangsbereich

Tabelle 7-4. Feldbusdatei-Informationen
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7.6 Meldungen
7.6.1 Profibus

Meldung Bedeutung
Pb.un Wird nach dem Einschalten angezeigt
Pt .OR Initialisierung war erfolgreich
Pt Err Initialisierung war nicht erfolgreich
Pt .LOnn Verbindung mit Mastergeréat hergestellt
Pb.d &L Verbindung mit Mastergerat getrennt

Tabelle 7-5. Profibus-Meldungen

7.6.2 Andere Feldbusse

7.6.3 Fehlercodes

Meldung Bedeutung
Wird angezeigt, wenn 30 Sekunden nach dem Einschalten oder
FbuS Er 3 Sekunden nach dem letzten Empfang vom Modul keine
Verbindung hergestellt wurde
FrHH 94 Firmware-Version des Modul-Hubs
Fb.COnn Verbindung zwischen Modul und Waage initialisiert
Fb 0OR Verbindung mit Master-Feldbus hergestellt
Verbindung mit Master-Feldbus getrennt (Anzeige fiir Timeout-
Fb.d &L Fehler deaktiviert)
F.b.ErrkcadE  |Fehlerzustand (siehe Tabelle 7-7 auf Seite 39)

Tabelle 7-6. Meldungen fiir andere Feldbusse

Code

Bedeutung

1000

Schwerwiegender Fehler im Hub-Modul

1001

Inkonsistenz zwischen dem ausgewahlten Protokolltyp und dem vom Feldbus-Modul verwalteten
Protokolltyp

1-18

Sonstiger schwerwiegender Fehler im Feldbus-Modul

000001 und
folgende

Nicht behebbarer Fehler im Feldbus-Modul

000140

Allgemeiner Netzwerkfehler

000141

Verbindung geschlossen

000142

Timeout-Fehler bei der Verbindung

000143

Isoliertes Netzwerk

000144

Doppelter Knoten

000145

Netzwerkkabel getrennt

600078

Modbus TCP: Der Server hat die Verbindung geschlossen, da langer als 30 Sekunden keine Daten
gesendet wurden

Tabelle 7-7. Fehlercodes

Feldbus
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7.7  Ethernet-Konfiguration
Konfigurieren Sie die folgenden Elemente in LOMiMun / EER .CFL:
P EYPE (IP-Adresstyp): Wahlen Sie ,Static” (Statisch) oder ,Dynamic* (Dynamisch)
« P Rddr (IP-Adresse, nur sichtbar, wenn ,Static* (Statisch) ausgewahlt ist): IP-Adresskonfiguration
* nEE M5AR (Subnetzmaske, nur sichtbar, wenn statische IP ausgewahlt ist): Konfiguration der Subnetzmaske
* Eth.LOM (Com-Port): Wahlen Sie einen mit dem Modul verbundenen Port (232 oder 485)
* SEnd .CF (Sendekonfiguration): Senden Sie die Konfiguration an das Modul und speichern Sie sie

7.8 Symbole

Alle Daten werden in Big-Endian-Reihenfolge ausgedriickt.

Symbol Bedeutung
MSW Héchstwertiges Wort
LSW Niedrigstwertiges Wort
Wx Wortrang in einer Mehrwortzeichenfolge
Beispiel W2, W1, WO0: W2 ist das MSW, WO ist das LSW
MSB Hochstwertiges Byte
LSB Niedrigstwertiges Byte

Tabelle 7-8. Bedeutungen der Symbole
7.9 Eingangsregister

Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Bandstatus-Register BO
3 BO B1
4 30003 B1 Bandbelegung (MSW) kg/m oder Ib/ft mit BO
5 BO 3 Dezimalstellen. B1
6 30004 B1 Bandbelegung (LSW) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Massenstrom BO
9 BO B1
10 30006 B1 Immer null BO
" BO B1
12 30007 B1 Analogausgang-Prozentwert. 2 Dezimalstellen. BO
13 BO B1
14 30008 B1 Teilsumme (W2) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Teilsumme (W1) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Teilsumme (WO0) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Aligemeine Summe (W2) BO
21 BO B1
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Feldbus

22 30012 B1 Aligemeine Summe (W1) BO
23 B0 B1
24 30013 B1 Aligemeine Summe (W0) BO
25 BO B1
26 30014 B1 Eingangsstatus-Register BO
27 BO B1
28 30015 B1 Ausgangsstatus-Register BO
29 BO B1
30 30016 B1 Sonstige Daten BO
31 BO B1
Tabelle 7-9. Eingangsregister (Seite 0)
Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Ziel-Massenstrom (Einheit/Dezimalstellen wie in 3.3.2 - BO
3 BO Massenstrom-Auflésung B1
4 30003 B1 Héchstlast (MSW) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Héchstlast (LSW) (Einheit wie in 3.1.1 -Einheitensystem, BO
7 BO 3 Dezimalstellen) B1
8 30005 B1 Max. Massenstrom (Einheit/Dezimalstellen) BO
9 BO B1
10 B1 Min. Massenstrom (Einheit/Dezimalstellen), Massenstrom in B0
30006 Totzone
1 BO zero B1
12 30007 B1 Dosierungszeit (MSW) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Dosierungszeit (LSW) (wie mit Funktion 307 gesetzt, 1/100 s) B0
15 B0 B1
16 30009 B1 Ziel-Chargengewicht (W2) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Ziel-Chargengewicht (W1) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Ziel-Chargengewicht (WO0) (Einheit/Dezimalstellen) B0
21 B0 B1
22 30012 B1 Digitalausgang-Funktion BO
23 B0 B1
24 30013 B1 Digitalausgang EIN-Wert (MSW) BO
25 BO B1
26 30014 B1 Digitalausgang EIN-Wert (LSW) BO
27 B0 B1
28 30015 B1 Digitalausgang AUS-Wert (MSW) B0
29 B0 B1
30 30016 B1 Digitalausgang AUS-Wert (LSW) BO
31 BO B1
Tabelle 7-10. Eingangsregister (Seite 1)
|
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 PID Kp (Ganzzahliger Wert mit zwei Dezimalstellen) BO
3 BO B1
4 30003 B1 PID Ki (Ganzzahliger Wert mit zwei Dezimalstellen) BO
5 BO B1
6 30004 B1 PID Kd (Ganzzahliger Wert mit zwei Dezimalstellen) BO
7 BO B1
8 30005 B1 PID Aktionsintervallzeit (Ganzzahliger Wert in Sekunden BO
9 BO mit einer Dezimalstelle) B1
10 30006 B1 Impulsgewicht (MSW) BO
1 BO B1
12 30007 B1 Impulsgewicht (LSW) BO
13 BO B1
14 30008 B1 _ BO
15 BO B1
16 30009 B1 - BO
17 BO B1
18 30010 B1 - BO
19 BO B1
20 30011 B1 - BO
21 BO B1
22 30012 B1 - B0
23 BO B1
24 30013 B1 - BO
25 BO B1
26 30014 B1 - B0
27 BO B1
28 30015 B1 - B0
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabelle 7-11. Eingangsregister (Seite 2)
I
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Feldbus

Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Bandstatus-Register BO
3 B0 B1
4 B1 Bandbelegung (MSW). kg/m oder Ib/ft mit Ld.Res- BO
30003 Dezimalstellen.
5 B0 B1
6 30004 B1 Bandbelegung (LSW). B0
7 BO B1
8 30005 B1 Massenstrom BO
9 BO B1
10 30006 B1 Geschwindigkeitsencoder 2 (0,01 m/s oder 0,1 ft/min) BO
1 BO B1
12 30007 B1 Analogausgang-Prozentwert (2 Dezimalstellen) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Teilsumme (W1) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Teilsumme (W0) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Allgemeine Summe (W1) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Aligemeine Summe (W0) BO
21 BO B1
22 B1 Geschwindigkeitsencoder 1 (0,01 m/s oder 0,1 ft/min). B0
30012 Konstante Bandgeschwindigkeit, wenn kein Encoder
23 BO verwendet wird B1
24 30013 B1 Neigung. ° mit 1 Dezimalstelle BO
25 BO B1
26 30014 B1 Eingangsstatus-Register BO
27 BO B1
28 30015 B1 Ausgangsstatus-Register BO
29 BO B1
30 30016 B1 Sonstige Daten BO
31 BO B1
Tabelle 7-12. Eingangsregister (Seite 3)
I
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Ausgewahlter Artikelindex (65535, FFFF hex, wenn kein BO
3 BO Artikel ausgewéhit wurde) B1
4 30003 B1 PID Start-Prozentwert (2 Dezimalstellen) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Ziel-Massenstrom (Dezimalstellen einrichten) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Zu dosierendes Gewicht (W1) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Zu dosierendes Gewicht (W0) (Dezimalstelle und Einheit BO
1 BO des Summenzéhlers einrichten) B1
12 30007 B1 Korrekturfaktor (W1) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Korrekturfaktor (WO0) (Ganzzahliger Wert mit BO
15 BO 6 Dezimalstellen) B1
16 30009 B1 Summiertes dosiertes Gewicht (W1) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Summiertes dosiertes Gewicht (W0) (Dezimalstelle und BO
19 BO Einheit des Summenzahlers einrichten) B1
20 30011 B1 Summe der Chargen (W1) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Summe der Chargen (WO0) BO
23 BO B1
24 30013 B1 - BO
25 BO B1
26 30014 B1 - B0
27 BO B1
28 30015 B1 - B0
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabelle 7-13. Eingangsregister (Seite 4)
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Feldbus

Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 B0 B1
2 30002 B1 pV-Kanal 1 B0
3 B0 B1
4 30003 B1 pV-Kanal 2 BO
5 B0 B1
6 30004 B1 uV-Kanal 3 BO
7 B0 B1
8 30005 B1 pV-Kanal 4 B0
9 B0 B1
10 30006 B1 pV-Summe BO
11 B0 B1
12 30007 B1 uV-Mittelwert BO
13 B0 B1
14 30008 B1 Kalibrierungsstatus (Status Prifgewicht-Verfahren) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Kalibrierungen gesamt (Summiert im Verfahren, BO
17 BO in Summenzahler-Auflésung) B1
18 30010 B1 Kalibrierungsfehler (0,01 %) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Neuer Korrekturfaktor (wird am Ende des Priifverfahrens BO
21 BO berechnet) (H) B1
22 30012 B1 Neuer Korrekturfaktor (L) BO
23 BO B1
24 30013 B1 Prozentsatz des Fortschrittswertes fiir Nullpunkt- BO
25 B0 Kalibrierung B1
26 B1 Prozentsatz des Fortschrittswertes fiir Priifgewicht- B0
30014 Verfahren
27 BO B1
28 30015 B1 - B0
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 B0 B1
Tabelle 7-14. Eingangsregister (Seite 5)
—
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Einheitensystem (0: Metrisch, 1: US) BO
3 BO B1
4 30003 B1 Betriebsmodus (0: Band, 1: BulkSlide) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Impulsgewicht (H) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Impulsgewicht (L) (Summenzahler-Aufldsung) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Impulszeitdauer (0,1's) BO
1 BO B1
12 30007 B1 BulkSlide Intervall der Luftspllung (min) BO
13 BO B1
14 30008 B1 BulkSlide Dauer der Luftspllung (s) BO
15 BO B1
16 30009 B1 BulkSlide Luftspiilung max. Massenstrom (Einheit, BO
17 BO Dezimalstellen des Massenstroms) B1
18 30010 B1 BulkSlide Verzdgerung der Luftspilung (s) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Funktion des Analogausgangs (0: Massenstrom, 1: BO
21 BO Bandbelegung, 2: Bandgeschwindigkeit) B1
22 30012 B1 Analogausgang-Modus (0: 4-20 mA, 1: 0-20 mA, BO
23 BO 2:2-10V,3:0-10V) B1
24 30013 B1 Analogausgang min. DAC-Wert B0
25 BO B1
26 30014 B Analogausgang max. DAC-Wert BO
27 BO B1
28 30015 B1 Analogausgang man. Bandgeschwindigkeit (DAC) B0
29 BO B1
30 30016 B1 Bandbelegung-Dezimalstellen (0+3) B0
31 BO B1
Tabelle 7-15. Eingangsregister (Seite 6) — Einstellen mit Befehl 24 (18hex)
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Feldbus

Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Funktion Eingang 1 BO
3 BO B1
4 30003 B1 Funktion Eingang 2 BO
5 BO B1
6 30004 B1 Funktion Ausgang 1 BO
7 BO B1
8 30005 B1 Ausgang 1 NO/NC (Arbeitskontakt/Ruhekontakt) BO
9 BO (0: NO, 1: NC) B1
10 30006 B1 Funktion Ausgang 2 BO
1 BO B1
12 30007 B1 Ausgang 2 NO/NC (Arbeitskontakt/Ruhekontakt) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Funktion Ausgang 3 BO
15 BO B1
16 30009 B1 Ausgang 3 NO/NC (Arbeitskontakt/Ruhekontakt) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Funktion Ausgang 4 BO
19 BO B1
20 30011 B1 Ausgang 4 NO/NC (Arbeitskontakt/Ruhekontakt) BO
21 BO B1
22 30012 B1 - BO
23 BO B1
24 30013 B1 - BO
25 BO B1
26 30014 B1 - BO
27 BO B1
28 30015 B1 - BO
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabelle 7-16. Eingangsregister (Seite 7) — Einstellen mit Befehl 25 (19hex)
.
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Summenzahler-Auflésung BO
3 B0 B1
4 30003 B1 Massenstrom-Auflsung BO
5 BO B1
6 30004 B1 Max. Massenstrom (in Massenstrom-Auflosung) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Max. Bandbelegung (kg/m oder Ib/ft) BO
9 B0 B1
10 30006 B1 Encoder 1 aktivieren (0: deaktiviert, 1: aktiviert) BO
1 BO B1
12 30007 B1 Wegstrecke pro Impuls Encoder 1 BO
13 BO (0,01 mm oder 0.0001 Zoll) B1
14 30008 B1 Encoder 2 aktivieren BO
15 BO B1
16 30009 B1 Wegstrecke pro Impuls Encoder 2 BO
17 BO B1
18 30010 B1 Konstante Geschwindigkeit (0,01 m/s, 0,1 ft/min) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Max. Bandgeschwindigkeit (0,01 m/s, 0,1 ft/min) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Geschwindigkeitsunterschied Encoder BO
23 BO B1
24 30013 B1 Totzone % (0,1 %) B0
25 BO B1
26 30014 B Massenstrom in der Totzone anzeigen (0: Nein, 1: Ja) B0
27 BO B1
28 30015 B1 Summierung mit negativem Massenstrom (0: Nein, 1: Ja) B0
29 BO B1
30 B1 Summenzahler speichern (b15=0: Nein, b15=1: Ja). B0
30016 b14-b0: max. Massenstrom-% zum Speichern des
31 BO Summenzéhlers (0,1 %) B1
Tabelle 7-17. Eingangsregister (Seite 8) — Einstellen mit Befehl 26 (1Ahex)
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Massenstrom-Filterzeit (s) BO
3 B0 B1
4 30003 B1 Massenstrom-Filter Win BO
5 B0 B
6 30004 B1 Massenstrom-Filter Avg BO
I BO B1
8 30005 B1 Massenstrom-Filter Pit B0
9 B0 B1
10 30006 B1 Wagezellenfilter-Index BO
1 BO B1
12 30007 B1 Wagezellenfilter-Rate BO
13 BO B1
14 30008 B1 Wagezellenfilter-Win BO
15 BO B1
16 30009 B1 Wagezellenfilter-Avg B0
17 BO B1
18 30010 B1 Wagezellenfilter-Pit BO
19 BO B1
20 30011 B - BO
21 BO B1
22 30012 B1 - BO
23 BO B
24 30013 B - BO
25 BO B1
26 30014 B - BO
27 BO B1
28 30015 B1 - BO
29 BO B1
30 30016 B - BO
31 BO B1
Tabelle 7-18. Eingangsregister (Seite 9) — Einstellen mit Befehl 27 (1Bhex)
-
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Anzahl an Kanalen BO
3 BO B1
4 30003 B1 Wagezellen-Hochstlast (H) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Wagezellen-Hochstlast (L) (0,001 kg/lb) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Wagezellen-Empfindlichkeit (H) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Wégezellen-Empfindlichkeit (L) (0,00001 mV/V) BO
1 BO B1
12 30007 B1 Wégezellen-Nullpunkt mV/V (H) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Wagezellen-Nullpunkt (L) (0,00001 mV/V) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Wiegeldnge (mm, 0,01 Zoll) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Abstand Drehpunkt zu Wagezelle (mm, 0,01 Zoll) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Abstand Drehpunkt zu Tragrolle (mm, 0,01 Zoll) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Serieller Neigungsmesser BO
23 BO B1
24 30013 B1 Bandwinkel (0,1°) B0
25 BO B1
26 30014 B1 Korrekturfaktor (H) BO
27 BO B1
28 30015 B1 Korrekturfaktor (L) (0,000001) BO
29 BO B1
30 30016 B1 Nullpunkt-Bandzeit (0,01 s) BO
31 BO B1
Tabelle 7-19. Eingangsregister (Seite 10) — Einstellen mit Befehl 28 (1Chex)
I
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Bandlange (0,1 m/ft) BO
3 BO B1
4 30003 B1 Nullpunkt-Umdrehungen BO
5 BO B1
6 30004 B1 Nullabgleichbereich-% (0,1 %) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Automatischer Nullabgleichbereich % (0,01 %) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Automatische Nullpunktgrenze % (0,1 %) BO
11 BO B1
12 30007 B1 Priifgewicht (H) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Prufgewicht (L) (0,01 kg/Ib) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Priifgewicht-Verzogerung (0,1 s) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Priifgewicht-Abstand (0,01 m/ft BO
19 BO B1
20 30011 B1 Prifgewicht-Zeit (0,1 s) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Priifgewicht-Materialfaktor (H) BO
23 BO B1
24 30013 B1 Priifgewicht-Materialfaktor (L) (0,000001) B0
25 BO B1
26 30014 B1 - B0
27 BO B1
28 30015 B1 - B0
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabelle 7-20. Eingangsregister (Seite 11) — Einstellen mit Befehl 29 (1 Dhex)
.
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Fehler Bandabweichung aktivieren BO
3 BO B1
4 30003 B1 Fehler Bandabweichung Alarmzeit (0,1 s) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Fehler Bandabweichung Sperrzeit (0,1 s) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Fehler Uberlast Massenstrom aktivieren BO
9 BO B1
10 30006 B1 Fehler Uberlast Massenstrom Alarmzeit (0,1's) BO
11 BO B1
12 30007 B1 Fehler Uberlast Massenstrom Sperrzeit (0,1 s) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Uberlauf Massenstrom-% (0,1 %) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Fehler Massenstrom aktivieren BO
17 BO B1
18 30010 B1 Fehler Massenstrom Alarmzeit (0,1 s) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Fehler Massenstrom Sperrzeit (0,1 s) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Min. Massenstrom (in Massenstrom-Auflésung) BO
23 BO B1
24 30013 B1 Max. Massenstrom (in Massenstrom-Auflésung) B0
25 BO B1
26 30014 B1 - B0
27 BO B1
28 30015 B1 - B0
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabelle 7-21. Eingangsregister (Seite 12) — Einstellen mit Befehl 30 (1Ehex)
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Big-Endian-
Byte- Little-Endian-
Byte (SINT)- | Modbus-TCP- | Reihenfolge Byte-
Nummer Register (Standard) Eingangsdaten Reihenfolge
0 30001 B1 Befehlsstatus-Register (MSB), Aktuelle Seite (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Fehler Gewicht aktivieren BO
3 BO B1
4 30003 B1 Fehler Gewicht Alarmzeit (0,1 s) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Fehler Gewicht Sperrzeit (0,1 s) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Min. Gewicht (H) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Min. Gewicht (L) (kg oder Ib) BO
" BO B1
12 30007 B1 Max. Gewicht (H) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Max. Gewicht (L) (kg oder Ib) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Fehler Extern aktivieren BO
17 BO B1
18 30010 B1 Fehler Extern Alarmzeit (0,1 s) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Fehler Extern Sperrzeit (0,1 s) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Fehler Wagezelle-Uberlast aktivieren BO
23 BO B1
24 30013 B1 Fehler Wagezelle-Uberlast Alarmzeit (0,1 s) BO
25 BO B1
26 30014 B1 Fehler Wagezelle-Uberlast Sperrzeit (0.1 s) BO
27 BO B1
28 30015 B1 - BO
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabelle 7-22. Eingangsregister (Seite 13) — Einstellen mit Befehl 31 (1Fhex)
I
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7.9.1

Befehlsstatus-Register

B15-B12

B11-B8

B7-B0

Befehlsergebnis

Anzahl an ausgefiihrten Befehlen

Aktuelle Seite

Ergebniswert

Beschreibung

7.9.2 Bandstatus-Register

7.9.2.1 Bandstatus

7.9.2.2 Betriebsmodus

0 OK
1 Kein zulassiger Befehl
2 Ungiiltige Befehlsdaten
3 Unbekannter Befehl
Tabelle 7-23. Befehlsstatus-Register
B15-B12 B11-B8 B7-B0
Bandstatus Betriebsmodus Fehlercode

Tabelle 7-24. Bandstatus-Register

Wert

Zustand

ALARM

MANUAL (Eingang ON/OFF offen)

WAIT (Eingang ENABLE geschlossen)

PAUSE

(Nicht belegt)

RUN

START (Startphase der Charge)

END BATCH (Endphase der Charge)

LOCK

Ol N d|lW|IN|~|O

ZERO BELT wird ausgefihrt

TEST WEIGHT-Verfahren wird
ausgefiihrt

—_
o

Tabelle 7-25. Bandstatus-Werte

Wert Modus
0 Reader (PID nicht aktiviert)
1 Controller (PID aktiviert)

Tabelle 7-26. Betriebsmodus-Werte
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7.9.2.3 Fehlercodes

Wert Beschreibung Setup-Element aktivieren
0 NO ERROR (KEIN FEHLER)
OFF TRACK ALARM (ALARM OFF ErR
1 BANDABWEICHUNG)
MIN FLOW RATE ALARM (ALARM MIN. FLOH .~
2 MASSENSTROM)
MAX FLOW RATE ALARM (ALARM MAX. FLOH .~
3 MASSENSTROM)
ZERO FLOW RATE (KEIN MASSENSTROM) | Wenn kein Alarm aktiv ist,
ist das Addieren zum
4 Summenzahler aktiviert und
der Massenstrom ist null
5 WEIGHT ALARM (ALARM GEWICHT) HE (Dht
OFF TRACK LOCK (SPERRE OFF Erh
6 BANDABWEICHUNG)
MIN FLOW RATE LOCK (SPERRE MIN. FLOH -
7 MASSENSTROM)
MAX FLOW RATE LOCK (SPERRE MAX. FLOH -
8 MASSENSTROM)
DOSAGE WEIGHT LOCK (SPERRE Nicht verwendet
9 DOSIERUNG GEWICHT)
LOCK (SPERRE) aufgrund Eingang ON/OFF  |Auf 1 Sekunde einstellen,
10  |(EINJAUS) oder ENABLE (AKTIVIEREN) offen |dann wird der Bandstatus auf
1 geandert
1 WEIGHT LOCK (SPERRE GEWICHT) HE ([hE
12 |EXTERNAL ALARM (EXTERNER ALARM) EHEEFR
EXTERNAL ALARM LOCK (SPERRE EHEEFR
13 |EXTERNER ALARM)
FLOW RATE LOCK (SPERRE OUEF id
14 |MASSENSTROM)
LOAD CELL OVERLOAD ALARM (ALARM LC OUE-
15 |WAGEZELLEN-UBERLAST)
LOAD CELL OVERLOAD LOCK (SPERRE LC OUE-
16 |WAGEZELLEN-UBERLAST)
FLOW RATE ALARM (ALARM OUE- Ld
17 |MASSENSTROM)

Tabelle 7-27. Fehlercodes

Alarmprioritat Alarm Beschreibung
1 OFF Erh Bandabweichung
2 HE Ghk Gewicht
3 FLOH .~ Massenstrom
4 EHEErn Ethernet
5 OUE- Ld Uberlast
6 L OUEr Wagezellen-Uberlast

Tabelle 7-28. Alarmprioritédten

Feldbus
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7.9.3 Massenstrom

Wert mit Dezimalstellen und Einheit gemaR Massenstrom-Auflésung (siehe Tabelle 3-9 auf Seite 21).

7.9.4 Analogausgang-Prozentwert

Ganzzahliger Wert mit 1 Dezimalstelle. Prozentsatz von (Max. Wert — Nullpunkt-Wert).

7.9.5 Teil- und allgemeine Summen
Wert mit Dezimalstellen und Einheit gemaR Summenzahler-Auflosung (siehe Tabelle 3-9 auf Seite 21).

7.9.6 Eingangsstatus-Register

Bit Beschreibung Bit-Bedeutung 01
(LSB)

0 Polaritat der Bandbelegung + -

1 Gewichtsstabilitat Instabiles Gewicht Stabiles Gewicht
2 Unterlast-Zustand NO YES

3 Uberlast-Zustand NO YES

Massenstrom Nullabgleichbereich Auferhalb des Innerhalb des

4 Nullabgleichbereichs Nullabgleichbereichs
5 Summenzahler MaReinheit (LSB)

6 Summenzahler MaReinheit (MSB)

7 Polaritét stiindlicher Massenstrom +

(MSB)

8 Massenstrom MaReinheit (LSB)

9 Massenstrom MaReinheit (MSB)

10 Status des Eingangs IN 1 deaktiviert aktiviert

11 Status des Eingangs IN 2 deaktiviert aktiviert

12

13

14

15

Tabelle 7-29. Eingangsstatus-Register

7.9.6.1 Summenzahler MaBeinheit

Wert Einheit
1 kg
2 t (tn bei US-System)
3 Ib

Tabelle 7-30. Summenzéhler MaBeinheit

7.9.6.2 Massenstrom MaReinheit

Wert Einheit
1 kg/h
2 th (tn/h bei US-System)
3 Ib/h

Tabelle 7-31. Massenstrom Mal3einheit
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Feldbus

7.9.7 Ausgangsstatus-Register

Bit Beschreibung Bit-Bedeutung 0 Bit-Bedeutung 1
0 Status Digitalausgang 1 deaktiviert aktiviert

1 Status Digitalausgang 2 deaktiviert aktiviert

2

3

4

5

6

7

Tabelle 7-32. Ausgangsstatus-Register — LSB

Bit Beschreibung Bit-Bedeutung 0 Bit-Bedeutung 1
8 Kanal 1 Fehler NO Sl

9 Kanal 2 Fehler NO Sl

10 Kanal 3 Fehler NO Sl

11 Kanal 4 Fehler NO Sl

12 Kanal Globaler Fehler NO Sl

13

14

15

Tabelle 7-33. Ausgangsstatus-Register — MSB
7.9.8 Sonstige Daten

B15-B8 B7-6 B4-5 B0-B3
Anzahl Dosierungen | Aktive Encoder |Dezimalstellen des | Dezimalstellen des
Massenstroms Summenzahlers (rel. 3.07)

Tabelle 7-34. Verschiedene Daten

+ Der aktive Encoder ist null, wenn kein Encoder aktiviert ist.

+ Der aktive Encoder ist 1, wenn nur der erste Encoder aktiviert ist oder wenn beide Encoder aktiviert sind und der
erste Encoder der arbeitende Encoder ist.

+ Der aktive Encoder ist 2, wenn zwei Encoder aktiviert sind und der zweite Encoder der arbeitende Encoder ist.

7.9.9 Digitalausgang-Funktion

B15-B8 B7-B0
Digitalausgang-Index Digitalausgang-Funktion wie in Konfiguration der Ausgénge eingestellt (siche Tabelle 3-4 auf Seite 19)

Tabelle 7-35. Digitalausgang-Funktion
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7.9.10 Digitalausgang ON/OFF-Wert

Wird nur mit der Impulsgewicht-Funktion des Digitalausgangs verwendet. Die ON- und OFF-Werte werden mit dem
gleichen Wert eingestellt. Einheit/Dezimalstellen gemal Summenzéhler-Auflésung (siehe Tabelle 3-9 auf Seite 21)

7.9.10.1 Summenzéhler-Auflésung

7.9.10.2 Massenstrom-Auflosung

7.10 Halteregister

Wert Auflosung
0 0,1 kg (Ib)
1 0,2 kg (Ib)
2 0,5 kg (Ib)
3 1kg (Ib)
4 2kg (Ib)
5 5kg (Ib)
6 (Standard) 0,01t(tn)
7 0,02t (tn)
8 0,05t (tn)
9 0,1t (tn)
10 021t(tn)
11 05t(tn)
12 1t(tn)
13 2t (tn)
14 5t (tn)

Tabelle 7-36. Summenzéhler-Auflésung

Wert Auflésung
0 1 kg/h (1 1b/h)
1 0,01 th (0,01 tn/h)
2 (Standard) 0,1 th (0,1 tn/h)
3 1th (1 tn/h)

Tabelle 7-37. Massenstrom-Auflésung

Das Auslesen der Halteregister 40001-40016 entspricht dem Auslesen der Eingangsregister 30001-30016.

Halteregister schreiben:

Register

Daten

40001

Befehlsregister

40002 und nachfolgende

Verwendet als Befehlsparameter

Tabelle 7-38. Halteregister
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7.10.1 Verfiigbare Befehle

Hex-Wert des
Dez. Value Befehls
des Befehls Wert Beschreibung
0 0 None (Keiner)
1 1 Nicht verwendet
2 2 Start (I8scht PT im STOP-Status)
3 3
4 4 Stop (RUN- oder ENABLE-Eingang aktiviert)
5 5
6 6
7 7
8 8
9 9 Aligemeine Summe zurlicksetzen
10 A Ausgang setzen (siehe Abschnitt 7.10.2.1 auf Seite 60)
Einrichtung speichern (Wenn Parameter geéndert wurden, Indikator neu starten,
1 B Befehl 34)
Digitalausgang-Index andern (Seite 1 Eingangsregister) (siehe Abschnitt 7.10.2.2
12 C auf Seite 60)
13 D Digitalausgang-Wert setzen (siehe Abschnitt 7.10.2.3 auf Seite 60)
14 E Seite andern - Einzustellende Seite (0 bis 13)
15 F Funktion zum Nullband-Abgleich
16 10
17 11
18 12
19 13
20 14 Digitaleingang setzen (siehe Abschnitt 7.10.2.4 auf Seite 60)
21 15
22 16 Teilsumme zurlicksetzen
23 17 Impulsgewicht setzen (Doppelwort-Wert) (siehe Tabelle 7-44 auf Seite 61)
24 18 Einstellungen 1 schreiben (Seite 6) (siehe Abschnitt 7.10.2.6 auf Seite 61)
25 19 Einstellungen 2 schreiben (Seite 7)
26 1A Einstellungen 3 schreiben (Seite 8)
27 1B Einstellungen 4 schreiben (Seite 9)
28 1C Einstellungen 5 schreiben (Seite 10)
29 1D Einstellungen 6 schreiben (Seite 11)
30 1E Einstellungen 7 schreiben (Seite 12)
31 1F Einstellungen 8 schreiben (Seite 13)
32 20 Statischer Nullpunkt
33 21 Prifgewicht-Verfahren
34 22 Indikator neu starten
35 23 Priifgewichtfehler bestatigen und neuen Korrekturfaktor speichern
36 24 Prifgewichtfehler zuriickweisen
37 25 Modbus RTU-Ruhezeit in Millisekunden setzen (5 / 200)
Tabelle 7-39. Verfiighare Befehle
—

Feldbus
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7.10.2 Befehlsparameter
7.10.2.1 Ausgang setzen

Register

Daten

40002 Bitmaske fur den Einstellstatus des Digitalausgangs

Tabelle 7-40. Ausgang setzen

Bit 0: Status des Digitalausgangs 1 setzen

Bit 15: Status des Digitalausgangs 16 setzen

Bit-Wert = 0: Digitalausgang OFF
Bit-Wert = 1: Digitalausgang ON

HINWEIS: Mit diesem Befehl kénnen nur Digitalausgénge mit der Funktion ,,None“ (Keine) ein- und ausgeschaltet werden.

7.10.2.2 Digitalausgang-Index é@ndern

Register Daten

40002  |Digitalausgang-Index (1-16)

Tabelle 7-41. Digitalausgang-Index &ndern

7.10.2.3 Digitalausgang-Wert setzen

7.10.2.4 Digitaleingang setzen

Register Daten

40002 Digitalausgang-Index

40003 | ON-Wert (MSW)

40004 | ON-Wert (LSW)

40005 | OFF-Wert (MSW)

40006 | ON-Wert (LSW)

Tabelle 7-42. Digitalausgang-Wert setzen

Register

Daten

40002

Bitmap der zu aktivierenden/
deaktivierenden Eingange
+ Zum Aktivieren des Eingangs das
Bit auf 1 setzen
+ Zum Deaktivieren des Eingangs
das Bit auf 0 setzen

BO: Digitaleingang 1
B1: Digitaleingang 2
B2: Digitaleingang 3
B3: Digitaleingang 4
B4: Digitaleingang 5
B5: Digitaleingang 6
B6: Digitaleingang 7
B7: Digitaleingang 8

Tabelle 7-43. Digitaleingang setzen
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7.10.2.5 Impulsgewicht setzen

7.10.2.6 Einstellungen schreiben

Beispiel mit Seite 6:

Register Daten
40002 Impulsgewicht (MSW)
40003 Impulsgewicht (LSW)

Tabelle 7-44. Impulsgewicht setzen

Register Daten
40002 Start der Parameter einstellen
40016 Ende der Parameter einstellen

Tabelle 7-45. Einstellungen schreiben

Register Daten

40001 24

40002 Einheitensystem (0: Metrisch, 1: US)

40003 Betriebsmodus (0: Band, 1: BulkSlide)

40004 Impulsgewicht (H)

40005 Impulsgewicht (L)

40006 Impulszeitdauer (0,1 s)

40007 BulkSlide Intervall der Luftsptlung (min)

40008 BulkSlide Dauer der Luftspilung (s)

40009 BulkSlide Luftspllung max. Massenstrom (Einheit, Dezimalstellen des
Massenstroms)

40010 BulkSlide Verzégerung der Luftspiilung (s)

40011 Funktion des Analogausgangs (0: Massenstrom, 1: Bandbelegung, 2:
Bandgeschwindigkeit)

40012 Analogausgang-Modus (0: 4-20 mA, 1: 0-20 mA, 2:2-10 V, 3: 0-10 V)

40013 Analogausgang min. DAC-Wert

40014 Analogausgang max. DAC-Wert

40015 Analogausgang man. Bandgeschwindigkeit (DAC)

40016

Tabelle 7-46. Seite 6 Beispiel

Feldbus
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7.10.3 Status der Halteregister

HINWEIS: Verwenden Sie das Modbus-Protokoll zum Anzeigen der folgenden Register. Alle anderen Protokolle miissen den

Befehl ,,page” verwenden.

Register Daten

40021 Band-Befehlsstatus Register

40022 Bandstatus-Register

40023 Bandbelegung (MSW). kg/m oder Ib/ft mit Ld.Res-Dezimalstellen.

40024  |Bandbelegung (LSW).

40025  |Massenstrom

40026 | Geschwindigkeitsencoder 2 (0,01 m/s oder 0,1 ft/min) — Nullpunkt ohne 2.
Encoder

40027 Analogausgang-Prozentwert (2 Dezimalstellen)

40028  |Teilsumme (W1)

40029  |Teilsumme (WO0)

40030  |Allgemeine Summe (W1)

40031 Allgemeine Summe (W0)

40032  |Geschwindigkeitsencoder 1 (0,01 m/s oder 0,1 ft/min). Konstante
Bandgeschwindigkeit, wenn kein Encoder verwendet wird

40033 Neigung. ° mit 1 Dezimalstelle

40034 Eingangsstatus-Register

40035  |Ausgangsstatus-Register

40036  |Sonstige Daten

40037 MV-Kanal 1

40038 MV-Kanal 2

40039 pV-Kanal 3

40040 MV-Kanal 4

40041 MV-Summe

40042 MV-Mittelwert

40043 Kalibrierungsstatus (Status Prifgewicht-Verfahren)

40044 Kalibrierungen gesamt (Summiert im Verfahren, in Summenzahler-Auflésung)

40045 Kalibrierungsfehler (0,01 %)

40046  |Neuer Korrekturfaktor (wird am Ende des Priifverfahrens berechnet) (H)

40047  [Neuer Korrekturfaktor (L)

40048 Prozentsatz des Fortschrittswertes fir Nullpunkt-Kalibrierung

40049  |Prozentsatz des Fortschrittswertes fir Prifgewicht-Verfahren

Tabelle 7-47. Status der Halteregister
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7.10.3.1 Band-Befehlsstatus Register

B15-B8

B7-B0

Befehlsergebnis

Anzahl der ausgefiihrten Befehlswerte fiir Modul 16

Tabelle 7-48. Band-Befehlsstatus Register

7.10.3.2 Befehlsergebniswerte

Ergebnis
Wert Beschreibung
0 OK
1 Befehl nicht zulassig
2 Ungliltige Befehlsdaten
3 Unbekannter Befehl

Tabelle 7-49. Befehlsergebniswerte

7.10.3.3 Bandstatus-Register

B15-B12

B11-B8

B7-B0

Bandstatus

Betriebsmodus

Fehlercode

Tabelle 7-50. Bandstatus-Register

Wert

Zustand

o

ALARM

MANUAL (Eingang ON/OFF offen)

WAIT (Eingang ENABLE geschlossen)

PAUSE

(Nicht belegt)

RUN

START (Startphase der Charge)

END BATCH (Endphase der Charge)

LOCK

O oI N DWW —

ZERO BELT wird ausgefihrt

—_
o

TEST WEIGHT-Verfahren wird

ausgefiihrt

Tabelle 7-51. Bandstatus-Werte

Wert

Modus

0

Reader (PID nicht aktiviert)

1

Controller (PID aktiviert)

Tabelle 7-52. Betriebsmodus-Werte

Feldbus
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Wert Beschreibung Setup-Element aktivieren
0 NO ERROR (KEIN FEHLER)
OFF TRACK ALARM (ALARM OFF krR
1 BANDABWEICHUNG)
MIN FLOW RATE ALARM (ALARM MIN. FLOH ..
2 MASSENSTROM)
MAX FLOW RATE ALARM (ALARM MAX. FLOH ..
3 MASSENSTROM)

ZERO FLOW RATE (KEIN MASSENSTROM) |Wenn kein Alarm aktiv ist, ist das Addieren zum
Summenzahler aktiviert und
der Massenstrom ist null

WEIGHT ALARM (ALARM GEWICHT) HE LRk

OFF TRACK LOCK (SPERRE OFF krR

6 BANDABWEICHUNG)
MIN FLOW RATE LOCK (SPERRE MIN. FLOH ..
7 MASSENSTROM)
MAX FLOW RATE LOCK (SPERRE MAX. FLOH ..
8 MASSENSTROM)
DOSAGE WEIGHT LOCK (SPERRE Nicht verwendet
9 DOSIERUNG GEWICHT)
LOCK (SPERRE) aufgrund Eingang ON/OFF | Auf 1 Sekunde einstellen, dann wird der Bandstatus
10 (EIN/AUS) oder ENABLE (AKTIVIEREN) offen|auf 1 gedndert
11 WEIGHT LOCK (SPERRE GEWICHT) HE LRk
12 EXTERNAL ALARM (EXTERNER ALARM)  |EHEErn
EXTERNAL ALARM LOCK (SPERRE EHEErR
13 EXTERNER ALARM)
FLOW RATE LOCK (SPERRE OuEr Ld
14 MASSENSTROM)
LOAD CELL OVERLOAD ALARM (ALARM | LT .DuEr
15 WAGEZELLEN-UBERLAST)
LOAD CELL OVERLOAD LOCK (SPERRE  |LL .DuEr
16 WAGEZELLEN-UBERLAST)
FLOW RATE ALARM (ALARM OuEr Ld
17 MASSENSTROM)

Tabelle 7-53. Fehlercodewerte

Prioritat Alarm
OFF ErR
HE LhE
FLOH -

Q|| WIN|—

Tabelle 7-54. Alarmprioritét

Prioritat Alarm
0 Leerlauf
1 Positionierung
2 Start
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Prioritat Alarm
3 Warten auf Bandstart
4 Warten auf Bandlauf
5 Lauf
6 Ende
Zum Speichern des Priifgewichts auffordern (wenn Uber Tastatur ausgefiihrt
7 und Priifgewichtwert = 0)
Zum Einrichten eines neuen Faktors auffordern (wenn (iber Tastatur
8 ausgefiihrt)
9 Auf Bestatigung warten (wenn (iber Fernbefehl ausgefiihrt)
Bestéatigen (voriibergehender Status zum Speichern von Daten, wechselt
10 dann in den Leerlauf-Status)

7.10.4 Register einstellen

Tabelle 7-55. Priifgewicht-Verfahren Status-Prioritét

Register Daten

48001 Einheitensystem (0: Metrisch, 1: US)

48002 Betriebsmodus (0: Band, 1: BulkSlide)

48003 Impulsgewicht (H)

48004 Impulsgewicht (L) (Summenzahler-Aufldsung)

48005 Impulszeitdauer (0,1 s)

48006 BulkSlide Intervall der Luftspilung (min)

48007 BulkSlide Dauer der Luftspilung (s)

48008 BulkSlide Luftsplilung max. Massenstrom (Einheit, Dezimalstellen des
Massenstroms)

48009 BulkSlide Verzdgerung der Luftsplilung (s)

48010 Funktion des Analogausgangs (0: Massenstrom, 1: Bandbelegung, 2:
Bandgeschwindigkeit)

48011 Analogausgang-Modus (0: 4-20 mA, 1: 0-20 mA, 2:2-10V, 3: 0-10 V)

48012 Analogausgang min. DAC-Wert

48013 Analogausgang max. DAC-Wert

48014 Analogausgang man. Bandgeschwindigkeit (DAC)

48015 Funktion Eingang 1

48016 Funktion Eingang 2

48017 Funktion Ausgang 1

48018 Ausgang 1 NO/NC (Arbeitskontakt/Ruhekontakt) (0: NO, 1: NC)

48019 Funktion Ausgang 2

48020 Ausgang 2 NO/NC (Arbeitskontakt/Ruhekontakt)

48021 (nicht verfiigbar)

48022 (nicht verfiigbar)

48023 (nicht verfiigbar)

48024 (nicht verfiigbar)

48025 Summenzahler-Aufldsung

48026 Massenstrom-Aufldsung

48027 Max. Massenstrom (in Massenstrom-Auflésung)

48028 Max. Bandbelegung (kg/m oder Ib/ft)

48029 Encoder 1 aktivieren (0: deaktiviert, 1: aktiviert)

48030 Wegstrecke pro Impuls Encoder 1 (0,01 mm oder 0.0001 Zoll)
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Register

Daten

48031

Encoder 2 aktivieren

48034

Max. Bandgeschwindigkeit (0,01 m/s, 0,1 ft/min)

48035

Geschwindigkeitsunterschied Encoder %

48036

Totzone % (0,1 %)

48037

Massenstrom in der Totzone anzeigen (0: Nein, 1: Ja)

48038

Summierung mit negativem Massenstrom (0: Nein, 1: Ja)

48039

Summenzahler speichern (b15=0: Nein, b15=1: Ja). b14-b0: max. Massenstrom-
% zum Speichern des Summenzéhlers (0,1 %)

48040

Massenstrom-Filterzeit (wird beim Indikator-Neustart gesetzt)

48041

Massenstrom-Filter Win

48042

Massenstrom-Filter Avg

48043

Massenstrom-Filter Pit

48044

Wagezellenfilter-Index (unmittelbar setzen, wenn kein benutzerdefinierter Filter
verwendet wird)

48045

Wagezellenfilter-Rate (setzen, wenn ein benutzerdefinierter Filter ausgewahlt
wird, aktiviert, wenn Pit geschrieben wird)

48046

Wagezellenfilter-Win (setzen, wenn ein benutzerdefinierter Filter ausgewahlt wird,
aktiviert, wenn Pit geschrieben wird)

48047

Wagezellenfilter-Avg (setzen, wenn ein benutzerdefinierter Filter ausgewahlt wird,
aktiviert, wenn Pit geschrieben wird)

48048

Wagezellenfilter-Pit (setzen, wenn ein benutzerdefinierter Filter ausgewahlt wird,
aktiviert, wenn Pit geschrieben wird)

48049

Anzahl an Kanélen (Gewicht neu gestartet)

48050

Wagezellen-Héchstlast (H)

48051

Wagezellen-Hochstlast (L) (0,001 kg/lb)

48052

Wagezellen-Empfindlichkeit (H)

48053

Wagezellen-Empfindlichkeit (L) (0,00001 mV/V)

48054

48055

Wégezellen-Nullpunkt mV/V (H)
(

Wégezellen-Nullpunkt mV/V (L) (0,00001 mV/V) (aktiviert, wenn dieses Register
geschrieben wird)

48056

Wiegelange (mm, 0,01 Zoll)

48057

Abstand Drehpunkt zu Wagezelle (mm, 0,01 Zoll)

48058

Abstand Drehpunkt zu Tragrolle (mm, 0,01 Zoll)

48059

Serieller Neigungsmesser

48060

Bandwinkel (0,1°)

48061

Korrekturfaktor (H)

48062

Korrekturfaktor (L) (0,000001)

48063

Nullpunkt-Bandzeit (0,01 s)

48064

Bandlange (0,1 m/ft)

48065

Nullpunkt-Umdrehungen

48066

Nullabgleichbereich-% (0,1 %)

48067

Automatischer Nullabgleichbereich % (0,1 %)

48068

Automatische Nullpunktgrenze % (0,1 %)

48069

Priifgewicht (H)

48070

Priifgewicht (L) (0,01 kg/lb)

48071

Priifgewicht-Verzégerung (0,1 s)

48072

Priifgewicht-Abstand (0,01 m/ft)

48073

Priifgewicht-Zeit (0,1 s)

48074

Priifgewicht-Materialfaktor (H)
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48075 Priifgewicht-Materialfaktor (L) (0,000001)
48076 Fehler Bandabweichung aktivieren
48077 Fehler Bandabweichung Alarmzeit (0,1 s)
48078 Fehler Bandabweichung Sperrzeit (0,1 s)
48079 Fehler Uberlast Massenstrom aktivieren
48080 Fehler Uberlast Massenstrom Alarmzeit (0,1 s)
48081 Fehler Uberlast Massenstrom Sperrzeit (0,1 s)
48082 Uberlauf Massenstrom-% (0,1 %)

48083 Fehler Massenstrom aktivieren

48084 Fehler Massenstrom Alarmzeit (0,1 s)

48085 Fehler Uberlast Massenstrom Sperrzeit (0,1 s)
48086 Min. Massenstrom (in Massenstrom-Aufldsung)
48087 Max. Massenstrom (in Massenstrom-Auflésung)
48088 Fehler Gewicht aktivieren

48089 Fehler Gewicht Alarmzeit (0,1 s)

48090 Fehler Gewicht Sperrzeit (0,1 s)

48091 Min. Gewicht (H)

48092 Min. Gewicht (L) (kg oder Ib)

48093 Max. Gewicht (H)

48094 Max. Gewicht (L) (kg oder Ib)

48095 Fehler Extern aktivieren

48096 Fehler Extern Alarmzeit (0,1 s)

48097 Fehler Extern Sperrzeit (0,1 s)

48098 Fehler Wagezelle-Uberlast aktivieren

48099 Fehler Wagezelle-Uberlast Alarmzeit (0,1 s)
48100 Fehler Wagezelle-Uberlast Sperrzeit (0,1 s)
48101 Bandbelegung-Dezimalstellen (0+3)
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8.0 Technische Daten

Spannungsversorgung
12-24\V DC

Stromaufnahme
5W

Erregerspannung
5V DC 120 mA (bis zu 16 x 350-Ohm-Wagezellen)

Analogsignal-Eingangsbereich
+39 mV

Analogsignal-Empfindlichkeit
Mindestens 0,3 uV pro Ziffernschritt

Abtastrate
Einkanal bis zu 2.600 Hz, tber Software auswéhlbar
4 Kanéle bis zu 100 Hz, ber Software auswahlbar

Analogausgang (sofern vorhanden)

Opt. isoliert, 16 Bit

0 bis 20 mA, 4 bis 20 mA (maximal 350 Ohm)

0bis 5 VDC, 0 bis 10 VDC (mindestens 10.000 Ohm)

Digitale E/A
Zwei Eingange: 12/24 VDC, 1 kHz
Zwei Ausgange: 150 mA 48 V AC/150 mA 60 V DC

Kommunikationsschnittstellen

(1) RS-485 Halbduplex, (1) RS-232 Vollduplex
1 USB Micro-B-Steckverbinder (Gerat)

fiir PC-Konfiguration

Impulseingang
Dualeingange fiir Redundanz

Anzeige
Sechsstellig, 0,31"-LED (8 mm), rote LED

Tasten/Schaltflachen
Flachmembranfeld, taktile Riickmeldung

Abmessungen
Gesamt: 266 x 159 x 318 mm (10,5 x 6,26 x 12,5 Zoll)

Befestigungslaschen
203 x 333 mm
(8,0 x 13,12 Zoll)

Gewicht
12,25 kg (27 Ib)

Einstufung/Material
NEMA 4X (bei Verwendung des mitgelieferten Gehauses)

Garantie
1 Jahr eingeschrankt

Zulassungen

c € CE-M EN 4550
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