iDimension®QubeVu®

Systemes de dimensionnement statiques
Micrologiciel : 6. X. X XXXX

Guide de 'administrateur

RICE LAKE

mars 25, 2025 WEIGHING SYSTEMS Réf. 223069 fr-FR Rév C



© Rice Lake Weighing Systems. Tous droits réservés.

Rice Lake Weighing Systems® est une marque déposée de Rice Lake Weighing Systems.
Tous les autres noms de marques et produits mentionnés dans la présente publication sont des
marques ou des marques déposées de leurs détenteurs respectifs.

Toutes les informations contenues dans le présent document sont, au meilleur de nos
connaissances, completes et exactes au moment de la publication. Rice Lake Weighing Systems se
réserve le droit de modifier sans préavis la technologie, les caractéristiques, les spécifications et le

design de I'équipement.

Les versions les plus récentes de cette publication, du logiciel, du micrologiciel et de toutes les
autres mises a jour produit sont disponibles sur notre site Web :

www.ricelake.com



https://www.ricelake.com/
https://www.ricelake.com/en-us/

Historique des révisions

Historique des révisions

Cette section suit et décrit les révisions du manuel et vous informe des principales mises a jour.

Révision Date Description
A 20 octobre 2023 Publication du manuel initial
B 28 octobre 2024 Menus mis a jour ; ajout de procédures d’étalonnage du nouveau modéle
C 25 mars 2025 Mise & jour des piéces de rechange ; mises a jour générales
Tableau i. Historique des lettres de révision
RECEILARE - === Rice Lake Weighing Systems propose des séminaires de formation technique.

TECHNIZAL
—\_(D—s:mmnns

Pour consulter les descriptions et connaitre les dates des cours, rendez-vous
sur la page www.ricelake.com/training ou contactez le service de formation
au 7156-234-9171.

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés




Guide de 'administrateur du systeme de dimensionnement de palettes iDimension

Table des matiéres

1.0 INtrodUCHiON ...t e 7
1.1 Documentation COMPIEMENLAINE . . . ... .. e e e e 7

2.0 QUDEVUMANAGET . . . . e 8
2. NaVIgAtON . . . 9

2.2 Boutons Edit/Cancel/Save (Modifier/Annuler/Enregistrer) ... 10

2.3 EtatduSYStBme ... 1"

231 Messages d'état du SyStemMe . ... .. .o 1"

2.3.2  Informations sur le redémarrage du dispositif .. ......... .. 12

24 QUDEVU INSPECIOr . . . . .o 13

241 Onglet Device Information (Informations sur le dispositif) . .............. 13

24.2  Onglet Change Log (Journal des modifications) .. ............oo i 14

24.3  Onglet Audit Trail (Audit mEtrologique) . . . .. ..ot 15

3.0 AffiChage ... e e 16
3 ECrantactile ... ..o 17

3.1.1  Icone d’affichage client — Indications Hors limites . . . ... 17

3.2 Operator Display (Affichage Oprateur) .. .......ooi i 18

3.3 Module daffichage pour Client . .. ... ... 19

34 Affichage Chariot Glevateur. . .. ... 20

4.0 Admin Tools (Outils d’administration). .............ccoii i e e 22
5.0 Setup (Configuration) ... ...... ..o 23
5.1 General Settings (REGIAGES GENETAUX) . . . . ..\ttt ettt e e ettt e e e 24

511 Onglet General Settings (REGIAGES GENETAUX) . . ...\ttt e 24

51.2  Onglet External Cameras (Cameéras eXIEIMES) . . .. ... v 'ttt ettt 28

51.3  Onglet Server Configuration (Configuration SErVeur). . . ... 29

52 Measurement Settings (Parametres de MESUIE) . ... ... v ittt e e e 31

521 Onglet Measurement Settings (Réglages desS mesUres) . . .......vee it 32

6.0

5.2.2  Measurement Advanced Settings (Réglages de mesure avances)
(Configuration Editor [Editeur de configuration]) 33

52.3  Onglet Sensor List (Liste des CapteUrs) . . . ... oot 34
5.3  Display Settings (Parametres d'affichage) . .. ........oir i 35
5.3.1  Operator Display (Affichage Op&rateur) . . .. ...t 35
5.3.2  Customer Display (Affichage client). . ... ... i 37
5.4 USer (ULlISateur) . . ..o e 39
5.5 NEIWOIK (RESBAUY . . . .ottt 40
55.1  Onglet Network Settings (R&glages du rSeau). . ... ...ttt e 40
55.2  Onglet Network Security (SECUMLE FESBAU) . . . . ..ottt e e 41
55.3  Onglet WiFi Settings (Réglages WiFi) . ... ..o i 43
Calibration (Etalonnage) . .. .......couiiii i i it s 44
6.1 Calibration Object (Objet d’étalonnage) .. ......cov i 44
8.2 ACCEAEr 18talonnage . ... ..ot 45
6.3 Etalonnage Flex, LTL € PV D . . oo e 46
6.4 Etalonnage LTL XL . ..ottt e e 52
6.5  Plus Calibration (Etalonnage PIUS) . . . . . ...\ttt et e 61
6.6 Définirlazone detravail . .. ... .o 67
6.7  Vérification de I6talonnage. . . . ... o 71

i,
RICE LAV/XIE Rice Lake propose en permanence des formations en ligne gratuites

/ sur un grand nombre de sujets lies aux produits.

r| Visitez la page www.ricelake.com/webinars.

Visitez notre site Web www.RicelLake.com


https://www.ricelake.com

Table des matieres

7.0 Capture Definitions (Capturer définitions) ................cciiiiiiiiiii i e 72
8.0 Firmware Upgrade (Mise a jour du micrologiciel). . .......... ..o 74
8.1 Onglet Firmware Upgrade (Mise & jour du micrologiciel) .. ... e 74

8.1.1  USB Drive (CIé USB) ou Network Share (Partage réseau) . . ..........oeiiii e 75

8.1.2  Local File (Fichier local) . . . ... .. oo e 76

8.1.3  Mise ajourdumicrologiCiel . . . ... ... 77

9.0 Backup (Sauvegarde de secours) et Restore (Restauration) ................ccovvivin... 78
9.1 Backup (Sauvegarde 8 SECOUS) . . . ...\ttt ettt ettt e e e e e e e e 79

0.2 ReStOre (RESIAUIET) . .\ttt 80
10.0 DIagnOStiCS ... iui i e 81
101 TestS deS COMPOSANES . . . .ttt et et e e 82

10.2  Onglet System Log (Journal SYStEME) . . ... ..ottt 85

10.3  Debug Info (Informations de débogage) . . . . .. ..ottt 86

R YT 87
00 T 88
121 QubeVu Engineering AppliCation . ... ... ... 88

12.2  Configuration de la caméra Axis IPavec IP Utility . ......... .. i 90

12.3 Remarques relatives a 'installation. . .. ... . 9%

124 MesSages dbtat ... .. i 95
1241 Messages d'état 6tenduS . ... i 96

1242 MESSAGES  OITOUI . . .\ttt ettt e et 97

125 INerfaCce TOP . 98
125 Interface TOP . . oo 98

12.5.2 Configuration de l'interface TCP ... ... .. . i 98

126 Protocole QUDEVU. . ... 98
12.6.1 Exemple de Demandes et de REPONSES . .. ... .ttt 98

12.8.2  IMerfaCE SBIE . . oot 98

BICELAKE __\_—— Rice Lake Weighing Systems propose des séminaires de formation technique.
TECH"I’IAL Pour consulter les descriptions et connaitre les dates des cours, rendez-vous
A sur la page www.ricelake.com/training ou contactez le service de formation

b@ SEMINARS 5, 775-234-9171.

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 5



Guide de 'administrateur du systeme de dimensionnement de palettes iDimension

— N\

RICE I.lyKE Rice Lake propose en permanence des formations en ligne gratuites

sur un grand nombre de sujets liés aux produits.
r| Visitez la page www.ricelake.com/webinars.

Visitez notre site Web www.RicelLake.com


https://www.ricelake.com

Introduction

1.0 Introduction

QubeVu Manager est un programme intégré qui configure les produits iDimension. Ce manuel traite de la configuration de
QubeVu avec les dimensionneurs de palettes. et son utilisation est recommandée par les administrateurs techniques du
systéme.

REMARQ({E : Lprs: del ’iqterfagage avec un programme tiers, se référer a la documentation du fabricant du logiciel pour la
configuration si nécessaire.
Ce manuel est applicable aux produits iDimension suivants :
+ Systéme de dimensionnement de colis et de palettes iDimension Flex Series
+ Systéme de dimensionnement de palettes iDimension LTL
+ Systéme de dimensionnement de palettes iDimension LTL XL
+ Systéme de pesage et de dimensionnement de palettes iDimension PWD
+ Systéme de dimensionnement statique série iDimension Plus

REMARQUE : Pour plus d’informations concernant les systémes de dimensions statiques iDimension Plus/Plus XL, voir :
*Manuel du logiciel Desktop Wedge iDimension (214650)
*Suite logicielle iDimension (201231)
*Guide des managers de 'iDimension Plus (206287)

Les manuels sont disponibles auprés de Rice Lake Weighing Systems a I'adresse suivante www.ricelake.com/manuals
Les informations relatives a la garantie sont disponibles & 'adresse suivante www.ricelake.com/warranties

1.1 Documentation complémentaire
Pour une documentation complémentaire, consulter :

Instructions de montage de I'iDimension Flex Series
Les instructions de montage de I'iDimension Flex (Réf. 220532) offrent une vue d’ensemble du montage des produits
iDimension.

Instructions de montage de I'iDimension PWD
Les instructions de montage de I'iDimension PWD (Réf. 198812) offrent une vue d’ensemble du montage des produits
iDimension.

Instructions de montage de I'iDimension Plus
Les instructions de montage de I'iDimension Plus (Réf. 197164) offrent une vue d’'ensemble du montage de I'iDimension Plus.

Manuel technique de P'indicateur/contréleur 880 Performance™ Series
Le Manuel technique 880 Performance Series (Réf. 158387) offre une vue d’'ensemble détaillée des procédures d'installation,
de configuration et d'utilisation de I'indicateur 880.

Manuel technique de l'indicateur/contréleur 1280 Enterprise™ Series
Le Manuel technique 1280 Enterprise Series (Réf. 167659) offre une vue d’ensemble détaillée des procédures d'installation,
de configuration et d'utilisation de l'indicateur 1280.

Manuel d'installation de la balance SUMMIT® 3000
Le Manuel d'installation de la balance SUMMIT 3000 (Réf. 76012) offre une vue d’ensemble détaillée de la procédure
d’installation de la balance SUMMIT 3000.

Manuel d’installation de la balance au sol RoughDeck®
Le Manuel d'installation de la balance RoughDeck (Réf. 66662) offre une vue d'ensemble détaillée de la procédure
d'installation de la balance RoughDeck HP/HC.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 7
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2.0

QubeVu Manager

Cette section offre une vue d’ensemble de QubeVu Manager. QubeVu Manager est le programme intégré installé avec le
dimensionneur de palettes iDimension. Il offre des fonctions de configuration, de diagnostics du systéme et d'étalonnage qui
ne sont pas accessibles depuis I'écran tactile.

Pour accéder a QubeVu Manager, connectez le dimensionneur de palettes iDimension via Ethernet & un ordinateur, puis
ouvrez un navigateur Web et saisissez 'adresse |P du dimensionneur : http://192.168.0.2 (principale) ou 169.254.1.1
(secondaire).

YA Dimension

“# QubeVu Manager

Admin
Tools
@ License

‘-. Displays

Device: QubeVu - CONFIGURING

Operator, customer and demo
displays

System administration and
configuration tools

View, apply, or upgrade the system's
license

Address: 192.168.0.2

Figure 2-1. Page d’accueil de QubeVu Manager

Paramétre Description

Modules d'affichage | Informations sur les modules d’affichage
(Section 3.0, page 16)

Admin Tools (Outils |Informations sur Admin Tools (Outils d'administration)
d’administration) (Section 4.0, page 22)

License (Licence) |Informations sur la licence (Section 11.0, page 87)

Tableau 2-1. Navigation dans la page d’accueil de QubeVu Manager
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QubeVu Manager

21 Navigation

Le menu de navigation se trouve dans la section supérieure gauche de chaque page. Cela permet aux utilisateurs de suivre
'emplacement de leur menu en cours et offre des liens avec chaque page précédente.

Ainsi, dans le menu General Settings (Réglages généraux), sélectionnez Admin Tools (Outils d’administration) pour retourner
au menu Admin Tools, ou QubeVu Manager pour retourner a la page d’accueil.

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings

W Dimension

o 0% QubeVu® General Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings Device: idim-UA51563 - REMOVE | Address: 192.168.0.102

il
2]
]
i |
(CW, General External Server
0" Settings > Cameras Configuration
ancel
Device Date/Time Scale Serial Interface =
09/23/2024 11:35:52 -0500 CDT Scale type: Protacal: oF v

Comms parameters: Serial port; s

Self-recovery [ J

® None O Restart O Reboot

TCP Interface

Log level Brotrcal:
Ofrror  Oinfo @ Debug TCP port: —1

HTTP Interface

Protocol:
HTTP port: |:|

HTTP output format:

Figure 2-2. Navigation dans les menus

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 9



Guide de I'administrateur du systeme de dimensionnement de palettes iDimension

2.2

Boutons Edit/Cancel/Save (Modifier/Annuler/E

Sur les menus, trois boutons actifs sont habituellement affichés : e @ et

rajstrer)

Cancel

Figure 2-3. Boutons Edit, Cancel et Save (Modifier, Annuler, Enregistrer)

Elément

Description

Appuyez sur e pour activer la fonctionnalité qui permet de modifier les réglages.

Aprés avoir changé les réglages, appuyez sur e pour continuer.

Sélectionnez

pour enregistrer les modifications effectuées pendant la procédure de modification.

Sélectionnez @ pour annuler les modifications apportées a I'onglet actif, sauf si elles ont été enregistrées.

REMARQUE : Apres I'enregistrement, le dispositif peut redémarrer et retourner a I'écran d’accueil.

Tableau 2-2. Navigation dans la page d’accueil de QubeVu Manager

10

Visitez notre site Web www.RicelLake.com


https://www.ricelake.com

2.3

QubeVu Manager

Etat du systeme

L’état systéme du dispositif connecté est affiché dans le coin supérieur droit de toutes les pages.

{'aes._.-.r{} ( 7 f‘}

e Device: PWD1 - Running | Address: I92.?68.0.4E@
Figure 2-4. Affichage de I'état

NO
d’élément

Description

1 User (Utilisateur)

Connecté au dispositif en mode Admin (Administrateur). Sélectionnez @ pour retourner au mode utilisateur standard.

2 Device (Appareil)
Le réglage par défaut est le numéro de série de I'appareil iDimension. Celui-ci peut étre renommé sous le parametre Host Name
(Nom d’héte) dans Netwrok Settings (Parametres réseau) (en mode Admin).

3 Etat du systéme (Section 2.3.1)
L’état en cours de I'appareil.

4 IP Address
10.184.1.58 : L’adresse IP en cours de l'appareil.

Log Out (Déconnexion) (Log In [Connexion] s'affiche si vous n'étes pas connecté)

Redémarre ou relance le systéme (Section 2.3.2, page 12)

7 QubeVu Inspector (Section 2.4, page 13)

Tableau 2-3. Indicateurs d'état systéme

Si e (Modifier) est sélectionné dans la section Etalonnage, I'unité peut passer & I'état Configuring (Configuration).

Le systéme redémarrera automatiquement lors de I'enregistrement ou de I'annulation des modifications et retournera au

mode Ready.

231 Messages d'état du systeme

Les messages d'état du systeme qui peuvent étre affichés sont décrits ci-dessous.

Status (Etat) Description

STARTING Le systéme est en cours de démarrage.

(Démarrage en cours)

STARTED (Démarré) |L’appareil a été redémarré. Attendez que I'état change en RUNNING avant d’effectuer un dimensionnement.
Sile dispositif reste en mode STARTING, utilisez le bouton Help (Aide) de I'affichage démo ou de I'affichage USB pour afficher et
effacer les dimensions.

READY (Prét) Le systéme est prét.

ERROR (Erreur) Le navigateur Internet est dans l'impossibilité de déterminer I'état. ERROR peut s'afficher pendant le redémarrage du systéme.

DIMENSIONNEMENT |Le systeme traite une dimension

REMOVE (Retirer) Les dimensions sont traitées et 'élément peut étre retiré.

STOPPING Le systéme est en train de basculer en mode STOPPED (Arrété).

(Arrét en cours)

STOPPED (Arrété) Le service s'est arrété. STOPPED s'affiche pendant le redémarrage du systéme. Si I'appareil continue a afficher STOPPED,
redémarrez I'appareil a partir de la prise d’alimentation secteur ou de l'interrupteur d’alimentation sur la console.

CALIBRATING Le dispositif a été redémarré ou réinitialisé et le systéme redémarre les services. Attendez que I'état change en RUNNING

(Etalonnage en cours)

(Marche) avant d'effectuer un dimensionnement.

Tableau 2-4. Messages d'état

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 11
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CONFIGURING En mode Admin, la fonction Edit (Modifier) a été activée pour modifier les paramétres de configuration. Si les paramétres sont
(Configuration en enregistrés, le dispositif doit retourner en mode RUNNING (Marche). Si un enregistrement n’a pas été effectué et si le dispositif
cours) est en mode configuration, redémarrez le systéme.

RECOVERING (Récupération) Le systéme tente de rétablir la connexion avec les capteurs.

Tableau 2-4. Messages d'état

2.3.2 Informations sur le redémarrage du dispositif
Pour redémarrer le systéme, sélectionnez I'un des boutons suivants :

+ Sélectionnez I:Rest..ar:: dans la barre de démarrage du systéme. L'invite de redémarrage de QubeVu Manager apparait.

+ Sélectionnez pour redémarrer le service actuellement actif sur le dispositif.
+ Sélectionnez pour redémarrer le systéme d’exploitation. Le redémarrage du systéme prend plusieurs minutes.

+ Sélectionnez @ pour retourner au menu précédent.

QubeVu Manager

Do you want to restart or
reboot?

\J

Figure 2-5. Invite de redémarrage

12 Visitez notre site Web www.RicelLake.com WEIGHING SYSTEMS
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QubeVu Manager

2.4 QubeVu Inspector

QubeVu Inspector fournit les onglets Device Information (Informations sur le dispositif) et Change Log (Journal des
modifications). Ces onglets fournissent des informations concernant le dispositif et les modifications apportées aux réglages.
I n’est pas nécessaire de se connecter pour voir les informations disponibles sur l'onglet QubeVu Inspector.

241 Onglet Device Information (Informations sur le dispositif)
L'onglet Device Information (Informations sur le dispositif) contient des informations systéme telles que le numéro de série,
le numéro de version du micrologiciel et les spécifications.

Pour accéder a QubeVu Inspector, procédez de la maniére suivante :

1. Sélectionnez 6 pour accéder & QubeVu Inspector.

1 Dimension

HICE LAKE

Q QubeVu'Inspector

Qube¥u Manager > Inspector

Approval:
Firmware Version:

Firmware CRC:

Device Change Audit =
=) Information Ls Trail
Close
R R A
Manufacturer: Rice Lake Weighing Systems
Model: IDIMLTL
Serial Number: UA51963

6.1.1.pallet_wip-internal-testing.5054-DEV-x86-unlocked
e4d9356e v

Drop and Clear Stop and Go In Motion
Specifications: Min (in) 12 x 12 x 12 12 x12x 12 12x12x 12
Max (in) 144 x 96 x 96 72 x 72 x B4 T2x72x 84
Division (in) 0.5 0.5 0.5
Operating Temperature: 10°C - 40°C

For testing only.

In-motion setting using Sick Visionary-T sensors

Figure 2-6. QubeVu Inspector

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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242 Onglet Change Log (Journal des modifications)
L'onglet Change Log (Journal des modifications) contient une liste des modifications apportées aux réglages. Ce menu est
utilisé par l'inspecteur local des poids et mesures et par le personnel technique de l'usine.

+ Pour visualiser les modifications sur une plage de dates donnée, saisissez une date Start (Début) et une date End (Fin),

puis sélectionnez e

WOmenson | @) QubeVU Inspector

QubeVu Manager > Inspectar Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 i
I
Device Change f Audit =
Information Log Trail N
‘ Close
Change counter: # Date Hame Changed to & -
139 L]

108 045ep2024_§3:03 Firmwarelipdate
Select date range:

Start: 2024-08-01
End: 2024-08-23]

Downlozd complats changs
log

Figure 2-7. Onglet Change Log (Journal des modifications) (Date Range [Plage de dates])

* Pour afficher tous les journaux précédents, sélectionnez e sans entrer de dates.

BOmenson | @) QubeVu Inspector

QubeVu Manager > Inspector Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 i
i
I
Device Change f Audit
Information Leg Trail
Close
- a
Change counter: # Date Hame Changed to
139 (]
1 190ul2024 10:56  FirmwareUpdate 62
Select date range:
Start: 2 f50ul2024_10:56 FirmwarsUpdata g
End: 2024-08-22
e 3 20AugH024_12:55 Firmwarelpdate -t
Download complets change
log
4 208052024 12:55 FirmwareUpdate
5 30Augi024 1300 Firmwarslpdats g
v
4 G >

Figure 2-8. Onglet Change Log (Journal des modifications) (All Data [Toutes les données])

+ Utilisez les touches fléchées sur le clavier du PC pour faire défiler les résultats.

* Pour exporter le journal dans un fichier *.csv, sélectionnez w

14 Visitez notre site Web www.RicelLake.com WEIGHING SYSTEMS
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QubeVu Manager

243 Onglet Audit Trail (Audit métrologique)
L'onglet Audit Trail (Audit métrologique) affiche I'historique d’enregistrement des audits.

* Pour obtenir des enregistrements, renseignez les champs First record Id: (Id du premier enregistrement) et

Nb. of records: (Nombre d’enregistrements) et sélectionnez e

YiDimersor | @ Qubevir Inspector

QubeYu Manager > Inspector Device: idim-UA51962 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 e
Device - Change Audit
Information Log Trail
{ a
Remaining capacity: L Record &

1999665 records

Available records:

Oldest recard: 1

i . 5 Fe Xar Oxel #xfe GxSh @x59 @xSe BxBO Gxes 9xfl @xRa @x71 <fEpchata
ewvest record: 335

in" OutOfSounds="4" Unkaownbimensions="fals
Fetch records:

‘ #50
First record Id:

Verified
Nb. of records:

e

Download complete audit
trail 4

Figure 2-9. Onglet Audit Trail (Audit métrologique) (Plage d’enregistrements)

* Pour obtenir tous les enregistrements, sélectionnez e sans entrer dans les champs.

B Dimension | @) QubeVU" Inspector

QubeVu Manager > Inspector Device: idim-UA519632 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 %
b Device Change Audit
Information Log Trail
Close
Remaining capacity: R oo &
1999665 records .
< 0" Cap ="1" Uuid="81 d94-eb72-4a5c

Available records:

Oldest record: 1

Newest record: 335

& 5 #1
Fetch records: Verified

First record Id:

L1

Nb. of records:

1000|

e

Download complete audit
rail

Figure 2-10. Onglet Audit Trail (Audit métrologique) (Tous les enregistrements)

+ Utilisez les touches fléchées sur le clavier du PC pour faire défiler les résultats.
+ Sélectionnez Download (télécharger) pour exporter les enregistrements dans un fichier *.csv.

-
5!&% GL sAyslTSMEs © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés

15



Guide de I'administrateur du systeme de dimensionnement de palettes iDimension

3.0 Affichage

Cette section offre une vue d’ensemble du menu Display Pages (Pages d'affichage) QubeVu. Certains types d'affichage

permettent de relayer des informations.
Pour accéder au menu Display Pages (Pages d'affichage), procédez de la maniére suivante :

+ Sélectionnez ‘!’ Displays dans le menu QubeVu Manager (Figure 2-1, page 8) pour accéder au menu
Display Pages (Péges d'affichage).

DDmensor | {8 QubeVu Displays

o Operator
' 4 Display
—

E Customer
¥ Display

Figure 3-1. Menu Displays (Affichages)

Elément Description

Operator Display (Affi- | Informations du module d'affichage pour opérateur
chage opérateur) (Section 3.2, page 18)

Customer Display Informations du module d'affichage pour client
(Section 3.3, page 19)

Tableau 3-1. Navigation dans la page d’accueil de QubeVu Manager
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Affichage

3.1 Ecran tactile

L’écran tactile permet de naviguer dans QubeVu. Le bouton Power (Alimentation) de I'écran USB est situé a I'arriere de
l'appareil. L'écran USB peut étre configuré dans QubeVu Manager.

D|men5|ons (m)@

2 240
= @240
= 240

515 95@

#43 - 2023-Sep-13 16:44:48

Figure 3-2. Ecran tactile

Les touches de fonction permettent de gérer le logiciel I'iDimension via I'écran tactile.

NO
d’élément Fonction Fonction
1 Indication Hors limites S'affiche lorsque des objets sont hors limites (voir Section 3.1.1)
2 Affichage des dimensions |Affiche les dimensions mesurées
Affichage du poids Affiche le poids de I'article lorsque les données métriques de l'article ont été capturées. Utilisez I'affichage du
poids pour visualiser les données de poids, y compris le poids négatif
4 Bouton Information Permet d’accéder au menu de configuration pour régler heure et date, adresse IP configurée de I'écran et mises
a jour du micrologiciel via clé USB
5 Bouton de balayage Active le dispositif pour prendre les dimensions
6 Touche Aide Affiche le menu Issue Review (Revue des problémes) ; Fournit des instructions sur la fagon d’effacer les conditions
telles que démarrage, arrét, attente ou suppression sans objet dans la zone d’analyse.
7 Image en direct La zone de pesée fournit une vue en temps réel de la zone de balayage transmise depuis la téte de balayage
al'écran USB.

Tableau 3-2. Fonctions des touches

3.1.1  Icone d’affichage client - Indications Hors limites

L'indication Hors limites (Out of bounds ou OOB) constitue un symbole visuel montrant si la palette ou le colis est placé hors de

la zone de travail.
Figure 3-3 indique que la palette est hors limite sur le bord gauche, quand on est face a la balance sur un systéme de pesage
et de dimensionnement de palettes PWD :

Figure 3-3. Indication Hors limites

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 17
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3.2 Operator Display (Affichage opérateur)

La fonction Operator Display (Affichage opérateur) simule I'écran tactile USB. Le menu Operator Display peut étre configuré
en utilisant les fonctions Admin Tools (Outils admin)/Setup (Configuration)/Displays Settings (Réglages des affichages)
(Section 5.3.1, page 35).

+ Sélectionnez ‘.'jlﬂj“ dans le menu Display Pages (Pages d'affichage) (Figure 3-1, page 16). Le module
d'affichage pour opérateur apparait.

. . o {7
Dimensions (In) o

2 240
= 240

o 240
15 95@

#43 - 2023-Sep-13 16:44:48

Figure 3-4. Operator Display (Aff/chage operateur)
REMARQUE : Voir Section 3.1, page 17 pour la description des fonctions.
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Affichage

3.3 Module d’affichage pour client

Le menu Customer Display (Affichage client) peut étre utilisé pour des applications lorsqu’un affichage visible est requis pour
mesurer les dimensions. Le menu Customer Display ne permet pas d’accéder aux commandes de I'opérateur et est configuré
avec les fonctions Admin Tools (Outils admin)/Setup (Configuration)/Displays Settings (Paramétres d'affichage) (Section 5.3.2,
page 37).

+ Sélectionnez Seniay  dansle menu Display Pages (Pages d'affichage) (Figure 3-1, page 16). Le module

d'affichage pour client apparatt.

'. Dimensions (In)

2 240
= 24.0

= 240
5 15.95 Ibs.

#43 - 2023-Sep-13 16:44:48

Figure 3-5. Module d’affichage pour client
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3.4 Affichage Chariot élévateur

L’affichage Chariot élévateur est utilisé dans les applications de fret donner aux opérateurs des messages de dégagement
ou d'erreur. Pour accéder a I'affichage Chariot élévateur, saisissez 'adresse IP de l'unité dans le navigateur Web, puis /
forkliftdisplay.

Exemple : 10.2.131.197\forkliftdisplay

L: --
W: --
H: --

READY

Figure 3-6. Message Ready (Prét)

L: 20.5in
I

W:20.5in
SCAN #37

| |
H: 20.0in
Figure 3-7. Message Clearance (Dégagement)

Figure 3-8. Message d'erreur

20
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Affichage

Message d'erreur

Description

probablement arrété ou en cours de redémarrage)

ERROR getting QubeVu status - the device is probably off or restarting |Le systeme est en train de redémarrer
(ERREUR pendant I'obtention de I'état QubeVu - I'appareil est

No item in sight (Aucun élément en vue)

L’objet sur le chariot élévateur n’est pas détecté

Center the freight (Centrer le fret)

L’objet se trouve a l'intérieur de la zone de travail mais hors de la
zone centrale

de récupération)

Failed to collect data from the sensors - check connections... Le systéme ne parvient pas a détecter les capteurs en raison d’'une
(Impossible de collecter les données des capteurs - vérifier les défaillance du réseau

connexions...)

Failed to connect to the sensors after recovery attempt Le systéme a tenté de détecter les capteurs mais n’a pas réussi en
(Impossible de se connecter aux capteurs aprés une tentative raison d’une défaillance du réseau

reconnexion...)

Error - Lost connection to device, check network - reconnecting... Le systéme n’est pas parvenu a se reconnecter
(Erreur - Connexion perdue a I'appareil, vérification du réseau -

Tableau 3-3. Messages d'erreur

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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4.0 Admin Tools (Outils d’administration)

Cette section offre une vue d’ensemble du menu QubeVu Admin Tools (Outils d’administration) QubeVu. Admin Tools
(Outils d’administration) configurer, étalonner, définir, mettre a jour, sauvegarder et établir des diagnostics sur le systéme.

Pour accéder au menu Admin Tools, procédez de la maniéere suivante :

1. Sélectionnez @ 97" dans le menu QubeVu Manager (Figure 2-1, page 8).

2. L'écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Saisissez les identifiants du compte.

REMARQUE : Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et password.
3. L’écran Admin Tools s'affiche.

QubeVu Manager > Admin Tools

Capture

¥ Diagnostics

BOmese | (@ Qubevur Admin Tools

Device: QubeVu - READY | Address: 169.254.1.1

System configuration tools

Syslein calibration Louls

Capture definition management

tools

Firmware upgrade tool

System configuration backup to and

restore from files

Diagnostic tools

Figure 4-1. Menu Admin Tools (Outils d’administration)

Elément

Description

Setup

Paramétrages généraux (optionnel et balance), mesure, utilisateur et réseau (Section 5.0, page 23)

Calibration (Etalonnage)

Paramétrages d'étalonnage, définir zone de travail et étalonner caméras (Section 6.0, page 44)

Capture Definitions (Capturer définitions)

Capturer des définitions pour QubeVu (Section 7.0, page 72)

Firmware Upgrade (Mettre & niveau le micro-
logiciel)

Mise a jour du micrologiciel (Section 8.0, page 74)

Backup (Sauvegarde de secours)

Paramétrages backup (sauvegarder) et restore (restaurer) (Section 9.0, page 78)

Diagnostics

Paramétrages des diagnostics (Section 10.0, page 81)

Tableau 4-1. Navigation dans Menu Admin Tools (Outils d’administration)
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Setup (Configuration)

5.0  Setup (Configuration)

Cette section offre une vue d’ensemble du menu Setup (Configuration) de QubeVu.

Pour accéder au menu Setup (Configuration), procédez de la maniére suivante :

1. Sélectionnez @ ;T\émn dans le menu QubeVu Manager (Gestionnaire QubeVu) (Figure 2-1, page 8).
2. L'écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Saisissez les identifiants du compte.

REMARQUE : Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et password.

3. Sélectionnez @ Setup dans le menu Admin Tools (Outils d'administration) (Figure 4.0, page 22). Le menu
Setup (Configuration) s'affiche.

DOmeron | @4 QubeVur Setup

| QubeVu Manager > Admin Tools > Setup Device: QubeVu - STOPPLD | Address: 169.254.1.1

|
@ Sl e
Measurement {3 S
ettmgs system
DISDI ay Modify the display settings for QubaVu.
. Settings
= Change the administrator account’s
— o8 |Jser password
= Network settings include IP
B' Network addresses and SSL
o«
Figure 5-1. Menu de configuration
Paramétre Description

General Settings Pour modifier les réglages généraux de QubeVu (Section 5.1, page 24)
(Réglages généraux)
Measurement Settings Pour modifier les paramétres de mesure pour QubeVu (Section 5.2, page 31)
(Parametres de mesure)
Display Settings Pour modifier les paramétres d'affichage pour QubeVu (Section 5.3, page 35)
(Paramétres d’affichage)
User (Utilisateur) Pour modifier le mot de passe du compte administrateur (Section 5.4, page 39)
Network (Réseau) Pour modifier les parameétres de réseau pour QubeVu (Section 5.5, page 40)

Tableau 5-1. Navigation de configuration
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5.1 General Settings (Réglages généraux)

Le menu General Settings (Réglages généraux) permet d’accéder a la configuration générale du dispositif, a la configuration
de la balance, a la configuration de I'interface de communication.

Pour accéder au menu General Settings (Réglages généraux), procédez de la maniére suivante :

+ Sélectionnez 83{;.‘;‘{;‘; dans le menu Setup (Configuration) (Figure 5-1, page 23). Le menu General Settings

(Réglages généraux) s'affiche.

Le menu General Settings (Réglages généraux) comporte deux onglets :
+ General Settings (Réglages généraux) (Section 5.1.1)
+ External Cameras (Caméras externes) (Section 5.1.2, page 28)

5.1.1 Onglet General Settings (Réglages généraux)
L'onglet General Settings permet de personnaliser et de modifier les réglages du dispositif (Tableau 5-2, page 25):

YA Dimension ® .
) User: admin )
meecane | 0% QUbEVU General Settings
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup = General Settings Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 -
e}
B
(OM General External Server =
o% Settings Cameras Configuration .'"/
| |
Ill ¥,
by
Device Date/Time @ Scale @ Serial Interface @ -
09/23/2024 13:09:44 0500 cOT & Scale type: Protocol: oF v
Comms parameters: Serial port: “Save
Self-recovery [ | Change... Clear I
® None (O Restart () Reboot
TCP Interface @
Log level Protocol: of v
O Error O info (@ Debug TCP port: I:I
HTTP Interface @
Protocol: Off

HTTP output format:

v
HTTP port: |:|
|

|_ << Macros |

Figure 5-2. Onglet General Settings (Réglages généraux)
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Setup (Configuration)

NO
d’élément Paramétre Description
1 Device Date/Time Date et heure configurables
(Date/Heure
du dispositif)
2 Self Recovery Détermine I'option de récupération de I'appareil.
(Auto-récupération) | Par défaut : Reboot (Redémarrage)
Sélections :
+ None (Aucune) - Le systéme passe en mode Arrét et un redémarrage manuel est nécessaire
* Restart - Si le systéme a déterminé un état d’erreur critique, 'unité redémarre aprés 10 secondes.
+ Reboot - Si une erreur se produit trois fois dans les 15 minutes, I'appareil redémarre.
3 Log level (Niveau de |Le choix de Error (erreur) ou Debug (débogage) augmente la quantité d'informations techniques et de performances
journal) stockées dans les diagnostics et les fichiers journaux affichés dans la commande « ipaddress/log ».
Par défaut : debug (débogage)
Sélections :

« Error (Erreur) - Ne consigne que les messages d’erreur.
+ Info (Informations)- Ne consigne que les messages d'information.
+ Debug (Débogage) — consigne tous les messages.

4 Scale (Balance) Scale Type (Type de balance) — Scale options (Options de balance) : Auto, None (Aucun), External (Externe),
USB HID, Pennsylvania 7300, METTLER TOLEDO, MT-SICS, NCI, A&D FG, Dini, Rice Lake Indicator

Comms parameters (paramétres de communication) USB/RS-232 — Entrez les réglages de la balance
sélectionnée ; exemple d'indicateur configuré :
Réglage d’application requis : 9600,N,8,1

+ Baud rate (Débit en bauds) : 9600

+ Parity (Parité) : Aucun

« Start bits (Bits de démarrage) : 8

« Stop Bits (Bits d'arrét) : 1

5 Serial Interface Serial Interface (Interface série) — A utiliser lors de la capture de données provenant d’un convertisseur RS-232/
(Interface série) Série quand connecté au PC;
Pour des informations détaillées sur I'utilisation de ces interfaces, consultez le Guide API iDimension
(Section 12.5.1, page 98 pour des détails sur la configuration de l'interface TCP)
+ Par défaut : Off (Désactivé)
+ Sélections : Off, QubeVu, Cubiscan 110/150

Serial Port (Port série) — Configuration d’un convertisseur RS-232/USB pour communiquer avec le PC

6 TCP Interface A utiliser lors de I'utilisation du format commande/réponse TCP lorsque connecté au réseau
(Interface TCP) + Par défaut : Off (Désactivé)
+ Sélections : Off, QubeVu, Cubiscan 110/150
« TCP Port:
7 HTTP Interface A utiliser lors de I'utilisation du format commande/réponse HTTP lorsque connecté au réseau
(Interface TCP) Protocole

+ Par défaut : Off (Désactive)
+ Sélections : Off, Text
HTTP port — Le port utilisé pour établir la communication
* Par défaut : vide
« Sélections : Off, Text
HTTP output format (Format de sortie HTTP)
+ Par défaut: vide
+ Sélections : %DATETIME%, %CAPTUREID%, %LENGTH%, %WIDTH%, %HEIGHT%, %VOLUME%,
%DIMUNIT%, %WEIGHT %, %WEIGHT-LB%, %WEIGHT-KG%, %WEIGHTUNIT%, %DISPLAYWEIGHT%,
%BARCODES%, %STATUS, et %%%%.

Tableau 5-2. Parametres de Measurement Settings (Réglages des mesures)
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Configuration de I'interface série

1. Sélectionnez QubeVu or Cubiscan 110/150 dans la liste déroulante des interfaces série (article 5 sur la Figure 5-2,
page 24).

Serial interface: { - Dff

QubeVu
Cubiscan 110/150

e O

Serial port:

Figure 5-3. Sélection de I'adaptateur
2. Sélectionnez Change... avant de brancher le cable USB-série. Le logiciel iDimension commence & rechercher un
nouveau céble.

‘QubeVu Manager

Please plug in the
USB-to-serial cable you
would like to use for the
serial interface.

Scanning for new cable...

No. of recognition threads: V

Figure 5-4. Recherche de céable
3. Branchez le cable dans le port USB ou le concentrateur USB. Le céble sera détecté.

4, Sélectionnez pour continuer.

5. Sélectionnez e (Enregistrer) pour terminer la configuration d’émulation série.

‘QubeVu Manager

Please plug in the
USB-to-serial cable you
would like to use for the

serial interface.
Detected cable with serial

number FTG65QD5. Please
click OK to apply.

...... outp}
Parts per thread:
HLENGTH

Figure 5-5. Céble détecté

On peut voir le I'état du port série dans les General Settings (Réglages généraux). L'état n'est rafraichi que lorsque la page est
rafraichie ou apres sélection de la boite de dialogue Change...

A\
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Configurer Date/Heure

Setup (Configuration)

Le paramétre Date/Time (Date/Heure) définit la date et I'heure. La date et I'heure sont utilisées pour horodater les
changements de configuration qui affectent 'homologation pour usage réglementé.

1. Dans General Settings (Réglages généraux), sélectionnez pour modifier les réglages de la date et de I'heure

de l'unité.

YA Dimension

s | 1@% QubeVu™ General Settings

User: admin (Log out| | Rest:

Self-recovery

® None () Restart
Log level
O Errar O Info

O Rel

QubeVu Manager > Admin Tools = Setup > General Settings

[CH General External r Server
o% Settings Cameras - Configuration
Device Date/Time Scale

09/23/2024 13:16:34 -0500 COT Scale type:

Su Mo Tu We Th Fr 35a
1 2 3 4 5 & )
8 910 11 12| 13 14

157 A6Y 178 183 194 20| 21

®@opeb 22 23/ 24 25 26 27 28

29 30
Time 00:00:00
Hour

Minute
Second
Time Zone | Central Time (Lv

Now Done

Device: idim-UAS1963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102

Serial Interface
Protocol: off 2
Serial port:

Change... Clear

TCP Interface

Protocol: off v
TCP port: 1
HTTP Interface

Protocol: Off v
HTTP port: |:|

HTTP output format:

[ ==Macros |

2. Sélectionnez Now
l'ordinateur local ou entrez une date et une heure nouvelles.

Figure 5-6. Onglet Date and Time (Date et heure)

(Maintenant) pour définir la date et I'heure pour qu’elle correspondent a la date et a 'heure de

3. Sélectionnez un Time Zone (Fuseau horaire).

4. Sélectionnez Done

(Terminé) pour appliquer les réglages.
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5.1.2 Onglet External Cameras (Caméras externes)

L’ajout de caméras externes nécessite la configuration de la caméra AXIS IP a I'aide du programme utilitaire AXIS IP. Veillez a
ce que la caméra IP concorde avec les réglages du réseau PC. L'adresse IP statique par défaut de la caméra est 192.168.0.90.
Voir Section 12.2, page 90 pour des instructions sur l'utilisation du programme utilitaire Axis IP. Le programme utilitaire se
trouve sur la clé USB d'installation, située a l'intérieur de la console.

1. Pour ajouter une nouvelle caméra externe, sélectionnez Add New Camera (Ajouter nouvelle caméra).

YA Dimension

e | 8% QubeVu" General Settings

CQubeVu Manager > Admin Tools > Setup = General Settings Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102

ki
Gen ?;'al 4 n External Servgr . =~
Settings Yy Cameras Configuration (
C

Name Path Scale factor Action
QVRemoteCameralmagel http://root:password@192.168.0.9/ axis-cgi/ jpe/imasge.cgi 0.25 Edit Test Delete
OQVRemoteCameralmage? http://root:password@192.168.0. 10/ axis-cgi/jpgfimage.cgi 0.25 Edit Test Delete

T
I Add new camera
[r——

Figure 5-7. Onglet External Cameras (Caméras externes)

2. Lapage est rafraichie avec du texte temporaire ajouté aux colonnes Name (Nom), Path (Chemin) et Scale factor

(Facteur d’échelle).
Name Path Scale factor Action
\QVRemoteCameralmagm | |httpiHadminipassword@xx,xx,xx,xx!mjpgfvideo,mj\ \0,25 OK Cancel

Figure 5-8. Informations de caméra temporaires
3. Saisissez le nom de caméra souhaité.

REMARQUE : L’affichage opérateur affiche uniquement les images nommées QVRemotelmageX (X étant 'ordre numérique
de la caméra).

4. Configurez les informations Patch (Chemin) (http://username:password@xx.xx.xx.xx/mjpg/video.mjpg) de la maniére
suivante :

+ username:password — Identifiants nom d'utilisateur et mot de passe
© @xx.xx.xx.xx — Adresse IP de caméra (par exemple, 192.168.0.90)
* Mpg/video.mjpg

5. Définissez le Scale factor (facteur d’échelle) a 0.25.

REMARQUE : Le facteur d’échelle réduit la taille d’image initiale pour économiser de la bande passante d’un pourcentage
défini par I'utilisateur. Dans cet exemple, les images sont réduites de 25 pour cent (0.25).
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6. Sélectionnez OK.

7. Sélectionnez e pour continuer.

8. Le QubeVu Manager redémarre et retourne a la page d’accueil.
9. Retournez a l'onglet External cameras (Caméras externes) et sélectionnez Test.

10. Sélectionnez @

Figure 5-9. Caméra externe

5.1.3 Onglet Server Configuration (Configuration serveur)

Fournit des informations sur le serveur ou I'appareil télécharge les données de mesure et d'image.

REMARQUE : Actuellement, un seul serveur peut étre configuré.

Ajout d’un serveur
1. Des fichiers peuvent étre sélectionnés de la fagon suivante :

+ Faites glisser et déposez le fichier dans la fenétre Server #1 (Serveur n° 1).

Setup (Configuration)

+ Sélectionnez browse for files... (Parcourir pour chercher des fichiers) et choisissez un fichier de configuration de

serveur (voir Figure 5-10, page 29).

' Dimension

micE Laxe

& QubeVu™ General Settings

QubeVuu Manager > Admin Tools = Setup > General Settings

General External Server
Settings Cameras Configuration

Server #1
i On ‘% Off
On'® Off

User: admm (Log out) [ Restart ] ( 7)

Device: idim-UA51963 - READY | Address: 192.168.0.102

{ Cancel

Figure 5-10. Onglet Server Configuration (Configuration serveur)

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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2. Ajustez les paramétres du serveur.

Server #1

Enabled: ®onC
Stop On Error: @ ®onC
Connect Timeout [SJ:@
Request Timeout (s): @

Server Info:@

3Ws.j5on

)] Off
) off

Press Save to apply settings from:
aws. json

Figure 5-11. Paramétres de configuration du serveur

3. Sélectionnez e (Enregistrer).

NO
d’élément Paramétre Description
1 Enabled Doit &tre ACTIVE pour que le systéme télécharge les données de mesure et d’image sur le serveur.
2 Stop On Error (Arréten | Activé - Le systeme cessera de télécharger en cas d'erreur.
cas d'erreur) Désactivé - Le systéme ignorera les erreurs de téléchargement et continuera la procédure en cours
REMARQUE : Le systéme ne renvoie pas les téléchargements qui ont échoué.
3 Connect Timeout Temps en secondes au bout duquel le systéme cesse de tenter de se connecter au serveur.
(Délai de connexion)
4 Request Timeout Temps en secondes au bout duquel le systéme cesse de tenter d’envoyer des données au serveur.
(Délai de demande)
5 Server Info (Informa- | Affiche le nom du serveur.
tions serveur)

Tableau 5-3. Parametres de configuration du serveur
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5.2 Measurement Settings (Parametres de mesure)
S'affiche et permet & un utilisateur de modifier les réglages dans les menus de paramétres.

IMPORTANT : La modification des paramétres de mesure rend caduque I’homologation pour usage réglementé.

Setup (Configuration)

Pour accéder au menu Measurement Settings (Paramétres de mesure), procédez de la maniére suivante :

+ Sélectionnez gf‘;?,?;ggme“‘ dans le menu Setup (Configuration) (Figure 5-1, page 23). Le menu Measurement

Settings (Paramétres de mesure) s'affiche.

* Une invite apparait décrivant I'effet de la modification des paramétres de mesure. Si les conditions sont acceptables,

sélectionnez OK.

F

(4)

Any changes made to
Measurement items will void the
QubeVu Legal For Trade
certification

Are you sure you want to
continue?

Figure 5-12. Invite concernant les paramétres de mesure

+ L’écran Measurement Settings (Réglages des mesures) apparait.

RICE LAKE

“ Dimension aﬂ Qube\/‘ur Measuremeﬂt Settlngs User: admin -L-:‘g:-:‘ul.' | R.»:-s-mn ) ( i |

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings

1]

L

]

L]

o Preset Sensor

= Profile List

]

] Select a configuration NTEP-certified LTL setup, consisting of 4 or 5 sensors mounted 11 feet (3.3 meters) over the reference plane
W.omf bEl}.U‘Wa‘_Wd Drop and Clear Stop and Go
click "Save" in order to L.
apply it to the system Min (1_n) 12x12x 12 14x12x 12

LTLNTEP o Mg)f (.In) . 96 x 96 x 96 72x72x84
Division (in) 0.5 025

Advanced settings

Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

Figure 5-13. Onglet Measurement Settings (Réglages des mesures)

Le menu Measurement Settings (Réglages des mesures) comporte deux onglets :

* Preset Profile (Profil prédéfini) (Section 5.2.1)
+ Sensors List (Liste des capteurs) (Section 5.2.3, page 34)

-
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5.2.1

Modifier les valeurs dans Measurement Settings. Pour obtenir des informations sur les paramétres, reportez-vous au
Tableau 5-2, page 25.

YA Dimension

meiane | G QUbeVU"Measurement Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings

Preset
Profile

Select a configuration
profile bellow and

click "Save" in order to
apply it to the system

LTL NTEP v

®

@ Advanced settings

Onglet Measurement Settings (Réglages des mesures)

Sensor
List

NTEP-certified LTL setup, consisting of 4 or 5 sensors mounted 11 feet (3.3 meters) over the reference plane

Drop and Clear Stop and Go
@ Min (in) 12 x12x12 14x12x12
Max (in) 96 x 96 x 96 72 x72 x 84

Division (in) 0.5 0.5

User: admin (Log out) [ Restart | | 7

Figure 5-14. Onglet Measurement Settings (Réglages des mesures)

NO
d’élément Parameétre Description
1 Preset Profile Profils multiples configurés avec des réglages de mesure spécifiques :
(Profil prédéfini) + Pallet (Palette) : Metric, LTL NTEP, LTL OIML/EU, US Customary
+ Parcel (Colis) : Metric 1.2m, Metric 1.5m, Metric 2.0m, US 48in, US 60in, US 80in
+ In-motion (En mouvement) : Metric, US Customary
2 Profile description Présente la liste des spécifications du profil prédéfini.
(Description de profil)
3 Advanced Settings Ouvrez le menu Advanced Measurement Settings (Réglages de mesure avancés) (voir Section 5.2.2, page 33)
(Réglages avancés)

Tableau 5-4. Fonctions de Measurement Settings (Réglages des mesures)
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5.2.2 Measurement Advanced Settings (Réglages de mesure avancés) (Configuration Editor

[Editeur de configuration])
Ce menu contient divers paramétres qui affectent les mesures.

Pour accéder au menu Measurement Advanced Settings (Paramétres de mesure avancés), procédez de la maniere

suivante :

+ Sélectionnez Advanced settings (Réglages avancés) dans le menu Measurement Settings (Réglages de mesure)

(Figure 5-1, page 23). Le menu Configuration Editor (Editeur de configuration) s'affiche.

IMPORTANT : Ne modifiez pas les paramétres avant d’avoir contacté Rice Lake Weighing Systems.

Y Dimension
RICE LAKE

&2 QubeVu Measurement Settings

User: admin [Log out) [ Restart | |

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Configuration Editor

Import from file...

B Configuration Version="2.0"

vahue. Click to edit

‘T] ProtectedParameters

© B Depthiax

- ¥ Depthmin

= FloorTolerance

. ¥ EdgeThreshold

£ I";'W Certification

i '*:W TareParameters

w ReferenceCamView

: Ii“ SensorCluster Hwhodel="IFM_Q3D3" Trackerld="1

| B presetiame

UnprotectedParameters

¥ ZoneOfinterestmi
B WorkAreamm
* MotionDetection

M- T

Figure 5-15. Measurement Advanced Settings (Parametres de mesure avancés)

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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5.2.3 Onglet Sensor List (Liste des capteurs)
L'onglet Sensor List (Liste des capteurs) permet d’accéder a I'état de travail et a 'état d’étalonnage iDimension.

YA Dimension

RICELAKE

vem

User: admin [Log out| [ Restart | |

QubeVu Measurement Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings

Preset
Profile

®6 ®

8l & el O

,
L
S

Serial No.

03D303-40-66-71

03D303-40-95-00

03D303-40-96-AF

03D303-40-62-D3

Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

Sensor

ex
® ® @

@ k Cancel
\ /
Hostname Calibrated Status

Discover =

Action

192.168.0.4 true Removable Remove

192.168.0.6 true Removable Remove

192.168.0.5 true Removable Remove

192.168.0.7 true Removable Remove

Figure 5-16. Fonctions de Sensor List (Liste des capteurs)

Elément

Paramétre

Description

1

Discover (Découvrir)

Lors d'une nouvelle installation, d’'une action “Remove All” (Supprimer tout) ou d’'un remplacement de capteurs ;
sélectionnez Discover (Découvrir) pour mettre a jour la liste des capteurs et le micrologiciel avec des capteurs IFM
utilisés pour le systéme iDimension

Ref (Référence)

La sélection de “Ref" ou Référence détermine quel capteur servira de référence visuelle lors de la configuration de
“Set Work Area” (Définir la zone de travail) dans le menu d’étalonnage et définit correctement les indications Hors
limites sur I'écran USB ; si un cinquiéme capteur aérien est utilisé, le logiciel iDimension sélectionnera
automatiquement ce capteur comme capteur de référence.

D (Identifiant)

Attribution automatique du capteur par le micrologiciel ; le numéro d'identification est configuré dans le capteur IFM
a l'aide de I'assistant de vision

Serial No. (N° de série)

Numeéro de série du capteur IFM

Host Name (Nom d’héte)

Adresse IP du capteur IFM ; les adresses IP sont configurées a l'aide de I'assistant de vision IFM et doivent utiliser la
méme adresse réseau et le méme sous-réseau avec des numéros d’hdte unique comme numéros d’hdte que les
réglages réseau du logiciel iDimension
Les réglages d'usine par défaut des capteurs IFM sont :
« ID1=192.168.0.4
+ ID2=192.168.0.5
ID 3=192.168.0.6
ID 4=192.168.0.7
ID 5=192.168.0.8 (applicable pour une installation a 5 capteurs)
ID 6 = 192.168.0.24 (applicable pour une installation & 8 capteurs)
ID 7 =192.168.0.25 (applicable pour une installation a 8 capteurs)
ID 8 = 192.168.0.26 (applicable pour une installation a 8 capteurs)

Tableau 5-5. Réglages de découverte des capteurs distants
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Elément Paramétre Description

6 Calibrated (Etalonné) Le paramétre Calibrated (Etalonné) indique si le capteur individuel a été étalonné ou non

+ True (Vrai) - Lors de l'nstallation initiale, les capteurs n’ont pas été étalonnés pour 'unité iDimension ; aprés un
étalonnage réussi, I'état passe a Yes (Oui). Si un capteur a été remplacé dans le champ, un nouveau n°® de
série apparaitra et 'écran affichera No (Non).

+ False (Faux) — Les capteurs distants ont été étalonnés pendant I'installation initiale ; si I'adresse IP des
capteurs a été modifiée dans le champ aprés l'installation, retirez tous les capteurs, faites une Discovery
(Découverte) et ajouter de nouveaux capteurs avant de procéder a un nouvel étalonnage.

7 Status (Etat) L'état enregistré définit 'état de connexion en cours de chaque capteur aprés que linstallation initiale, Discovery
(Découverte) et Add All (Ajouter tous) ont été effectués.

+ Removable (Amovible) — Le capteur a été identifié pendant l'installation initiale
+ Available (Disponible) — Le capteur a été identifié mais n’est pas connecté au commutateur réseau

8 Action Options disponibles :

+ Add (Ajouter) - Ajouter individuellement chaque capteur au micrologiciel en vue de I'utiliser ; il est recommandé
d'utiliser Add All (Ajouter Tous) ; aprés avoir sélectionné cette fonction, un étalonnage est obligatoire

+ Remove (Retirer) - Retirer individuellement chaque capteur du micrologiciel ; il est recommandé d'utiliser
Remove All (Retirer Tous) lors d’'un changement de capteurs ou d’adresses IP, puis d'utiliser Add All
(Ajouter Tous) ; aprés avoir sélectionné cette fonction, un étalonnage est obligatoire

9 Add All (Ajouter Tous) Ajout tous les capteurs quand I'état est Pending Add (Ajout en attente) ; un étalonnage est requis aprés cette
sélection
10 Remove Al (Retirer Tous) | Retire tous les capteurs quand I'état indique Removable (Amovible) ; A utiliser lors du changement d’un capteur

ou d'un changement d'adresses IP aprés étalonnage ; un étalonnage est requis apres cette sélection

Tableau 5-5. Réglages de découverte des capteurs distants (Suite)

5.3 Display Settings (Paramétres d’affichage)

Pour accéder a Display Settings :

¢ Sélectionnez ‘ 2}1’5[3* dans le menu Setup (Configuration) (Figure 5-1, page 23) pour accéder au menu Display
Settings (Paramétres d'affichage).
5.3.1 Operator Display (Affichage opérateur)
Display Settings (Paramétres d'affichage) configure la fonctionnalité de I'écran USB.

Bomenson | @ QubeVu Display Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Display Settings

m Operator Customer i

R} Display Display ‘,/ 5
LCance\
b 7

Update the values and click "Save” to save the changes or "Cancel” to return.

@ Scan button's capture definition: | QVDisplay ~
@ Weight panel display:

@ OR output format: [ |
| Macros == |

@ Page path: http://10.2.130.118/operatordisplay

@ Preview

Figure 5-17. Operator Display (Affichage opérateur)
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- REMARQUE : Voir Section 3.1, page 17 pour les informations d’affichage de I’écran tactile.
Le bouton scan (balayage) et I'alimentation d’images en direct ne sont pas disponibles sur I'affichage du client.

NO
d’élément

Paramétre

Description

1

Scan button’s capture
definition (Définition de
capture du bouton de
balayage)

Sélectionnez une définition de capture dans la liste disponible pour ajouter un bouton Scan sur I'affichage
opérateur.
L'ajout d'un bouton Scan sur I'affichage opérateur permet un déclenchement manuel du systéme pour effectuer
une mesure de dimensions.
Options disponibles :
+ QVDemo - Le bouton d'analyse effectue le balayage QVDemo
+ QVDisplay - Le bouton d'analyse effectue le balayage QVDisplay
+ Default (Par défaut) - Pas de bouton de balayage
REMARQUE : Les paramétres dans ce menu déroulant sont récupérés des définitions de capture
(voir Section 7.0, page 72).

Weight panel display
(Affichage du panneau
de poids)

Par défaut : Automatic (Automatique)

Options disponibles :
+ Automatic — I'écran USB montre I'affichage du panneau de poids avec ou sans balance connectée
+ Hidden (Masqué) - L'affichage du panneau de poids est supprimé de I'écran USB

QR output format
(Format de sortie QR)

Configure un code QR qui est présenté sur I'écran USB.

Des macros fournissent des définitions qui peuvent étre sélectionnées :
+ %DATETIME%

%CAPUREID%

%LENGHT%

%WIDTH%

%HEIGHT%

%V OLUME%

%DIMUNIT%

%WEIGHT%

%WEIGHT-LB%

%WEIGHT-KG%

%WEIGHTUNIT%

%DISPLAYWEIGHT%

%BARCDODE%

%% %%

Page path
(Chemin de page)

L'adresse de la page de I'affichage opérateur.

Preview (Apergu)

Affiche un apergu de la configuration

Tableau 5-6. Réglages de l'affichage opérateur
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5.3.2 Customer Display (Affichage client)
Display Settings (Paramétres d'affichage) configure la fonctionnalité de I'écran USB.

+ Sélectionnez " Lg)él{t)'l!:\f dans le menu Setup (Configuration) (Figure 5-1, page 23) pour accéder au menu

Display Settings (Parametres d'affichage).
+ Sélectionnez 'onglet Customer Display (Affichage client).

Y& Dimension = 5 Y; . doh, M, 4Th
User: admin [Log out) [ Restart | | ]
phlidiiad QubeVu’ Display Settings 3 62 @
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Display Settings Device: idim-UA55819 - SLEEPING | Address: 192.168.0.2 |
Operator Customer .
Display Display
i
| Cancel |
Update the values and click "Save” to save the changes or "Cancel” to return.
Save

@ Weisht panel disotay:

@ Page path: http://192.168.0.2/customerdisplay

@ Preview

Figure 5-18. Customer Display (Affichage client)
- REMARQUE : Voir Section 3.1, page 17 pour les informations d’affichage de I’écran tactile.
Le bouton scan (balayage) et I'alimentation d’images en direct ne sont pas disponibles sur I'affichage du client.

NO
d’élément Parametre Description

1 Weight panel display | Par défaut : Automatic (Automatique)
(Affichage du panneau |Options disponibles :

de poids) + Automatic — I'écran USB montre I'affichage du panneau de poids avec ou sans balance connectée
+ Hidden (Masqué) - L'affichage du panneau de poids est supprimé de I'écran USB
2 Page path L’adresse de la page de I'affichage opérateur.
(Chemin de page)
3 Preview (Apergu) Affiche un apergu de la configuration

Tableau 5-7. Réglages de I'affichage client
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Exemples d’affichage

Dimensions (in)

“

LENGTH

HEIGHT

| Weight (stable)

©

#42 - 2023-Sep-13 16:42:27

Figure 5-19. Ecran d'affichage par défaut

! Dimensions (in)

2 240
- 240 /‘9

2240

5 15.95 Ibs

#43 - 2023-Sep-13 16:44:48

Figure 5-20. Customer Display (Affichage client)

REMARQUE : L’écran d’affichage représenté sur la Figure 5-20 est une unité de dimensionnement différente et n’est
utilisée qu’a titre de référence.

Dimensions (in)

8 240
24.0

HEIGHT

18 95 |bS

‘ Welght (stable)

#44 - 2023-Sep-13 16:48:48

Figure 5-21. Exemple d’écran d’affichage avec code QR
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5.4 User (Utilisateur)

Cette section offre une vue d’ensemble du menu User (Utilisateur) de QubeVu. Le menu User (Utilisateur) permet d’accéder
a la modification du mot de passe par défaut.

Pour accéder au menu User (Utilisateur), procédez de la maniére suivante :

+ Sélectionnez Q User dans le menu Setup (Configuration) (Figure 5-1, page 23). Le menu User (Sauvegarde de
secours) s'affiche.

“ Dimension w U be\/u User User: admin (Logout) [ Restart | | 4
RICE LAKE \
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > User Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1
I
|’I ]
| Cancel
Update the password and click "Save" to save the changes or "Cancel” to return. |" Save

User name: admin

Current password: ‘ ‘

New password: ‘ ‘

Confirm new password: ‘ ‘

Figure 5-22. Onglet User (Utilisateur)

Lors de la saisie d'un nouveau de passe, respectez les critéres suivants :
+ Longueur minimum : 6 caractéres
* Longueur maximum : 511 caractéres
* Tous les caractéres imprimables sont autorisés a I'exception des caractéres Unicode
+ Un mot de passe ne doit pas ressembler au dernier mot de passe

REMARQUE : L’assistance de I'usine est nécessaire pour réinitialiser le mot de passe.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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5.5

Network (Réseau)

Utilisez le menu Network (Réseau) pour configurer les paramétres réseau. Pour accéder au menu Network (Réseau),
procédez de la maniére suivante :

—

+ Sélectionnez g Network dans le menu Setup (Configuration) (Figure 5-1, page 23). Le menu Network (Réseau)

s'affiche.

5.5.1

Onglet Network Settings (Réglages du réseau)

L'onglet Network Settings (Réglages réseau) offre des paramétres qui définissent la configuration du réseau.

YA Dimension

RICE LANE

QubeVu Manager = Admin Tools = Setup > Networlk Settings

Metwork
Settings

E3: QubeVu Network

Metwork s WiFi

Security 3 Settings .-’/'-
kCanceI )
N -
Update the values and click "Save” to save the changes or "Cancel” to return. -

@ Interface:

@ pHep: (O
@ IP address:
@ Subnet mask:
@ Gateway (optional):
Hardware address:
@ Host name:  [idim-UA51963

DHCP Lease Expires: nfa

[192.168.0.102

|255.255 255 240

[84:8b:cd:49:72:91

|
|
|r1."a ‘
|
\

Figure 5-23. Paramétres par défaut de l'interface réseau

Saisissez ou modifiez les parametres réseau pour le réseau.

NO
d’élément| Parameétre Description
1 Interface Il'y a deux paramétres Ethernet : eth0 et eth. Ces parametres déterminent le port qui sera utilisé sur le systéme.
Valeur par défaut : eth0

2 DHCP Active ou désactive le protocole DHCP.

3 IP Address Si DHCP est désactivé, définissez une adresse IP unique pour chaque dimensionneur de palettes iDimension installé.
Si vous n'étes pas a l'aise avec I'attribution d'une nouvelle adresse IP, prenez contact avec I'administrateur du réseau. Si vous
utilisez des adresses IP statiques, accédez au dimensionneur de palettes par le nom d’héte http:/<nom_d'h6te>/ ou 'adresse
IP http://<adresse ip>/

Adresse IP par défaut : 192.169.0.1
4 Subnet Mask Consultez I'administrateur réseau pour le réglage approprié.
(Masque de sous- Par défaut : 255 255 255.0
réseau)
5 Gateway Consultez I'administrateur réseau pour le réglage approprié.
(Passerelle) Par défaut : 192.168.0.2
REMARQUE : Le paramétre Gateway (Passerelle) n’est pas disponible lorsque DHCP est activé.

Tableau 5-8. Paramétres de l'interface réseau
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NO
d’élément| Parametre Description

6 Hardware Address | Ne la modifiez pas, une adresse matérielle MAC a été attribuée a chaque dimensionneur de palettes iDimension.
(Adresse matériel)

7 Host Name Le nom d'héte par défaut est la partie alphanumérique du numéro de série du périphérique. Un nom d'héte unique peut étre défini
(Nom d’hote) pour chaque appareil. Jusqu'a 15 caractéeres sont autorisés pour le Host Name (Nom d'hote).

8 DHCP Lease Affiche le délai d'expiration du contrat DHCP. Le délai d'expiration du contrat DHCP est généralement défini par
Expires (Délai le fournisseur de services Internet et varie en durée.
d’expiration du
contrat DHCP)

Tableau 5-8. Paramétres de l'interface réseau (Suite)
5.5.2 Onglet Network Security (Sécurité réseau)

L'onglet Network Security permet de renforcer la sécurité en cryptant les communications avec le logiciel iDimension a 'aide
du protocole HTTPS (Hypertext Transfer Protocol Secure, protocole de transfert hypertexte sécurisé). Par défaut,
la communication avec le logiciel iDimension se fait via HTTPS.

Pour configurer Network Security (Sécurité réseau), procédez de la maniére suivante :

1. Sélectionnez I'onglet Network Security (Sécurité réseau) pour afficher les paramétres actuels.
2. Sélectionnez Enable HTTPS (Activer HTTPS).
3. Sélectionnez | Choose File (Chaisir fichier).
4. Sélectionnez le fichier d’homologation.
+ Les homologations peuvent étre signées en interne ou fournies par des tiers et ne sont pas fournies exclusivement
par Rice Lake Weighing Systems.
5. Entrez le nom de fichier du fichier de clé, du fichier de certificat, et 'expression de passe de la clé.
6. Sélectionnez (<} wipload pour transférer les informations du PC au logiciel iDimension.
]
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W Dimension = QUb eV Network

RICE LAKE

User: admin

Log out

.

Restart 1

QubeVu Manager = Admin Tools = Setup = Network Settings Device: idim-UA51963 - REMOVE | Address: 192.168.0.102 =
|
|

Network Network % WiFi —
Settings Security o) Settings
Cancel

SSL certificate

Public key algorithm ||rsaEncryption

Issuer CN = QubeVuCharlestownTestCA, C = US, L = Charlestown Save
Subject C = US, ST = Massachusetts, L = Charlestown, O = QubeVuTest, OU = QubeVuTest, CN =

LhjEes QubeVuCharlestownTestCA

Validity MNov 2 15:34:26 2022 GMT to Nov 2 15:34:26 2023 GMT

Usage

Thumb print -

algorithm 2zl

Thumb print 40:5e:a4:d6:eb:3f:3e:49:7f:5e:dc:87:98:9:4d:f4:ef: 4b:18:28

Enable HTTPS: [J

Upload new key and certificate

Key file: | Choose File |No file chosen Cert file: | Choose File | No file chosen

Key pass ph-‘ase:| @ Upload

Figure 5-24. Onglet Network Security (Sécurité réseau)
REMARQUE : Quand HTTPS est activé, les deux adresses HTTP et HTTPS sont disponibles.
—
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5.5.3 Onglet WiFi Settings (Réglages WiFi)
L'onglet WiFi Settings affiche les caractéristiques et les détails de la connexion WiFi.

YA Dimension A ; — YN .
RICE LANKE @ Qu be\/u Network LB b L-‘;—i k"‘j l. \ { ’ ]
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Network Settings Device: idim-UA55819 - READY | Address: 192.168.0.2 i;l&
=
Network Network WiFi e
Settings Security Settings y
IT Cancel
Discover =
@ SSID @ Security @ Signal @ Action
Save
eng_test psk -68 dBm Forget Connect
RLWSUsers 8021x -69 dBm Forget Connect
4Comn35 psk -69 dBm Add
MisGuest open -69 dBm Add
abf-wlan-5g psk -69 dBm Add
spectra psk -69 dBm Add
MiSTest 8021x -70 dBm Add
RFTesting psk -70 dBm Add
spectra psk -70 dBm Add
Figure 5-25. Onglet WiFi Settings (Réglages WiFi)
NO
d’élément | Paramétre Description
1 SSID Nom du réseau sans fil
2 Sécurité Type de sécurité du réseau :
+ open (ouvert) - aucune authentification
* psk - clé pré-partagée pour authentification
¢+ 8021x - sécurité WPA Enterprise
3 Signal Puissance du signal du réseau sans fil
4 Action Actions disponibles :
+ Add (Ajouter) - ajoute le réseau sans fil 4 la liste des réseaux mémorisés et se connecte
+ Connect - connecte au réseau sans fil précédemment ajouté
+ Disconnect - déconnecte d’un réseau sans fil connecté
+ Forget (Oublier) - supprime le réseau sans fil de la liste des réseaux mémorisés
Tableau 5-9. Paramétres des réglages WiFi
—
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6.0  Calibration (Etalonnage)

Cette section offre une vue d’ensemble du menu Calibration (Etalonnage) de QubeVu. Un étalonnage est requis lors de la
configuration initiale, de I'ajout de capteurs, du remplacement de capteurs ou si les capteurs se sont désalignés en cours

d’utilisation. Cette section présente les rubriques suivantes :
+ Calibration Object (Objet d'étalonnage) Section 6.1, page 44

* Accéder a I'étalonnage Section 6.2, page 45

« Etalonnage Flex, LTL et PWD Section 6.3, page 46

« Etalonnage LTL XL Section 6.4, page 52

+ Plus Calibration Section 6.5, page 61(Etalonnage Plus)
+ Définir la zone de travail Section 6.6, page 67

« Veérification de I'étalonnage Section 6.7, page 71

6.1 Calibration Object (Objet d’étalonnage)

Un objet d’étalonnage est fourni avec chaque unité et est indispensable pour I'étalonnage. Il existe trois types d'objets
d'étalonnage :

* un damier de 8 x 7 carrés (1118 mm x 982 mm / 44,02 po x 38,66 po) emballé dans un carton avec des inserts de
protection en mousse

+ un damier de 7 x 6 carrés (980 mm x 840 mm / 38,58 po x 33,07 po) emballé dans un carton avec des inserts de
protection en mousse

* un damier de 7 x 6 carrés (288 mm x 252 mm/ 11,33 po x 9,92 po) emballé dans un carton avec des inserts de
protection en mousse

REMARQUE : La procédure d’étalonnage est la méme quel que soit I'objet d’étalonnage utilisé.
Le plus petit damier est utilisé uniquement avec I'iDim Plus.

@ IMPORTANT : Les objets d’étalonnage doivent étre conservés parfaitement propres, sans empreintes digitales et sans
dommages.

Pour stocker I'objet d’étalonnage, il faut le réemballer soigneusement dans le carton jusqu’a sa prochaine utilisation.

980 mm

T 1
EEE

1118 mm

B EEE - B HEHE

288 mm

- HE BN
I.I.I.I

252 mm
|
HE AN
HEN

Figure 6-1. Objets d’étalonnage
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6.2 Accéder a I'étalonnage
Pour accéder au menu Calibration (Etalonnage), procédez de la maniére suivante :

1. Sélectionnez @ ‘T‘Sg‘.;"“ dans le menu QubeVu Manager (Gestionnaire QubeVu) (Figure 2-1, page 8).

Le menu Admin Tools (Outils d'administration) s'affiche (Figure 4.0, page 22).
2. L'écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Saisissez les identifiants du compte.

REMARQUE : Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et password.

3. Sélectionnez (@)} Calibration dans le menu Admin Tools (Outils d'administration) (Figure 4.0, page 22).

Le menu Calibration (Etalonnage) s'affiche.

BDmenson | @ QubeVur Calibration o s () () ()

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

Sensor Calibrate the system's depth
<4t sensor(s).
3 Calibration C
—
Adjust. e system's work area and
g Set Work Area 7one of interest

Figure 6-2. Menu Etalonnage

4. Procédez de l'une des maniéres suivantes :
+ Section 6.3, page 46 pour un étalonnage Flex, LTL et PWD
+ Section 6.4, page 52 pour un étalonnage LTL XL
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6.3 Etalonnage Flex, LTL et PWD

La configuration initiale nécessite un alignement des capteurs vers le milieu de la balance au sol ou de I'objet d’étalonnage a
l'aide de curseurs. L'étalonnage nécessite I'utilisation de I'objet d’étalonnage et une procédure en 5 points. L'étalonnage est
réalisé en plagant I'objet d'étalonnage en position 4 heures (120°) et en tournant I'objet dans le sens horaire par étape de 30°.

1. Sélectionnez @ %iﬂfﬂt,(_m dans le menu Calibration (Etalonnage) (Figure 6-2, page 45). Le menu Sensors
Calibration (Capteurs d'étalonnage) s'affiche.

T Dimension

sl QubeVu™ Sensor Calibration

QubeVu Manager = Admin Tools = Calibration = Sensors Calibration Device: Qube\u STOPPED | Address: 169.254.1.1

Last calibration:

Edit
Sensor 1 calibrated: Yes

Confidence: 97%
Sensor 2 calibrated: Yes

Confidence: 96% Calibrate
Sensor 3 calibrated: Yes

Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes

Confidence: 97%

Cancel
Sensor 2 (192.162.0.6)
Confidence: 96%

Sensor 3 (192.168.0.5)
Confidence: 95%

Sensor 4 {192.168.0.7)
Confidence: 97%

Figure 6-3. Sensors Calibration (Capteurs d’étalonnage)

2. Sélectionnez (Modifier) pour accéder au mode configuration. Le message pop-up de basculement au mode

configuration s’affiche briévement.

REMARQUE : Rafraichissez le navigateur Internet si le message ne se referme pas apres plusieurs minutes.

QubeVu Manager

QubeVu switching to
configuration mode.

Please wait...

N

Figure 6-4. Message de basculement au mode Etalonnage
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3. Alignez I'objet d’étalonnage sous les capteurs distants a I'aide des curseurs de capteur comme guide pour centrer :

+ Vérifiez que les tiges de capteurs sont montées et bien fixées

+ Un alignement exact n’est pas critique
+ L'alignement définit la position d’étalonnage de chaque capteur

3 1 Dimension

QubeVu Manager > Admin Tool:

Sensor 1 (192.168.0.8)
Confidence: 89%

Sesor 3 {192.168.0.6)
Confldence: 975

s > Calibration > Remote Sensors Calibration

Last calibrated: Thu Jul 27 2023 11:03:33 GMT-0500 (Central Daylight Time)

Sensor 2 (192.168.0.7)
Confidence: 97%

Setsor 4 (192.168.0.4)

Confidence: 96%

B QubeVu' Camera Calibration

v

User: admin [Lloga

Device: QubeVuMatrixHub CONFIGURING | Address: 192.168.0.2

Frame : o
Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 89%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 97%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 97%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 5 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Grab|Clear| Edit
Calibrate
| Cancel
Save

Figure 6-5. Sensors Calibration (Etalonnage des capteurs)

4. Sélectionnez (Saisir). Le message pop-up de saisie d'image s'affiche briévement.

QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figure 6-6. Message de saisie d’image QubeVu

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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5. La premiére image est maintenant collectée. Observez le compteur d'images qui passe de 0 a 1.

1A Dimension

CE LAKE

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration

Last calibrated: Thu Jul 27 2023 11:03:33 GMT-0300 (Central Daylight Time)

sensor 2 (192.168.0.7)
Confidence: 97%

]
=
=

Device: QubeVuMatrixHub Conflguring | Address: 192.168.0.2 Fit
| Frame : 1 I (Grab|Clear Edit
Sensor 1 calibrated: Yas
Confidence: 89% P
Sensor 2 calibrated: Yas ‘ Calibrate

Confidence: 97% \
Sensor 3 calibrated: Yes =
Confidence: 97% =
Sensor 4 calibrated: Yes g

Confidence: 96% | Cancel
Sensor 5 calibrated: Yes —
Confidence: 95%
Save

Figure 6-7. Sensors Calibration (Etalonnage des capteurs)

Tournez I'objet d’étalonnage dans le sens horaire pour la prochaine saisie, comme indiqué dans Tableau 6-1.
7. Répétez les étapes Etape 3 & Etape 6 encore quatre fois (pour 5 saisies au total).

Saisie/
Rotation

Position de I'objet d’étalonnage avec tour

Position de I'objet d’étalonnage en suspension

211

Montage sur tour

1 12 )/1 Socle de la

//’—l“\ 2alance

12 Socle dela

w balance

2

Tableau 6-1. Orientation requise de I'objet d’étalonnage
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Saisie/
Rotation Position de I'objet d’étalonnage avec tour Position de I'objet d’étalonnage en suspension
32 12 )/ Montage sur tour Arriére
Socle de la Socle de la
N =71 )))alance 1" 12 1  balance
10 2 10
¥ 4
7 5
7 5
6 6
Face avant
4/3 12 Montage sur tour Arriére
Socle de la Socle de la
1 ’—FQ alance 1" 12 1 balance
10 2 10
9 :200" 3 9 3
02,
8 L@/ |4
7 5 7 5
6 6
Face avant
5/4 12 Montage sur tour Arriére
Socle de la Socle de |
M1 = & 1 palance 1 12 1 b:I:r?cee )
10 10
9 3 9 3
7 5
6 7 6 5
Face avant
Tableau 6-1. Orientation requise de 'objet d’étalonnage (Suite)
.
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8. Lorsque toutes les saisies d'images sont terminées, QubeVu affiche les résultats d’étalonnage et les niveaux
de confiance des capteurs.

YA Dimension

e | B3 QubeVu’ Camera Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration Device: QubeVuMatrixHub Configuring | Address: 192 168.0.2

Last calibrated: Thu Jul 27 2023 11:03:33 GMT-0500 (Central Daylight Time) Sensor 1 calibrated: Yes

X Edit
Confidence: 90%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 97% —
Sensor 3 calibrated: Yes | Calibrate
Confidence: 7%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 96% =
Sensor 5 calibrated: Yes - £
Cancel
Sensor 1 { |9z 168.0.8) sensor 2 (192.168.0.7) FOtERItE. 3%
Confider ME Confldence: 97%
- - Saw

{m 168.0.6) 7 168.0.4)

Figure 6-8. Résultat d’étalonnage des capteurs

REMARQUE : Au moins trois prises sont nécessaires pour enregistrer les images capturées. Si I'étalonnage échoue,
vérifiez que le soleil direct n’affecte pas le systéme puis effectuez un nouvel étalonnage.

9. Sélectionnez e (Enregistrer). Le message des détails de I'étalonnage s'affiche.

—_———
QubeVu Manager

This will save the current
calibration detalls and may
restart QubeVu.

Do you want to continue?

N

Figure 6-9. Invite d’enregistrement des détails de I'étalonnage

10. Sélectionnez 9 pour continuer.
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11. Une fois les détails de I'étalonnage enregistrés, le message de Restart (redémarrage simple) ou Reboot
(arrét complet/redémarrage) s'affiche.

12. Sélectionnez I'option souhaitée et laissez QubeVu traiter la commande.

QubeVu Manager

Do you want 1o restart or
reboot?

Reboot

N

Figure 6-10. Invite Reboot ou Restart

13.  Un message s'affiche, indiquant le choix sélectionné. Dans cet exemple, « Restart » est sélectionné.

QubeVu Manager

QubeVu is reslarling.

Please wait...

N\

Figure 6-11. Message Restart (Redémarrage)

14. L’étalonnage est terminé. Passez & la Section 6.6, page 67.
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6.4 Etalonnage LTL XL

La configuration initiale nécessite un alignement des capteurs vers le milieu de la balance au sol ou de I'objet d’étalonnage a
l'aide de curseurs. Pendant I'étalonnage, des images de 'objet d'étalonnage sont prises a des positions stratégiques sous S1
(4), S2 (4), et directement sous le dispositif (2). Sous S1 et S2, I'objet d’étalonnage est placé en position 3 heures et pivoté
dans le sens horaire par pas de 30°. Lorsque I'objet d'étalonnage est juste sous le dispositif, il est positionné sur la balance
au sol en position 3 heures et pivoté de 30° une fois dans le sens horaire.

1. Sélectionnez @ iiﬂfﬂm dans le menu Calibration (Etalonnage) (Figure 6-2, page 45). Le menu Remote

Sensors Calibration (Etalonnage capteurs distants) s'affiche.

I W Dimension & M Al |
| L - - = ~ User: admin |Log out) [ Restart
| 7 e | B QubeVu' Camera Calibration G (=) & __
B QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration = Remote Sensors Calibration Device: QubeVuMatrixHub Running | Address: 192.168.0.2
- ——
Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 (Central Daylight Time) Sensor 1 calibrated: Yes Edit :

Confidence: 91%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91% =
Sensor 3 calibrated: Yes Calibrate
Confidence: 94%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 5 calibrated: Yes
Cancel

Sensor 1 (192.168.0.5) Sensor 2 (192.168.0.4) Confidence: 96%
Confidence: 91% Confidence: 51% Sensor 6 calibrated: Yes

Confidence: 96%

Sensor 7 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%

Sensor 8 calibrated: Yes

Sensor 3 (192.168.0.8) Sensor 4 (192.168.0.24)
Confidence: 94% Confidence: 95%

_— %

Figure 6-12. Etalonnage des capteurs distants

2. Sélectionnez e (Modifier) pour accéder au mode configuration. Une fenétre pop-up s’affiche briévement.

REMARQUE : Rafraichissez le navigateur Internet si le message ne se referme pas apres plusieurs minutes.

QubeVu Manager

Qubevu switching to
configuration mode.

Please wait...

N

Figure 6-13. Message de basculement au mode Configuration
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3. Placez I'objet d’étalonnage directement sous le capteur de référence (S1) puis alignez les capteurs S3/S5/S7 sur le
centre de l'objet d’étalonnage :

+ Veérifiez que les tiges de capteurs sont montées et bien fixées
+ Un alignement exact n’est pas critique
+ L'alignement définit la position d’étalonnage de chaque capteur

S
O O
S8 S2
S6 /

4 \ Moniteur s3

qﬂ— Interrupteur

d’alimentation

S5

Figure 6-14. Objet d’étalonnage sous S1 et aligné sur S3/S7/S5

WA Di

QubeV!

Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 (Central Daylight Time)

renson | @ QubeVu’ Camera Calibration i () (o

RICE LAKE

fu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration

Sensor 3 (152.168.0.8) Sensor 4 (192.168.0.24)
Confidence: 34% Confidence: 95%

Device: QubeVuMatrixHub Configuring | Address: 192.168.0.2

Frame : 0
Sensor 1 calibrated: Yes =
Confidence: 91%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91% Calibrate
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 94%
Sensor 4 calibrated: Yes —
Confidence: 95% 4 )
Sensor 5 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 6 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 8 calibrated: Yes

Cancel

Figure 6-15. Objet d’étalonnage sous S1

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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4, Sélectionnez (Saisir). Le message pop-up de saisie d'image s'affiche brievement.

I QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figure 6-16. Message de saisie d’image QubeVu

5. Lapremiére image est collectée et le parametre Frame (Image) augmente de 1.
6. Tournez I'objet d'étalonnage dans le sens horaire pour la saisie suivante, comme indiqué dans le Tableau 6-2.
7. Répétez les étapes Etape 4 a Etape 6 trois fois supplémentaires (4 saisies au total pour S1).

Saisie/ Saisie/
Rotation Position de I'objet d'étalonnage Rotation Position de I'objet d'étalonnage
211 Arriére 413 Arriére

12 Socle de la 12 Socle de la

" 1 balance 11 1 balance

10 10 2
9 3 9 3
4

7 5 7 5

6 6
Face avant Face avant
32 Arriére
Socle de la
11 12 1 balance
10 2
9 3

7 5

6
Face avant
Tableau 6-2. Orientation de I'objet d’étalonnage pour les capteurs S1/83/S7/S5
I
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8. Placez I'objet d’étalonnage directement sous le capteur de référence (S2) puis alignez les capteurs S4/S6/S8 sur le
centre de l'objet d’étalonnage :

+ Veérifiez que les tiges de capteurs sont montées et bien fixées
+ Un alignement exact n’est pas critique
+ L'alignement définit la position d’étalonnage de chaque capteur

Moniteur $3
O O
$1 S7
Interrupteur
d’alimentation
S5

Figure 6-17. Objet d’étalonnage sous S3 et aligné sur S/S4/S6/S8

& Dimension

min Tools > Calibration > Remote Sensors

Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 {Central Daylight Time) Frac 4 [Grab|Clear]

Sensor 1 calibrated: Yes -
Confidence: 91%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 94%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 5 calibrated: Yes ;
Confidence: 96% S

Sensor 6 calibrated: Yes

Cancel

Confidence: 96% Save

Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 8 calibrated: Yes

Figure 6-18. Objet d’étalonnage centré sous S2
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9. Sélectionnez (Saisir). Le message pop-up de saisie d'image s'affiche brievement.

I QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figure 6-19. Message de saisie d'image QubeVu

10. La premiére image est collectée et le paramétre Frame (Image) augmente d’'une unité.
11. Tournez I'objet d’étalonnage dans le sens horaire pour la saisie suivante, comme indiqué dans le Tableau 6-3.
12. Répétez les étapes Etape 9 & Etape 11 trois fois supplémentaires (4 saisies au total pour S2).

Saisie/
Rotation Position de I'objet d'étalonnage Rotation Position de I'objet d'étalonnage
6/1 Arriére 813 Arrie
12 Socle de la friere Socle de la
1" 1 balance 1" 12 1 balance
10 2 10 2
9 3 9 3
4
7 6 5 7 5
Face avant 6
Face avant
712 Arriére
Socle de la
11 12 1 balance
10 2
9 3

Face avant

Tableau 6-3. Orientation de 'objet d’étalonnage pour les capteurs S2/S8/54/S6
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13. Centrez l'objet d’étalonnage directement sous le dimensionneur.

Moniteur s$3

:ll\
[ | Y 7

aat
‘EL Interrupteur

d’alimentation

S4

MO

O
S8 S

S6 S5

Figure 6-20. Objet d’étalonnage sous le dimensionneur

BDimersion | @ QubeVu' Camera Calibration s admin

Device: QubeVuMatrixHub Configuring | Address: 192.168.0.2

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration

Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GWT-0500 (Central Daylight Time) Froma: g [Greb[Clear]
Sensor 1 calibrated: Yes o
Confidence: 91%
Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 91%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 94%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 5 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sernor 6 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor B calibrated: Yes

Figure 6-21. Objet d’étalonnage sous le dimensionneur

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés



Guide de I'administrateur du systeme de dimensionnement de palettes iDimension

14. Sélectionnez (Saisir). Le message pop-up de saisie d'image s'affiche brievement.

QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figure 6-22. Message de saisie d’image QubeVu

15. Une fois le message refermé, tournez I'objet d'étalonnage de 30° dans le sens horaire.

Arriére
Socle de la
12 1 balance

11

2

Face avant

Figure 6-23. Tournez a 4 heures.

16. Sélectionnez (Saisir). Le message pop-up de saisie d'image s'affiche brievement.

QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame
from remote sensors.

Please wait...

N

Figure 6-24. Message de saisie d’image QubeVu
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17. Sélectionnez @ (Etalonner). Le message pop-up d’étalonnage des capteurs s'affiche briévement.

QubeVu Manager

QubeVu is calibrating remote
sensors.

Please wait...

N

Figure 6-25. Message d’étalonnage des capteurs

18. L'étalonnage est terminé et QubeVu affiche le résultat de I'étalonnage ainsi que les niveaux de confiance
des capteurs.

Wbimenson | @ QubeVu" Camera Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools = Calibration > Remote Sensors Calibration Device: QubeVuMatrixHub Configuring | Address: 192.168.0.2

Last calibrated: Tue Jun 13 2023 14:51:37 GMT-0500 (Central Daylight Time) Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 90%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 91% e
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 92%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 96%
Sensor 5 calibrated: Yes -
Sensor 1 {192.168.0.5) Sensor 2 {192.168.0.4) Coofidonos 0 —
Confidence: 90% Confidence: 91% Sensor 6 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 7 calibrated: Yes
Confidence: 94%
Sensor 8 calibrated: Yes

Calibrate

Sensor 3 (192.168.0.8) Sensor 4 (192.168.0.24)
Confidence: 92% Confidence: %6%

Figure 6-26. Résultat d’étalonnage des capteurs

REMARQUE : Au moins trois prises sont nécessaires pour enregistrer les images capturées. Si 'étalonnage échoue,
vérifiez que le soleil direct n’affecte pas le systéme puis effectuez un nouvel étalonnage.
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19. Sélectionnez @ (Enregistrer). L'invite d’enregistrement des détails de I'étalonnage s'affiche.

QubeVu Manager

This will save the current
calibration detalls and may
restart QubeVu.

Do you want to continue?

N

Figure 6-27. Invite d’enregistrement des détails de I'étalonnage

20. Sélectionnez o Le message d'enregistrement de I'étalonnage s'affiche.

QubeVu Manager

Calibration saved
successfully.
Now restarting Qubevu.

Please wait...

N

Figure 6-28. Message d’enregistrement de I'étalonnage

21. Une fois I'enregistrement terminé, le message de redémarrage s'affiche tandis que QubeVu redémarre.

QubeVu Manager

QubeVu is restarting.

Please wait...

N

Figure 6-29. Message de redémarrage de QubeVu

22. Une fois que QubeVu a redémarré, I'étalonnage est terminé. Passez a la Section 6.6, page 67.
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6.5 Plus Calibration (Etalonnage Plus)

La configuration initiale nécessite un alignement des capteurs vers le milieu de la balance au sol ou de I'objet d’étalonnage a
l'aide de curseurs. L'étalonnage nécessite I'utilisation de I'objet d’étalonnage et d’une procédure en 4 points. L'étalonnage est
réalisé en plagant I'objet d'étalonnage en position 6 heures (180°) et en tournant I'objet dans le sens horaire par étape de 30°.

REMARQUE : L’étalonnage ne doit étre effectué que si I'appareil est sous tension depuis au moins 20 min.

1. Sélectionnez @ L’h‘l fgm,, dans le menu Calibration (Etalonnage) (Figure 6-2, page 45). Le menu Sensors
Calibration (Capteurs d'étalonnage) s'affiche.

T Dimension

eeane | 8 QubeVu Sensor Calibration e MRS

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Sensors Calibration Device: idim-UA55819 - SLEEPING | Address: 192.168.0.7

Last calibration: Press "Edit” to enter into

Configuration mode.

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 86%

Cancel

Sensor 1 (N/A)
Confidence: 86%

Figure 6-30. Sensors Calibration (Capteurs d’étalonnage)

2. Sélectionnez e pour accéder au mode configuration. Le message pop-up de basculement au mode

configuration s’affiche briévement.

REMARQUE : Sélectionner le bouton de rafraichissement du navigateur Internet si le message ne se referme pas aprés
plusieurs minutes.

QubeVu Manager

QubeVu switching to
configuration mode.

Please wait...

N

Figure 6-31. Message de basculement au mode Etalonnage
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3. Alignez I'objet d’étalonnage sous les capteurs distants a I'aide des curseurs de capteur comme guide pour centrer :
+ Vérifiez que les tiges de capteurs sont montées et bien fixées
+ Un alignement exact n’est pas critique
+ L'alignement définit la position d’étalonnage de chaque capteur

YA Dimension

e | 22 QUbEVU" Sensor Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Sensors Calibration Device: idim-UA35819 - CONFIGURING | Address: 192.168.0.2 —{
Last calibration:
Edit
Frame : 0 [Grablclear|
Sensor 1 calibrated: Yes Cakibrate
Confidence: 86%
| Cancel
S
Save
-
Figure 6-32. Sensors Calibration (Etalonnage des capteurs)
4. Sélectionnez |Grab| (Saisir). Le message pop-up de saisie d'image s'affiche brievement.

QubeVu Manager

QubeVu is grabbing frame

from remote sensors.

Please wait...

>
Figure 6-33. Message de saisie d’image QubeVu
I
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5. La premiére image est maintenant collectée. Observez le compteur d'images qui passe de 0 a 1.

Y& Dimension

# QubeVu” Sensor Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Sensors Calibration Device: idim-UA55819 - CONFIGURING | Address: 192.168.0.2

Last calibration:

I Frame - 1 I |Grab|Clear P
Sensor 1 calibrated: Yes {c
Confidence: 86%

Figure 6-34. Sensors Calibration (Etalonnage des capteurs)

6. Tournez I'objet d'étalonnage dans le sens horaire pour la saisie suivante, comme indiqué dans le Tableau 6-4.
7. Répétez les étapes Etape 3 & Etape 6 encore quatre fois (pour 5 saisies au total).

Saisie/
Rotation Position de I'objet d'étalonnage
2/1 Montage sur tour

12

)/ 1 Socle dela

1;/+\ 2a\lance

Tableau 6-4. Orientation requise de I'objet d’étalonnage
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Saisie/
Rotation

Position de I'objet d'étalonnage

312

12 Montage sur tour
1 Socle de la
balance

11

43

Montage sur tour

1 12 )/1 Socle de la

— — balance
A
10 2

9 -3

8 4

6

Tableau 6-4. Orientation requise de 'objet d’étalonnage (Suite)
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8. Lorsque toutes les saisies d'images sont terminées, QubeVu affiche les résultats d’étalonnage et les niveaux de
confiance des capteurs.

Boimensin | &) QubeVu” Sensor Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Sensors Calibration Device: idim-UA55819 - CONFIGURING | Address: 192.168.0.2

Last calibration: Calibration was successful. Click -
“save” to save this calibration. Edit

Frame : o Grab|Clear|

Sensor 1 calibrated: Yes Calibrate
Confidence: 91%

| Cancel

Figure 6-35. Résultat d’étalonnage des capteurs

REMARQUE : Au moins trois prises sont nécessaires pour enregistrer les images capturées. Si 'étalonnage échoue,
vérifiez que le soleil direct n’affecte pas le systéme puis effectuez un nouvel étalonnage.

9. Sélectionnez e (Enregistrer). Le message des détails de I'étalonnage s'affiche.

QubeVu Manager

This will save the current
calibration detalls and may
restart QubeVu.

Do you want to continue?

Figure 6-36. Invite d’enregistrement des détails de I'étalonnage

10. Sélectionnez @ pour continuer.
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11. Une fois les détails de I'étalonnage enregistrés, le message de Restart (redémarrage simple) ou Reboot
(arrét complet/redémarrage) s'affiche.

12. Sélectionnez I'option souhaitée et laissez QubeVu traiter la commande.

QubeVu Manager

Do you want 1o restart or
reboot?

Reboot

N

Figure 6-37. Invite Reboot ou Restart

13.  Un message s'affiche, indiquant le choix sélectionné. Dans cet exemple, « Restart » est sélectionné.

QubeVu Manager

QubeVu is reslarling.

Please wait...

N\

Figure 6-38. Message Restart (Redémarrage)

14. L’étalonnage est terminé. Passez & la Section 6.6, page 67.

66
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6.6 Définir la zone de travail
La fonction Set Work Area (Définir la zone de travail) configure la zone qui servira au dimensionnement.

1. Sélectionnez Set Work Area dans le menu Calibration (Etalonnage) (Figure 6-2, page 45).
o

Le menu Set Work Area (Définir la zone de travail) s'affiche.

BOmersion | @ Set Work Area

QubeVu Manager ~ Admin Tools ~ Calibration ~ Set Work Area

Press "Edit” to enter into
Configuration mode.

Work Area
Side to side:

Front to backs

Width:

Lemeth:

Angle:

Zone of Interest

Figure 6-39. Parametres de la zone de travail

2. Sélectionnez e (Modifier).

3. Configurez les paramétres de la zone de travail tels qu'affiché sur la Figure 6-5:

Produit Configuration
Flex, LTL, PWD
a
Last calibrated: Fri Jul 28 2023 10:19:42 GMT-0500 (Central Daylight Time)
Work Area =
Side to side: m mm
®
Front to back: 0 mm
@
Sensor 1 (192.168.0.8) Sensor 2 (192.168.0.4) Width: 2600 mm
®
Length: mm
®
Angle: 45 °
®
Sensor 3 (192.168.0.5) Sensor 4 (192.168.0.7)
Zone of Interest o+
_ v

Tableau 6-5. Configuration des paramétres de la zone de travail
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Produit Configuration
LTL XL
Last calibrated: Thu Jul 27 2023 15:58:52 GMT-0500 (Central Daylight Time)
Work Area =
Side to side: [ 0jmm
@
Front to back: Ijl mm
®
Sensor 1 (192.168.0.5) Sensor 2 (192.168.0.4) Width: S
®
Length: mm
@
@
Sensor 3 (192.168.0.8) Sensor 4 (192.168.0.24)
Zone of Interest +
Plus
Last calibration:
Work Area =
Side to side: [ omm
@
Front to back: mm
bl
Smariu Width: A
L
@
®
Zone of Interest +
Tableau 6-5. Configuration des paramétres de la zone de travail (Suite)
—
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4. Configurez les paramétres de la zone d'intérét tels qu'affiché sur la Figure 6-6:

Produit Configuration
Flex, LTL, PWD
Last calibrated: Fri Jul 28 2023 10:19:42 GMT-0500 (Central Daylight Time)
Work Area +
Zone of Interest -
Side to side: 0 mm
®
Front to back: ol mm
@
Sensor 1 (192.168.0.8) Sensor 2 (192.168.0.4)
Width: 1219 mm
]
Length: 1219 mm
®
sensor 3 (192.168.0.5) sensor 4 (192.168.0.7)
LTL XL
Last calibrated: Thu Jul 27 2023 15:58:52 GMT-0500 (Central Daylight Time)
Work Area +
Zone of Interest =
Side to side: m mm
]
Front to back: |j mm
®
Sensor 1 {192.168.0.3) Sensor 2 {192.168.0.4)
Width: 1500| mm
&
Length: 1500/ m
®
Sensor 2 (192.168.0.8) Sensor 4 (192.168.0.24)
Tableau 6-6. Configuration des paramétres de la zone d'intérét
|
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Produit Configuration
Plus
Last calibration:
Work Area +
Zone of Interest =
Side to side: [ omm
L
Front to back: m mm
@
Sensor 1 (N/A)
Confidence: 86%
Width: mm
®
Length: 250 | mm
®

Tableau 6-6. Configuration des paramétres de la zone d'intérét (Suite)

Sélectionnez e (Enregistrer). L'invite d’enregistrement de la zone de travail s'affiche.

QubeVu Manager

This will save the current
work area selection and will
restart the Qubevu.

Do you want to continue?

Figure 6-40. Invite d’enregistrement de la zone de travail

5. Sélectionnez 9 Les messages d'étalonnage de la caméra et d'enregistrement de la zone de travail s'affichent brievement.

QubeVvu Manager

Saving camera calibration and
restarting QubeVu.

Please wait...

QubeVu Manager

Work area saved successfully.
Now restarting Qubevu.

Please wail...

N N

Figure 6-41. Messages d’étalonnage de la caméra et d’enregistrement de la zone de travail

6. La configuration de la zone de travail est terminée.
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6.7 Vérification de I'étalonnage
Vérifiez I'étalonnage avec la boite de test sur le Module d'affichage pour opérateur.
1. Placez la boite de test sous le dimensionneur.

2. Sélectionnez ‘-. Displays dans le menu QubeVu Manager (Figure 2-1, page 8) pour accéder au menu

Display Pages-(Pages d'affichage).

3. Sélectionnez ‘E. w ., dans le menu Display Pages (Pages d'affichage) (Figure 3-1, page 16).

4. Sélectionnez Scan (Scanner).
5. Les résultats de mesure doivent correspondre aux dimensions de la boite de test de + 0,5 po.

Bore | 8@ QubeVu' Demo

ey

Scan | [QVDema - REMOVE

Dims: 20.0 x 20.0 x 20.0 in
Weight: 0

ItemDetected

Figure 6-42. Operator Display (Affichage opérateur)
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7.0  Capture Definitions (Capturer définitions)

Cette section offre une vue d’ensemble du menu Capture Definitions (Capturer définitions) de QubeVu.

Des définitions de capture uniques peuvent étre créées avec déclenchement externe, ou modifiez les définitions de capture
existantes. Une programmeur peut modifier la définition de capture, ou en définir une nouvelle, lors de l'intégration avec une
application client. Les définitions de capture contrélent les images a faible résolution disponibles via une API de service Web,
les affichages et les marquages sur chaque image.

Des définitions de capture sont utilisées pour définir les opérations et I'envoi d'une demande de capture.
Pour accéder au menu Capture Definitions (Définitions de capture), procédez de la maniére suivante :

1. Sélectionnez @ ‘T‘SJ;"’ dans le menu QubeVu Manager (Gestionnaire QubeVu) (Figure 2-1, page 8).

Le menu Admin Tools (Outils d'administration) s'affiche (Figure 4.0, page 22).
2. L'écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Saisissez les identifiants du compte.

REMARQUE : Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et password.

52PWe dans le menu Admin Tools (Outils d'administration) (Figure 4.0, page 22).

Definitions

3. Sélectionnez ({1 &
Le menu Capture Definitions (Définitions de capture) s'affiche.

Boimension | @2 QubeVu® Capture Definitions

QubeVu Manager » Admin Teols > Capture Definitions Device: QubeVu - CONFIGURING | Address: 169.254.1.1
I
Select a definition from the drop down menu to edit it. =
To create a new definition click "Create”. Delete |
@ select Definition: Bt
r—uns
Create |
@ Low Res Camera Capture: \__,./
(including remats s=nsors)
Markings: X
@ Stop and Go Markers Distance (mm): (.\ = /
b
@ Stop and Go Markers Locations (mm): /r,.=:\\
@ Tare Mode: ( Save
\\__’/
@ DFE\..E:
Figure 7-1. Menu Capture Definitions avec définition sélectionnée
Serial Number Date and Time Scan ID
Dimensions Indicators Item Qutline
[ arcodes [ weight
Figure 7-2. Menu Capture Definitions avec définition sélectionnée
]
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NO
d’élément Paramétre Description
1 Select Definition QV Demo - Le bouton d’analyse effectue le balayage QvVDemo
(Sélectionner définition) QVDisplay — Le bouton d’analyse effectue le balayage QVDisplay
Default (Par défaut) — Utilisé lorsque la commande de capture est déclenché a partir du lecteur de codes barres
attaché
2 Low Res Camera Capture |Si cette option est activée, elle configure les caméras et les capteurs distants pour capturer des images a
(Capture caméra basse chaque balayage en utilisant des définitions de capture.
résolution) REMARQUE : Si désactivée, aucune image n’est capturée et I'écran de I'opérateur n’affiche aucune
donnée d’image.
3 Markings (Marquages) Si cette option est activée, le logiciel iDimension marque les images basse résolution avec les informations sélection-
nées (Figure 7-2, page 72):
+ Serial Number — Numéro de série
+ Date and Time — Date et heure du balayage
+ Scan ID - Numéro d'identification unique du balayage
+ Dimensions — Hauteur, largeur et longueur
+ Indicators — Tous les indicateurs (sous-dimensionné, surdimensionné, irrégulier et autres indications)
+ Item Outline — Contour 2D de I'article dimensionné
+ Barcodes — Numéro du code barres
+ Weight - Poids de I'objet
4* Stop and Go Markers Distance en mm entre les deux marqueurs qui ont été appliqués sur la balance pour chariot élévateur.
Distance (mm)
5 Stop and Go Markers Vecteur 3D qui localise le centre entre deux marqueurs dans le systeme de coordonnées du talon de la fourche.
Locations (mm) Sur la Figure 7-1, page 72, le centre des marqueurs est centré sur le milieu des fourches (0 -124 497), il est
497 mm plus haut que le talon, et en retrait de 124 mm par rapport au plan arriére des fourches.
6" Tare Mode (Mode Tare) | Sélections :
+ None (Aucune) - Effectue des balayages comme “Drop and Clear” (Déposer et retirer)
+ ForkTruck (Chariot élévateur) — Effectue des balayages comme “Stop and Go”
+ AutoDetectForkTruck — Tente de déterminer automatiquement le mode en essayant les deux paramétres
(None et ForkTruck).
* Par défaut : Aucun
7 Palette Une fonction non homologuée pour usage réglementé ; si sélectionnée, saisir la hauteur de la palette en mm.

Le systéme mesure I'objet sur la palette ;
<TareExpectedHeight>0<TareExpectedHeight>
<(Hauteur de tare attendue>0<(Hauteur de tare attendue>)

* = ne concerne pas l'iDimension Plus

Tableau 7-1. Définitions de Capture prédéfinies
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8.0

Firmware Upgrade (Mise a jour du micrologiciel)

Cette section offre une vue d’ensemble du menu Firmware Upgrade (Mise a jour du micrologiciel) de QubeVu.

Les mises a jour du micrologiciel sont disponibles a www.ricelake.com. Les opérateurs peuvent étre invités a mettre a jour
le micrologiciel du systéme pour tirer parti de nouvelles fonctionnalités ou d’amélioration du logiciel pour augmenter les
performances du systéme.

Pour accéder au menu Firmware Upgrade (Mise a jour du micrologiciel), procédez de la maniére suivante :

1.

8.1

. . Admin . .
Sélectionnez @ Toole dans le menu QubeVu Manager (Figure 2-1, page 8) pour accéder au menu

Admin Tools (Outils d'administration) (Figure 4.0, page 22).

L'écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche, saisissez vos identifiants de connexion. Le nom d'utilisateur
et le mot de passe par défaut sont admin et password.

A
W

Sélectionner _ d: “e dans le menu Admin Tools (Figure 4.0, page 22) pour accéder au menu

ek

Firmware Upgrade (Mise a jour du micrologiciel).

REMARQUE : L'administrateur a défini un nom d'utilisateur et un mot de passe lors du processus de configuration initial.
Le nom d'utilisateur et le mot de passe sont nécessaires pour se connecter et accéder aux outils d'administration du
logiciel iDimension.

Onglet Firmware Upgrade (Mise a jour du micrologiciel)

L'onglet Firmware Upgrade configure la fagon dont le micrologiciel est mis a jour et facilite la procédure de mise a jour
du micrologiciel.

v

B Dimension

e | (&8 QubeVuFirmware Upgrade e st (o

QubeVu Manager > Admin Tools » Firmware Upgrade Device: IDIM-UA0O8803 - READY | Address: 192.168.0.2
Firmware =
Upgrade 4 |
Cancel |

4
S
@ Current firmware version # : 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked

@ Firmware file location

Please connect USB drive (with the firmware) to any of the open USB ports of

USB Drive : QubeVu

Local file : Choose File | No file chosen | upload |

Figure 8-1. Firmware Upgrade (Mettre a niveau le micrologiciel)
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Firmware Upgrade (Mise a jour du micrologiciel)

NO
d’élément Paramétre Description

1 Current Firmware Version # | Affiche le numéro de la version actuelle du micrologiciel
(N° de version du micro-
logiciel en cours)

2 Firmware File location USB Drive (Clé USB) — Connectez une clé USB contenant le micrologiciel pour le systéme iDimension a un port USB ouvert
(Emplacement du microlo- | du systéme (Section 8.1.1, page 75)
giciel) Network Share (Partage réseau) — Network path (chemin du réseau), Username (nom d'utilisateur) et Password

(mot de passe) pour partager des informations avec le réseau local (Section 8.1.1, page 75)
Local File (Fichier local) — Choisissez un fichier pour charger le micrologiciel (Section 8.1.2, page 76)

Tableau 8-1. Firmware Upgrade Definitions (Définitions de mise a jour du micrologiciel)

8.1.1 USB Drive (Clé USB) ou Network Share (Partage réseau)
Pour mettre & niveau le micrologiciel avec une clé USB ou un partage réseau, procédez de la maniéere suivante :

1. Effectuez I'une des actions suivantes :
+ Connectez au dispositif une clé USB contenant le micrologiciel.

+ Saisissez le Network path (chemin du réseau), Username (nom d'utilisateur) et Password (mot de passe) avec la
mise a jour du micrologiciel.

2. Sélectionnez | Read (Lire).

B Dimension o GEh . drh
o User: admin [Log out) | Restart |
a4 QubeVu'Firmware Upgrade e o) st
QubeVu Manager > Admin Tools > Firmware Upgrade Device: IDIM-UA0BB03 - STOPPED | Address: 192.168.0.2 :
I
Firmware —
Upgrade y <
[ Cancel |
Q A
—
Current firmware version # : 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked

Firmware upload staging area has been cleared.
Firmware file location

Please connect USB drive (with the firmware) to any of the open USB ports of

USB Drive : o ot

Local file : | Choose File | No file chosen | Upload |

®6.1.0.parcel-internal-testing. 5117-DEV-x86-

unlocked.rel 705239040

00 e

Figure 8-2. Fichier USB de mise & jour du micrologiciel lu

3. Sélectionnez la version du micrologiciel dans la liste des mises a jour de la version du micrologiciel.

4. Sélectionnez @ pour calculer le total de controle.

5. Sélectionnez 1iplnad  (Télécharger) une fois le total de contrdle calculé. La procédure de mise & jour du
micrologiciel copie le fichier de mise & jour sur le processeur intégré du dimensionneur de palettes iDimension.

6. Procédez a la mise & jour du micrologiciel (voir Section 8.1.3, page 77).
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REMARQUE : N'interrompez pas le processus de téléchargement. Il sera possible d’arréter la mise a jour du micrologiciel
une fois que le fichier aura été téléchargé.

8.1.2 Local File (Fichier local)
Pour mettre a niveau le micrologiciel avec un fichier local, procédez de la maniére suivante :

1. Sélectionnez | Choose File (Choisir fichier).
2. Sélectionnez le micrologiciel dans le répertoire.
3. Sélectionnez Read to Compute Checksum (Lire pour calculer le total de contréle) et téléchargez le micrologiciel.

& Dimension

° User: admin (Lo
meinee | 48 QubeVU'Firmware Upgrade .
QubeVu Manager > Admin Tools > Firmware Upgrade Device: IDIM-UAOB803 - READY | Address: 192.148.0.2
Firmware
(%) Uperade
| Can
Current firmware version # : 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked =

Firmware file location

(o gj:es\e/ucaﬂnect USB drive (with the firmware) to any of the open USB ports of |

Local file : [ Choose File | 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked.rel | upload |

Figure 8-3. Sélection du micrologiciel avec Local File (Fichier local)

4. Laboite de dialogue concernant le logiciel téléchargé s'affiche et demande d’attendre que le téléchargement du
micrologiciel se termine. La procédure de mise a jour du micrologiciel télécharge le fichier de mise a jour sur le
processeur intégré du dimensionneur de palettes iDimension.

5. La boite de dialogue se referme lorsque le micrologiciel est téléchargé sur le processeur intégré du dimensionneur
de palettes iDimension.

QubeVu Manager

Uploading firmware.
Please wait...

Please do not interrupt QubeVu
during the upload process.

,. .

Figure 8-4. Boite de dialogue de téléchargement du micrologiciel

6. Procédez ala mise a jour du micrologiciel (voir Section 8.1.3, page 77).
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8.1.3 Mise a jour du micrologiciel

Une fois que le micrologiciel a été mis a jour, sélectionnez Upcate Firmware et suivez les instructions de la fenétre
contextuelle.

Sélectionnez pour supprimer le micrologiciel téléchargé, si une erreur est survenue.

Sélectionnez pour valider le total de contréle.

00

Le systéme passera a I'état arrété et retournera au mode de fonctionnement normal au bout de quelques minutes.

Firmware
Upgrade

Current firmware version # : 6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86-unlocked
6.1.0.parcel-internal-testing.5117-DEV-x86- e —
Uploaded firmware version # / filename: unlocked / 6.1.0.parcel-internal- g@|Update Firmware|

testing.5117-DEV-x86-unlocked.rel

Figure 8-5. Mise a jour du micrologiciel
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9.0

Backup (Sauvegarde de secours) et Restore
(Restauration)

Cette section offre une vue d’ensemble du menu Backup (Sauvegarde de secours) de QubeVu.
Pour accéder au menu Backup (Sauvegarde de secours), procédez de la maniére suivante :

1.

Sélectionnez @ ;T\émn dans le menu QubeVu Manager (Figure 2-1, page 8) pour accéder au menu

Admin Tools (Outils d'administration) (Figure 4.0, page 22).

L'écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin
et password.

Sélectionnez Backup dans le menu Admin Tools (Outils d'administration) (Figure 4.0, page 22).

—

Le menu Backup (Sauvegarde de secours) s'affiche.

REMARQUE : L'administrateur a défini un nom d'utilisateur et un mot de passe lors du processus de configuration initial.

Le nom d'utilisateur et le mot de passe sont nécessaires pour se connecter et accéder aux outils d'administration du
logiciel iDimension.

Le menu Backup (Sauvegarde de secours) permet de créer un fichier de sauvegarde des réglages et de restaurer ces réglages.

QubeVu'Backup

QubeV

Admin Tools > Backup Device: QubeVu - STOPPLD | Address: 169.254.1.1

Please press € sackup to back up all QubeVu settings to your computer.

Please press ( restoreall to restore all QubeVu settings.

Figure 9-1. Menu Backup (Sauvegarde de secours)

Paramétre Description

Backup (Sauvegarde de secours) | Pour sauvegarder tous les réglages QubeVu sur 'ordinateur local
(Section 9.1, page 79)

Restore All (Restaurer tous) Pour restaurer tous les réglages QubeVu (Section 9.2, page 80)

Tableau 9-1. Navigation de configuration
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Backup (Sauvegarde de secours) et Restore (Restauration)

9.1 Backup (Sauvegarde de secours)

La fonction Backup crée un fichier de secours de tous les réglages. Il est recommandé de créer une sauvegarde de secours
aprés la configuration initiale du dimensionneur de palettes iDimension. Le fichier de sauvegarde est enregistré dans un
dossier du PC comme fichier XML. Un fichier de sauvegarde peut également étre envoyé au support clients pour 'aider

a dépanner le dispositif.

1. Sélectionnez € Backup pour lancer la procédure de sauvegarde.

REMARQUE : Le navigateur Internet installé et sa configuration déterminent le comportement lors du téléchargement de la
sauvegarde. Le navigateur Internet peut télécharger automatiquement la sauvegarde, ouvrir la fenétre Save As (Enregistrer
sous), ou demander si le fichier doit étre téléchargé. Dans cet exemple, la fenétre Save As (Enregistrer sous) apparait.

2. Naviguez jusqu’au dossier souhaité, puis sélectionnez Save (Enregistrer).

@ savess x
o & 5 ThisPC 5 Downloads v [J) Search Downloads

Organize = Mew folder H== o

H== *

) Mame Date mcclifi;cl Type Si
# Quick access

[ Desktop
; Downloads
%= Documents
&= Pictures
J’! Music

B videos

@ OneDrive

& This PC vl

File name: | QVBackup_FLEXB15_20230713151201

Save as type: | XML Document

+ Hide Folders Cancel

Figure 9-2. Fenétre d’enregistrement du fichier de sauvegarde
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9.2 Restore (Restaurer)

La fonction Restore permet de restaurer des réglages aux valeurs d’usine par défaut ou a partir du fichier de sauvegarde
enregistré.

1. Sélectionnez (9 restore all  pour lancer la procédure de restauration.

QubeVu Manager

Press OK to do a Factory restore
or upload a restore file.

Select:] Choose File | No file chosen

Figure 9-3. Fenétre de navigation du menu Restore

2. Sélectionnez @ pour restaurer tous les réglages de I'étalonnage d’usine ou sélectionnez | Choose File

pour sélectionner un fichier enregistré sur le PC.

3. Si| Choose File | est sélectionné dans Etape 2, cherchez et sélectionnez le fichier de sauvegarde.
Sélectionnez @ pour restaurer les réglages.
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10.0 Diagnostics

Cette section offre une vue d’ensemble du menu Diagnostics de QubeVu.
Pour accéder au menu Diagnostics, procédez de la maniére suivante :

1. Sélectionnez @ ‘T‘Q(;T;.f” dans le menu QubeVu Manager (Figure 2-1, page 8) pour accéder au menu

Admin Tools (Outils d'administration) (Figure 4.0, page 22).
2. L'écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Saisissez les identifiants du compte.

REMARQUE : Le nom d'’utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et password.

3. Sélectionnez Q82 Diagnostics dans le menu Admin Tools (Outils d'administration) (Figure 4.0, page 22).

Le menu Diagnostics s affiche. Modules d'affichage

Les outils Diagnostics peuvent étre utilisés pour tester les composants matériels et recueillir des informations de diagnostic.

DOmersn | & QubeVu’ Diagnostics

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

~ Test individual hardware
@ %{eoslg;;pone”t components
—_
View the system's log
E System Log
-

Download debug information to

DE‘UUH Info assist technical support in

- troubleshooting an issue

Figure 10-1. Menu Diagnostics

Paramétre Description
Tests des composants Teste chaque composants matériel (Section 10.1, page 82)
Journal systéme Affiche le journal systéme (Section 10.2, page 85)
Debug Info (Informations | Télécharge des informations de débogage pour aider le support technique & résoudre un probléme
de débogage) (Section 10.3, page 86)

Tableau 10-1. Diagnostics
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10.1 Tests des composants

Sélectionnez @ component gang le menu Diagnostics (Figure 10-1, page 81) pour accéder au menu Component Tests

(Tests des composants).

Le menu Component Tests (Tests des composants) aide a diagnostiquer 'état de fonctionnement du dimensionneur de palettes
iDimension. Les tests comprennent Scale Test (Test de la balance), Sensors Test (Test des capteurs) et Network Test

(Test du réseau). Pour déterminer si une panne est survenue, contactez l'usine.

+ Sélectionnez Q pour effectuer un test spécifique

+ Sélectionnez @ pour tester chaque composant

+ L'état de chaque composant est retourné comme Passed (Bon) ou Failed (Mauvais). Sélectionnez Q pour afficher

des détails supplémentaires.

+ Sélectionnez sur un test avec des résultats. Un nouvel onglet dans 'onglet du navigateur Internet s’ouvre avec

des détails formatés pour I'impression.

REMARQUE : Une fois le test d’un composant terminé, redémarrez le systéme pour retourner en mode de fonctionnement
normal.

Scale Test (Test de balance)

Le Scale Test (Test de balance) détermine si la balance configurée communique et fonctionne correctement avec le périphérique
rattaché.

Network Test (Test du réseau)

Le Network Test (Test du réseau) vérifie que 'adresse du réseau du logiciel iDimension est 169.254.1.1. Le Network Test
(Test du réseau) vérifie si les capteurs a distance et les caméras IP, qui sont connectés au dispositif par Ethernet, sondent
par ping correctement.

Signalez toute défaillance de composants a I'équipe de support technique de Rice Lake Weighing Systems.

REMARQUE : Les tests de réseau sont a des fins de fabrication uniquement.

B Dimension

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Component Test Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1
=
Scale Test ® - Network test \
P Dasendd e
= y.
‘-.__I/
Hetwork Test [~)
) Passed OWN gro
Sensors Test [~]
) Passed
‘DT\ESG des © sc fq_codel state DOWN group
Tn'p Test @ 32 u 1500 qdisc mq state UP gro
global eth1
PS Test (o]
NA E
Serial Number Test (-]
NA
© ’

Figure 10-2. Network Test (Test du réseau)
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1 Dimension

mcE LAKE

Diagnostics

& QubeVu"Component Tests

Scale Test ® -
@ Passed

Network Test @
@) Passed

Sensors Test (]
@) Passed

DMESG Test (o]
NA

Top Test (o]
NA

PS Test [~
NA

Serial Number Test ®
NA

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Compenent Test

Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

Network test

Settings for eth1:

Supported ports: [ TP ]

Supported link modes: 10baseT/Half 10baseT/Full
100baseT /Half 100baseT/Full
1000baseT /Full

Supported pause frame use: Symmetric

Supports auto-negotiation: Yes

Supported FEC modes: Not reported

Advertised link modes: 10baseT/Half 10bas

alf 100baseT/Fu

Full

rtised pause frame
tised auto-negotiation
tised FEC modes: Not reported
Speed: 1000Mb/s

Auto-negotiation: on
MDI-X: off (auto)
Supports Wake-on: pumbg
Wake-on: g
Current message level: 0x00000007 (7)
drv probe link
Link detected: yes 7
< »

DMESG Test

Figure 10-3. Network Test (suite)

Le DMESG Test fait un test de diagnostics du progiciel.

B Dimension

RICE LAKE

& QubeVu' Component Tests

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Component Test
Scale Test o -
€ Passed
Network Test [o]
@ Passed
Sensors Test [~}
Q Passed
DMESG Test o)
@ Passed
Top Test (]

NA
PS Test [}
NA
Serial Number Test [~]
NA

REMARQUE : Les tests DMESG sont a des fins de fabrication uniquement.

User: admin (Log out) | Restart )

DMESG test 4
[ Testall |

[ 0.000000] Linux version 4.15.0-20-generic (buildd@lgw01-amd64- - A\ y
039) (gcc version 7.3.0 (Ubuntu 7.3.0-16ubuntu3)
Ubuntu SMP Tue Apr 24 06:16:15 UTC 2018 (Ubunt:
generic 4.15.17)

0.000000] Command line: BOOT_IMAGE=/vmlinuz root=/dev/sda3 ro console=

0.000000] KERNEL supported cpus:

0.000000] Intel Genuinelntel

0.000000] AMD AuthenticAMD

35
4.15.0-20.21-

0.000000] Centaur CentaurHauls

0.000000 : Supporting XSAVE feature 0x001: 'x87 floating point regist
0.000000] x8 : Supporting XSAVE feature 0x002: 'SSE registers’

0.000000] xi Supporting XSAVE feature 0x004: "AVX registers'
0.000000] : Supporting XSA i : 'MPX bounds registers’

x86/fpu: Supporting X’
x86/fpu: xstate_offset[2]: 576, xstate_sizes[2]: 256

x86/fpu: xstate_offset[3]: 832, xstate_sizes[3]: 64

xBA/pu: wstate_nffset[4]: R96, wstate_sizes[4]: 64

] x86/fpu: Enabled xstate features Ox1f, context size is 360 bytes, u:
0.000000] e820: BIOS-provided physical RAM map:

0.000000] BIOS-e820: [mem 0x0000000000000000-

0x000000000009d3ff] usable

[ 0.000000] BIOS-e820: [mem 0x000000000009d400-

0x000000000005FFFf] reserved

[ 0.000000] BIOS-€820: [mem 0x00000000000e0000-

0x00000000000fffff] reserved

[ 0.000000] BIOS-€620: [mem 0x0000000000100000-

: 'MPX CSR

Figure 10-4. DMESG Test
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Sensor Test (Test des capteurs) — détermine si les capteurs sont connectés et récupere des trames de données de chaque
capteur. Ce test prend environ 3 & 5 minutes. Faites défiler les pages pour identifier les défaillances ; chacun des capteurs a une
adresse IP unique. Ce test parcourt la configuration du capteur IFM, y compris le progiciel et le fichier d’application chargés.

YA Dimension c 5 el
e | & QubeVu'Component Tests =

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVYu Component Test Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1
Scale Test © - Sensors test y
@ Passed el

b
Network Test [o]
@ Passed
7-13
aonscy Test © Grabbing data frames from each sensor...
) Passed
DMESG Test [-)
) Passed
Top Test (o]
@) Passed
PS Test [o]
@) Passed
Serial Number Test (o]
@) Passed .
(=) :

Figure 10-5. Test d’information de profondeur
Top Test, PS Test, Serial Number Tests
Ne pas modifier, sauf instructions contraires du support de dimensionnement de Rice Lake Weighing Systems.

Port Scan Test (Test d’analyse des ports)
Le Port Scan Test (Test d'analyse des ports) fournit des détails sur les dispositifs connectés aux ports.

YA Dimension | /g N
User: ad
e | & QubeVu Component Tests =i
i
QubVu Manager > Admin Tools » Diagnostics > QubeVu Component Test Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.2541.1 [
b
—
= & Port Scan test y \
{@ P | Testall |
USB devices: \ 7
Sensors Test o Bus 001 Device 004: ID 17e9:0211 DisplayLink .
iManufacturer 1
@) Passed 2
)1 Device 003: ID 04e7:0050 Elo TouchSystems 2216 AccuTouchA® Touchmonit
DMESG Test o facturer
v L @ 003: ID 0403:6001 Future Technology Devices International, Ltd FT2
T iManufacturer 1
i © iProduct 2
@) Passed
Serial connections:
PS Tast () usb-FTDI_US232R_FT1RKC9D-if00-port0
) Passed
Serial Number Test e
@) Passed
Port Scan Test ®
@) Passes
It ’
Figure 10-6. Port Scan Test (Test d’analyse des ports)
—
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10.2 Onglet System Log (Journal systéme)
Sélectionnez System Log dans le menu Diagnostics (Figure 10-1, page 81). Le menu System Log (Journal systéme)
.

s'affiche.
Le niveau d’enregistrement du journal systéme est configuré dans le menu de configuration. L'affichage du journal peut étre

personnalisé par type (ALL[Tous], debug [débogage], info, warning [avertissement] ou error [erreur] uniquement) ou par ordre
(afficher les plus récents en premier ou les plus anciens en premier).

ﬂDi:’nian.i.o(r: ol QubeVu SySJ[erﬂ LOg User: admin .,u = A £

QubeVu Manager » Admin Tools » Diagnostics » System Log Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1

E System =
Log Y
fDuwnload=
A
Type: ® ALl O debug O info O warning O error Order: @ Latest first O Earlier first @ ] o ==
Qi
Date Type Massage -

w from 192.168.0.11

d. Limit: | 1000/ lines - Apply limit Open gor

Figure 10-7. Onglet System Log (Journal systeme)
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10.3 Debug Info (Informations de débogage)

Sélectionnez

(Informations de débogage) s’affiche.
Les Debug Info (Informations de débogage) fournissent des informations techniques et de dépannage sur le fonctionnement
du systéme. Ce fichier peut &tre demandé a des fins de dépannage. Activez la case Select All (Sélectionner tout),

puis sélectionnez @ pour enregistrer le fichier sur I'ordinateur.

Debug Info dans le menu Diagnostics (Figure 10-1, page 81). Le menu Debug Information

TOfersen | 6% QubeVur Debug Info v 2 (o) (nr) (7 )

QubcVu Manager > Admin Tools » Diagnostics » Debug information Device: QubeVu  STOPPED | Address:

Please select what should be included in the debug information bundle:
System

QubeVu Runtime

QubeVu Configuration

System Debug Informantion

Select all

Please note that it may take a few seconds while the system compiles this information.

: 169.254.1.1 |

Figure 10-8. Debug Info (Informations de débogage)
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11.0 Licence

Cette section offre une vue d’ensemble des instructions du menu License (Licence) de QubeVu.
Pour accéder au menu License (Licence), procédez de la maniére suivante :

1. Sélectionnez License dans le menu QubeVu Manager (Gestionnaire QubeVu) (Figure 2-1, page 8).

Le menu License (Licence) s'affiche.
2. L'écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Saisissez les identifiants du compte.

REMARQUE : Le nom d'’utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et password.

REMARQUE : Un fichier de licence est téléchargé lors de la fabrication et inclut la date d’installation. Une licence QubeVu
n’expirera pas. Une demande de code de licence est envoyée a support@postea.com, avec le code de demande de licence.

3. Sélectionnez] Choose File | (Choisir fichier) pour télécharger la licence fournie.

WA Dimension | «:: ol ) NN
User: adi og out ) [ Restari
s A Qubevu Llcense ser: admin . q' (u. j 71..1. { ]
QubeVu Manager > License Device: QubeVu - STOPPED | Address: 169.254.1.1
;
License is valid
Save

Licensed to: RLWS

Created on: May 1, 2023 5:03 PM
Expiration: never

Allowed features: stop-and-go

License request code: d9b664867449cea1df563f25fd9f5e85
Serial nb.: FLEX_B15
Model ID.: IDIMLTL

[Download a license request file|

Please select a valid license file below, and click Save to apply (or reapply) license.

Choose File | No file chosen

Go to upgrade firmware page.

Figure 11-1. Licence QubeVu
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12.0 Annexe

Cette section offre une vue d’ensemble d’'un documentation supplémentaire concernant I'iDimension.

12.1 QubeVu Engineering Application

La QubeVu Engineering Application télécharge un enregistrement de données qui peut étre envoyé par e-mail a l'usine pour
une analyse technique.

1. Dans un navigateur Internet, saisissez ceci dans la barre d’adresse :

+ |Paddress/tools/engapp.php

REMARQUE : Les adresses IP peuvent varier. L’adresse IP dans cet exemple est 192.168.0.2, par conséquent, il faut saisir
192.168.0.2/tools/engapp.php dans le navigateur Internet.

2. Sélectionnez (Connecter).
REMARQUE : est situé au méme endroit que . La Figure 12-1 n’est qu’une illustration.

o[EH] %

e QubeVu® Engineering X +

« = C A Not secure | 192.168.0.2/tools/engapp.php Q e

ubeVu ® Engineering Web
g g
REMOVE; ITEMDETECTED

Disconnect

Details

~

~

Figure 12-1. Engineering Application

3. Le message d'état change de Disconnect a HS1; Ready (Prét) ou Remove (Supprimer)

4. Sélectionnez m

REMARQUE : il se peut quel NSNS ne soit pas disponible avant que le dispositif détecte un objet. La Figure 12-1
n’est qu’une illustration.

88 Visitez notre site Web www.RicelLake.com WEIGHING SYSTEMS


https://www.ricelake.com

Annexe

5. Sélectionnez .

« @  © Notsecure | 10.2199.14/t ) a « 6

Figure 12-2. Application Scan

6. Sélectionnez (Télécharger).

7. Saisissez la longueur, la largeur et la hauteur (L, W et H en anglais), puis sélectionnez fBEILIEEER, Le fichier est
téléchargé.

8. Naviguez jusqu’a I'emplacement du fichier téléchargé sur le PC local.

9. Envoyez par ce fichier e-mail a I'équipe de support Dimensioning de Rice Lake Systems pour analyse.

REMARQUE : Si elle est connue, la simple vérité correspond aux dimensions exactes mesurées avec un métre-ruban.

o |[e ®
e QubcVu@ Engincering x + — | ]

«c = ¢ A Not secure | 192.168.0.2/tools/engapp.php e 4 6

Figure 12-3. Ground Truth (Simple vérité)

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 89



Guide de 'administrateur du systeme de dimensionnement de palettes iDimension

12.2

1.
2.

Configuration de la caméra Axis IP avec IP Utility

Lancez IPULtility.exe.

Sélectionnez la caméra, cliquez avec le bouton droit et sélectionnez Assign Network Parameters

(Attribuer paramétres réseau).

@ Axis 1P Utility - O X
File View Tools Help
¥ © ", Type to filter | ®
MName IP Address Serial Number
AXIS M3046-V - ACCCBEATO3AB View Home Page M
Assign Metwork Parameters...
Assign IP Address... l’\\ﬁ
Test IP Address
Properties
£
1 devices Interface 192.168.0.11

Figure 12-4. Assign Network Parameters (Attribuer paramétres réseau)

3. Sivousy étes invité, connectez-vous en utilisant username et password.

REMARQUE : Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont root et password.

Windaws Security

IPUtility.exe

The server 192.168.0.9 is asking for your user name and
password. The server reports that it is from
AXIS_ACCCSEATI3AB.

| root |

sesssnne |

D Remember my credentials

OK Cancel

Figure 12-5. Connectez-vous

4. Faites les modifications nécessaires et sélectionnez oK

Assign MNetwork Parameters *

() Obtain an IF address automatically (DHCF)
(®) Assign the following IP address:

152.168.0.9

IF Address:
Subnet mask: 255.255.255.0
Default Router: 192.168.0.1|
oK Cancel

Figure 12-6. Assign Network Parameters (Attribuer paramétres réseau)
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5. Sélectionnez ok

Assign Metwork Parameters

Metwork settings was successfully assigned to
AXIS M3046-W - ACCCBEATIZAE,

Click the " button to access the device's
home page and to configure other network settings.

Figure 12-7. Network Parameter Confirmation (Confirmation des parameétres réseau)

& 4x1s P Utility - O X

File View Tools Help

Y& e Type to filter %
IP Address Serial Mumber

MName
AXIS M3046-Y - ACCCEEATISAB

192.168.0.9 ACCCEEATIZAB

<

Interface 192,168.0.11

Figure 12-8. AXIS IP Utility

1 devices

6. Saisissez la nouvelle adresse IP de la caméra IP (192.168.0.9 est I'adresse IP par défaut pour le logiciel iDimension).

7. L’écran de connexion apparait. Saisissez le username (nom d'utilisateur) et le password (mot de passe).

REMARQUE : Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont root et password.

N — o =
e AS MS0AEY o
- | (D Mot secure | 152,158.09 s
Signin
i \?
Figure 12-9. Connexion AXIS
8. Sélectionnez S (Connexion).
-
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9. Sélectionnez i (Suivant).

a AXIS M3046-V X

< C | ® Not secure | 192.168.0.9/#wizard

Get started

B0Hz ¥

What's this? w

What's this? w

Select a capture mode

AMP (2888x1520)

AXIS M3046-V Network Camera

Select your power line frequency

Figure 12-10. Network Camera (Caméra réseau)

10. Seélectionnez [ (Suivant).

a AXIS M3046-V Wizard X

< C | ® Not secure | 192.168.0.9/#wizard

Get started

1Pv4

Manual IP and manual DNS

IF address Subnet mask
192.168.0.9 255.255.255.0

Default router
192.188.0.1

Domain name

Domain name

+
Primary DNS server Secendary DNS server
0.0.00 0.0.0.0

AXIS M3046-V Network Camera

Date and time

)

Automatic date and time ()

Vear Month Day

Hour  Min

C]

Connect to NTP-server

(®) Automatically (DHCP)

O Manually

Time zane
GMT (Dublin, Lisbon, London, Reykjavik)

Daylight saving time adjustment

Figure 12-11. Network Camera (suite)
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11. Ajustez I'angle et le zoom de la caméra selon les exigences de I'application.

12. Sélectionnez Lot (Termine).

T EE
‘,r a. AXIS M3046-V Orientatic X \\
< C | ® Notsecure | 192.168.0.9/#orientation
AXISA AXIS M3046-V Network Camera A 0 o
Perspective
-] [
——
Figure 12-12. Utilisation de la caméra
13. Fermez la fenétre.
. EE
/ & AXIS M3046-V View XN
[ C | @ Notsecure | 192.168.0.9/%view #
AXISA AXIS M3046-V Network Camera A 0 0

A Setlings

Figure 12-13. Utilisation de la caméra (Plein écran)

Annexe
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12.3 Remarques relatives a l'installation

Les actions suivantes sont requises pour configurer un dimensionneur de palettes iDimension lors de l'installation initiale.
Ce processus est a suivre aprés que l'unité a été installée a 'aide d’une des méthodes de montage suivantes. La caméra IP et
l'affichage Opérateur du chariot élévateur doivent étre configurés avant de les monter au plafond.

1. Veérifiez I'adresse IP du réseau du client. Si vous étes connecté au réseau du client :
+ Configurez les capteurs avec I'assistant de vision IFM avec les nouvelles adresses réseau.
+ Onglet Network Settings Configure (Configurer paramétres réseau)
+ Configurez la caméra IP a l'aide du programme utilitaire Axis IP.
Voici le plan réseau utilisé depuis I'usine :

Dispositif IP Address Remarques
Passerelle 192.168.0.1 Pour tous les capteurs, PC interne, JLT et caméra IP
Masque de sous-réseau 255 255 255.0 Pour tous les capteurs, téte principale, JLT et caméra IP
PC Interne 192.168.0.2 Aprés configuration valeur par défaut/backdoor, connectez-vous
169.254.1.1 a celui-ci a la premiére mise sous tension
Relais Web 192.168.0.3 Le cas échéant
Capteur distant n® 1 192.168.0.4 -
Capteur distant n® 2 192.168.0.5 -
Capteur distantn® 3 192.168.0.6 -
Capteur distant n® 4 192.168.0.7 -
Capteur distantn® 5 192.168.0.8 Capteur central, pour systémes a 5 capteurs
CaméralP 1 192.168.0.9 Le cas échéant (facultatif)
Caméra IP 2 192.168.0.10 Le cas échéant (facultatif)
PV MHI mobile 192.168.0.11 Connexion Ethernet au dimensionneur de palettes iDimension
Affichage opérateur chariot  [192.168.0.12 Le cas échéant (facultatif)
élévateur
Capteur distant n® 6 192.168.0.24 Pour systemes a 8 capteurs
Capteur distantn® 7 192.168.0.25 Pour systemes a 8 capteurs
Capteur distantn® 8 192.168.0.26 Pour systemes a 8 capteurs

Tableau 12-1. Adresses IP réseau
Utilisez les Outils QubeVu Manager Admin pour étalonner les paramétres dans chaque onglet :

2. Configurez des définitions de capture (QV Demo et Par défaut) pour répondre aux exigences de I'application.
Marquages pour répondre aux exigences du client et le mode Tare doit étre défini a None (Aucun).

3. Configurer Affichages/Affichage Client :

a. Logiciel iDimension — Ecran d’affichage Version 1
4. Ajouter capteurs distants :

a. Discover (Découvrir)

b. Add All (Ajouter Tous)
5. Mode Calibration (Etalonnage) :

a. Alignez les capteurs sur I'objet d’étalonnage

b. Exécuter un étalonnage
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Annexe

12.4 Messages d'état

Messages d'état et d’erreur sont visibles depuis I'affichage QubeVu Manager Demo.

P Scan :

Qubeu Manager = Display Pages > Demo

Device; PWD1 - Running | Address: 192,168.0.42

@ REMOVE

Dims: 32.5x32.0x41.01in
Weight: 278 lb

ItemDetected

Figure 12-14. Module d’affichage démo

N° d’élément Description
1 Status (Etat)
2 Etat étendu

Tableau 12-2. Status (Etat)

(Configuration en cours)

Status (Etat) Description

STARTING Le systéme est en cours de démarrage.

(Démarrage en cours)

STARTED (Démarré) |Le systeme a démarré mais n'est pas prét a traiter une dimension ; si le dispositif reste dans cet état pendant plus de quelques
secondes, il y a probablement un objet sur la plateforme qui doit étre dégagé ou la balance n'a pas un poids égal a zéro ;
si aucun objet ne se trouve sur la plateforme, effectuez une hauteur zéro

READY (Prét) Le systeme est prét et attend d'étre utilisé

TRACKING (Poursuite) |Le systeme traite une dimension

REMOVE (Retirer) La dimension a été pleinement traitée — I'article peut étre retiré lorsque le client qui traite a achevé le transfert des données

STOPPING Le systéme est en train de basculer a I'état STOPPED (Arrété).

(Arréten cours)

STOPPED (Arrété) Le service s'est interrompu — il y a un probléme ; effectuez un redémarrage ou un arrét complet suivi d’'un redémarrage depuis la
prise d'alimentation secteur

QALIBRATING Le dispositif est en mode étalonnage

(Etalonnage en cours)

CONFIGURING Le dispositif est en mode configuration ; un redémarrage peut faire sortir le dispositif du mode configuration

Tableau 12-3. Messages d'état
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12.41 Messages d'état étendus

Status (Etat)

Description

ScaleNotStable
(Balance instable)

Cet état est défini pendant le tragage si la balance indique que la valeur retournée n’est pas stable. Cela n'est utilisé que
lorsqu'une balance reconnue est connectée au systéme. Le traitement ne passera pas a I'étape suivante tant que cet indicateur
n‘aura pas été résolu en recevant un poids stable de la balance.

MotionDetected Cet état est défini pendant le tragage et les états Ready (Prét) et indique que le systéme a détecté un mouvement.

(Mouvement détecté) |Le traitement ne passera pas a I'étape suivante tant que cet état est actif.

[temDetected Cet état est défini lorsque le systéme détecte qu’un article est placé sur la plateforme du dispositif/la balance. Lorsqu’une balance

(Article détecté) est utilisée, cet état indique que le poids retourné est différent de zéro. En mode « scale-less » (sans balance), cet état indique
que le systéme ne peut pas trouver le panneau cible.

[temNotDetected Cet état est défini lorsque le systéme est en mode Ready (Prét) et qu'il n'y a pas d'article sur la plate-forme/la balance.

(Article non détecté)

TrackerNotConfident | Cet état indique que le traceur a détecté un article mais qu'il n’est pas certain des dimensions de cet article.

(Traceur incertain) Aprés un délai défini (configurable) le systéme passe a I'étape suivante et retourne des dimensions estimées a zéro

ExceptionOccured Cet état est défini quand une exception se produit

(une exception

est survenue)

DeviceNotStable Cet état est défini pendant le tragage si 'un des capteurs indique que la valeur du capteur retournée n’est pas stable.

(Dispositif instable)

Le traitement ne passera pas a I'étape suivante tant que cet indicateur n’aura pas été résolu en recevant une valeur stable
du capteur.

ServiceStarting Cet état est défini lorsque le systéme est en cours d'initialisation.

(Service en cours

de démarrage)

ConfigMode Cet état est défini lorsque le systéme est en mode configuration, comme pendant un étalonnage ou le réglage de I'exposition

(Mode configuration)

de l'image.
Une opération de redémarrage sort le dispositif du mode configuration.

ResultNotStable Cet état est défini lorsqu’un article est en cours de manipulation, par exemple pendant la mise en place de l'article sur la plate-
(Résultat instable) forme ou pendant son retrait de celle-ci.

[temOutOfBounds Cet état indique que l'article dépasse hors de la zone mesurable. Un repositionnement de l'article est nécessaire.

(Article hors limites)

WaitingToWarmUp | Cet état est défini pendant la période préchauffage. Si le dispositif est utilisé dans une application homologuée pour un usage

(En attente d'échauffe-
ment)

réglementaire, la période de préchauffage doit étre écoulée avant que des mesures certifiées puissent étre prises.

PlatformNotClear Cet état est défini lorsqu'il y a quelque chose sur la plateforme.
(Plateforme non
dégagée)
Tableau 12-4. Messages d'état étendus
]
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12.4.2 Messages d'erreur
Les messages d'erreur du systéme qui peuvent s'afficher sont décrits ci-dessous.

Code d'erreur

Description

1 ECHEC de l'nitialisation du matériel

2 ECHEC de l'nitialisation de la configuration du traceur

3 RegistrationMarksCropped.bmp manquant

4 ECHEC de la définition d'une image de référence pour Targetfinder

5 ECHEC de chargement des fichiers d’étalonnage

6 ECHEC d'obtention de nouvelles images du matériel

7 ECHEC de tragage

8 Etalonnage en cours

9 Echec de la liaison du port du serveur TCP

10 Exception du serveur TCP dans le traitement du client

1 Temps imparti pour serveur TCP écoulé pendant I'imagerie

12 La caméra basse définition doit étre étalonnée d'abord

13 Etalonnage arrété

14 Erreur de configuration du chargement/de I'analyse

15 Impossible d’enregistrer I'étalonnage dans un fichier

16 Impossible d'utiliser le nom défini dans la commande Capture/Get ;
CaptureDefinition avec nom non définies

17 Commande CaptureDefinition non valide

18 Impossible d’effacer fichiers d'étalonnage

19 Impossible de définir Hauteur zéro

20 Echec d'écriture ou de vérification d’audit métrologique.

Tableau 12-5. Messages d'erreur

Annexe
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12.5 Interface TCP

Pour modifier I'interface TCP, consultez I'article 6 dans la Section 5.1, page 24. L'interface TCP fonctionne en deux modes :

* QubeVu - Un protocole de demande ou de réponse ; voir le QubeVu Developer Guide pour plus d'informations sur
I'utilisation de cette interface

« Cubiscan 110/150 — Emule un sous-ensemble de commandes pris en charge par Cubiscan 110/150

12.5.1 Interface TCP

Microsoft Windows [Uersion 6.1.76601]
Copyright (c) 2009 Microsoft Corporation. All rights reserved.

C:\Usersh\chrsen.RLUS>telnet 169.254.1.1 1024

Figure 12-15. Interface TCP Exemple 1

?

D
470 X 480 xX 250 mm 1.63 kg

Figure 12-16. Interface TCP Exemple 2

12.5.2 Configuration de I'interface TCP
1. Sélectionnez QubeVu or Cubiscan 110/150 dans la liste déroulante de l'interface TCP.

2. Définissez le port TCP.

3. Sélectionnez @ (Enregistrer) pour terminer la configuration de I'émulation TCP.

12.6 Protocole QubeVu

Commande

Description Demande Réponse

A pour effet que QubeVu envoie les données |D<CR> {longueur} x {largeur} x
de dimensions et de poids a I'ordinateur client {hauteur} {UnitéDim}
{affichage/Poids}<CR><LF>

Gestion d’erreur

L'unité retournera la réponse suivante siles |D<CR> 0 x 0 x 0 {UnitéDim}<CR><LF>
dimensions ne sont pas disponible

Tableau 12-6. Parameétres des capteurs distants

12.6.1 Exemple de Demandes et de Réponses
1. Dimension Command Request: D<CR>
Response: 9.75 x 7.25 x 3.50 in<CR><LF>

2. Dimension Command Request: D<CR>
Response: 0 x 0 x 0 in<CR><LF>

3. Invalid Command Request: M<CR>
Response: ?7<CR><LF>
12.6.2 Interface série

L'interface série fonctionne en deux modes :

+ QubeVu - Un protocole de demande ou de réponse simple ; reportez-vous au iDimension API Guide (Section 12.5.1)
pour des informations détaillées sur I'utilisation de cette interface

« Cubiscan 110/150 — Emule un sous-ensemble de commandes pris en charge par Cubiscan 110/150
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