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Cronologia delle revisioni

Cronologia delle revisioni

Questa sezione riporta e descrive le revisioni del manuale per conoscere gli aggiornamenti pit importanti.

Revisione Data Descrizione
A 30 luglio 2024 | Prima versione; firmware 1.24.00
B 10 marzo 2025 | Definizione della cronologia delle revisioni
C 11 giugno 2025 | Aggiornamento di diagrammi, equazioni, parametri e dettagli sul bus di campo
D 21 novembre 2025 |Aggiornamento dei parametri di calibrazione del peso di prova

Tabella i. Cronologia delle revisioni

il¢/BRE_ Seminaridi formazione tecnica sono organizzati da Rice Lake Weighing Systems.
TECH"I"AI' Le date e la descrizione dei corsi sono riportate in www.ricelake.com/training
—\_(D‘smmnns oppure si puo chiamare il 715-234-9171 e chiedere dell'ufficio formazione tecnica.
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Introduzione

1.0 Introduzione

I manuali sono disponibili nel sito web di Rice Lake Weighing Systems all'indirizzo www.ricelake.com/manuals
Le informazioni sulla garanzia sono riportate nella pagina www.ricelake.com/warranties

1.1 Sicurezza

Definizioni dei segnali di sicurezza:

PERICOLO: indica una situazione di pericolo imminente che, se non evitata, sara causa di lesioni personali gravi o mortali.
Include i pericoli a cui si é esposti rimuovendo le protezioni.

m AVVERTENZA: indica una situazione di pericolo potenziale che, se non evitata, potrebbe essere causa di lesioni personali
gravi o mortali. Include i pericoli a cui si é esposti rimuovendo le protezioni.

m ATTENZIONE: indica una situazione di pericolo potenziale che, se non evitata, potrebbe essere causa di lesioni personali
lievi o moderate.

@ IMPORTANTE: indica le informazioni sulle procedure che, se non rispettate, potrebbero essere causa di danni
all'apparecchiatura o di corruzione e perdita di dati.

Sicurezza generale

Non utilizzare o lavorare su questo strumento senza aver letto questo manuale e senza aver compreso
@ tutte le istruzioni. Il mancato rispetto delle istruzioni o delle avvertenze puo provocare lesioni o morte.
Per i manuali sostitutivi, rivolgersi a qualsiasi rivenditore Rice Lake Weighing Systems.

AVVERTENZA

La noncuranza delle avvertenze potrebbe causare lesioni personali gravi o mortali.

Alcune procedure descritte in questo manuale richiedono l'intervento all'interno dell'involucro. Tali procedure devono essere
eseguite esclusivamente da personale di assistenza qualificato.

Adottare tutte le precauzioni di sicurezza necessarie durante l'installazione del telaio di pesatura, compreso l'uso di scarpe
antinfortunistiche, occhiali protettivi e strumenti adeguati.

Tenere le mani, i piedi e gli indumenti larghi lontani dalle parti mobili.

Non avvicinarsi a un nastro trasportatore in funzione dal basso.

Non chinarsi sul trasportatore in funzione.

L'azionamento di questa unita non deve essere consentito ai minori (bambini) né a persone inesperte.
Non azionare I'apparecchiatura senza tutti gli schermi e i ripari in posizione.

Non saltare sulla bilancia.

Non utilizzare per scopi diversi dalla pesatura.

Non infilare le dita nelle asole né in eventuali punti di presa.

Non utilizzare alcun componente portante usurato oltre il 5% della dimensione di origine.
Non utilizzare questo prodotto qualora presentasse qualsiasi componente rotto.

Non superare il limite di carico nominale dell'unita.

Non apportare cambiamenti né modifiche all'unita.

Non rimuovere né coprire le etichette di avvertenza.

Non utilizzare in prossimita di acqua.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tutti i diritti riservati 7
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1.2 Smaltimento

Smaltimento del prodotto
Al termine del suo ciclo di vita, il prodotto deve essere conferito agli appositi centri di raccolta differenziata.
Una corretta raccolta differenziata per riciclare il prodotto contribuisce a prevenire possibili effetti negativi

sullambiente e sulla salute e promuove il riciclo dei materiali. In caso di smaltimento irregolare del prodotto, si
. applicano le sanzioni amministrative previste dalla legge.

1.3 Conformita FCC

Stati Uniti

Questa apparecchiatura € stata testata ed € risultata conforme ai limiti per i dispositivi digitali di classe A, ai sensi della Parte 15
delle Norme FCC. Questi limiti sono stati stabiliti per fornire un'adeguata protezione contro interferenze pericolose quando
I'apparecchiatura viene utilizzata in un ambiente commerciale. Questa apparecchiatura genera, utilizza e pud irradiare energia
in radiofrequenza e, se non installata e utilizzata in conformita alle istruzioni, pud causare interferenze dannose alle
comunicazioni radio. Il funzionamento di questa apparecchiatura in un'area residenziale puo causare interferenze dannose che
l'utente sara eventualmente tenuto a correggere a proprie spese.

Canada

Questo apparecchio digitale non supera i limiti per gli apparecchi digitali di Classe A relativi al radiodisturbo stabiliti nel
Regolamento sulle Radio Interferenze del Dipartimento per le Comunicazioni del Canada.

Le présent appareil numérique n'émet pas de bruits radioélectriques dépassant les limites applicables aux appareils
numériques de la Class A prescites dans le Réglement sur le brouillage radioélectrique edicté par le ministére des
Communications du Canada.

1.4  Definizioni
1.4.1 Distanza tra i rulli tenditori (lunghezza di pesatura)

L1 L2
| ! |

ONEONENO

) Lunghezza di pesatura = 1/2 * (L1 + L2)

Figura 1-1. Trasportatore con un rullo sul ricevitore di carico
Esempio: L1=47,12=49
Lunghezza di pesatura= 1/2 * (47 + 49) = 1/2 * (96) = 48

8 Visita il nostro sito web www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS
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ONENONEONENO

Lunghezza di pesatura = 1/2 * (L1 + L3) + L2

Figura 1-2. Trasportatore con due rulli adiacenti sul ricevitore di carico
Esempio: L1=47,1L2=48,L3=49
Lunghezza di pesatura = 1/2 * (47 + 49) + 48 = 1/2 *(96) + 48 = 48 + 48 = 96

‘ ‘ ‘ ‘ : ‘

) ) ONO ()

| - S

b
Lunghezza di pesatura = 1/2 * (L1 + Lva) + L2 + ... + Ly

Figura 1-3. Trasportatore con piu rulli adiacenti sul ricevitore di carico

tm

LC

M L/2 cos(a) = m L cos(a) M/2 =m
Carico=M/L=2m/L=m/(L/2)
Lunghezza di pesatura = L/2

Figura 1-4. Trasportatore a coclea - Tubo pieno con fulcro e cella di carico alle estremita del tubo
Esempio: L = 48
M 48/ 2 cos(a) = m 48 cos(a) M/2=m
Carico = M/48 = 2m/48 = m / (48/2)
Lunghezza di pesatura=48/2 = 24

SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tutti i diriti riservati
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M L/2 cos(a) =m I cos(a) M=2m /L
Carico=M/L=2ml/L2=m/(L2/2l)
Lunghezza di pesatura = L2/ 2|

Figura 1-5. Trasportatore a coclea - Tubo pieno con fulcro e cella di carico a meta del tubo
Esempio: L =48, 1= 36
482=2304, 36*2=72
2304/72=32

M Lw/2 cos(a) = m | cos(a)

M=2ml/Lu

Carico=M/Lw=2m I/ (Lw)?=m/[(Lw)?/ 2]
Lunghezza pes. = (Lw)*/ 2l

Figura 1-6. Trasportatore a coclea - Tubo parzialmente pieno con fulcro e cella di carico a meta del tubo

Esempio: Lm = 45, [ = 36
Lv? = 2025
2025/72 = 28,125

10
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LC

M =m1+ m2=m (peso bilancia) Carico = M/ Lw=m/ Lu
Lc Lunghezza di pesatura =Lu

mil

Figura 1-7. Tubo parzialmente pieno pesato senza fulcro
Esempio: Lm = 45

1.4.2 Lunghezza per impulso dell'encoder

Nastro
Ad ogni rotazione del rullo encoder di diametro D corrispondono N impulsi. La lunghezza per impulso é:

LPP=mD/N
|
I
Diametro >|
I
10in *3.14=314in |

31.4in /500 PPR =0.063 in per impulso I

Figura 1-8. Lunghezza puleggia terminale per impulso

Trasportatore a coclea
Ad ogni giro di vite con passo P:corrispondono N impulsi. La lunghezza per impulso é:
LPP=Pt/N

<— Passo —9»

Figura 1-9. Passo vite trasportatore

Nel calcolo:
N = impulsi/giro
Pt/ m = Diametro rullo encoder

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tutti i diritti riservati 1
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1.4.3 Rapporto nastro
Rapporto nastro = (distanza dal perno a cella di carico) / (distanza dal pemo al tenditore) * 1 / cos(angolo nastro)

O O O

A = perno - tenditore
B = perno - cella di carico

A
>
Y___.

A

]
|
1
1
1
|
1
1
1
|
B >,
Figura 1-10. Rapporto nastro
144 Zero
Segnale della cella di carico utilizzato come riferimento per calcolare il peso sulla cella. Formato da:
zero = (zero statico) + (zero nastro) + (zero automatico nastro)

* zero statico: segnale con struttura del nastro sulla cella di carico e nastro vuoto e fermo

« zero nastro: differenza media del segnale della cella di carico rispetto allo zero statico durante la procedura di
calibrazione dello zero del nastro. Dopo I'esecuzione della procedura di calibrazione dello zero del nastro, lo zero
automatico nastro viene impostato su zero.

+ zero automatico nastro: differenza media del segnale della cella di carico tra (zero statico) + (zero nastro) durante la
procedura di calibrazione automatica dello zero del nastro

1.4.5 Equazioni
Fattore nastro = 1/ (Distanza rullo) * (Rapporto nastro)

Carico nastro = ((segnale cella di carico) — zero) / (segnale cella di carico massimo) * (capacita cella di carico) * (fattore nastro)
* (fattore di correzione)

Velocita nastro = (frequenza encoder) * (lunghezza per impulso)
Aggiungere al totale ad ogni impulso dell'encoder = (Carico nastro) * (Lunghezza per impulso)
Portata = (Carico nastro) * (Velocita nastro) * (Correzione portata)

12 Visita il nostro sito web www.RiceLake.com WEIGHING SYSTEMS
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Installazione

Installazione

La Figura 2-1 mostra lo schema di cablaggio del'SCT-4XD installato in fabbrica in un involucro.
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2.1 Schema elettrico
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Vedere la Sezione 6.1 a pagina 33

Figura 2-2. Schema elettrico SCT-4XD
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2.2 Funzioni dei tasti

NET F w2
SP2

MODE| | PRINT O miceELakE

4 <¥ (=

'(:1"2’_‘% ANALOG

Figura 2-3. Display SCT-4XD

Menu di configurazione Modalita Pesatura
Diminuisce la cifra La pressione prolungata avvia Dyna-
v Scorre verso il basso v mic Zero
Aumenta la cifra A La pressione prolungata all'accen-
A Scorre verso l'alto sione consente di accedere al menu di
configurazione
> Seleziona la cifra da > Passa da un dato all'altro della bilan-
modificare cia a nastro
< Inserisce un'operazione <+ La pressione prolungata consente di
Conferma accedere al menu utente
C Cancella C ON
Esce (senza salvare) Standby

Tabella 2-1. Funzioni dei tasti

2.3 Descrizione delle spie di segnalazione

Icona Descrizione

~ Calibrazione zero o span in corso

W1 |E attiva l'uscita digitale 1
SP1

W2 |E attiva l'uscita digitale 2
SP2

Tabella 2-2. Descrizione delle spie di segnalazione

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tutti i diritti riservati
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3.0 Impostazione

3.1 Menu principale
Per accedere al menu principale, tenere premuto il tasto TARE all'accensione fino a quando non appare i «.5EE.

v
Em PAR- Parametro Descrizione
v w1 SEE Impostazioni iniziali (vedere la Sezione 3.2)
CEn FARF Parametri generali (vedere la Sezione 3.3 a pagina 17)
v bik PA- Parametri del nastro (vedere la Sezione 3.4 a
— pagina 19)
AL & Impostazioni di calibrazione (vedere la Sezione 4.0 a
v pagina 22)
RLAFS Impostazioni di allarme (vedere la Sezione 5.1 a
v pagina 29)
CaMlun Imppstazioni di comunicazione (vedere la Sezione 6.0 a
pagina 33)
v dEFAL Impostazioni predefinite (vedere la Sezione 3.5 a
pagina 21)
\ 4 d AL Diagnostica (vedere la Sezione 5.6 a pagina 32)
Tabella 3-1. Parametri del menu principale SCT-4XD

Figura 3-1. Menu principale SCT-4XD

3.2 Impostazioni iniziali

[rn 1.5Et]4-'[ wm ik ]
\ 4

Figura 3-2. Menu delle impostazioni iniziali

Impostazione
Parametro Descrizione predefinita

un (£ Sistema di unita di misura: seleziona il sistema di unita di misura per peso, Metric, US
portata e lunghezza.
Dopo la selezione, viene visualizzato dF .LAL che richiede di impostare i valori predefiniti
per i parametri selezionati.
Se confermato, vengono impostati i seguenti valori:

+ Velocita massima del nastro - 200 ft/min (1 m/s)

+ Lunghezza di pesatura - 48 in (1000 mm)

* Lunghezza del nastro - 500 ft (10 m)

of NodE Modalita operativa: seleziona la modalita operativa. Belt, BulkSlide

Tabella 3-2. Parametri delle impostazioni iniziali
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Impostazione

Se si modifica la modalita operativa, vengono ripristinati i seguenti parametri:

Da nastro a BulkSlide Da BulkSlide a nastro

Portata cella 20 Ib/kg Portata cella 200 Ib/kg
Encoder Non abilitato Encoder Abilitato
Ingresso 1 Se uguale a Encoder, modificato Ingresso 1 Encoder

in None (Nessuno)
Ingresso 2 Se uguale a Encoder, modificato

in None (Nessuno)
Velocita fissa 3m/s Tempo 60 secondi

azzeramento nastro

Tempo azzeramento nastro 5 secondi

Distanza tra i rulli tenditori 1000 mm
Distanza da perno a cella di 0mm
carico

Distanza da perno a tenditore {0 mm
Parametro di configurazione

Inclinometro Non abilitato
Angolo nastro 0 gradi
Peso di prova 0

Ritardo peso di prova 0

Tabella 3-3. Modifiche ai parametri della modalita operativa

3.3 Parametri generali

(GEn PA-) <= (PULSE H)
v
Pul £
v

\4

Figura 3-3. Menu dei parametri generali

Impostazione

Parametro Descrizione predefinita
PULSE H Peso impulso: definisce il peso totale rappresentato da ciascun impulso in uscita. Il valore & |0
riportato tra i decimali e le unita configurati di tot .~ES (vedere la Tabella 3-8 a pagina 19) | 0-999999
PuLE N Larghezza dell'impulso: definisce la durata dell'attivazione dell'uscita dell'impulso 0.0s
del digitalizzatore. 0.0s - 25.5s

Se il valore é paria 0.0 s, si verifica quanto segue:

+ L'uscita viene attivata quando il peso dell'impulso viene aggiunto ai totali

+ L'uscita viene disattivata dopo che meta del peso dellimpulso é stato aggiunto ai totali.
nPUES Configurazione degli ingressi: funzioni da collegare agli ingressi digitali 2. Encoder
Valori: None, Zero key, Tare key, Mode key, Print key, C key, Off instrument, Keyboard lock,
Run, Off track, Clear P.T., Zero belt, Extern alarm, Test weight, Encoder
OukPut Configurazione delle uscite: seleziona la configurazione NA/NC e le funzioni da collegare
alle uscite digitali.
Valori: None, Run, Off track, Alarm, Lock, PUIse, Belt speed > 0, Zero belt active,
Flow in dead band, Test weight, Air purge

A Pri Vedere la Sezione 3.4 a pagina 19

Tabella 3-4. Parametri generali
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3.31

Parametri del menu dell'uscita analogica

( An.Out )« (Ao Funrl)
v
Ao NodE

v
CAL b
\ 4

Figura 3-4. Menu dell'uscita analogica

Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
Ao Funl Funzione uscita analogica: visualizza la modalita operativa dell'uscita analogica. FLOW-RATE
Proporzionale alla portata, al carico o alla velocita. LOAD
SPEED
Ao ModE Modalita uscita analogica: imposta automaticamente la modalita per il valore minimo 4 20mA
€ massimo. 020mA
210V
010V
CAL b Calibrazione dell'uscita analogica (vedere la Sezione 3.3.1.1)
MAR 5Pd Non utilizzato.

Tabella 3-5. Parametri del menu dell'uscita analogica

3.3.1.1 Parametri del menu di calibrazione dell'uscita analogica

(CAL b )| Aol )
v

Figura 3-5. Menu di calibrazione dell'uscita analogica
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Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
Aol Segnale minimo uscita analogica: livello del segnale trasmesso quando la portata, 12506
il carico o la velocita sono impostati su zero. 0-65535
AcliA Segnale massimo uscita analogica: livello del segnale trasmesso quando la portata, 57970
il carico o la velocita raggiungono il valore massimo configurato. 0-65535
Tabella 3-6. Parametri del menu di calibrazione delluscita analogica
-
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Impostazione

3.3.2 Parametri di spurgo aria
Non visibile in modalita di funzionamento nastro.

[H " Prﬁ](—'[ﬂ ir. n‘u':]
v

Akl
v
v

A diH

Figura 3-6. Menu di spurgo aria

Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
ARt Intervallo di spurgo aria: l'aria viene regolata ad ogni intervallo di tempo predefinito 20
(in minuti). 0-255
ARkl Tempo di spurgo dell'aria: spurgo dell'aria abilitato per un determinato numero di secondi. |5
0-255
A khr Soglia massima di flusso di spurgo dell'aria: lo spurgo dell'aria € abilitato solo se la portata |4
rimane al di sotto della soglia impostata per il tempo di ritardo impostato. 0-max flow-rate
A dH Ritardo di spurgo dell'aria: lo spurgo dell'aria & abilitato solo se la portata rimane al di sotto |2
della soglia massima impostata per il tempo. 0-255

Tabella 3-7. Parametri di spurgo aria

3.4 Parametri del nastro

(bLE PAF) 4= (ko ~E5)

NAH Fr 5

Tabella 3-8. Menu dei parametri del nastro
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Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
bok FES Risoluzione totale 0.01t
Valori: 0.1 kg (Ib), 0.2 kg (Ib), 0.5 kg (Ib), 1 kg (Ib), 2 kg (Ib), 5 kg (Ib), 0.01 t(tn), 0.02 t (tn),
0.05t(tn), 0.1 t(tn), 0.2t (tn), 0.5t (tn), 1t (tn), 2t (tn), 5 t (tn)
Fr.rES Risoluzione della portata: visualizzata in kg/lb. 0.1 kg/lb
1,0.01,0.1, 1

NAH F - Portata massima: utilizzato dall'uscita analogica come valore massimo di riferimento 200t
per la portata. Visualizzata in tonnellate. 0-65535

Ld.rE5 Risoluzione del carico 1.000

100000
1.0
1.00
1.000

MAH Ld Carico massimo: utilizzato dall'uscita analogica come valore di riferimento per il carico {10 kg/m
massimo. 0-60000
Visualizzato in kg/m e Ib/ft.

Enlodr Abilita encoder: misura la velocita del nastro NO (BulkSlide)
Non disponibile se la modalita operativa & impostata su BulkSlide. Quando € abilitato, | YES (Nastro)
assicurarsi che la funzione Input 1 sia impostata su Encoder.

LEn P F Lunghezza per impulso: definisce la distanza tra ciascun impulso dell'encoder 314 mm
(vedere la Sezione 1.4.2 a pagina 11) 0-999999
Non visibile se I'encoder non ¢ abilitato.

Sistema metrico - 0.01 mm
US -0.0001 in

Enlod .2 Abilita encoder 2: misura la velocita del nastro NO
Non disponibile se la modalita operativa & impostata su BulkSlide. Quando é abilitato, ~ [YES
assicurarsi che la funzione Input 2 sia impostata su Encoder.

NAH .5Pd Velocita max del nastro: utilizzato dall'uscita analogica come valore di riferimento perla |1 m/s / 200 ft/
velocita massima del nastro. min

0-655.35
dEAd bd Banda morta: banda di portata in cui i totali non vengono aumentati. Il valore & espresso |2.0%
in percentuale della portata massima. Quando la portata & inferiore alla percentuale di  {0-99.9%
questo valore rispetto alla portata massima, i totali non vengono aumentati.

Frdb. Visualizza portata nella banda morta: opzione per visualizzare la portata corrente in stato |NO
di banda morta. Se impostato su NO, la portata corrente all'interno della banda morta YES
viene visualizzata come 0.

tok .AED Totalizza in negativo: consente il decremento dei totali quando la portata & negativaeil |NO
valore € superiore alla percentuale di banda morta della portata massima. YES

FLE PR- Parametri dei filtri (vedere la Sezione 3.4.1)

5t kot5 Salva i totali nella memoria non volatile: i valori totali vengono memorizzati ogni 5 secondi | YES
per evitare un calo delle prestazioni. Il salvataggio dei valori nella memoria permanente  [NO
richiede pochi decimi di secondo. Quando I'archiviazione ¢ abilitata, il tempo necessario
all'indicatore per rispondere alle richieste Modbus/ASCII & pit lungo quando i valori totali
sono archiviati nella memoria permanente.

Se impostato su NO, i valori totali vengono persi con lo spegnimento dell'indicatore.
Se impostato su YES, i valori totali vengono archiviati nella memoria permanente e
ripristinati alla riaccensione dell'indicatore.

NAH Fr 5 Portata massima per memorizzare i totali: i totali vengono memorizzati se il valore & zero |0.0%

o se la portata attuale & inferiore o uguale alla percentuale impostata della portata 0-100.0%
massima. Non visibile se 5t .totS € impostato su NO.
Tabella 3-9. Parametri del nastro
—
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3.41 Parametri dei filtri
Imposta i parametri relativi alla portata e ai filtri di carico.

(Fie PA-) < F - £ 79
v

FrF ik

Tabella 3-10. Menu dei parametri dei filtri

Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
F.rEdE Tempo di filtraggio flusso: intervallo di tempo in secondi. 5
1-50
FrFik Filtro flusso orario
N.WIN 20
1-32
N.MED 20
1-N.WIN
N.PIT 0
0-(N.WIN - 2)

Tabella 3-11. Parametri dei filtri

3.5 Impostazione predefinita

Impostazione

Viene visualizzata una richiesta di conferma (dEFAu™) prima di ripristinare le impostazioni di fabbrica del dispositivo.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tutti i diritti riservati
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4.0 Calibrazione

4.

1 Menu di calibrazione

( CAL b )« AfRHAR )
v
CEL [AP

<

CEL .5En

=

ESE HELD

Figura 4-1. Menu di calibrazione

Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
rChAR Numero di celle di carico: numero di celle di carico collegate 1
1-4
CEL.CARP Portata cella di carico: la somma totale delle portate delle celle di carico per canale (in unita metriche o US) | Nastro: 200
Esempio: una bilancia con quattro celle di carico da 100 kg, ciascuna collegata al proprio convertitore A/D, | Bulk: 20
deve essere impostata su 100 kg. 0-999999
CEL SEn Sensibilita delle celle di carico: sensibilita media delle celle di carico collegate. 2mVviV
Esempio: Cella 1: 1,9 mV/V, Cella 2: 2,0 mV/V, Cella 3: 2,0 mV/V, Cella 4: 2,1 mV/V 0.1-9.99999
19+2,0+2,0+2,1=8/(4 celle di carico) = 2,0 mV/V media
cEro Azzeramento della bilancia (vedere la Sezione 4.2 a pagina 23)
LDF bk Filtro cella di carico (vedere la Sezione 4.3 a pagina 24)
HE (LEn Lunghezza di pesatura: lunghezza della sezione di pesatura. non visibile in modalita BulkSlide. Quando il |Unita metriche:
valore viene modificato, il fattore nastro viene ricalcolato. 1000
+ Unita metriche: risoluzione di 1 mm 0-65535
US: risoluzione di 0.01 in US: 48.00
0-655.35
P Uk L Distanza da perno a cella di carico: non visibile in modalita BulkSlide. Quando il valore viene modificato, il |0
fattore nastro viene ricalcolato. Unita metriche:
+ Unita metriche: risoluzione di 1 mm 0-65535
+ US: risoluzione di 0.01in US: 0-655.35
PE. d Distanza da perno a tenditore: non visibile in modalita BulkSlide. Quando il valore viene modificato, il fat- |0
tore nastro viene ricalcolato. Unita metriche:
+ Unita metriche: risoluzione di 1 mm 0-65535
+ US: risoluzione di 0.01 in US: 0-655.35
nll n Inclinometro seriale: non visibile in modalita BulkSlide. NO, 485, 232
L'angolo del nastro pud essere inviato da un inclinometro seriale collegato alla porta 232 o 485. L'inclino-
metro attualmente supportato & il modello HPS-30-2-232 di Level Developments. Deve inviare continua-
mente una stringa del tipo: +025.430<CR>
E supportato anche linclinometro a doppio asse SOLAR-2 di Level Developments.
Stringa di esempio: +025.430,-012.220<CR>
Si considera solo la prima parte (asse x).
AnGLE Angolo nastro: non visibile in modalita BulkSlide. Quando il valore viene modificato, il fattore nastro viene |0
ricalcolato. 0-60.0
Tabella 4-1. Parametri di calibrazione
]
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Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
Cor FAC Fattore di correzione: visualizza il fattore di correzione corrente. Consente l'inserimento manuale del fat- |1
tore di correzione. 0-9.999999
NOTA: il valore 0 é pari a 1.000000.
NOTA: per ulteriori istruzioni sul calcolo manuale del fattore di correzione, vedere la Sezione 4.4.5
a pagina 28.
cEro N Tempo azzeramento nastro: durata della procedura di azzeramento nastro con velocita fissa e senza sen- | Nastro: 60 sec
sore di misurazione encoder. Non visibile se I'encoder & abilitato. Bulk: 5 sec
0-600.00
bELE Ln Lunghezza nastro: lunghezza totale del nastro utilizzata per calcolare il numero di impulsi che I'encoder | Unita metriche:
deve leggere durante la procedura di azzeramento del nastro. Non visibile se I'encoder € disabilitato o in  |10.0 m
modalita BulkSlide. US: 500.0 ft
0-6553.5
cEr FEU Giri nastro: numero di giri del nastro completati durante la procedura di azzeramento del nastro. Non visi- |1
bile se I'encoder & disabilitato o in modalita BulkSlide. 1-9
CEr .FAn Range dello zero: intervallo percentuale della portata massima alla quale verra avviata la procedura di 10%
azzeramento. Se il valore assoluto della portata relativa allo zero statico & fuori dall'intervallo impostato, la |0-99.9%
procedura di azzeramento non verra avviata.
Auto 2r Range dello zero automatico: intervallo percentuale della portata massima alla quale verra avviata la pro- {10%
cedura di azzeramento. Se il valore ¢ al di fuori dell'intervallo impostato, la procedura di azzeramento auto-|0-99.9%
matico del nastro si interrompe. Se il valore supera l'intervallo impostato, la procedura viene interrotta.
NOTA: 0% significa che la procedura di azzeramento automatico é disabilitata.
Auto 2L Limite dello zero automatico: intervallo percentuale della portata massima alla quale verra avviata la proce-|10%
dura di azzeramento automatico. Se il valore calcolato (zero statico) + (zero nastro) & al di fuori dell'inter- |0-99.9%
vallo impostato, la procedura di azzeramento automatico del nastro si interrompe. Se la portata media,
calcolata (zero statico) + (zero nastro), & al di fuori dell'intervallo impostato al termine di una procedura di
azzeramento automatico, il valore del componente di azzeramento automatico viene ignorato.
NOTA: 0% significa senza limite.
ESEHEL Calibrazione peso di prova (vedere la Sezione 4.4 a pagina 25)

Tabella 4-1. Parametri di calibrazione (Continua)

4.2 Azzeramento della bilancia
Segnale della cella di carico con struttura del nastro senza materiale.

R
v

Figura 4-2. Menu di azzeramento della bilancia

(2Ero

Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
cEr .5 Inserimento bilancia zero: inserimento diretto del carico morto in mV/V. 0
0.1-9.99999
cE- LAP Cattura zero bilancia: acquisizione del valore del carico morto. Il nastro deve essere vuoto e | Nastro: 200 kg
fermo. Il valore memorizzato € il valore medio del tempo di campionamento del segnale Bulk: 20 kg
della cella di carico di 2 secondi. 0-999999
NOTA: per eseguire la procedura di calibrazione é ancora necessario Dynamic Zero
(vedere la Sezione 4.4.1 a pagina 25).
Tabella 4-2. Parametri di azzeramento della bilancia
—
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4.3 Filtro delle celle di carico
Rate ADC [Hz]
Valori disponibili 1 canale 2 canali 3 canali 4 canali Win Pit
F1 5 3 3 3 32 0
F2 10 5 5 5 32 0
F 3 (predefinito) 20 10 10 10 12 0
F4 40 19 17 17 10 0
F5 80 34 30 30 16 0
F6 160 59 46 46 24 2
F7 325 91 103 103 24 0
F8 650 205 0 0 32 0
F9 1300 0 32 16 0
F10 2600 0 32 16 0
Custom
Tabella 4-3. Valori dei canali dei filtri delle celle di carico
Valori disponibili Rate ADC [Hz] Win Avg Pit

F1 6.5 32 16 0

F2 12 32 16 0

F 3 (predefinito) 25 12 4 0

F4 50 10 8 0

F5 100 16 8 0

F6 200 24 16 2

F7 400 24 8 0

F8 800 32 16 0

F9 1600 32 16 0

F 10 2400 32 16 0

F 11 4800 32 16 0

Custom
Tabella 4-4. Valori dei filtri delle celle di carico
-
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4.4 Calibrazione con peso di prova
Non visibile in modalita BulkSlide.

(£SE HE [) @ [ EESE HE)
v

\4
EHdbG
\4

e

EHREF

Figura 4-3. Menu della calibrazione con peso di prova

Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
EESE HE Peso di prova: peso di prova utilizzato per calcolare il fattore di correzione. 0
+ Unita metriche: risoluzione di 0,01 kg 0-655.35kg
+ US: risoluzione di 0.1 Ib 0-6553.51b
ESE HE d Ritardo peso di prova: intervallo di tempo che consente di posizionare la massa di prova prima dellinizio |0

della procedura di pesatura. Se il valore & 0 0 non & configurata alcuna uscita del peso di prova, premere |0-6553.5
un tasto qualsiasi per avviare una procedura con peso di prova.

EH.d 5k Distanza peso di prova: non visibile se I'encoder non ¢ abilitato. 0
+ Unita metriche: risoluzione di 0,01 m 0-655.35m
+ US: risoluzione di 0.1 ft 0-6553.5 ft

NOTA: quando si immettono dati tramite il pannello frontale, é necessario premere il tasto “C” per
cancellare i dati precedenti prima di inserire quelli nuovi.

EHENE Tempo peso di prova (in secondi): non visibile se I'encoder & abilitato. 0
0-6553.5
EHMAEF Fattore materiale peso di prova: la bilancia a nastro funziona, ma il valore del peso di prova visualizzato |1

non corrisponde al valore del peso di prova applicato. Questo fattore viene calcolato utilizzando I'equa-  |0-9.999999
zione del fattore di correzione (vedere la Sezione 4.4.5 a pagina 28)

Tabella 4-5. Parametri della calibrazione con peso di prova

441 Procedura di calibrazione BulkSlide
Prima di eseguire una calibrazione, € necessario configurare almeno le seguenti impostazioni secondo le specifiche BulkSlide.

Impostazioni iniziali
+ Selezionare le unita metriche o US
+ Selezionare BulkSlide

Parametri di calibrazione
+ Acquisire lo zero statico inserendo o acquisendo il valore zero mV (vedere la Sezione 4.2 a pagina 23).
+ Configurare la portata della cella di carico
+ Configurare la sensibilita della cella di carico

Salvare e uscire
* Premere il tasto POWER per uscire dal menu di livello superiore. L'indicatore richiede SALEF
* Premere il tasto PRINT per salvare le modifiche.

- NOTA: Totalizzatore/Distanza totale = Carico del nastro.

Maggiore é la risoluzione disponibile per il totalizzatore durante la calibrazione, piu accurato sara il calcolo. Impostare la
risoluzione del totalizzatore sul valore minimo ragionevole, quindi riportarla al valore operativo al termine della calibrazione.
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Seguire le istruzioni riportate di seguito per eseguire una procedura di calibrazione BulkSlide:
1. Tenere premuto il tasto PRINT per accedere al menu Utente. Viene visualizzato £~ LAP.

2. Premere il tasto PRINT per iniziare I'acquisizione dello zero dinamico con carico zero. Viene visualizzato 5A . Una
volta completata l'operazione, l'indicatore passa automaticamente alla modalita di funzionamento normale e azzera
qualsiasi carico visualizzato.

Tenere premuto il tasto PRINT per accedere di nuovo al menu Utente.

Premere il tasto TARE per scorrere fino a Clear Partial Total (Cancella totale parziale).
Premere il tasto PRINT per accedere a Clear Partial Total (Cancella totale parziale).
Confermare con il tasto PRINT.

Eseguire almeno tre passaggi della stessa quantita di materiale attraverso il BulkSlide (utilizzando il totale parziale per
garantire la ripetibilita).

Cancellare il totale parziale dopo ogni passaggio procedendo come indicato dal Punto 3 al Punto 6.

9. Registrare il peso del materiale utilizzato al Punto 7 pesandolo preventivamente o successivamente su una bilancia
statica.

10. Registrare il valore totale parziale dal totale parziale SCT-4XD.

11. Tenere premuto il tasto PRINT in modalita operativa normale per accedere al menu Utente.
12. Premere il tasto TARE per scorrere fino a Correction Factor (Fattore di correzione).

13. Premere il tasto PRINT per accedere a Correction Factor (Fattore di correzione).

14. Utilizzare uno dei metodi seguenti per calcolare il nuovo fattore di correzione:

+ Metodo automatico: utilizzare la funzione da5 .LAL perinserire il valore del totale parziale e del peso reale. do5 LAL
calcolera e aggiornera automaticamente il nuovo fattore di correzione.

+ Metodo manuale: calcolare il nuovo fattore di correzione utilizzando la seguente equazione.

Nuovo fattore di correzione = (peso effettivo del materiale/peso visualizzato del materiale) x fattore di correzione
precedente

15. Utilizzare il tasto MODE per selezionare la cifra da modificare.
16. Utilizzare i tasti ZERO e TARE per modificare la cifra selezionata.
17. Premere il tasto PRINT per salvare il nuovo fattore di correzione.

N o ok ow

©

44.2 Procedura di calibrazione della bilancia a nastro
Prima di eseguire una calibrazione, & necessario configurare almeno le seguenti impostazioni in base alle specifiche del telaio

di pesatura e del trasportatore:
Impostazioni iniziali
+ Selezionare le unita metriche o US

Parametri generali
+ Configurare l'encoder, se presente

Parametri del nastro
+ Abilitare I'encoder, se presente
+ Configurare la lunghezza dell'impulso dell'encoder se si utilizza un encoder (vedere la Sezione 1.4.2 a pagina 11)
+ Configurare la velocita fissa del nastro se non viene utilizzato alcun encoder

Parametri di calibrazione
+ Configurare il numero di canali delle celle di carico
+ Acquisire lo zero statico inserendo o acquisendo il valore zero mV (vedere la Sezione 4.2 a pagina 23)
+ Configurare la lunghezza di pesatura (vedere la Sezione 1.4.1 a pagina 8)
+ Configurare la portata della cella di carico
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+ Configurare la sensibilita della cella di carico
+ Configurare lunghezza del nastro se viene utilizzato I'encoder
+ Configurare il tempo di azzeramento nastro se non viene utilizzato I'encoder
* In Test Weight Calibration (Calibrazione con peso di prova):
+ configurare il valore del peso di prova
+ configurare la distanza di prova se viene utilizzato I'encoder
+ configurare il tempo prova se non viene utilizzato I'encoder
- NOTA: Totalizzatore/Distanza totale = Carico del nastro.

Maggiore é la risoluzione disponibile per il totalizzatore durante la calibrazione, piu accurato sara il calcolo. Impostare la
risoluzione del totalizzatore sul valore minimo ragionevole, quindi riportarla al valore operativo al termine della calibrazione.

Salvare e uscire
* Premere il tasto POWER per uscire dal menu di livello superiore. L'indicatore richiede SALEF
+ Premere il tasto PRINT per salvare le modifiche.

Seguire le istruzioni riportate di sequito per eseguire una procedura di calibrazione della bilancia a nastro:
1. Tenere premuto il tasto PRINT per accedere al menu Utente. Viene visualizzato ZEr.CAP.

2. Premere il tasto PRINT per iniziare I'acquisizione dello zero dinamico con carico zero. Viene visualizzato WAIT. Una
volta completata I'operazione, l'indicatore passa automaticamente alla modalita di funzionamento normale e azzera
qualsiasi carico del nastro visualizzato.

Tenere premuto il tasto PRINT per accedere di nuovo al menu Utente.
Premere il tasto TARE per scorrere fino a Test Weight Procedure (Procedura con peso di prova).
Posizionare i pesi di prova sulla bilancia.

Con il nastro in funzione, premere il tasto PRINT per iniziare la procedura con il peso di prova. Viene visualizzato il
valore del peso di prova configurato.

7. Se é necessario modificare temporaneamente il peso di prova, utilizzare il tasto MODE per selezionare la cifra da
modificare.

Utilizzare i tasti ZERO e TARE per modificare la cifra selezionata.
Premere il tasto PRINT per salvare il valore del peso di prova. L'acquisizione del peso di prova ha inizio.
10. L'indicatore fa lampeggiare il LED di stabilitd per segnalare che il processo di calibrazione € in corso.

11. L'indicatore completa I'acquisizione del peso di prova, visualizza brevemente Factor (Fattore) e quindi visualizza il
nuovo fattore di correzione calibrato.

12. Premere il tasto PRINT. L'indicatore richiede 10d 47

13. Premere il tasto PRINT per accettare il nuovo fattore di correzione o il tasto POWER per ignorare il nuovo fattore di
correzione.

o ok~ w

44.3 Procedura con peso di prova mediante input digitale

Poiché non vi & alcuna interazione con l'utente, viene utilizzato un peso di prova configurato per salvare un nuovo fattore di
correzione. Con I'encoder, la procedura dura il tempo necessario a far scorrere il nastro per la distanza di prova inserita. Senza
encoder, la procedura dura per il tempo di prova inserito.

4.4.4 Equazioni di calibrazione
NOTA: Ia calibrazione si basa sul valore del totalizzatore, non sul carico momentaneo del nastro.

+ Con encoder: calcon = Peso di prova / Lunghezza di pesatura * Distanza di prova * Fattore materiale

+ Senza encoder: calcon = Peso di prova / Lunghezza di pesatura * (Tempo di prova * velocita) * Fattore materiale Nuovo
fattore di correzione = calcon / (Quantita totalizzata) * (vecchio fattore di correzione)

+ L'errore visualizzato (procedura per codice funzione) € espresso in percentuale: errore = ((quantita totalizzata) — calcon)
/ calcon * 100
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445 Equazione del nuovo fattore di correzione
Nuovo fattore di correzione = (peso effettivo del materiale/peso visualizzato del materiale) x fattore di correzione precedente

Esempio: 100 libbre di materiale effettivo / 80 libbre di peso visualizzato = 1,25
1,25 * (correzione precedente)
Fattore di 1=1,25
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Funzionamento

5.0 Funzionamento

5.1 Menu User (Utente)

Tenere premuto il tasto PRINT per accedere alle funzioni del menu Utente.

Elemento Funzione

cEr AP |Acquisizione cella zero
F.-db. |Visualizza portata nella banda morta
PulSE H Peso impulso

do5 [AL Conferma calcolo del fattore di correzione/inserimento totale parziale
e totale reale

Cor FRC Modifica fattore di correzione

F.-Lorr | (Non utilizzato)

Modifica il fattore del nastro (al messaggio ModiF? premere il tasto
FACkor ZERO per calcolare
il fattore del nastro, premere il tasto ENTER per modificare il fattore)

CLlr P E. |Cancella totale parziale. Chiedere conferma con messaggio 0.P.t.?
Il numero di dosaggi & aumentato.

Ll Lok, Cancella totale generale. Chiedere conferma con messaggio 0.G.t.?
Il numero di dosaggi & cancellato.

ESE H.P-  |Procedura con peso di prova (¥)
Clal Imposta data/ora. Visibile se la scheda dell'orologio viene riconosciuta.

(*) Richiede il peso di prova, quindi avvia la procedura. Durante I'esecuzione del test,
il LED di movimento lampeggia.

Tabella 5-1. Funzioni del menu utente

5.2 Procedura di azzeramento del nastro

1. Tenere premuto il tasto ZERO per azzerare il nastro dalla modalita di funzionamento normale. Viene visualizzata la
richiesta di conferma (ZEro .b7).

2. Premere il tasto PRINT per iniziare la procedura di azzeramento del nastro o il tasto POWER per annullarla. || LED
Zero lampeggera durante l'esecuzione della procedura di azzeramento del nastro.

5.3 InputRun

Utilizzare l'input Run per operazioni che devono evitare la totalizzazione a meno che il nastro o I'apparecchiatura di trasporto
non siano in funzione. Per utilizzare questa funzione, il controller del nastro o dell'apparecchiatura di trasporto deve chiudere
un relé durante il funzionamento. Se uno dei due ingressi & configurato su Run, la logica operativa € la seguente:

+ Input disattivato - La portata viene letta come zero e la totalizzazione non avviene.
* Input attivato - La portata viene letta in base al carico effettivo e viene eseguita la totalizzazione.
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5.4 Dati LED disponibili

All'avvio vengono visualizzati i dati relativi alla portata. Premere il tasto MODE per visualizzare i seguenti dati.

5.5

Elemento Descrizione

FloH - Portata

LoAd Carico

SPEEd Velocita encoder attivo in 0,01 m/s (0.1 ft/min)
P EokAL Totale parziale

0 EokAL Totale generale

Tabella 5-2. Dati LED disponibili

Impostazioni di allarme

Figura 5-1. Menu delle impostazioni di allarme

Impostazione

Parametro Descrizione predefinita
ofF krh Nastro fuori traiettoria: per utilizzare questo allarme & necessario configurare un
ingresso digitale con la funzione fuori traiettoria.
+ Errore abilitato NO, YES
+ Ritardo allarme: l'allarme si attiva dopo il tempo impostato dall'inizio della 0
condizione di allarme. 6553.5
+ Ritardo blocco: lo strumento entra in stato di blocco dopo un determinato 0
periodo di tempo dall'inizio della condizione di allarme. Se il valore € impostato |§5535.5
su zero, |'unita non entrera mai in stato di blocco.
olEr Ld Errore di sovraccarico flusso
+ Errore abilitato NO, YES
+ Ritardo allarme 0
0-6553.5
+ Ritardo blocco: lo strumento entra in stato di blocco dopo un determinato 0
periodo di tempo dall'inizio della condizione di allarme. Se il valore & impostato |0-65535.5
su zero, I'unita non entrera mai in stato di blocco.
* % di sovraccarico flusso (- .F .a L) 0
0-99.9
Tabella 5-3. Parametri delle impostazioni di allarme
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Funzionamento

Impostazione
Parametro Descrizione predefinita
Flod .- Errore portata
+ Errore abilitato NO, YES
+ Ritardo allarme: l'allarme si attiva dopo il tempo impostato dall'inizio della 0
condizione di allarme. 0-6553.5
+ Ritardo blocco: lo strumento entra in stato di blocco dopo un determinato 0
periodo di tempo dall'inizio della condizione di allarme. Se il valore & impostato |0-65535.5
su zero, l'unita non entrera mai in stato di blocco.
+ Portata minima (7 i .F .~): I'unita e i decimali dipendono dal sistema di unita |0
selezionato e dalla risoluzione della portata. 0-65535
+ Portata massima (71AH .F .-): l'unita e i decimali dipendono dal sistema di unita |0
selezionato e dalla risoluzione della portata. 0-65535
HE Sht Errore peso in eccesso/in difetto
+ Errore abilitato NO, YES
+ Ritardo allarme: l'allarme si attiva dopo il tempo impostato dall'inizio della 0
condizione di allarme. 0-6553.5
+ Ritardo blocco: lo strumento entra in stato di blocco dopo un determinato 0
periodo di tempo dall'inizio della condizione di allarme. Se il valore & impostato |0-65535.5
su zero, |'unita non entrera mai in stato di blocco.
+ Peso minimo sul ricevitore di carico (7 n HE (): I'unita dipende dal sistema di |0
unita selezionato (kg metrico o Ib statunitense) 0-999999
+ Peso massimo sul ricevitore di carico (7TAH HE 1): I'unita dipende dal sistema di |0
unita selezionato (kg metrico o Ib statunitense) 0-999999
EHEEFA Errore allarme esterno: per utilizzare questo allarme & necessario configurare un
ingresso digitale con la funzione allarme esterno.
+ Errore abilitato NO, YES
+ Ritardo allarme: I'allarme si attiva dopo il tempo impostato dall'inizio della 0
condizione di allarme. 0-6553.5
+ Ritardo blocco: lo strumento entra in stato di blocco dopo un determinato 0
periodo di tempo dall'inizio della condizione di allarme. Se il valore € impostato |(-65535.5
su zero, |'unita non entrera mai in stato di blocco.
LE olEr Sovraccarico cella: allarme quando il peso sulla cella di carico supera la portata della
cella di carico di 9 divisioni.
Tabella 5-3. Parametri delle impostazioni di allarme (Continua)
—
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5.6 Diagnostica

( d A0 )« (PoLEr)

<

SEr Al

Figura 5-2. Menu Diagnostica

Parametro Descrizione
Prl UEF Versione programma: visualizza la versione del software applicativo
NARUF d Dati di produzione: visualizza la libreria interna
dd.nk Intervallo di divisione: numero di conteggi ADC per divisione della bilancia. Determina la qualita
del segnale. Maggiore & il valore, maggiore & l'intervallo del segnale per divisione.
AdC .U Lettura millivolt A/D in tempo reale
RdC Prk Conteggi A/D in tempo reale
HE (ChE Peso della bilancia in tempo reale
CAL PES Punti di calibrazione: visualizza i punti di calibrazione, i pesi dei campioni e i conteggi ADC
d SPLA Display: verifica il funzionamento di tutti i segmenti LED.
RESL. Tasti: verifica il funzionamento di tutti i tasti.
oukPuk Output: consente all'operatore di selezionare e attivare ciascuna uscita per verificarne la funzionalita.
nPutS Input: mostra lo stato di ciascun ingresso per verificarne la funzionalita.
SEr AUl Numero di serie

Tabella 5-4. Parametri diagnostici
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Comunicazione

6.0 Comunicazione

6.1 Impostazioni seriali per analogico
o [olifun./5EF AL/ PCSEL =4BS
o [ofifun./5E- AL/ Dol PL/ PCNodE = NodbuS > Nod Add: 1
o LaMMun./5E- AL/ Dol .PC/ bALdD = 9600
o [ofifun./5EF AL/ Lol .PC/ PA- Y = None
o LoMum . /SEF AL/ CoNPC/ b E=8
o CoMNun./SE- AL/ Call.PC ) SEaP =1
NOTA: se si utilizza un bus di campo, procedere alla configurazione secondo il percorso indicato di seguito:
CoMNun . /SE- AL /HB5 SEL/PC

o

6.2 Uscite analogiche

Per aggiungere uscite analogiche sono necessari ulteriori indicatori.
* Per avere uscite analogiche sul flusso, utilizzare il protocollo £nt .FL .~ su una porta seriale disponibile.
* Per avere uscite analogiche sul carico, utilizzare il protocollo Znk .Lad su una porta seriale disponibile.

* Per avere uscite analogiche sulla velocita, utilizzare il protocollo Cnk .5Pd su una porta seriale disponibile.
* Per avere uscite analogiche su dati diversi, utilizzare il protocollo ALL .EHE su una porta seriale disponibile.

Configurare quanto segue sul ripetitore quando i dati relativi al flusso, al carico o alla velocita vengono trasmessi dall'indicatore
del nastro:
o FNOdE /| Funl = FEPE
« SEELP/SE- AL/ PLSEL = 232 0 HB5a seconda della connessione fra il ripetitore e l'indicatore della bilancia a nastro
« SEEUP/SEF AL /LD PC
« PCNOME =H FEPE
 £EFTI =10 (Codice ASCII del carattere LF)
« HE «Po5=0
e HE \LEA =8
¢ SErLEn=13
 dEc «=5EFEAN
¢ StAb e SEA. mk =0 (sono utilizzati per stabilizzare i LED)

 brShid = SEEEF Loe Bk o come limiti inferiore e superiore per i dati ripetuti e visualizza il sotto/sovraccarico
come trattini inferiori/superiori

* AdU [Ed =tutti i valori dei sottomenu possono essere lasciati a 0
o SEEUP/Rn.Ouk

« [APAL = valore massimo dei dati ripetuti senza decimali

« NMOUdE= Ao YES

* AollAH = uscita analogica massima (relativa a ZAPAL)

* AocEr = uscita analogica quando i dati ripetuti sono zero

* Aol i~ = limite inferiore uscita analogica

o 5 6m=Ps5 ik
+ Modifiche solo alle impostazioni H.-EPE, esempio per ripetere la velocita 1:

o EEFT =10

« HE (Po5=81

s HE \LER =8

* S5t LEn=135

* dEc = Stream

-
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6.3

Modalita porta PC

Elemento Descrizione Dati trasmessi
Lk FL.- Portata continua 210 0 t CR | LF
Enl:.l_ad(1) Carico continuo 115 O[O0 |k |[g]|]/ m [ CR | LF
Cnk 5Pd(3) Velocita continua 1 2|6 m CR | LF
Canali pV continui, por-
AL EHE(NP) tata, carico, velocita, totali *)
rEPE & Ripetitore 6
ondE On demand
485 On demand con ID
Nodbu5 Comunicazione Modbus RTU
Comunicazione bus di campo
Fid .buS (necessario
CdOEYH] modulo bus di campo sottile)
(1) La risoluzione del carico dipende dal parametro Ld .-E5
(%) Nel sistema US, la velocita unitaria ha 1 decimale e I'unita & ft/m
Tabella 6-1. Modalita porta PC
(*) Dati trasmessi da ALL.EXt (in caratteri grigi):
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3
0 1 2 34 s 6 7 8 o 0 1 2 3 4 |5 6 7 8 9 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 1 2 3
C|lH| 4], 252 ul V|, 2/5|1ju| V|, 2|15]3
3 3 3 3 3 3 4| 4 414 |4 4 4 | 4 4 | 4 5 5 5 5 5 5 5 5 5 5 6 6 6 6 6 6 6 6
4 5 6 7 8 9 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 1 2 3 4 |5 6 7 8 gl Y] 1 2 3 4 5 6 7
uj vy, 24,9 u|V|,|F|IR 9|0 58 t|/|h|,|L|D
6 56; g z ; 7 7 7 7 7 7 7 8 8 8 8 8 8 8 8 8 9 9 9 9 9 9 9 9 9 g') é
8 3 4 5 6 7 8 9 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 1 2 3 415 6 7 8 9 0
5/.10|3/2 k|g|/ m,|[S|1 5/./0]|0 m/|s|,|S|2 of.
1 1 1 1 1 4 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1
0 0 0 0 0 0 0 0 1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 2 2 2 2 2 2 2 2 2 2 3 3 3 3 3 3
2 3 4 5 6 7 8 zl Y] 1 2 3 4 5 6 7 8 zl 0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 0 1 2 3 4 |5
00| |m/|s|,|PT 5/2./4/8] |t|,|GT 7084, 92| |[t|al;
NOTA: risposta al comando RALL = uguale ai dati trasmessi con ALL EHE.
Se sono configurati meno di 4 canali, i dati 1V dei canali non configurati vengono inviati con valore zero.
6.4 Modalita porta PRN
Elemento Descrizione Dati trasmessi
Pr-na Nessuna azione
Per stampare sulla stampante
EPr TPR Ora stampa lordo, tara, netto.
C[ LF
LRk FL- Portata continua 210] .10 tp /] h R
C|LF
Cnt Lod Carico continuo 01 0] 0 kjg]/ m R
C|IF
Cnt 5Pd Velocita continua 1. 2|6 mi /s R
Canali yV continui, por-
ALL EHE tata, carico, velocit, totali Come porta PC
rEPE B Ripetitore 6
Tabella 6-2. Modalita porta PRN
-
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6.5 Comunicazione USB

Comunicazione

Elemento Descrizione Dati trasmessi
c| LF
LRk FL - Portata continua 2100 .10 tp7]h R
C| [F
Cnk Lod Carico continuo TES] - [0]0)0] kg / m R
C | LF
Cnk 5Pd Velocita continua K 216 mi /s R
Canali pV continui, por-
ALL EHE tata, carico, velocita, totali
ondE On demand
YB5 On demand con ID
NodbuS Comunicazione Modbus RTU
Tabella 6-3. Comunicazione USB
-
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7.0 Bus di campo

7.1 Protocollo di abilitazione

Per abilitare un bus, impostare:

+ Seriale

o MM
Lo

n [ SE- AL/ PCSEL = HES

o Lol Pc/PCROE = FLd buS
* bu5 EHFE = bus selezionato, quindi inserire i parametri del bus
£ 1.0ut = consente di abilitare/disabilitare la visualizzazione continua del timeout del bus master

bAud = imposta la velocita di trasmissione (utilizza una velocita inferiore a 38400)
PA- 4 = nessuna

Hord =8

StoFb. =1 bit

7.2  Parametri del bus di campo

7.3 Datidi ingresso

Bus di
campo Parametri
Profibus * Node.ld (0-126): nodo ID
Ethernet/IP, + Aut.cfg: configurazione IP automatica (no/si)
Profinet, + |P.Add: indirizzo IP
Modbus TCP + Net.msk: maschera di sottorete
+ Gat.way: gateway

Tabella 7-1. Parametri del bus di campo

Registro Dati

30001 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB)

30002 Registro di stato nastro

30003 Carico nastro (MSW) kg/m o Ib/ft con 3 decimali.

30004 Carico nastro (LSW)

30005 Portata

30006 Sempre zero

30007 Percentuale uscita analogica. 2 decimali.

30008 Totale parziale (W2)

30009 Totale parziale (W1)

30010 Totale parziale (WO0)

30011 Totale generale (W2)

(
30012 Totale generale (W1)
30013 Totale generale (WO0)

30014 Registro di stato ingressi

30015 Registro di stato uscite

30016 Altri dati

Tabella 7-2. Registri di ingresso 30001 - 30016
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7.4 Dati di uscita

Bus di campo

Registro Dati
40001 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB)
40002 Registro di stato nastro
40003 Carico nastro (MSW) kg/m o Ib/ft con 3 decimali.
40004 Carico nastro (LSW)
40005 Portata
40006 Sempre zero
40007 Percentuale uscita analogica. 2 decimali.
40008 Totale parziale (W2)
40009 Totale parziale (W1)
40010 Totale parziale (WO0)
40011 Totale generale (W2)
40012 Totale generale (W1)
40013 Totale generale (WO0)
40014 Registro di stato ingressi
40015 Registro di stato uscite
40016 Altri dati

Tabella 7-3. Registri di memoria 40001 - 40016

NOTA: I'unica differenza é nel registro dei comandi. Quando il modulo bus di campo esterno é collegato tramite una
linea 485, il byte superiore é impostato su 1 e il byte inferiore viene scritto con il comando inviato al dispositivo.

7.5 File del bus di campo
Profibus EtherNet/IP Profinet
Tipo di file GSD EDS GSDML
Nome file GSD.V.2.gsd DININIC 52-RE EIS V1.1.EDS GSDML-V2.33-DINI V1.5-NIC 5X-RE PNS-
20180206 .xml
Nome dispositivo |DINIPB DINI NIC 52-RE/EIS dini.xxx
ID Mnft ODE1 283 011E
ID prodotto - 0x11E (283) 010°
Moduli IN/OUT: 32 byte (32 parole) ¢ Input (T=>0) * 64byteinput
+ Output (O=>T) * 64byteoutput
T = target
0 = origine
Qta 1 1 2
+ Modulo area di ingresso da + Modulo da 64 byte per I'area di ingresso
Descrizione 32 byte in ingresso + 32 byte in uscita 128 byte + Modulo da 64 byte per l'area di uscita
+ Modulo area di uscita da 128 byte
Tabella 7-4. Informazioni sui file del bus di campo
]
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7.6

7.6.1

Messaggi

Profibus

Messaggio Significato
Ph. i Visualizzato all'avvio
Ph.OR Inizializzazione riuscita
Pb Err Inizializzazione non riuscita
Pb LOnn Dispositivo master collegato
Pb.d &L Dispositivo master non collegato

Tabella 7-5. Messaggi Profibus

7.6.2  Altri bus di campo

Messaggio Significato

FbuS Er Viene visualizzato quando non viene stabilita alcuna connessione dopo

30 secondi dall'avvio o dopo 3 secondi dall'ultima ricezione dal modulo

FrHH 44 Versione firmware dell'hub del modulo
Fb.LOnn Connessione inizializzata tra modulo e bilancia
Fb.OR Bus di campo master collegato
Bus di campo master non collegato (visualizzazione errore timeout disabi-
Fb.d &L litata)

F.b ErrlcadE | Stato di errore (vedere la Tabella 7-7 a pagina 38)

Tabella 7-6. Messaggi per altri bus di campo

7.6.3 Codici di errore

1.7

Codice Significato
1000 Errore irreversibile nel modulo hub
1001 Incoerenza tra il tipo di protocollo selezionato e il tipo di protocollo gestito dal modulo bus di campo
1-18 Altro errore irreversibile nel modulo bus di campo
000001 e Errore irreversibile nel modulo bus di campo
seguenti
000140 Errore di rete generale
000141 Collegamento chiuso
000142 Timeout collegamento
000143 Rete isolata
000144 Nodo duplicato
000145 Cavo di rete scollegato
600078 Modbus TCP: il server ha chiuso il collegamento poiché non sono stati inviati dati per piu di 30 secondi

Tabella 7-7. Codici di errore

Configurazione EtherNet
Impostare quanto segue in COMun / EER .LFD

i ESPE (tipo indirizzo IP): selezionare Static (Statico) o Dynamic (Dinamico)

P Addr (Indirizzo IP, visibile solo se & selezionato IP statico): configurazione indirizzo IP
nEE 15k (Maschera di sottorete, visibile solo se & selezionato IP statico): configurazione della maschera di sottorete
Eth.LOM (Porta COM): selezionare una porta collegata al modulo (232 o 485)
5End .CF (Invia configurazione): invia la configurazione al modulo e salva
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7.8  Simboli

Tutti i dati sono espressi in ordine big-endian.

Simbolo Significato
MSW Parola piu significativa
LSwW Parola meno significativa
Wx Posizione di una parola in una stringa composta da piu parole
Esempio W2, W1, W0: W2 & la MSW, WO & la LSW
MSB Byte piu significativo
LSB Byte meno significativo

Tabella 7-8. Significati dei simboli

Bus di campo

7.9 Registri di ingresso
Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri | (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO =
2 30002 B1 Registro di stato nastro BO
3 BO =
4 30003 B1 Carico nastro (MSW) kg/m o Ib/ft con 3 decimali. B0
5 BO =
6 30004 B1 Carico nastro (LSW) 50
. 50 B1
8 30005 B1 Portata o
9 BO =
10 30006 B1 Sempre zero =
1 B0 =
12 30007 B1 Percentuale uscita analogica. 2 decimali. B0
13 B0 =
14 30008 B1 Totale parziale (W2) =
15 B0 =
16 30009 B1 Totale parziale (W1) ™
17 B0 =
18 30010 B1 Totale parziale (W0) 20
19 B0 =
20 30011 B1 Totale generale (W2) =
21 B0 =
22 30012 B1 Totale generale (W1) 20
23 B0 =
24 30013 B1 Totale generale (W0) 20
25 B0 =
26 30014 B1 Registro di stato ingressi B0
27 B0 =
28 30015 B1 Registro di stato uscite %
29 B0 =
30 30016 B1 AT daf dl
31 B0 =
Tabella 7-9. Registri di ingresso (pagina 0)
]
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Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Portata target (unitd/decimali come in 3.3.2 - Risoluzione BO
3 BO portata B1
4 30003 B1 Portata bilancia (MSW) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Portata bilancia (LSW) (unita come in 3.1.1 -Sistema di BO
7 BO unita di misura, 3 decimali) B1
8 30005 B1 Portata max (unita/decimali) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Portata min (unita/decimali), portata nella banda morta BO
" BO zero B1
12 30007 B1 Tempo di dosaggio (MSW) BO
13 BO B1
14 B1 Tempo di dosaggio (LSW) (come impostato con la fun- BO
30008 zione 307, 1/100 sec)
15 BO B1
16 30009 B1 Peso batch target (W2) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Peso batch target (W1) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Peso batch target (W0) (unita/decimali) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Funzione dell'uscita digitale BO
23 BO B1
24 30013 B1 Valore ON uscita digitale (MSW) BO
25 BO B1
26 30014 B1 Valore ON uscita digitale (LSW) BO
27 BO B1
28 30015 B1 Valore OFF uscita digitale (MSW) BO
29 BO B1
30 30016 B1 Valore OFF uscita digitale (LSW) BO
31 BO B1
Tabella 7-10. Registri di ingresso (pagina 1)
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Bus di campo

Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Kp PID (valore intero con 2 decimali) BO
3 BO B1
4 30003 B1 Ki PID (valore intero con 2 decimali) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Kd PID (valore intero con 2 decimali) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Intervallo di azione PID (valore intero in secondi con BO
9 BO 1 decimale) B1
10 30006 B1 Peso impulso (MSW) BO
1 BO B1
12 30007 B1 Peso impulso (LSW) BO
13 BO B1
14 30008 B1 _ BO
15 BO B1
16 30009 B1 - BO
17 BO B1
18 30010 B1 - BO
19 BO B1
20 30011 B1 - BO
21 BO B1
22 30012 B1 - B0
23 BO B1
24 30013 B1 - BO
25 BO B1
26 30014 B1 - B0
27 BO B1
28 30015 B1 - B0
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabella 7-11. Registri di ingresso (pagina 2)
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Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Registro di stato nastro BO
3 BO B1
4 30003 B1 Carico nastro (MSW). Kg/m o Ib/ft con decimali Ld.Res. BO
5 BO B1
6 30004 B1 Carico nastro (LSW). BO
7 BO B1
8 30005 B1 Portata BO
9 BO B1
10 30006 B1 Encoder di velocita 2 (0,01 m/s 0 0.1 ft/min) BO
" BO B1
12 30007 B1 Percentuale uscita analogica (2 decimali) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Totale parziale (W1) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Totale parziale (W0) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Totale generale (W1) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Totale generale (WO0) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Encoder di velocita 1 (0,01 m/s 0 0.1 ft/min). Velocita BO
23 BO fissa se non viene utilizzato alcun encoder B1
24 30013 B1 Inclinazione ° con 1 decimale BO
25 BO B1
26 30014 B1 Registro di stato ingressi BO
27 BO B1
28 30015 B1 Registro di stato uscite BO
29 BO B1
30 30016 B1 Altri dati BO
31 BO B1
Tabella 7-12. Registri di ingresso (pagina 3)
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Bus di campo

Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Indice articoli selezionati (65535, FFFF esadecimale, con BO
3 B0 nessun articolo selezionato) B1
4 30003 B1 Valore percentuale di avvio PID (2 decimali) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Portata target (impostazione decimali) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Peso da dosare (W1) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Peso da dosare (W0) (impostazione totali decimali e BO
11 BO unita) B
12 30007 B1 Fattore di correzione (W1) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Fattore di correzione (WO0) (numero intero con 6 decimali) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Peso totale dosato (W1) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Peso totale dosato (WO0) (impostazione totali decimali e BO
19 BO unita) B
20 30011 B1 Numero totale di dosaggi (W1) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Numero totale di dosaggi (W0) B0
23 BO B1
24 30013 B1 - BO
25 BO B1
26 30014 B1 - BO
27 BO B1
28 30015 B1 - BO
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabella 7-13. Registri di ingresso (pagina 4)
.
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Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 B0 B1
2 30002 B1 Canale pV 1 BO
3 B0 B1
4 30003 B1 Canale pV 2 BO
5 B0 B1
6 30004 B1 Canale pV 3 BO
7 B0 B1
8 30005 B1 Canale pV 4 BO
9 B0 B1
10 30006 B1 Somma pV BO
11 B0 B1
12 30007 B1 Media pVv BO
13 B0 B1
14 30008 B1 Stato calibrazione (stato della procedura con peso di BO
15 BO prova) B
16 30009 B1 Totale calibrazione (totalizzato nella procedura, in risolu- BO
17 BO zione totale) B1
18 30010 B1 Errore di calibrazione (0.01%) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Nuovo fattore di correzione (calcolato al termine della BO
21 BO procedura di prova) (H) B1
22 30012 B1 Nuovo fattore di correzione (L) BO
23 BO B1
24 B1 Valore percentuale di avanzamento per calibrazione dello B0
30013 zero
25 BO B1
26 B1 Valore percentuale di avanzamento per procedura con BO
30014 peso di prova
27 BO B1
28 30015 B1 - BO
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 B0 B1
Tabella 7-14. Registri di ingresso (pagina 5)
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Bus di campo

Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Sistema di unita di misura (O: metrico, 1: US) BO
3 BO B1
4 30003 B1 Modealita operativa (0: nastro, 1: BulkSlide) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Peso impulso (H) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Peso impulso (L) (risoluzione totali) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Larghezza dell'impulso (0,1 sec) BO
" BO B1
12 30007 B1 Intervallo di spurgo aria BulkSlide (min) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Intervallo di spurgo aria BulkSlide (sec) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Portata massima spurgo aria BulkSlide (unita, portata BO
17 BO decimale) B1
18 30010 B1 Ritardo di spurgo aria BulkSlide (sec) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Funzione di uscita analogica (0: flusso, 1: carico, 2: velo- BO
21 BO cita) B
22 30012 B1 Modalita uscita analogica (0: 4-20 mA, 1: 0-20 mA, 2: 2- BO
23 BO 10V, 3:0-10 V) B1
24 30013 B1 Valore minimo DAC uscita analogica B0
25 BO B1
26 30014 B Valore massimo DAC uscita analogica BO
27 BO B1
28 30015 B Velocita manuale nastro con uscita analogica (DAC) BO
29 BO B1
30 30016 B1 Decimali carico (0+3) B0
31 BO B1
Tabella 7-15. Registri di ingresso (pagina 6) - Impostazione con comando 24 (18hex)
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Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Funzione ingresso 1 BO
3 BO B1
4 30003 B1 Funzione ingresso 2 BO
5 BO B1
6 30004 B1 Funzione uscita 1 BO
7 BO B1
8 30005 B1 Uscita 1 NAINC (0: NA, 1: NC) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Funzione uscita 2 BO
11 B0 B1
12 30007 B1 Uscita 2 NA/NC BO
13 BO B1
14 30008 B1 Funzione uscita 3 BO
15 BO B1
16 30009 B1 Uscita 3 NAINC BO
17 BO B1
18 30010 B1 Funzione uscita 4 BO
19 BO B1
20 30011 B1 Uscita 4 NAINC BO
21 BO B1
22 30012 B1 - BO
23 BO B1
24 30013 B1 - BO
25 B0 B1
26 30014 B1 - BO
27 B0 B1
28 30015 B1 - BO
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabella 7-16. Registri di ingresso (pagina 7) - Impostazione con comando 25 (19hex)
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Bus di campo

Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Risoluzione totali BO
3 BO B1
4 30003 B1 Risoluzione portata BO
5 BO B1
6 30004 B1 Portata max (in risoluzione portata) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Carico max (kg/m o Ib/ft) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Abilita encoder 1 (0: disabilitato, 1: abilitato) BO
1 B0 B1
12 30007 B1 Lunghezza per impulso encoder 1 (0,01 mm 0 0.0001 in) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Abilita encoder 2 BO
15 BO B1
16 30009 B1 Lunghezza per impulso encoder 2 BO
17 BO B1
18 30010 B1 Velocita fissa (0,01 m/s, 0.1 ft/min) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Velocita max nastro (0,01 m/s, 0.1 ft/min) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Differenza velocita encoder BO
23 BO B1
24 30013 B1 Banda morta % (0,1%) B0
25 BO B1
26 30014 B Visualizza portata nella banda morta (0; no, 1: si) BO
27 BO B1
28 30015 B Totalizza con portata negativa (0: no, 1: si) BO
29 BO B1
30 30016 B1 Memorizza totali (b15=0: no, b15=1: si). b14-b0: % flusso B0
31 BO max rispetto a memoria totali (0,1%) B1
Tabella 7-17. Registri di ingresso (pagina 8) - Impostazione con comando 26 (1Ahex)
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Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Tempo filtro portata (sec) BO
3 BO B1
4 30003 B1 Portata filtro Win BO
5 B0 B1
6 30004 B1 Portata filtro Avg BO
7 B0 B1
8 30005 B1 Portata filtro Pit BO
9 B0 B1
10 30006 B1 Indice filtro cella di carico BO
11 B0 B1
12 30007 B1 Frequenza filtro cella di carico BO
13 BO B1
14 30008 B1 Filtro cella di carico Win BO
15 BO B1
16 30009 B1 Filtro cella di carico Avg BO
17 BO B1
18 30010 B1 Filtro cella di carico Pit BO
19 BO B1
20 30011 B1 - BO
21 BO B1
22 30012 B1 - BO
23 BO B1
24 30013 B1 - BO
25 BO B1
26 30014 B1 - BO
27 BO B1
28 30015 B1 - BO
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 B0 B1
Tabella 7-18. Registri di ingresso (pagina 9) - Impostazione con comando 27 (1Bhex)
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Bus di campo

Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Numero di canali BO
3 BO B1
4 30003 B1 Portata cella di carico (H) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Portata cella di carico (L) (0,001 kg/lb) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Sensibilita cella di carico (H) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Sensibilita cella di carico (L) (0.00001 mV/V) BO
" BO B1
12 30007 B1 Zero cella di carico mV/V (H) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Zero cella di carico mV/V (L) (0.00001 mV/V) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Lunghezza di pesatura (mm, 0.01 in) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Distanza da perno a cella di carico (mm, 0.01 in) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Distanza da perno a tenditore (mm, 0.01 in) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Inclinometro seriale BO
23 BO B1
24 30013 B1 Angolo nastro (0.1°) BO
25 BO B1
26 30014 B1 Fattore di correzione (H) BO
27 BO B1
28 30015 B1 Fattore di correzione (L) (0.000001) BO
29 BO B1
30 30016 B1 Tempo azzeramento nastro (0.01s) BO
31 BO B1
Tabella 7-19. Registri di ingresso (pagina 10) - Impostazione con comando 28 (1Chex)
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Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 B0 B1
2 30002 B1 Lunghezza nastro (0.1 m/ft) BO
3 BO B1
4 30003 B1 Azzeramento giri BO
5 B0 B1
6 30004 B1 Range dello zero % (0.1%) BO
7 B0 B1
8 30005 B1 Range dello zero automatico % (0.01%) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Limite dello zero automatico % (0.1%) BO
11 B0 B1
12 30007 B1 Peso di prova (H) BO
13 B0 B1
14 30008 B1 Peso di prova (L) (0.01 kg/lb) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Ritardo peso di prova (0.1 s) BO
17 BO B1
18 30010 B1 Distanza peso di prova (0.01 mift) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Tempo peso di prova (0.1 s) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Fattore materiale peso di prova (H) B0
23 BO B1
24 30013 B1 Fattore materiale peso di prova (L) (0.000001) B0
25 BO B1
26 30014 B1 - B0
27 BO B1
28 30015 B1 - B0
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 B0 B1
Tabella 7-20. Registri di ingresso (pagina 11) - Impostazione con comando 29 (1 Dhex)
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Bus di campo

Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Abilita errore fuori traiettoria BO
3 BO B1
4 30003 B1 Tempo allarme errore fuori traiettoria (0.1 s) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Tempo blocco errore fuori traiettoria (0.1 ) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Abilita errore sovraccarico portata BO
9 BO B1
10 30006 B1 Tempo allarme errore sovraccarico portata (0.1 s) BO
" BO B1
12 30007 B1 Tempo blocco errore sovraccarico portata (0.1 s) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Overflow portata % (0.1%) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Abilita errore portata BO
17 BO B1
18 30010 B1 Tempo allarme errore portata (0.1 s) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Tempo blocco errore portata (0.1 s) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Portata min (risoluzione portata) BO
23 BO B1
24 30013 B1 Portata max (risoluzione portata) B0
25 BO B1
26 30014 B1 - B0
27 BO B1
28 30015 B1 - B0
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabella 7-21. Registri di ingresso (pagina 12) - Impostazione con comando 30 (1Ehex)
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Ordine byte
Big-Endian
Numero di Registri (impostazione Ordine byte
byte (SINT) | Modbus TCP | predefinita) Dati di ingresso Little-Endian
0 30001 B1 Registro di stato comandi (MSB), Pagina corrente (LSB) BO
1 BO B1
2 30002 B1 Abilita errore peso BO
3 BO B1
4 30003 B1 Tempo allarme errore peso (0.1 s) BO
5 BO B1
6 30004 B1 Tempo blocco errore peso (0.1 s) BO
7 BO B1
8 30005 B1 Peso min (H) BO
9 BO B1
10 30006 B1 Peso min (L) (kg o Ib) BO
" BO B1
12 30007 B1 Peso max (H) BO
13 BO B1
14 30008 B1 Peso max (L) (kg o Ib) BO
15 BO B1
16 30009 B1 Abilita errore esterno BO
17 BO B1
18 30010 B1 Tempo allarme errore esterno (0.1 s) BO
19 BO B1
20 30011 B1 Tempo blocco errore esterno (0.1's) BO
21 BO B1
22 30012 B1 Abilita errore sovraccarico cella di carico B0
23 BO B1
24 30013 B1 Tempo allarme errore sovraccarico cella di carico (0.1 s) B0
25 BO B1
26 30014 B1 Tempo blocco errore sovraccarico cella di carico (0.1 s) BO
27 BO B1
28 30015 B1 - BO
29 BO B1
30 30016 B1 - BO
31 BO B1
Tabella 7-22. Registri di ingresso (pagina 13) - Impostazione con comando 31 (1Fhex)
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7.9.1 Registro di stato comandi

7.9.2 Registro di stato nastro

7.9.2.1 Stato nastro

7.9.2.2 Modalita operativa

B15-B12 B11-B8 B7-B0
Pagina
Risultato comando Numero di comandi eseguiti corrente
Valore risultato Descrizione
0 OK
1 Comando non ammesso
2 Dati di comando errati
3 Comando sconosciuto
Tabella 7-23. Registri di stato comandi
B15-B12 B11-B8 B7-B0

Stato nastro

Modalita operativa | Codice di errore

Tabella 7-24. Registri di stato nastro

Valore

Stato

o

ALARM

MANUAL (Ingresso ON/OFF aperto)

WAIT (Ingresso ENABLE chiuso)

PAUSE

(Non utilizzato)

RUN

START (fase di avvio batch)

BATCH (fase di fine batch)

LOCK

Ol N|oojo|B|lwW|IN|—~

ZERO BELT in corso

_
o

Procedura TEST WEIGHT in corso

Tabella 7-25. Valori di stato del nastro

Valore Modalita
0 Lettore (PID non abilitato)
1 Controller (PID abilitato)

Tabella 7-26. Valori della modalita operativa

Bus di campo
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7.9.2.3 Codici di errore

Abilitazione opzione di

Valore Descrizione impostazione

0 NESSUN ERRORE

1 ALLARME FUORI TRAIETTORIA OFF AR

2 ALLARME PORTATAMIN FLOH .~

3 ALLARME PORTATA MAX FLOH .~

PORTATA ZERO Impostare se nessun allarme &

4 attivo, il totale & abilitato e il
flusso & zero

5 ALLARME PESO HE (ChE

6 BLOCCO FUORI TRAIETTORIA OFF R

7 BLOCCO PORTATA MIN FLOH .

8 BLOCCO PORTATA MAX FLOH .~

9 BLOCCO DOSAGGIO PESO Non utilizzato

BLOCCO dovuto ad attivazione/disattivazione |Impostare per 1 secondo, quindi

10 ingresso o abilitazione apertura lo stato del nastro viene modifi-
catoin 1

1" BLOCCO PESO HE (ChE

12 |ALLARME ESTERNO EHEEFR

13 |BLOCCO ALLARME ESTERNO EHEEFR

14  |BLOCCO PORTATA OUEF Ld

15  |ALLARME SOVRACCARICO CELLA LC DUEr

16 |BLOCCO SOVRACCARICO CELLA L OUE-

17  |ALLARME PORTATA OUEF Ld

7.9.3 Portata

Tabella 7-27. Codlici di errore

Priorita allarme Allarme Descrizione
1 OFF ErR Fuori traiettoria
2 HE Dk Peso
3 FLOH .~ Portata
4 EHEErn Ethernet
5 OuEr Ld Sovraccarico
6 LC.OUEr Sovraccarico cella

Tabella 7-28. Priorita allarmi

Valore con decimali e unita come impostato nella risoluzione della portata (vedere la Tabella 3-9 a pagina 20).

7.9.4 Percentuale uscita analogica
Valore intero con 1 decimale. Percentuale di (valore massimo — valore zero).

7.9.5 Totali parziali e generali
Valore con decimali e unita come impostato nella risoluzione totale (vedere la Tabella 3-9 a pagina 20).
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7.9.6 Registro di stato ingressi

Bit Descrizione Significato bit 01
(LSB)
0 Polarita carico + -
1 Stabilita peso Peso instabile Peso stabile
2 Condizione di sottocarico NO Si
3 Condizione di sovraccarico NO Si
4 Range dello zero flusso Fuori range dello zero In range dello zero
5 Unita di misura totali (Isb)
6 Unita di misura totali (msb)
7 Polarita flusso orario + -
(MSB)
8 Unita di misura portata (Isb)
9 Unita di misura portata (msb)
10 Stato ingresso IN 1 non abilitato abilitato
1 Stato ingresso IN 2 non abilitato abilitato
12
13
14
15

Tabella 7-29. Registri di stato ingressi

7.9.6.1 Unita di misura totali

Valore Unita
1 kg
2 t (tn nel sistema US)
3 Ib

Tabella 7-30. Unita di misura totali

7.9.6.2 Unita di misura portata

Valore Unita
1 kg/h
2 t/h (tn/h nel sistema US)
3 Ib/h

Tabella 7-31. Unita di misura portata

Bus di campo
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7.9.7 Registro di stato uscite

7.9.8 Altri dati

Bit Descrizione Significato bit 0 Significato bit 1
0 Stato uscita digitale 1 non abilitato abilitato
1 Stato uscita digitale 2 non abilitato abilitato
2
3
4
5
6
7

Tabella 7-32. Registro di stato uscite- LSB
Bit Descrizione Significato bit 0 Significato bit 1
8 Errore can. 1 NO Sl
9 Errore can. 2 NO Sl
10 Errore can. 3 NO Sl
11 Errore can. 4 NO Sl
12 Errore globale can. NO Sl
13
14
15
Tabella 7-33. Registro di stato uscite- MSB
B15-B8 B7-6 B4-5 B0-B3
Numero didosaggi  |Encoder attivo | Decimali portata Decimale totali (rel. 3.07)

Tabella 7-34. Dati vari

+ L'encoder attivo & zero quando nessun encoder ¢ abilitato.
+ L'encoder attivo & 1 se ¢ abilitato solo il primo encoder o se entrambi gli encoder sono abilitati e il primo € I'encoder

funzionante.

+ L'encoder attivo & 2 se sono abilitati due encoder e il secondo € I'encoder funzionante.

7.9.9 Funzione dell'uscita digitale

B15-B8

B7-B0

Indice uscita digitale

Funzione di uscita digitale impostata nella configurazione delle uscite
(vedere la Tabella 3-4 a pagina 17)

Tabella 7-35. Funzione dell'uscita digitale
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Bus di campo

7.9.10 Valore ON/OFF uscita digitale
Utilizzabile solo con la funzione di uscita digitale Pulse weight (Peso impulso). | valori ON e OFF sono impostati con lo stesso
valore. Unitd/ decimali come impostato nella risoluzione totale (vedere la Tabella 3-9 a pagina 20).

7.9.10.1 Risoluzione totali

Valore Risoluzione

0 0.1 kg/lb
1 0.2 kg/lb
2 0.5 kg/lb
3 1kgllb
4 2 kg/lb
5 5 kg/lb

6 (predefinito) 0.01t(tn)
7 0.02t(tn)
8 0.051t(tn)
9 0.1t (tn)
10 02t(tn)
11 05t(tn)
12 1t(tn)
13 2t (tn)
14 5t (tn)

Tabella 7-36. Risoluzioni totali

7.9.10.2 Risoluzione portata

Valore Risoluzione
0 1 kg/h (1 1b/h)
1 0.01 t/h (0.01 tn/h)
2 (predefinito) 0.1th (0.1 tn/h)
3 1th (1tn/h)

Tabella 7-37. Risoluzioni portata

7.10 Registri di memoria

La lettura dei registri di memoria 40001-40016 € identica alla lettura dei registri di ingresso 30001-30016.
Scrittura registri di memoria:

Registro

Dati

40001

Registro comandi

40002 e i seguenti

Utilizzati come parametri di
comando

Tabella 7-38. Registri di memoria
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Valore dec. | Comando Hex
comando Valore Descrizione
0 0 Nessuno
1 1 Non utilizzato
2 2 Awvio (cancella PT in stato STOP)
3 3
4 4 Arresto (ingresso RUN o ENABLE abilitato)
5 5
6 6
7 7
8 8
9 9 Ripristina totale generale
10 A Imposta uscita (vedere la Sezione 7.10.2.1 a pagina 59)
Salva impostazione (se i parametri sono cambiati, riavviare l'indicatore,
11 B comando 34)
Modifica indice uscita digitale (pagina 1 Registri di ingresso) (vedere la
12 C Sezione 7.10.2.2 a pagina 59)
13 D Imposta valore uscita digitale (vedere la Sezione 7.10.2.3 a pagina 59)
14 E Cambia pagina - Pagina da impostare (da 0 a 13)
15 F Funzione di azzeramento del nastro
16 10
17 11
18 12
19 13
20 14 Imposta ingresso digitale (vedere la Sezione 7.10.2.4 a pagina 59)
21 15
22 16 Ripristina totale parziale
Imposta peso impulso (valore a doppia parola) Vedere la Tabella 7-44
23 17 a pagina 59
Scrive impostazioni 1 (pagina 6) (vedere la Sezione 7.10.2.6 a
24 18 pagina 60)
25 19 Scrive impostazioni 2 (pagina 7)
26 1A Scrive impostazioni 3 (pagina 8)
27 1B Scrive impostazioni 4 (pagina 9)
28 1C Scrive impostazioni 5 (pagina 10)
29 1D Scrive impostazioni 6 (pagina 11)
30 1E Scrive impostazioni 7 (pagina 12)
31 1F Scrive impostazioni 8 (pagina 13)
32 20 Zero statico
33 21 Procedura con peso di prova
34 22 Riavvia l'indicatore
Conferma I'errore del peso di prova e salva il nuovo fattore di corre-
35 23 zione
36 24 Rifiuta errore peso di prova
37 25 Imposta il tempo di inattivita Modbus RTU in millisecondi (5 / 200)

Tabella 7-39. Comandi disponibili
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7.10.2 Parametri dei comandi
7.10.2.1 Impostazione uscita

Registro Dati

40002 Maschera bit di stato dell'imposta-
zione dell'uscita digitale

Tabella 7-40. Impostazione uscita

Bit 0: imposta lo stato dell'uscita digitale 1

Bit 15: imposta lo stato dell'uscita digitale 16
Valore bit = 0: uscita digitale OFF
Valore bit = 1; uscita digitale ON

Bus di campo

NOTA: questo comando consente di attivare/disattivare solo le uscite digitali con funzione impostata su None (Nessuna).

7.10.2.2 Modifica dell'indice di uscita digitale

Registro Dati
40002 Indice uscita digitale (1 - 16)
Tabella 7-41. Modifica dellindice di uscita digitale
7.10.2.3 Impostazione del valore di uscita digitale

Registro Dati
40002 Indice uscita digitale
40003  |Valore ON (MSW)
40004  |Valore ON (LSW)
40005 Valore OFF (MSW)
40006  |Valore ON (LSW)
Tabella 7-42. Impostazione del valore di uscita digitale
7.10.2.4 Impostazione dell'ingresso digitale

Registro Dati

40002 Bitmap degli ingressi da attivare/disattivare
* Per attivare l'ingresso, impostare il bita 1
+ Per disattivare l'ingresso, impostare il bit a 0

BO: ingresso digitale 1
B1: ingresso digitale 2
B2: ingresso digitale 3
B3: ingresso digitale 4
B4: ingresso digitale 5
B5: ingresso digitale 6
B6: ingresso digitale 7
B7: ingresso digitale 8

Tabella 7-43. Impostazione dell'ingresso digitale
7.10.2.5 Impostazione del peso impulso

Registro Dati
40002 Peso impulso (MSW)
40003 Peso impulso (LSW)

Tabella 7-44. Impostazione del peso impulso

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tutti i diritti riservati
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7.10.2.6 Impostazioni di scrittura

Esempio con pagina 6:

Registro Dati
40002 Inizio impostazione para-
metri
40016 Fine impostazione parame-
tri

Tabella 7-45. Impostazioni di scritura

Registro

Dati

40001

24

40002

Sistema di unita di misura (0: metrico, 1: US)

40003

Modalita operativa (0: nastro, 1: BulkSlide)

40004

Peso impulso (H)

40005

Peso impulso (L)

40006

Larghezza dell'impulso (0,1 sec)

40007

Intervallo di spurgo aria BulkSlide (min)

40008

Intervallo di spurgo aria BulkSlide (sec)

40009

Portata massima spurgo aria BulkSlide (unita, portata decimale)

40010

Ritardo di spurgo aria BulkSlide (sec)

40011

Funzione di uscita analogica (0: flusso, 1: carico, 2: velocita)

40012

Modalita uscita analogica (0: 4-20 mA, 1: 0-20 mA, 2:2-10 V, 3: 0-10 V)

40013

Valore minimo DAC uscita analogica

40014

Valore massimo DAC uscita analogica

40015

Velocita nastro manuale con uscita analogica (DAC)

40016

Tabella 7-46. Esempio pagina 6
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7.10.3 Registri di memoria stato
NOTA: utilizzare il protocollo Modbus per visualizzare i sequenti registri. Tutti gli altri protocolli devono utilizzare il

comando pagina.
Registro Dati
40021 Registro di stato comandi nastro
40022 Registro di stato nastro
40023  |Carico nastro (MSW). Kg/m o Ib/ft con decimali Ld.Res.
40024 | Carico nastro (LSW).
40025  |Portata
40026 |Encoder di velocita 2 (0,01 m/s 0 0.1 ft/min) — Zero senza 2° encoder
40027 Percentuale uscita analogica (2 decimali)
40028  |Totale parziale (W1)
40029  |Totale parziale (W0)
40030  |Totale generale (W1)
40031 Totale generale (WO0)
40032  |Encoder di velocita 1 (0,01 m/s 0 0.1 ft/min). Velocita fissa se non viene utiliz-
zato alcun encoder
40033 Inclinazione ° con 1 decimale
40034 Registro di stato ingressi
40035 Registro di stato uscite
40036  |Altri dati
40037  [Canale pV 1
40038  [Canale pV 2
40039  [Canale V3
40040 |[Canale uV 4
40041 Somma pV
40042  |Media pv
40043  |Stato calibrazione (stato della procedura con peso di prova)
40044  |Totale calibrazione (totalizzato nella procedura, in risoluzione totale)
40045  |Errore di calibrazione (0.01%)
40046 Nuovo fattore di correzione (calcolato al termine della procedura di prova) (H)
40047  [Nuovo fattore di correzione (L)
40048 Valore percentuale di avanzamento per calibrazione dello zero
40049 Valore percentuale di avanzamento per procedura con peso di prova
Tabella 7-47. Registri di memoria stato
—

Bus di campo
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7.10.3.1 Registro di stato comandi nastro

B15-B8

B7-B0

Risultato comando

Numero di valori di comando eseguiti per il modulo 16

Tabella 7-48. Registro di stato comandi nastro

7.10.3.2 Valori risultati di comando

Risultato
Valore Descrizione

0 OK

1 Comando non consentito

2 Dati di comando errati

3 Comando sconosciuto

Tabella 7-49. Valori risultati di comando

7.10.3.3 Registro di stato nastro

B15-B12

B11-B8 B7-B0

Stato nastro

Modalita operativa | Codice di errore

Tabella 7-50. Registro di stato nastro

Valore Stato
0 ALARM
1 MANUAL (Ingresso ON/OFF aperto)
2 WAIT (Ingresso ENABLE chiuso)
3 PAUSE
4 (Non utilizzato)
5 RUN
6 START (fase di avvio batch)
7 BATCH (fase di fine batch)
8 LOCK
9 ZERO BELT in corso
10 Procedura TEST WEIGHT in corso

Tabella 7-51. Valori di stato del nastro

Valore Modalita

0

Lettore (PID non abilitato)

1

Controller (PID abilitato)

Tabella 7-52. Valori della modalita operativa
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Valore Descrizione Abilitazione opzione di impostazione
0 NESSUN ERRORE
1 ALLARME FUORI TRAIETTORIA OFF ErR
2 ALLARME PORTATA MIN FLOH -
3 ALLARME PORTATA MAX FLOH -
PORTATA ZERO Impostare se nessun allarme & attivo, aggiungi
totale & abilitato e
4 il flusso & zero
5 ALLARME PESO HE [Dht
6 BLOCCO FUORI TRAIETTORIA OFF Erk
7 BLOCCO PORTATA MIN FLOH -
8 BLOCCO PORTATA MAX FLOH -
9 BLOCCO DOSAGGIO PESO Non utilizzato
BLOCCO dovuto ad attivazione/disattivazione |Impostare per 1 secondo, quindi lo stato del nastro
10 ingresso o abilitazione apertura viene modificato in 1
11 BLOCCO PESO HE [Dht
12 ALLARME ESTERNO EHEEFA
13 BLOCCO ALLARME ESTERNO EHEEFA
14 BLOCCO PORTATA OUE- iLd
15 ALLARME SOVRACCARICO CELLA LL OUEr
16 BLOCCO SOVRACCARICO CELLA LL OUEr
17 ALLARME PORTATA OUEr iLd
Tabella 7-63. Valori codici di errore
Priorita Allarme
1 OFF ErR
2 HE Lht
3 FLOH ~
4 EHEEFA
5 OUE- Id
6 LC.OUEr
Tabella 7-54. Priorita allarme
Priorita Allarme
0 Non attivo
1 In posizionamento
2 Avvia
3 Attesa avvio nastro
4 Attesa regime nastro
5 In funzione
6 Fine
7 Chiede di salvare il peso di prova (se eseguito da tastiera e valore del peso di prova = 0)
8 Chiede di impostare un nuovo fattore (se eseguito da tastiera)
9 In attesa di conferma (se eseguito tramite comando remoto)
10 Conferma (stato temporaneo per salvare i dati, poi passera allo stato di inattivita)
Tabella 7-55. Priorita stati della procedura con peso di prova
I
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7.10.4 Impostazione dei registri

Registro

Dati

48001

Sistema di unita di misura (0: metrico, 1: US)

48002

Modalita operativa (0: nastro, 1: BulkSlide)

48003

Peso impulso (H)

48004

Peso impulso (L) (risoluzione totali)

48005

Larghezza dell'impulso (0,1 sec)

48006

Intervallo di spurgo aria BulkSlide (min)

48007

Intervallo di spurgo aria BulkSlide (sec)

48008

Portata massima spurgo aria BulkSlide (unita, portata decimale)

48009

Ritardo di spurgo aria BulkSlide (sec)

48010

Funzione di uscita analogica (0: flusso, 1: carico, 2: velocita)

48011

Modalita uscita analogica (0: 4-20 mA, 1: 0-20 mA, 2:2-10 V, 3: 0-10V)

48012

Valore minimo DAC uscita analogica

48013

Valore massimo DAC uscita analogica

48014

Velocita nastro manuale con uscita analogica (DAC)

48015

Funzione ingresso 1

48016

Funzione ingresso 2

48017

Funzione uscita 1

48018

Uscita 1 NA/NC (0: NA, 1: NC)

48019

Funzione uscita 2

48020

Uscita 2 NA/INC

48021

(non disponibile

48022

(non disponibile

48023

(non disponibile

48024

)
)
)
)

(non disponibile

48025

Risoluzione totali

48026

Risoluzione portata

48027

Portata max (in risoluzione portata)

48028

Carico max (kg/m o Ib/ft)

48029

Abilita encoder 1 (0: disabilitato, 1: abilitato)

48030

Lunghezza per impulso encoder 1 (0,01 mm o 0.0001 in)

48031

Abilita encoder 2

48034

Velocita max nastro (0,01 m/s, 0.1 ft/min)

48035

Differenza velocita encoder %

48036

Banda morta % (0,1%)

48037

Visualizza portata nella banda morta (0; no, 1: si)

48038

Totalizza con portata negativa (0: no, 1: si)

48039

Memorizza totali (b15=0: no, b15=1: si). b14-b0: % flusso max rispetto a memoria totali (0,1%)

48040

Tempo filtro portata (impostare a riavvio indicatore)

48041

Portata filtro Win

48042

Portata filtro Avg

48043

Portata filtro Pit

48044

Indice filtro cella di carico (impostare immediatamente se non € un filtro personalizzato)

48045

Frequenza filtro cella di carico (impostare se € selezionato il filtro personalizzato,
abilitare quando ¢ scritto il pit)

48046

Filtro cella di carico Win (impostare se € selezionato il filtro personalizzato,
abilitare quando & scritto il pit)

Tabella 7-56. Impostazione dei registri
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Registro

Dati

48047

Filtro cella di carico Avg (impostare se & selezionato il filtro personalizzato,
abilitare quando € scritto il pit)

48048

Filtro cella di carico Pit (impostare se & selezionato il filtro personalizzato,
abilitare quando & scritto il pit)

48049

Numero di canali (peso riavviato)

48050

Portata cella di carico (H)

48051

Portata cella di carico (L) (0,001 kg/lb)

48052

Sensibilita cella di carico (H)

48053

Sensibilita cella di carico (L) (0.00001 mV/V)

48054

Zero cella di carico mV/V (H)

48055

Zero cella di carico mV/V (L) (0.00001 mV/V) (attivare quando viene scritto questo reg.)

48056

Lunghezza di pesatura (mm, 0.01 in)

48057

Distanza da perno a cella di carico (mm, 0.01 in)

48058

Distanza da perno a tenditore (mm, 0.01 in)

48059

Inclinometro seriale

48060

Angolo nastro (0.1°)

48061

Fattore di correzione (H)

48062

Fattore di correzione (L) (0.000001)

48063

Tempo azzeramento nastro (0.01s)

48064

Lunghezza nastro (0.1 m/ft)

48065

Azzeramento giri

48066

Range dello zero % (0.1%)

48067

Range dello zero automatico % (0.1%)

48068

Limite dello zero automatico % (0.1%)

48069

Peso di prova (H)

48070

Peso di prova (L) (0.01 kg/lb)

48071

Ritardo peso di prova (0.1s)

48072

Distanza peso di prova (0.01 m/ft)

48073

Tempo peso di prova (0.1s)

48074

Fattore materiale peso di prova (H)

48075

Fattore materiale peso di prova (L) (0.000001)

48076

Abilita errore fuori traiettoria

48077

Tempo allarme errore fuori traiettoria (0.1s)

48078

Tempo blocco errore fuori traiettoria (0.1s)

48079

Abilita errore sovraccarico portata

48080

Tempo allarme errore sovraccarico portata (0.1s)

48081

Tempo blocco errore sovraccarico portata (0.1s)

48082

Overflow portata % (0.1%)

48083

Abilita errore portata

48084

Tempo allarme errore portata (0.1s)

48085

Tempo blocco errore portata (0.1s)

48086

Portata min (risoluzione portata)

48087

Portata max (risoluzione portata)

48088

Abilita errore peso

48089

Tempo allarme errore peso (0.1s)

48090

Tempo blocco errore peso (0.1s)

48091

Peso min (H)

48092

Peso min (L) (kg o Ib)

Tabella 7-56. Impostazione dei registri (Continua)
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Registro

Dati

48093

Peso max (H)

48094

Peso max (L) (kg o Ib)

48095

Abilita errore esterno

48096

Tempo allarme errore esterno (0.1s)

48097

Tempo blocco errore esterno (0.15)

48098

Abilita errore sovraccarico cella di carico

48099

Tempo allarme errore sovraccarico cella di carico (0.1s)

48100

Tempo blocco errore sovraccarico cella di carico (0.1s)

48101

Decimali carico (0+3)

Tabella 7-56. Impostazione dei registri (Continua)
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8.0 Specifiche

Specifiche

Alimentazione
12-24 VDC

Assorbimento
5W

Tensione di eccitazione
5VDC, 120 mA (fino a 16 celle di carico da 350 ohm)

Range di ingresso del segnale analogico
+39mV

Sensibilita del segnale analogico
0,3 uV/graduazione minima

Frequenza di campionamento
Canale singolo fino a 2.600 Hz, selezionabile da software
4 canali fino a 100 Hz, selezionabile da software

Uscita analogica (se presente)
Optoisolata, 16 bit

0-20 mA, 4 - 20 mA (max 350 ohm)
0-5VDC, 0-10 VDC (min 10.000 ohm)

I/0 digitali
Due ingressi: 12/24 VDC, 1 kHz
Due uscite: 150 mA 48 VAC/150 mA 60 VDC

Porte per comunicazione

(1) RS-485 half duplex, (1) RS-232 full duplex
1 connettore USB micro B (dispositivo)

per configurazione PC

Ingresso impulsi
Due ingressi per ridondanza

Display
Sei cifre 0.31 in (8 mm), LED rossi

Tasti/Pulsanti
Pannello a membrana piatta, feedback tattile

Dimensioni
Totali: 10.5 x 6.26 x 12.5in (266 x 159 x 318 mm)

Linguette di montaggio
8.0x13.12in
(203 x 333 mm)

Peso
271b

Grado di protezione/Materiale
NEMA 4X (se si utilizza l'involucro in dotazione)

Garanzia
Limitata di un anno

Certificazioni

c € CE-M EN 4550
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