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Introduction

1.0 Introduction

Ce manuel donne un apergu de la fagon de configurer le gestionnaire QubeVu pour I'iDimension PWD.

Assurez-vous que I'unité iDimension PWD est entiérement assemblée en suivant les consignes des instructions d’assemblage
de I'iDimension PWD (réf. 198812).

Lors de l'interfagage de cet appareil avec un programme tiers, veuillez vous référer a la documentation du fabricant du logiciel
pour les paramétres de configuration et de réglage si nécessaire.

Les manuels sont disponibles de Rice Lake Weighing Systems au www.ricelake.com/manuals
Les informations sur la garantie sont disponibles au www.ricelake.com/warranties

1.1 Ressources supplémentaires
Pour des ressources supplémentaires, consultez les informations suivantes :

instructions d’assemblage de I'iDimension PWD
Les instructions d’assemblage de I'iDimension PWD (réf. 198812) donnent un apergu de la fagon d'assembler 'iDimension PWD.

Manuel d’utilisation de I'iDimension PWD
Le manuel d'utilisation de I'iDimension PWD (réf. 198811) donnent un apergu de la fagon d'utiliser I'iDimension PWD.

Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD

Le guide des gestionnaires de I'iDimension PWD (198680) fournit un apergu détaillé des exigences d'installation, de I'utilisation
de I'iDimension PWD et des paramétres de configuration a modifier dans le gestionnaire QubeVu pour modifier le rendement
de l'unité.

Le guide des gestionnaires de I'iDimension PWD est fourni avec chaque unité.

Manuel technique du contrdleur et de I'indicateur de la série 880 Performance™

Le Manuel technique du contréleur et de I'indicateur de la série 880 Performance (réf. 158387) fournit un apergu détaillé des
procédures d'installation, de configuration et de fonctionnement de I'indicateur 880.

Manuel d’installation du SUMMIT® 3000
Le manuel d'installation du SUMMIT 3000 (réf. 76012) fournit un apergu détaillé de la procédure d'installation du SUMMIT 3000.

1.2  Sécurité

Définitions des indications de sécurité :

DANGER : Indique une situation dangereuse dans I'immédiat qui, si elle n’est pas évitée, entrainera des blessures graves
et méme la mort. Inclut les dangers qui sont exposés lorsque les protections sont retirées.

m AVERTISSEMENT : Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si elle n’est pas évitée, pourrait entrainer
des blessures graves, voire mortelles. Inclut les dangers qui sont exposés lorsque les protections sont retirées.

m PRUDENCE : Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si elle n’est pas évitée, pourrait entrainer des
blessures légéres a modérées.

@ IMPORTANT : Indique des renseignements au sujet des procédures qui, s’ils n’étaient pris en compte, pourraient
endommager I’équipement ou entrainer la corruption et la perte des données.

Sécurité générale

Ne pas utiliser cet équipement ou effectuer des travaux sur ce dernier si ce manuel n’a pas été lu et si toutes les

instructions ne sont pas comprises. Le non-respect de ces instructions ou de ces avertissements peut entrainer
des blessures ou la mort. Communiquer avec un distributeur Rice Lake Weighing Systems pour obtenir un mode
d’emploi de remplacement.

AVERTISSEMENT

Vous risquez des blessures graves ou la mort si vous ne tenez pas compte de cet avertissement.
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m AVERTISSEMENT : Risque de décharge électrique! S’assurer que I'iDimension est déconnecté de la source d’alimentation
avant d’ouvrir le poste en cabine ou le boitier de jonction. Ne pas retirer et ne pas obscurcir les autocollants haute tension.

232618 232619
Illustration 1-1. Autocollants haute tension

Pour les équipements a brancher, la prise de courant doit se trouver a proximité de 'appareil et étre facilement accessible.
Toujours débrancher I'appareil de I'alimentation principale avant d’effectuer toute intervention.

Ne pas laisser de personnes mineures (enfants) ou des personnes inexpérimentées utiliser cet appareil.
Ne pas utiliser I'appareil sans que toutes les protections soient en place.

Ne pas mettre les doigts dans les fentes ou les points de pincement possibles.

Ne pas utiliser ce produit si I'un de ses composants est fissuré.

Ne pas effectuer de modifications a I'appareil.

Ne pas retirer ou masquer les étiquettes d’avertissement.

Ne pas utiliser a proximité de Peau. Eviter tout contact avec une humidité excessive.

Maintenir I'appareil sec.

Ne jamais utiliser de cordons d’alimentation et de fiches endommagés ou de prises électriques mal fixées.
Ne jamais toucher le cordon d’alimentation avec des mains mouillées.

Installer sur une surface plane.

Ne jamais utiliser le produit a d’autres fins que celles prévues.

Respecter les réglementations de 'OSHA pour I'installation et I'utilisation de I'appareil.

1.3 Informations réglementaires

Ce produit est un produit laser de classe 1 selon la norme CEI 60825-1 : 2007 Ed. 2.0 et est conforme a la norme 21 CFR
1040.1 conformément a I'avis sur les lasers no 50. Une source laser avec un élément optique de diffraction est intégrée dans
le dispositif, ce qui produit une puissance de sortie maximale de 1,1 mW a I'ouverture avec une longueur d’onde maximale
de 825 nm.

FCC

Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites applicables aux appareils numériques de classe A, conformément
ala partie 15 de la réglementation FCC. Ces limites sont congues pour fournir une protection raisonnable contre les
interférences nuisibles lorsque I'équipement est utilisé dans un environnement commercial. Cet équipement génére, utilise et
peut émettre de I'énergie de fréquence radio et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément au manuel d’instructions, il peut
causer des interférences nuisibles aux communications radio. L'utilisation de cet équipement dans une zone résidentielle

est susceptible de provoquer des interférences nuisibles, auquel cas I'utilisateur devra corriger les interférences a ses frais.
Les changements ou modifications non expressément approuvés par Postea, Inc. pourraient annuler 'autorisation d'utilisation
de cet équipement accordée par la FCC.
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1.4  Exigences d’installation
@ IMPORTANTI: !:‘vitez d’installer I'appareil a proximité dela Iumic:are d.irecte du soleil. La {umiére directe dy soleil et
I'éclairage aérien peuvent provoquer des pixels vides et du bruit qui affecteront le systéme pendant qu’il mesure des
dimensions.
1.5 Préparation du site
Choisissez un emplacement qui répond aux exigences suivantes :
1. Balance pour chariot élévateur a fourche disponible pour le placement du cadre et I'installation de la balance au sol.
Plateforme élévatrice ou chariot élévateur a fourche pour I'assemblage du support.
Alimentation de 120 V & moins de 25 pi.
Connexion réseau, le cas échéant, avec une adresse IP statique.
Surface plane en béton.
Hauteur de plafond minimum de 130 po sans obstruction aérienne.
Surface au sol minimum de 105 po de profondeur et de 84 po de largeur pour linstallation.
Eclairage intérieur seulement, la lumiére directe du soleil peut affecter le rendement de dimensionnement.
Pour une utilisation a l'intérieur seulement, a une température allant de 32 °F a 104 °F (0 °C a 40 °C).
. Contactez le détaillant de la balance locale pour I'installation et 'étalonnage de la balance au sol.

1.6  Prochaines étapes

Une configuration supplémentaire nécessite la connexion de I'iDimension PWD a un PC a partir d’'une connexion réseau pour
accéder a QubeVu Manager.

1. Connectez 'iDimension PWD au réseau (Section 2.0 a la page 8).

Etalonnage des capteurs & distance (Section 5.1 & la page 28).

Alignement des capteurs IFM au centre de la balance au sol et étalonnage (Section 4.0 a la page 18).
Les réglages d’usine par défaut sont déja configurés pour I'indicateur 880 et le type d'image .omp.
Configuration de la zone de travail et de la zone d'intérét (Section 5.0 a la page 26).

Configurer le réseau (Section 6.0 a la page 36).

© o N ook N
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2.0 Connexion au réseau

Cette section donne un apergu de la procédure de connexion au réseau et de configuration de I'iDimension PWD.

21 Connexion au port de service

La configuration de I'iDimension PWD utilise le micrologiciel intégré QubeVu Manager, lequel est accessible a partir d'une
adresse IP obtenue par une connexion Ethernet filaire et un navigateur Web. La valeur par défaut du systeme est définie sur
Dynamic Control Host Protocol (DCHP).

Pour accéder a QubeVu Manager, connectez 'iDimension PWD par Ethernet & un ordinateur, puis ouvrez un navigateur Web
et saisissez :
http://192.168.0.2 ou 169.254.1.1 qui sont des valeurs par défaut.

" QubeVu Manager o i (g

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Operator, customer and demo
- Displays displays.

Export scan data or view scheduled

TR Lt
(L'jp‘_' rator extracts’ status, efc.

» lools

X ’ System administration tools to help
Adn =i ’
)I (‘“ |T|[ ! you configure QubeVu to your
Aol
00Is environment.
@ grade ting license.

check license

License

lllustration 2-1. Page d’accueil de QubeVu Manager

Paramétre Description
Affiches Afficher les informations (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])
Outils de I'opérateur Informations sur les outils de I'opérateur (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])
Outils d'administration | Navigation des les outils d"administration (Section 2.2 a la page 9)
Licence Informations sur la licence (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])

Tableau 2-1. Navigation de la page d’accueil de QubeVu Manager
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2.2 Outils d’administration

Le menu Admin Tools (Outils d’administration) est utilisé pour configurer, étalonner, définir, mettre a niveau, sauvegarder et
exécuter des diagnostics sur le systéme.

Pour accéder au menu Admin Tools (Outils d'administration), utilisez la procédure suivante :

1. Appuyez sur @ f?SgT;f” dans le menu QubeVu Manager (lllustration 2-1 a la page 8) pour accéder au menu

Admin Tools (Outils d’administration).

2. L’écran de connexion de QubeVu Manager s’affiche. Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et
password.

8 QubeVu Admin Tools

QubeVu Manager = Admin Tools Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Modify the configuration settings
Setup and define the work area and zone
of interest.
Calibration

ation settings and
ubeYu's cameras.

Modify the capture definiton for
Qube\u.

Capture
Definitions

F o

.

f‘ irmware Upgrade QubeVu's firmware
W
Upgrade
= Backup QubeVu's settings.
Backup
—
Run diagnostics.
¥ Diagnostics

lllustration 2-2. Menu Oultils d’administration

Paramétre Description
Configuration Général (facultatif et balance), heure et date, extraction de données et stockage a long terme, mesure, parametres réseau
(Section 3.0 a la page 12)
Etalonnage Réglages d'étalonnage, définition de la zone de travail et étalonnage des caméras (Section 5.0 a la page 26)
Définition de capture | Définition de la capture pour QubeVu (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])
Mise a niveau du Mettre a jour le micrologiciel (Manuel d'utilisation de liDimension PWD [réf. 198811])
micrologiciel
Sauvegarde Sauvegarde et restauration des réglages (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])
Diagnostics Réglages de diagnostic (Manuel d'utilisation de l'Dimension PWD [réf. 198811])

Tableau 2-2. Outils d’administration

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 9
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2.3 Navigation

Un menu de navigation est situé dans la section supérieure gauche de toutes les pages. Il permet aux utilisateurs de garder
une trace de leur position actuelle et fournit des liens vers chaque page précédente.

Exemple : L'utilisateur se trouve a I'écran Calibration Settings (Réglages d’étalonnage) et peut sélectionner
Admin Tools (Outils d’administration) pour revenir au menu Admin Tools (Outils d’administration) ou Qubevu
Manager pour revenir a la page d’accueil.

@ QubeVu" Calibration Settings o i () ()

s
— e ———l—— 1™

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Calibration Settings Device: QVDS5311802004 - Running = [
Calibration Zone of
Settings Interest
Edit

Dimensioning Relocking
Dimension Up (%): 70| Diff center enabled: On '® Off —
Dimension Down (%): 70| Diff center (in): 38 i h

Diff theta enabled: On ® Off e
Locking Diff theta (rad): 0.282] -
Lock motion (%): 0.5 [iff dim enabled: On '® Off
Motion Up (%): 90| Diff dim (in): 2| Save
Motion Dovm (%): 50| Diff weight enabled: On ® Off
Lock rect score (%): [+] Diff weight (%): 10
Weight diff ready (%): so|
Min weight ready (g): 100

(@ FRestore
lllustration 2-3. Navigation dans les menus
—
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2.4 Touches Modifier/Annuler/Enregistrer

Dans les différents menus, il y a trois touches actives : e @ et e

@

@

Ilustration 2-4. Touches Modifier/Annuler/Enregistrer

Modifier
Appuyez sur e pour activer les réglages du mode de réglage général et les réglages du menu d'étalonnage a modifier.
Aprés avoir modifié les réglages, appuyez sur e pour continuer.

Annuler

Appuyez sur

pour annuler toutes les modifications apportées a tous les onglets, sauf si elles sont enregistrées.
Enregistrer

Appuyez sur pour enregistrer toutes les modifications apportées au cours du processus de modification dans la page et

un onglet de sous-menu. Aprés I'enregistrement, 'appareil peut redémarrer et revenir a I'écran d’accueil.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 1
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3.0 Configuration

Cette section donne un apergu des instructions du menu Setup (Configuration) de I'iDimension PWD.

Pour accéder au menu Setup (Configuration), utilisez la procédure suivante :

1. Appuyez sur @ f?SgT;f” dans le menu QubeVu Manager (lllustration 2-1 a la page 8) pour accéder au menu

Admin Tools (Outils d’administration).

2. L’écran de connexion de QubeVu Manager s’affiche. Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et
password.

3. Appuyez sur Setup dans le menu Admin Tools (Outils d’administration) (lllustration 2-2 a la page 9) pour

accéder au menu Setup (Configuration).

User: admin

#t QubeVu' Setup

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

—

[OM General

g Sﬁ?tt‘l'l:i_--!‘j QubeVu.

Maodify the general settings for

Measurement Maodify the measurement settings for

o < QubeVu.
@ Settings
Yiery| = Madify the display settings for
rL\J[fJ["id'Y QubeVu.
= Settings
Change password for the
o8 |Ise administrator account.
—
Modify the network settings for
E- Network QubeVu.
EnterDrise .Scdir'ﬂ;: the enterprise settings for
A ubelu.
Settings

Hlustration 3-1. Menu de configuration

Parameétre

Description

Réglages généraux

Modifier les paramétres de la balance, I'indicateur par défaut est 880; ajouter et configurer une caméra externe en option
(Section 3.1 a la page 13)

Réglages des mesures

Configurer les capteurs IFM (Section 4.0 a la page 18)

Réglages d'affichage Modifier les réglages d’affichage pour QubeVu (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])
Utilisateur Modifier le mot de passe du compte administrateur (Manuel d'utilisation de I'iDimension PWD [réf. 198811])
Réseau Modifier les paramétres réseau pour QubeVu (Section 6.0 a la page 36)
Réglages Enterprise Non utilisé
Tableau 3-1. Réglage de la navigation
-
12 Visitez notre site Web au www.RiceLake.com 5!&% GL sAvs.TSE
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3.1 Réglages généraux

Les réglages généraux permettent d’accéder a la configuration du fonctionnement de I'unité, & la configuration de la balance et
a d’autres méthodes d’interface externe pour récupérer des données. Permettent a un utilisateur de modifier les réglages dans
les menus des paramétres.

Pour accéder au menu General Settings (Réglages généraux), utilisez la procédure suivante :

* Appuyez sur %33?,{;!., dans le menu Setup (Configuration) (lllustration 3-1 a la page 12) pour accéder au menu

General Settings (Réglages généraux).

Pour naviguer dans le menu General Settings (Réglages généraux), utilisez les informations suivantes :

Parametre Description
Réglages généraux Réglages généraux (Section 3.1.1)
Extraction de données  |Réglages de I'extraction de données (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])
Date/heure Réglages de la date et de I'heure (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])
Caméras externes Réglages des caméras externes (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])

Tableau 3-2. Navigation dans les réglages généraux

3.1.1  Onglet des réglages généraux

L'onglet General Settings (Réglages généraux) permet de personnaliser et de modifier les réglages de dimensionnement
(Tableau 3-3 a la page 14).

8% QubeVu" General Settings

wa
I
teneral Data Date/Time External e
Settings Extraction Cameras
{ Edit |
® ® @ | =
General Settings Low Resolution Camera Depth Sensor —
® Off Svdtch resolution delay (ms) 200 Retries for data 10 “

ALtO trigger parcels 9 i Minimu ge ¥ 2
| Cancel
Fl on On ® off \
Irr chape object * on L) Off Display Page @ Remote Sensors —
Fl Parcel threshold (in) 1.2 Suppress scale data On '® Off Use remote sensors; ® On Off y ~
; .
Logging leve debug ¥ Retries for data 10 | Save
Self recovery & Off Disk Finder @
Rest Enable disk finder On '® Off = :

Scale

@ External Interfaces @

Serial interface of v
e t NCi v at :
1 ter i
9500 N 5,1 ofr v |
Scale + QubeVu ¥ 1024

3000

Ilustration 3-2. Onglet des réglages généraux
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No
d’article Paramétre Description
1 Réglages généraux Déclenchement automatique des mesures a plat — Ne s'applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : Off
Sélections : On, Off
Déclenchement automatique pour colis — Ne s'applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : Off
Sélections : On, Off
Détection a plat — Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : Off
Sélections : On, Off
Objet de forme irréguliere — Ne pas modifier
Par défaut : On
Sélections : On, Off
Seuil de détection a plat/colis — Ne s’applique pas pour cetfte utilisation, ne pas modifier
Par défaut : 1,2
Niveau de journalisation — Le passage a erreur ou au débogage augmentera la quantité d'informations d'ingénierie et
de performance stockées dans les fichiers de diagnostic et de journal affichés dans la commande « ipaddress/log »
Par défaut : débogage
Auto-récupération — Détermine I'option de récupération de l'unité :
Par défaut : Off
Sélections : Off, Restart, Reboot
Off - Le systéme n'effectuera pas d’auto-récupération
Restart - Si le systéme a déterminé un état d’erreur critique, I'unité effectuera un redémarrage du logiciel
et raménera le systeme en mode normal; si un objet se trouve sous I'appareil lors d’'un redémarrage, Wait
(Attente) s'affichera a I'écran USB
Reboot - Si le systéme a déterminé un état d’erreur critique, I'appareil effectuera une réinitialisation, un
cycle d’alimentation automatique qui efface I'erreur et raméne le systeme en mode normal; si un objet se
trouve sous I'appareil pendant une réinitialisation; I'affichage USB met sous tension et revient en mode de
fonctionnement normal
2 Balance Type de balance - L'indicateur 880 comprend un réglage de protocole NCI personnalisé pour communiquer avec
le PWD
Réglage d'application requis : NCI
Paramétres de communication USB/RS-232 - L'indicateur 880 est configuré pour les données suivantes :
Réglage d'application requis : 9600,N,8,1
Débit en bauds : 9600
Parité : Aucune
Octets de départ : 8
Octet d'arrét : 1
Utiliser I'état de stabilité de la balance — Ne pas modifier
Détermine quand I'iDimension verrouille le poids et les dimensions affichés a I'écran tactile; les dimensions
sont verrouillées et I'état de suppression est affiché a I'aide de la lecture stable de la balance et du filtre iDimension :
Par défaut : Scale+QubeVu
Sélections : Scale+QubeVu, QubeVu, Scale
Scale+QubeVu - Il s'agit du réglage d’usine par défaut et il est recommandé de I'utiliser
QubeVu — Non recommandé pour I'utilisation, l'utilisation de cette fonctionnalité peut afficher un mauvais
poids a I'écran;
les dimensions sont verrouillées et la suppression est affichée sans vérifier si la balance est stable
Scale - Les dimensions sont verrouillées et la suppression est affichée lorsque la balance retourne un état
Délai d’attente expiré — Ne pas modifier
La durée en millisecondes attendue par les dimensions pour que la balance retourne un poids stable; le sys-
teme expirera et ne reviendra pas a I'état de suppression; augmentez ces réglages si la balance est dans un
environnement instable
Par défaut : 3000
Tableau 3-3. Parametres des réglages généraux
—
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Configuration

No
d’article

Parameétre

Description

3

Caméra basse
résolution

Délai de changement de résolution (ms) — Ne pas modifier @ moins d'instructions de I'assistance de dimensionnement
de Rice Lake Weighing Systems
Par défaut : 200

Format d'image — Définit le format d'image utilisé dans QV/status
Par défaut : BITMAP (.BMP)
Sélections : BITMAP (.BMP), .JPEG

Page d'affichage

Supprimer les données de balance — Supprime I'affichage des données de balance (poids) sur tous les écrans, méme
si la balance est attachée

Par défaut : Off

Sélections : On, Off

Recherche de disque

Active la recherche de disque — Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier;
Par défaut : Off
Sélections : On, Off

Interfaces externes

Interface série — A utiliser lors de la capture de données a partir du convertisseur RS-232/Série lorsqu'il est connecté
au PC;
Pour obtenir plus d'informations sur I'utilisation de ces interfaces, reportez-vous au Guide API de I'iDimension (Guide
des gestionnaires iDimension PWD [réf. 198810]) pour savoir comment effectuer la configuration de I'interface TCP
Par défaut : Off
Sélections : Off, QubeVu, Cubiscan 100/110

Port série — Configurer un convertisseur RS-232/USB pour l'interface avec le PC

Interface TCP - A utiliser lors de I'utilisation du format de commande/réponse TCP lorsqu'il est connecté au réseau
Par défaut : Off
Sélections : Off, QubeVu, Cubiscan 100/110

Capteur de profondeur

Tentatives pour les données — Ne pas modifier a moins d’instructions de I'assistance de dimensionnement de

Rice Lake Weighing Systems

Le nombre maximum d'instances que chaque capteur tentera de capturer avant que I'erreur ne se produise
Par défaut : 10

Couverture minimum — Ne pas modifier a moins d'instructions de I'assistance de dimensionnement de
Rice Lake Weighing Systems
Le nombre minimum de pixels requis par chaque capteur avant qu’une erreur ne se produise; les valeurs
sont indiquées dans le niveau de journalisation du débogage : www.ipaddess/log

Par défaut : 75

Capteurs a distance

Utiliser des capteurs a distance — Ne pas modifier
Par défaut : On
Sélections : On, Off

Tentatives pour les données — Ne pas modifier a moins d'instructions de I'assistance de dimensionnement de Rice Lake
Weighing Systems
Le nombre maximum d'instances que chaque capteur tentera de capturer avant que I'erreur ne se produise

Par défaut : 10

Tableau 3-3. Parametres des réglages généraux (suite)
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3.1.2 Onglet Caméras externes

L’ajout de caméras externes nécessite la configuration de la caméra IP AXIS a I'aide du programme utilitaire AXIS IP.
Assurez-vous que la caméra IP correspond aux paramétres réseau du PC a configurer. L’adresse IP statique par défaut de

la caméra est 192.168.0.90.

Consultez le Guide des gestionnaires iDimension PWD (réf. 198810) pour obtenir des instructions sur I'utilisation du programme
utilitaire Axis IP. Le programme utilitaire se trouve sur la clé USB d'installation, située dans le poste en cabine.

1.

& QubeVu® General Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings

General Data .
Settings Extraction DatelTime

No external RGB cameras were found. Add camera.

Pour ajouter une nouvelle caméra externe, sélectionnez Add New Camera (Ajouter une nouvelle caméra).

lllustration 3-3. Onglet Caméras externes

i
Eifl
{ Edit
{ Cancel
Save
- o .
I Add new camera
-_— e .
]
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Configuration

Saisissez les informations :
a. Adresse IP = 192.168.0.90 (caméra par défaut)

b. Nom d"utilisateur = root
c. Mot de passe, saisi deux fois = password

d. ImageUrl = /axis-cgi/jpg/image.cgi

e. Sélectionnez e pour continuer

o QubeVu® General Settings

QubeWu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings
General Data ] s External
Settings Extraction Bote/Time 0 Cameras /
| Edit
Id Ip or Host Serial No Username Password ImageUrl Actions =
| ) | Cancel
| 0K —
Save

Confirm password:

Hllustration 3-4. Informations sur la caméra dans 'onglet Caméras externes

4. Sélectionnez @

lllustration 3-5. Caméra externe

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés

3. QubeVu Manager redémarre et revient a la page d’accueil. Revenez a 'onglet Caméras externes et appuyez sur Test.
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4.0

Réglages des mesures

Cette section donne un apercu des instructions du menu Measurement Settings (Réglages des mesures) de 'iDimension PWD.

Le menu Measurement Settings (Réglages des mesures) permet & un utilisateur de modifier les réglages dans les menus des
paramétres.

Pour accéder au menu Measurement Settings (Réglages des mesures), utilisez la procédure suivante :

1.

Appuyez sur @ ’.‘52}““ dans le menu QubeVu Manager (lllustration 2-1 a la page 8) pour accéder au menu

Admin Tools (Outils d’administration).
L’écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et
password.

Appuyez sur @ Setup dans le menu Admin Tools (Outils d’administration) (lllustration 2-2 a la page 9) pour
accéder au menu Setup (Configuration).

Measureme

Appuyez sur @ Settings " dans le menu Setup (Configuration) (lllustration 3-1 a la page 12) pour accéder au
menu Measurement Settings (Réglages des mesures).

Pour naviguer dans le menu Measurement Settings (Réglages des mesures), utilisez les informations suivantes :

Paramétre Description
Réglages des mesures Réglages des mesures (Section 4.1)
Capteurs a distance Réglages des capteurs a distance (Section 4.2 4 la page 22)
Réglages d’homologation Réglages d’homologation (Section 4.3 a la page 24)

Tableau 4-1. Navigation dans les réglages des mesures
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Réglages des mesures

41 Onglet des réglages des mesures

Modifiez les valeurs dans Paramétres dans Measurement Settings (Réglages des mesures). Consultez le Tableau 4-2 a la
page 19 pour les informations sur le paramétre.

& QubeVu Measurement Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings Device: ArchPWD - Running | Address: 10.2.130.77 &
EE
Measurement Remote Certification =
Settings Sensors Settings 4
| Cancel

Calibration Parameters @ Locking @ Long Term Storage @ Pt
Platform height (in): 0 Dim rect score threshold (%): 30 Audit trail retention (days): 0
Calibration object height (in): 02 Cuboid score {%): 95 Delete audit trail... Save
Zero height max change (in): 3

Depth Sensor @
Item Tracking @ Factory focal length (pixels): 400
Tracker config string: Focal length {pixels): 400
-heol 1.0 colSens 0.3 -softThresh 1 -interpMethoc| Depth min (in): 276
RGB diff threshold (%): 30, Depth max (in): 128
Apply depth mask: & On & Off Depth camera height (in): 132
Disk finder radius (mm}): 25 Parallax: 0.00000C
Disk finder threshold (%): 85|
Edge threshold (%): 30 Low Resolution Camera @

Factory focal length (pixels): 269

Focal length (pixels): 269

Results @

Ravr dimension: On ® Off O Restore

@ Delete Parallax

lllustration 4-1. Onglet des réglages des mesures

No
d’article Paramétre Description
1 Parametre d'étalonnage |Hauteur de la plateforme (po) — Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : 0
Hauteur de l'objet d’étalonnage (po) — Ne pas modifier
Par défaut : 0,2
Modifier la hauteur zéro max (po) — Non utilisé pour cette application, ne pas modifier le réglage par défaut
Par défaut : 6
Tableau 4-2. Parametres des réglages des mesures
—
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No
d’article Parameétre Description
2 Suivi d'articles Chaine de configuration du traceur — Non utilisé pour cette application, ne pas modifier le réglage par défaut
Par défaut : -hcol 1.0 -colSens 0.3 -softThresh 1 -interpMethod
Seuil de différence RVB (%) — Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : 30
Profondeur appliquée max — Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : On
Sélections : On ou Off
Rayon de la recherche de disque — Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : 25
Seuil de la recherche de disque — Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : 85
Seuil du bord — Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : 30
3 Verrouillage Seuil de pointage de rect de dim (%) — Non utilisé pour cette application, ne pas modifier le réglage par défaut
Par défaut : 30
Pointage cuboide (%) — Non utilisé pour cette application, ne pas modifier le réglage par défaut
Par défaut : 95
4 Capteur de profondeur |Longueur focale d'usine (pixels) — Ne pas modifier
Par défaut : 400
Longueur focale (pixels) — Ne pas modifier
Par défaut : 400
Profondeur min (po) — Valeur de profondeur de seuil en dessous de laquelle toute mesure de profondeur renvoyée
par le capteur sera ignorée;
Cette valeur est la distance minimale en pouces entre la téte de I'unité et I'objet qu'elle doit mesurer
Par défaut : 27,6
Profondeur max (po) — La hauteur totale maximale de la caméra est de moins 4 po par rapport a la hauteur totale
pour compenser la hauteur de I'appareil; I'iDimension PWD ne reconnaitra pas un article de moins de 4 po
Par défaut : 128
Hauteur de la caméra de profondeur (po) — La mesure du bas des capteurs a distance IFM vers le haut de la balance
au sol ou de la surface de dimensionnement
Par défaut : 132
Parallaxe — Non applicable pour cette application
Par défaut : 0
5 Caméra basse résolu- | Longueur focale d'usine (pixels) — Non applicable pour cette application, ne pas modifier, pour une utilisation avec la
tion téte principale QV Core
Par défaut : 269
Longueur focale — Non applicable pour cette application, ne pas modifier, pour une utilisation avec la téte principale
QV Core
Par défaut : 269
6 Résultats Dimension brute — Renvoie les résultats bruts qui n’ont pas été arrondis a la division la plus proche;
Par défaut : Off
Sélections : On ou Off
7 Stockage a long terme | Conservation des audits métrologiques (jours) — Utilisé si 'extraction de données est activée;

Spécifie le nombre de jours pendant lesquels les données capturées seront conservées dans le stockage a long terme;
le stockage a long terme est géré dans 'onglet d'extraction des données des réglages généraux et peut étre affiché
dans la fonction d’inspecteur

Par défaut : 0

Supprimer I'audit métrologique — Supprime le contenu du stockage a long terme conservé en mémoire

Tableau 4-2. Parameétres des réglages des mesures (suite)
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Réglages des mesures

Restaurer

Restaure les parameétres de I'onglet Measurement Settings (Réglages des mesures) aux valeurs par défaut ou restaure
a partir d'un fichier de sauvegarde précédemment enregistré.

1. Sélectionnez (& Restore . Le message de restauration aux valeurs d'usine s'affiche.

| QubeVu Manager

Press OK to do a Factory
restore or upload a restore file.

Selecu: | Browse...

lllustration 4-2. Invite de restauration

2. Appuyez sur e pour restaurer les réglages d’usine par défaut ou si vous sauvegardez & partir d’un fichier, appuyez sur

Browse... |pour sélectionner un fichier de sauvegarde.

3. Appuyez sur @ L'iDimension PWD redémarre aprés la restauration.

Supprimer Parallaxe

Cette commande ne doit pas étre utilisée a moins d'étre dirigée par I'équipe de dimensionnement de Rice Lake Weighing Systems.
Un étalonnage d'usine peut étre nécessaire. Non applicable, ne pas modifier.

Sélectionnez (X) Delete Parallax .

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 21
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4.2 Onglet Capteurs a distance

L'onglet Capteurs a distance permet d’accéder au réglage et a I'état de configuration du capteur a distance de I'iDimension PWD.
L'onglet Capteurs a distance peut aussi étre utilisé pour déterminer I'état de fonctionnement d'un capteur a distance.

&1 QubeVu Measurement Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings B
Measurement @ Remote Certification s
Settings Sensors Settings y A
( Cancel
Remote Sensors Settings Remote Sensors Discover S—r
Calibration Board Number of
Blocks Width: Ref Id Serial No. Hostname Calibrated  Status Action Save
Calibration Board Number of
Blocks Length: ® 1 030303-41-15 192.168.0.215 res Removable Remove
Calibration Board Width (mm): o e Removable  Remove
Calibration Board Length S - o
(mm}: 192.168.0.214 ves Removable Remove
S:i:,:?j;?lii:f;gu{l:i 03D 0-82-D3. local 192.168.0.213  Yes Removable Remove
Protrusion Update Minimum 5 03D303-40-80-BE.local 192.168.0.212  Yes Removable  Remove
Coverage (%):
Protrusion Floor Tolerance 3 B e Al
(®):
Protrusion Bias (%):
Pratrusion Height Bias (%):
lllustration 4-3. Réglages des capteurs a distance
Paramétre Description
Planche d'étalonnage Ne pas modifier
Largeur du nombre de blocs | Correspond a l'objet d'étalonnage pour le PWD
Par défaut : 7
Planche d'étalonnage Ne pas modifier
Longueur du nombre de blocs Correspond a I'objet d’étalonnage pour le PWD
Par défaut : 8
Planche d'étalonnage Ne pas modifier
Largeur (mm) Correspond a I'objet d'étalonnage pour le PWD
Par défaut : 982
Planche d'étalonnage Ne pas modifier
Longueur (mm) Correspond & l'objet d'étalonnage pour le PWD
Par défaut : 1118
Saillie en arriére-plan Ne pas modifier
Couverture minimum (%) Gére la couverture minimum du fond définie dans ipaddress/log pour permettre au systéme de fournir une dimension valide
Par défaut : 65
Mise & jour de la saillie Ne pas modifier
Couverture minimum (%) Gere la couverture en pixels minimum valide définie dans ipaddress/log pour permettre au systéme de fournir une
dimension valide
Par défaut : 75
Plancher de la saillie Ne pas modifier
Tolérance (%) Hauteur de la caméra de profondeur x%; Données ignorées par les capteurs
Par défaut : 3
Biais de saillie (%) Ne s’applique pas pour cette utilisation, ne pas modifier
Par défaut : 0
Biais de hauteur de saillie (%) |Non utilisé pour cette application
Par défaut : 0

Tableau 4-3. Réglages des capteurs a distance

REMARQUE : L’iDimension PWD utilise 4 capteurs comme configuration standard en usine. Un 5¢ capteur aérien en option
est nécessaire pour dimensionner le matériau d’emballage de palette hautement réfléchissant.
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&1 QubeVu Measurement Settings

Réglages des mesures

User: admin (Log out)

QubeYu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings

Device: ArchPWD - Running | Address: 10.2.130.77

Measurement Remote Certification —
Settings Sensors Settings
Cancel
\ 4
—

Remote Sensors Settings Remote Sensors Discover
Calibration Board Number of
Blocks Width: Ref Id Serial No. Hostname Calibrated  Status Action Save
Calibration Board Number of ~
Blocks Length: (O] 1 03D303-41-19-6C.local 192:168.0.215 Yes Removable Remove
Caliation Soard Wit (n). 03D303-40-8B-BC, local 192.168.0.211  Ves Removable ~ Remove
Calibration Board Length
(mm): $ 03D303-40-51-3E. local 197.168.0.214 Yes Removable Remove
Protrusion Background

inimum Coverage [%): 0-82-D3.local Yes Remove
Minimum Coverage (%):
Protrusion Update Minimum g 5 192, Yes Remove
Coverage (%):
Protrusion Floor Tolerance 9 Arld Al -Remeie Al
()
Protrusion Bias (%):
Protrusion Height Bias (%):

Illustration 4-4. Capteurs a distance : Réglages Discovery

Paramétre Description
Discovery Lors d’'une nouvelle installation, I'utilisation d’une fonction « Remove All » (Tout supprimer) ou le remplacement du capteur,
sélectionnez cette fonctionnalité pour mettre a jour le tableau des capteurs a distance et le micrologiciel avec capteurs IFM
utilisés pour le systeme iDimension
Réf. La sélection « Réf » ou référence configure le capteur qui sera utilisé comme référence visuelle lors de la configuration de
« Set Work Area » (Définir la zone de travail) dans le menu d'étalonnage et définit correctement les indications Out-Of-Bounds
(Hors plages) sur l'affichage USB; si un cinquiéme capteur aérien est utilisé, 'iDim PWD sélectionnera automatiquement
ce capteur comme capteur de référence
D Affectation automatique du capteur par micrologiciel; le numéro d'identification est configuré dans le capteur IFM a l'aide de
I'assistant de vision
No de série Numeéro de série du capteur IFM
Nom de 'héte Adresse IP du capteur IFM; les adresses IP sont configurées a I'aide de I'assistant de vision IFM et doivent utiliser la méme
adresse réseau et le méme sous-réseau avec des numéros d’hdte uniques comme parametres de réseau iDimension PWD
Les réglages d'usine par défaut des capteurs IFM sont :
ID1=192.168.0.4
ID2=192.168.0.5
ID 3=192.168.0.6
ID 4=192.168.0.7
ID 5 =192.168.0.8 (applicable pour une installation a 5 capteurs)
Etalonné Le paramétre Etalonné indique si le capteur individuel a été préalablement étalonné ou non
Non - Lors de l'installation initiale, les capteurs n'ont pas été étalonnés sur I'unité individuelle; aprés un étalonnage réussi,
I'état passera a Oui; si un capteur a été remplacé sur le terrain, un nouveau numéro de série apparaitra et affichera Non
OUI - Les capteurs a distance ont été étalonnés lors de I'installation initiale; si les capteurs, 'adresse IP a été changée sur
le terrain apres l'installation, assurez-vous de retirer tous les capteurs, d'effectuer une découverte et d'ajouter de nouveaux
capteurs avant d’effectuer un nouvel étalonnage
Etat Le fichier d'état définit I'état de connexion actuel de chaque capteur aprés l'installation initiale, la découverte et I'action de tout
ajouter a été effectuée
Amovible — Le capteur a été identifié lors de l'installation initiale
Ajout en attente — Le capteur n'a pas été ajouté
Déconnecté — Le capteur n'est pas connecté au commutateur réseau ou le capteur présente une erreur
Tableau 4-4. Réglages des capteurs a distance Discovery
]
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Parametre Description

Correction Sélections disponibles :
Ajouter — Ajouter individuellement chaque capteur au micrologiciel intégré pour une utilisation avec I'Dimension PWD; il est
recommandé d'utiliser « Add All » (Tout ajouter); aprés avoir sélectionné cette fonction, un étalonnage est requis
Supprimer — Retirer individuellement chaque capteur du micrologiciel intégré pour I'utiliser avec iDimension PWD; il est
recommandé d'utiliser « Remove All » (Supprimer tout) lors du changement de capteurs ou d'adresses IP, puis d’ajouter tout;
apres avoir sélectionné cette fonction, un étalonnage est nécessaire

Ajouter tout Sélectionnez cette fonction pour ajouter tous les capteurs lorsque I'état est « Pending Add » (En attente d’ajout); I'étalonnage est

requis apres la sélection
Supprimer tout Sélectionnez cette fonction pour supprimer tous les capteurs lorsque I'état affiche amovible; a utiliser lors du changement d’un

capteur ou du changement d’adresses IP apres I'étalonnage; I'étalonnage est requis aprés la sélection

Tableau 4-4. Réglages des capteurs a distance Discovery (suite)

4.3 Onglet des réglages d’homologation

L'onglet Certification Settings (Réglages d’homologation) gere les indicateurs de taille insuffisante et surdimensionnée et
configure la résolution affichée utilisée lors du dimensionnement. Les valeurs par défaut indiquées ci-dessous ne doivent pas
étre augmentées ou diminuées & moins d’instructions de l'usine.

Si 'application est homologuée pour un usage réglementé, sélectionnez PWD NTEP 19-076 dans le profil de configuration
pour ajouter le numéro d’homologation a afficher sur I'écran de l'inspecteur.

&1 QubeVu’Measurement Settings

QubeVu Manager » Adimin Touls > Setup > Measurement Setlings Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42 |
-
Measurement Remote Certification —
Settings Sensors Settings Yy A
( Cancel |
N J/'
Select from one of the following . —
configuration profiles Cuboaids Irregulars gl
— Current settings — ¥ same as Cubiods 4
9 Drop & Clear save |
Division (in) 05 by o
ertificate number: - " —
Certificate number Minimum length (in): (3
19-076A1 LI i P
Minimum vidth (in): A
Certificate type NTEP :
Mininum height (in):
yimensloning unit:
Rlmwensloning unit: Maximum lergth (in): 77
Warmup threshald {mins):
CunE el i) ’ Maximum vidth (in): 72
sire Refir nt: ® off 1
Require Refinement On'® Off Maximum height (in): 72
Minimum operating -10
temperature (*C):
Maximum operating 10,

temperature (*C):
Operation note:

For measurement of singulated ilems.

lllustration 4-5. Onglet des réglages des mesures
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Réglages des mesures

No
d’article

Paramétre

Description

1

Profils de configuration

Les profils de configuration modifieront le systéme aux bonnes unités de mesure et aux parameétres de mesure

requis pour l'installation
Sélections : NTEP19-040, Métrique, Usuel américain

NTEP 19-040 - Configuré 'appareil pour les pouces en fonction des réglages homologués pour un usage
réglementé; le réglage ne peut pas étre modifié

Métrique — Configuré 'Dimension PWD pour les mesures métriques et permet la configuration des réglages
disponibles

Usuel américain — Configuré I'iDimension PWD pour les mesures en pouces et permet la configuration des
réglages disponibles

Numéro d’homologation — Numéro d’homologation

Unité de dimensionnement — Mesure pour I'unité de poids utilisée
Sélections : po, kg

Seuil de préchauffage
(minutes)

Au redémarrage du systéme, la durée de préchauffage nécessaire au systéme avant d’entrer en mode Prét
Par défaut: 0

Nécessite un raffinement

Ne pas modifier
Par défaut : Off
Sélections : On ou Off

Température de fonctionnement minimum (C°) — La température minimum a laquelle I'unité peut fonctionner

Température de fonctionnement maximum (C°) — La température maximum a laquelle l'unité peut fonctionner

Remarque de fonctionnement — Champ permettant a l'opérateur d’ajouter des remarques

Taille des cuboides

Gere l'incrément affiché de la mesure sur I'affichage USB et I'état; la modification de la taille de la division n’affecte pas
la précision
Division : 0,5 po (1 c¢m)

Minimum (L x | x H)

Geére l'indicateur de taille insuffisante sur I'écran USB et 'API du service Web

Maximum (L x | x H)

Gére l'indication de surdimensionnement sur 'écran USB et I'API du service Web

Irréguliers

Les irréguliers partagent les mémes informations que les cuboides

Tableau 4-5. Réglages d’homologation
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5.0  Etalonnage

Cette section donne un apergu des instructions du menu Calibration (Etalonnage) de I'Dimension PWD.

Le menu Calibration (Etalonnage) donne accés aux informations suivantes :
« Réglages d'étalonnage pour les configurations Sensor Calibration (Etalonnage du capteur) et Set Work Area

(Définition de la zone de travail)

+ Etalonnage de la caméra — si nécessaire, étalonne I'iDimension PWD & l'aide de I'objet d’étalonnage

Pour accéder au menu Calibration (Etalonnage), utilisez la procédure suivante :

1. Appuyez sur @ ﬁ*gi;};"“ dans le menu QubeVu Manager (lllustration 2-1 a la page 8) pour accéder au menu
Admin Tools (Outils d’administration).
2. L’écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et

assword.

3. Appuyez sur (@)} Calibration dans le menu Admin Tools (Outils d'administration) (llustration 2-2 & la page 9)

pour accéder au menu Calibration (Etalonnage).

QubeVu’ Calibration ot

QubeVu Manager > Admin Tools > Catibration

Ly C libration
Set Work Area

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Calibrate remote sensors.

Set work area.

lllustration 5-1. Menu d’étalonnage

Paramétre

Description

Etalonnage de capteur

Etalonner les capteurs & distance (Section 5.1 a la page 28)

Définir la zone de travail

Définir la zone de travail (Section 5.2 a la page 34)

Tableau 5-1. Navigation dans I'étalonnage
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Objet d’étalonnage
Un objet d'étalonnage est fourni avec chaque unité et est nécessaire pour I'étalonnage. L’objet d'étalonnage est un damier carré
de 8 x 7 et est emballé dans un carton de 982 mm x 1118 mm (57 po x 48 po) avec des insertions de protection en mousse.

Les objets d’étalonnage doivent étre propres, sans empreintes digitales ni dommages. Pour ranger I'objet d’étalonnage,
remballez-le soigneusement dans le carton pour une utilisation ultérieure.

1118 mm

[
EEEE -

lllustration 5-2. Objet d’étalonnage
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5.1 Alignement et étalonnage du capteur IFM

La configuration initiale nécessite I'alignement des capteurs IFM vers le milieu de la balance au sol & I'aide des croisés de
réticules.

L’étalonnage nécessite I'utilisation de I'objet d'étalonnage, ainsi que la procédure en 5 points. L'étalonnage est effectué en
plagant I'objet d'étalonnage sur la balance au sol, en commengant a la position 4 heures (120°) et en faisant tourner I'objet
de 30° a chaque étape.

1. Appuyez sur @ {?irﬁfﬁml dans le menu Calibration (Etalonnage) (lllustration 5-1 & la page 26) pour accéder
au menu Remote Sensors Calibration (Etalonnage des capteurs a distance).

B QubeVu Camera Calibration

QubeYu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Last calibrated: Fri Dec 06 2019 12:39:40 GMT-0600 (Central Standard Time) Press "Edit” to enter into
Configuration mode.

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes

Confidence: 95% Save

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
> 1118

lllustration 5-3. Etalonnage des capteurs a distance

2. Alignez les capteurs a distance vers le centre de la balance au sol en utilisant les croisés de réticules fournis par les
capteurs IFM comme guides.

+ Assurez-vous que les tiges du capteur sont solidement montées en place
+ L’alignement exact n'est pas essentiel
+ L’alignement consiste a définir la position d'étalonnage de chaque capteur

3. Appuyez sur e pour accéder au mode de configuration. Si un menu contextuel s'affiche, actualisez le navigateur

Web.
4. Placez I'objet d’étalonnage sur la balance.

28 Visitez notre site Web au www.RicelLake.com WEIGHING SYSTEMS


https://www.ricelake.com

Etalonnage

5. Alignez I'objet d'étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage
a 4 heures avec I'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-4).

Ensemble de la tour

12
Base de

" +\l/ la balance

Illustration 5-4. Tourner a 4 heures

6. Appuyez sur @

B QubeVu’ Camera Calibration

Auto exposure: ® 0n© Off
. Edit
Exposure (ms): [

Main sensor calibrated: Yes 4
Confidence: 0% | Calibrate
Sensor 1 calibrated: Yes N y
Confidence: 95%
Sensor 2 calibrated: Yes —
Confidence: 95% ,
Sensor 3 calibrated: Yes 7
Confidence: 95% ~—
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95% Save

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
% 1118

lllustration 5-5. Etalonnage d’objet 1
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7. Alignez I'objet d’étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage
a 5 heures avec I'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-6).

8. Appuyez sur .

B QubeVu’ Camera Cali

12
—H

11

Ensemble de la tour

1 Base de
la balance

“

“

7

6

Illustration 5-6. Tourner a 5 heures

bration

HL

2

5

User: admin |

Toals > Calibration > Remote Se

nsors Calibration

-

Step 2 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® On U Off

Exposure (ms): o

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
1118

Edit

lllustration 5-7. Etalonnage d’objet 2
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9. Alignez I'objet d'étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage
a 6 heures avec I'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-8).

Ensemble de la tour

1 1 JE\ 1 Base de

la balance

2

Illustration 5-8. Tourner a 6 heures

10. Appuyez sur .

B QubeVu’ Camera Calibration

Step 3 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® On 0 Off
Exposure (ms):

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by &
(Calibration board size (mm): 982 by
o 1118

lllustration 5-9. Etalonnage d’objet 3
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11. Alignez I'objet d’étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage
a 7 heures avec I'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-10).

Ensemble de la tour

M = 1

Base de
la balance

2

lllustration 5-10. Tourner a 7 heures

12. Appuyez sur .

B QubeVu’ Camera Calibration

Step 4 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® on off —<
Exposure (ms): [ (Calibra\e \
R e
Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% V—
Sensor 1 calibrated: Yes ( Cancel |
Confidence: 95% \ /
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
v 1118

lllustration 5-11. Etalonnage d'objet 4

32 Visitez notre site Web au www.RicelLake.com WEIGHING


https://www.ricelake.com

Etalonnage

13. Alignez I'objet d’étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage
a 8 heures avec I'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-12).

Ensemble de la tour

M = 1

Base de
la balance

2

lllustration 5-12. Tourner a 8 heures

14. Appuyez sur .

v

B QubeVu' Camera Calibration

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote

Step 5 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® On ' Off
Exposure (ms): 0

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% g
Sensor 1 calibrated: Yes f
Confidence: 95%
Sensor 2 calibrated: Yes et
Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
= 1118

lllustration 5-13. Etalonnage d’objet 5

REMARQUE : Si I’étalonnage échoue, vérifiez si la lumiére directe du soleil affecte le systéme, puis effectuez un nouvel
étalonnage.
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15. Une fois I'étalonnage réussi, appuyez sur @ Le systéme revient au menu Calibration (Etalonnage).

8 QubeVu' Camera Calibration

Last calibrated: Mon Oct 28 2019 10:27:18 GMT-0500 (Central Daylight Time)

Calibration successful. Click
" to save this calibration,
o
jous settings. - P

. Calibrate |
Calibration saved bensor calibrated: Yes
successfully. i : 0% N

Now restarting Qubevu. r 1 calibrated: Yes

=
Please wail... r 2 calibrated: Yes Cancel |

Confidence: 96% ~ |

lllustration 5-14. Etalonnage réussi

5.2 Configuration de la zone de travail
L'option Setup Work Area (configuration de la zone de travail) configure I'iDimension PWD pour vérifier les indications hors plages.

1. Appuyez sur Set Work Area dans le menu Calibration (Etalonnage) (lllustration 5-1 & la page 26)

pour accéder au menu Set Work Area (Définir la zone de travail).

-$. t‘"\f d\(\lkA!@a User= admin  (Log out) (Restart

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Set Work Area

Device: PWD1 Running | Address: 192.168.0.42

Last calibrated: Tue Nov 19 2019 15:11:58 GMT-0600 (Central Standard Time) Press "Edit" to enter into

Configuration mode. Edit
Cancel

Main Sensar Sensor 1 {192.168.0.212)

Sensor 2 (192.168.0.211) Sensor'3 (152.168.0.214)

-

lllustration 5-15. Réglages de la zone de travail
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2. Appuyez sur e et configurez les réglages comme indiqué ci-dessous :

REMARQUE : Rice Lake Weighing Systems suggére d’utiliser une zone de travail d’'un minimum de 76 po pour assurer
un bon positionnement de la palette maximale de 6 pi x 6 pi.

@ Set Work Area ser: adin

Qubelfu Manager > Admin Tools > Calibration > Set W

Last calibrated: Thu Jun 04 2020 13:32:30 GMT-0500 (Central Daylight Time} Angle: -48| ® i
Width: 1880 mm ol
D 7 e
Save
Height: 1730| mm b .

.". h
Sensor 2 0,212, Sensar 3 (1 211

lllustration 5-16. Configuration de la zone de travail

REMARQUE : Les valeurs négatives (-48) sont définies a I'aide de la barre coulissante. Modifiez seulement les valeurs
numeériques (-xx).

REMARQUE : Les valeurs par défaut indiquées dans I'lllustration 5-16 est seulement a titre de référence.
Reportez-vous au Tableau 5-2 pour les valeurs par défaut.

Définition Description

Angle Saisissez la valeur de 'angle de zone de travail souhaité
Par défaut ; -48°

Largeur Saisissez la valeur de la largeur de zone de travail souhaité
Par défaut : 1880 mm (74 po)

Hauteur Saisissez la valeur de la hauteur de zone de travail souhaité
Par défaut : 1730 mm (68 po)

Centre X Saisissez la valeur de centre X de zone de travail souhaité
Par défaut : 20 mm (0,78 po)

Centre Y Saisissez la valeur de centre Y de zone de travail souhaité
Par défaut : 50 mm (1,97 po)

Tableau 5-2. Valeurs de la zone de travail

3. Appuyez sur e pour continuer.
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6.0 Réseau

Cette section donne un apergu des instructions de configuration du réseau de 'iDimension PWD.

Utilisez I'outil Network (Réseau) pour définir les parameétres réseau.

—

*+ Appuyez sur g Network dans le menu Setup (Configuration) (lllustration 3-1 a la page 12) pour accéder au menu
Network (Réseau).

6.1 Onglet des réglages du réseau

L'onglet Network Security (Sécurité du réseau) permet d'accroitre la sécurité en chiffrant les communications avec
I'iDimension PWD a l'aide du protocole de transfert hypertexte sécurisé (HTTPS). Par défaut, la communication avec
liDimension PWD se fait par HTTP.

E3: QubeVu Network

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Hetwork Interface @L'E'»"EE: PWDM - Running | Address: 192.168.0.42
= Network Network =
Settings Security y

Update the values and click “Save” to save the changes or “Cancel” to return.

(1) owee:
@ IP address: 192 168.0.42

@ Subnet mask: 255 .255.255.0

@ Gateway: [192.168.0.1

@ Hardware address:  |2¢-94:64:02:73:73

@ Host name:  PWD1

lllustration 6-1. Réglages de l'interface réseau par défaut
Saisissez ou modifiez les réglages pour le réseau.

No
d’article Parametre Description

1 Interface DHCP Ne pas modifier
Par défaut : eth1

2 Adresse IP Si DHCP n’est pas coché, définissez une adresse IP unique pour chaque iDimension PWD installé
Consultez 'administrateur réseau si vous n'étes pas certain de la fagon d’attribuer une nouvelle adresse IP; Si vous utilisez des
adresses IP fixes, accédez a iDimension
PWD & partir du nom d’héte ou de I'adresse IP : http://<hostname>/; http://<ip address>/
Adresse IP par défaut : 192.169.0.1

3 Masque de sous- | Consultez I'administrateur réseau pour connaitre le bon réglage
réseau Par défaut : 255.255.255.0

4 Passerelle Consultez I'administrateur réseau pour connaitre le bon réglage
Par défaut : 192.168.0.2

Tableau 6-1. Paramétres de l'interface réseau
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No
d’article| Parameétre Description
5 Adresse du matériel | Ne pas modifier
Chaque iDimension PWD possede une adresse MAC de matériel unique
6 Nom de I'hote Le nom de I'hdte par défaut est la partie alphanumérique du numéro de série de 'appareil; un nom d’héte unique peut étre défini
pour chaque appareil;
Le nom de I’h6te peut comporter jusqu'a 15 caractéres
7 Nom de l'appareil  |Par défaut : PWD1

Tableau 6-1. Parametres de l'interface réseau (suite)

6.2 Onglet de sécurité réseau

Sélectionnez I'onglet Network Security (Sécurité réseau) pour afficher les réglages actuels. Pour configurer Network Security
(Sécurité réseau), suivez les procédures ci-dessous :

1.
2.
3.

Sélectionnez Enable HTTPS (Activer HTTPS) pour activer le protocole HTTPS.

Sélectionnez | Choose File .
Sélectionnez le fichier de certificats.
+ Les certificats peuvent étre auto-signés ou fournis par un tiers. lls ne sont pas fournis exclusivement par Rice Lake

Weighing Systems.

Saisissez le nom du fichier du fichier clé, fichier de certificats et phrase passe clé.
Appuyez sur (5}

Upload pour transférer les informations du PC vers l'iDimension PWD.

E: QubeVu Network

Netweork
Settings

S5L certificate

¥
|
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Metwork Interface Device: PWD1 - Running | Address: 152.168.0.42 Ell

Network p—
Security Y

Public key algorithm

Issuer

Subject

Validity

Usage

Thumb print algorithm

Thumb print

Enable HTTPS:

Upload new key and certificate

Key pass phrase:

Key file: | Choose File | No file chosen Cert file: | Choose File | No file chosen

lllustration 6-2. Onglet de sécurité réseau

REMARQUE : Lorsque HTTPS est activé, les adresses HTTP et HTTPS sont toutes accessibles.
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7.0

Caractéristiques techniques

Dimensions du produit

Longueur 92,7 po (235,46 cm)
Largeur 117,34 po (298,04 cm)
Hauteur 131,86 po (334,92 cm)

Poids 993,64 Ib

Plage de mesures homologuées pour un usage réglementé

Capacité Minimum Maximum

Longueur 6 po (15,24 cm) 72 po (182,88 cm)
Largeur 6 po (15,24 cm) 72 po (182,88 cm)
Hauteur 6 po (15,24 cm) 72 po (182,88 cm)

Capacités de mesure

48 po x 42 po x 84 po (121,92 cm x 106,69 cm x 213,36 cm)
Contactez I'usine pour obtenir plus d’exemples

Incrément de mesure

Division +0,5 po (1,27 cm)

Débit

Durée moyenne de transaction de 7 secondes

Caractéristiques de rendement

La majorité des surfaces sont capturées, les surfaces transparentes/
translucides et brillantes peuvent fournir une variance

Placement de I’article

Une seule palette centrée sur la balance au sol pour de meilleures
performances

Hauteur minimum de la palette
Palettes en bois de 4,25 po (10,80 cm)

Formes

Les formes solides (saillies de 3 po [7,62 cm] ou plus) seront incluses dans les
dimensions

Conditions d’'éclairage
Fonctionne dans tous les environnements d'éclairage intérieur

Contenu du systéme
iDimension PWD

Objet d’étalonnage 12pox 12 pox 12 po

(30,48 cm x 30,48 cm x 30,48 cm)
Boite de test

Vitesse de dimensionnement

Dans les 2 secondes suivant le moment ol la zone cible est dégagée et
I'unité a été déclenchée pour la lecture

Espace au sol dégagé

Pour un meilleur rendement, prévoyez une zone de 15 pi (457 cm) de
largeur sans murs, étagéres de rangement ou barrieres

Hauteur minimum du plafond

335,28 cm (11 pi)

Hauteur du capteur
304,8 cm (10 pi)

Interface réseau

Une adresse IP statique requise lorsqu’elle est utilisée avec un PC mobile;
jusqu'a 11 adresses IP réservées lorsqu’elles sont connectées directement
au réseau

Spécifications d’alimentation

Source d'alimentation unique (96-264 V CA), avec cable d’alimentation de
25 pi (762 cm)

Caméra réseau en option

Caméra par cable réseau POE de 0,24 cm (2,4 mm) avec angle de caméra
ajustable sur 3 axes et cote IP24;

Standard 2 688 x 1 606 pixels, 96 dpi a 751 kb sortie standard au format .jpeg;

Configuration de I'heure et de la date, balaye I'ID, le no de série du
systéme, les dimensions et les indicateurs dimensionnels

Température de fonctionnement
14° 3104 °F (-10° 440 °C)
Humidité

0-90 % sans condensation

Garantie
Garantie limitée de deux ans
Garantie limitée de cing ans, capteurs seulement

Homologations
NTEP
CoC 19-076

L'iDimension PWD est conforme a la partie 15 des régles de
RC la FCC.

Son fonctionnement est assujetti aux conditions suivantes :

+ Cet appareil ne doit causer aucune interférence nuisible.

+ Cet appareil doit accepter toute interférence regue,
y compris les interférences qui peuvent provoquer
un fonctionnement indésirable.
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