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Introduccion

1.0  Introduccion

Este manual proporciona una vision general sobre como configurar QubeVu Manager para el iDimension PWD.

Asegurese de que la unidad iDimension PWD esté completamente montada siguiendo las Instrucciones de montaje de
iDimension PWD (n.° de ref. 198812).

Cuando conecte este dispositivo a un programa de terceros, consulte la documentacion del fabricante del software para
obtener informacion sobre la instalacion y los parametros de configuracion, segin sea necesario.

Los manuales estan disponibles Rice Lake Weighing Systems en www.ricelake.com/manuals
Encontraréa informacion sobre la garantia en www.ricelake.com/warranties

1.1 Recursos adicionales
Para obtener recursos adicionales, consulte la siguiente informacion:

Instrucciones de montaje de iDimension PWD

Las instrucciones de montaje de iDimension PWD (n.° de ref. 198812) proporcionan una vision general sobre coémo montar

el sistema iDimension PWD.

Manual de operacion de iDimension PWD

El Manual de operacion de iDimension PWD (n.° de ref. 198811) proporciona una vision general sobre cémo operar el sistema
iDimension PWD.

Guia de administrador de iDimension PWD

La Guia de administrador de iDimension PWD (198680) ofrece una descripcion detallada de los requisitos de instalacién,
el funcionamiento del iDimension PWD y los parametros de configuracion que se deben cambiar en QubeVu Manager para
modificar el rendimiento de la unidad.

La Guia de administrador de iDimension PWD se proporciona con cada unidad.

Manual técnico del controlador e indicador de la serie 880 Performance™

El Manual técnico del controlador e indicador de la serie 880 Performance (n.° de ref. 158387) ofrece una descripcién detallada
de los procedimientos de instalacién, configuracién y funcionamiento del indicador 880.

Manual de instalacion de SUMMIT® 3000

El Manual de instalacion de SUMMIT 3000 (n.° de ref. 76012) proporciona una descripcion detallada del procedimiento
de instalacion de la bascula SUMMIT 3000.

1.2  Seguridad

Definiciones de seguridad:

PELIGRO: Indica una situacién de peligro inminente que, en caso de no evitarse, causara lesiones graves o la muerte.
Incluye los peligros que quedan expuestos cuando se retiran las protecciones.

m ADVERTENCIA: Indica una situacién potencialmente peligrosa que, de no evitarse, podria provocar lesiones graves o la
muerte. Incluye los peligros que quedan expuestos cuando se retiran las protecciones.

m PRECAUCION: Indica una situacién de peligro potencial que, en caso de no evitarse, podria causar lesiones leves
0 moderadas.

@ IMPORTANTE: Indica informacién sobre procedimientos que, en caso de no respetarse, podrian producir dafios en el
equipo o deterioro y pérdida de datos.

Seguridad general

No opere ni trabaje en este equipo a menos que haya leido este manual y se comprendan todas las instrucciones.
@ No seguir las instrucciones o considerar las advertencias puede causar lesiones graves o fatales. Para obtener
mas ejemplares de los manuales, péngase en contacto con un distribuidor de Rice Lake Weighing Systems.

ADVERTENCIA

No considerar lo siguiente puede causar lesiones graves o fatales.
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m ADVERTENCIA: jRiesgo de descarga eléctrica! Asegurese de que el iDimension esté desconectado de la alimentacién
eléctrica antes de abrir quioscos o carcasas de cajas de union. No retire ni oculte las calcomanias de alta tension.

232618 232619
Figura 1-1. Calcomanias de alta tension

Para equipo conectable, el tomacorriente debe estar instalado cerca del equipo y presentar un acceso sencillo.
Siempre desconecte de la red eléctrica antes de comenzar a trabajar en el dispositivo.
No permita que menores de edad (nifios) o personas no autorizadas utilicen esta unidad.
No utilice sin todos los protectores instalados.

No introduzca los dedos en las ranuras o puntos potenciales de aprisionamiento.

No utilice este producto si alguno de sus componentes esta agrietado.

No altere ni modifique la unidad.

No retire ni oculte las etiquetas de advertencia.

No utilice la unidad junto al agua, evite el contacto con una humedad excesiva.
Mantenga la unidad seca.

Nunca utilice cables de alimentacion ni clavijas dafiadas, ni tomacorrientes aflojados.
Nunca toque el cable de alimentacion con las manos mojadas.

Monte sobre una superficie plana.

Nunca use el producto para ningtn otro fin que el previsto.

Siga las normas OSHA para la instalacion y el uso del equipo.

1.3  Informacioén reglamentaria

Este producto es un producto laser de Clase 1 conforme a IEC 60825-1:2007 Ed. 2.0 y cumple con la norma 21 CFR 1040.1
con arreglo al Aviso sobre laseres n.° 50. El producto integra un elemento dptico de difraccion, que genera una potencia de
salida maxima de 1,1 mW en la apertura con una longitud de onda maxima de 825 nm.

FCC

Este equipo ha sido probado y cumple los limites establecidos para un dispositivo digital de Clase A de acuerdo con la
Seccion 15 de las normas de la FCC. Estos limites se han previsto para ofrecer una proteccién razonable contra interferencias
perjudiciales cuando el equipo se utiliza en entornos comerciales. Este equipo genera, utiliza y puede emitir energia de
radiofrecuencia y, si no se instala y se utiliza de acuerdo con el manual de instrucciones, podria ocasionar interferencias
perjudiciales para la comunicaciones por radio. El uso de este equipo en una zona residencial puede provocar interferencias
dafiinas que el usuario deberéa corregir por cuenta propia. Los cambios o modificaciones no aprobados expresamente por
Postea, Inc. podrian anular la autorizacion otorgada por la FCC al usuario para operar el equipo.
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1.4

Introduccion

Requisitos de instalacion

@ IMPORTANTE: Evite la instalacién de la unidad cerca de la luz solar directa. La luz solar directa y la iluminacion superior
pueden causar pixeles vacios y ruido que afectaran al sistema al realizar un dimensionamiento.

1.5

Preparacion del sitio

Elija un lugar que cumpla los siguientes requisitos:

1.

© o Nk N

—
o

1.6

Bascula de montacargas disponible para colocacién del bastidor e instalacion de la bascula de piso.
Elevador de tijera 0 montacargas para montaje del soporte.

Alimentacién de 120 V en 25 pies.

Conexién de red, si procede, con direccion IP estatica.

Superficie plana de hormigén.

Altura minima del techo de 130 pulg. sin ninguna obstruccidn superior.

Espacio de piso minimo de 105 pulg. de profundidad y 84 pulg. de ancho para la instalacion.

Solo iluminacion interior, la luz solar directa puede afectar el rendimiento del dimensionamiento.
Solo para uso en interiores, clasificado de 0° a 40 °C (32° a 104 °F).

. Pdngase en contacto con el distribuidor local de la bascula para la instalacion y calibracién de su bascula de piso

Siguientes pasos

La configuracion adicional requiere la conexion del iDimension PWD a una PC desde una conexién de red para acceder
a QubeVu Manager.

1.

Conectar el iDimension PWD a la red (Apartado 2.0 en la pagina 8).

2. Calibracion del sensor remoto (Apartado 5.1 en la pagina 29).
3. Alineacion de los sensores IFM con el centro de la bascula de piso y calibracion (Apartado 4.0 en la pagina 19).
4. Los ajustes predefinidos de fabrica estan preconfigurados para el indicador 880 y el tipo de imagen .bmp.
5. Configurar la zona de trabajo y la zona de interés (Apartado 5.0 en la pagina 27).
6. Configure la red (Apartado 6.0 en la pagina 37).
]
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2.0 Conexionen red

Este apartado proporciona una vision general de las conexiones de red y la configuracién del iDimension PWD.

21 Conexion del puerto de servicio

La configuracion de iDimension PWD hace uso del firmware integrado, QubeVu Manager, al que se accede a través de una
direccién IP por una conexion Ethernet por cable usando un explorador web. El sistema esta ajustado de forma predefinida
a Dynamic Control Host Protocol (DCHP).

Para acceder a QubeVu Manager, conecte el iDimension PWD por Ethernet a una computadora, abra un navegador web
e ingrese:
http://192.168.0.2 0 169.254.1.1, que son los valores predefinidos de fabrica.

"5 QubeVu"Manager o i (o

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Operator, customer and demo
- Displays displays.

Opera 3 Export scan data or view scheduled
L'jp‘_' rator extracts’ status, efc.

» lools

X ’ System administration tools to help
Adn =i ’
)I (‘“ |T|[ ! you configure QubeVu to your
Aol
00Is environment.
@ grade existing license.

check license

License

Figura 2-1. Pagina de inicio de QubeVu Manager

Parametro Descripcion
Pantallas Mostrar informacion (Guia de administrador de iDimension PWD [n.° de ref. 198810])
Herramientas Informacion sobre las herramientas del operador (Guia de administrador de iDimension PWD
del operador [n.° de ref. 198810])
Herramientas Instrucciones de las herramientas de administracion (Apartado 2.2 en la pagina 9)
de administracion
Licencia Informacién de licencia (Guia de administrador de iDimension PWD [n.° de ref. 198810])

Tabla 2-1. Navegacion por la pagina de inicio de QubeVu Manager
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2.2 Herramientas de administracion

El ment Admin Tools se utiliza para configurar, calibrar, definir, actualizar, realizar copias de seguridad y ejecutar diagnésticos en
el sistema.

Para entrar en el menu Admin Tools, realice el siguiente procedimiento:
1. Pulse @ ;T\émn en el menu QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el ment Admin Tools.

2. Se muestra la pantalla de inicio de sesion de QubeVu Manager. El nombre de usuario y la contrasefia predefinidos
son admin y password.

8 QubeVu Admin Tools e o e

QubeVu Manager = Admin Tools Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Modify the configuration settings
Setup and define the work area and zone
of interest.
Calibration

Capture

ation settings and
jubeVu's cameras.

Modify the capture definiton for
Qube\u.

By Definitions
f‘ irmware Upgrade QubeVu's firmware
Upgrade
= Backup QubeVu's settings.
Backup
—
S Run diagnostics.
¥ Diagnostics
Figura 2-2. Menu de herramientas de administracion
Parametro Descripcion

Configuracion General (opcional y de bascula), hora y fecha, extraccion de datos y almacenamiento a largo plazo, medicién, ajustes de red

(Apartado 3.0 en la pagina 12)
Calibracion Ajustes de calibracion, definir el &rea de trabajo y calibrar las camaras (Apartado 5.0 en la pagina 27)
Definiciones Definiciones de captura para QubeVu (Guia de administrador de iDimension PWD [n.° de ref. 198810])
de captura
Actualizacion Actualizar el firmware (Manual de operacion de iDimension PWD [n.° de ref. 198811])
de firmware
Copia de respaldo | Configuracion de copia de respaldo y restauracion (Guia de administrador de Dimension PWD [n.° de ref. 198810])
Diagnosticos Ajustes de diagndstico (Manual de operacién de iDimension PWD [n.° de ref. 198811])

Tabla 2-2. Admin Tools
I
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2.3 Navegacion

Un menu de navegacion se encuentra en la parte superior izquierda de todas las paginas. Esto permite a los usuarios realizar
un seguimiento de su posicién actual y proporciona enlaces a cada pagina precedente.

Ejemplo: El usuario se encuentra en la pantalla Calibration Settings y puede seleccionar Admin Tools para volver
al menu Admin Tools o Qubevu Manager para volver a la pagina de inicio.

@ QubeVu" Calibration Settings o i () ()

T hereet el e o e e T
QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Calibration Settings Device: QVD5311802004 - Running | Address: 10.10.1.2 @
— o o o o . O S . |
|
Calibration Zone of
@ Settings Interest
Edit
Dimensioning Relocking
Dimension Up (%): 70| Diff center enabled: On '® Off —
Dimension Down (%): 70| Diff center (in): 38 =
o - | Cancel
Diff theta enabled: On '@ Off !
Locking Diff theta (rad): 0.282] -
Lock motion (%): 0.5 [iff dim enabled: On '® Off
Motion Up (%): 40 Diff dirm (in): 2| Save
Motion Dovim (%): 50| Diff weight enabled: On ® Off
Lock rect score (%): 1] Diff weight (%): 10
Weight diff ready (%): so|
Min weight ready (g): 100
(@ FRestore

Figura 2-3. Navegacion del menu
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Conexion en red

24 Teclas Edit/Cancel/Save (Editar/Cancelar/Guardar)

Dentro de varios menus, hay tres teclas activas: , @ y e

Cancel

Figura 2-4. Teclas Edit, Cancel y Save
Edit
Pulse e para activar los ajustes dentro del modo de configuracién general y los ajustes del menu de calibracion que se

van a cambiar.
Después de cambiar los ajustes, pulse e para continuar.

Cancel

Pulse e para cancelar todas las modificaciones realizadas en todas las pestafias, a menos que se hayan guardado.

Save

Pulse para guardar todos los cambios realizados durante el proceso de edicion dentro de la pagina y la pestafia de un

submenu. Tras guardar, puede que la unidad se reinicie y vuelva a la pantalla de inicio.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados 11
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3.0  Configuracion

Esta seccién proporciona una vision general de las instrucciones del menu Setup del iDimension PWD.

Para entrar en el menu Setup realice el siguiente procedimiento:

1. Pulse @ ;T\émn en el mend QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el ment Admin Tools.

2. Se muestra la pantalla de inicio de sesion de QubeVu Manager. El nombre de usuario y la contrasefia predefinidos

son admin y password.

3. Pulse @ Setup en el menu Admin Tools (Figura 2-2 en la pagina 9) para entrar en el menu Setup.

#t QubeVu' Setup

User: admin (Log

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup

Maodify the general settings for

[CM General
ubeVu.
Q Settings -
Modify - for
Measurement gﬁg;_.n_‘tlwe measurement settings for
Settings ’
Yiery| = Madify the display settings for
rL\J[CJ["m'Y QubeVu.
= Settings
Change password for the
- Usej administrator account.
—
Modify the network settings for
E- Network QubeVu.
: Modify the enterprise settings fo
EﬂterDl’!SE Qﬁbe,‘"‘.u e er Tpnse settings ior
Settings

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Figura 3-1. Mend Setup

Parametro

Descripcion

Ajustes generales
(Apartado 3.1 en la pagina 13)

Modifique la configuracion de la bascula, el indicador predefinido es 880; Agregue y configure la cdmara externa opcional

Ajustes de medicion

Configurar sensores IFM (Apartado 4.0 en la pagina 19)

Ajustes de pantalla

Modificar los ajustes de pantalla de QubeVu (Guia de administrador de iDimension PWD [n.° de ref. 198810])

Usuario Cambiar la contrasefia de la cuenta de administrador (Manual de operacion de iDimension PWD [n.° de ref. 198811])
Red Modificar la configuracion de red para QubeVu (Apartado 6.0 en la pagina 37)
Configuracion de Enterprise  [No aplica
Tabla 3-1. Navegacion por la puesta en servicio
-
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Configuracion
3.1 Ajustes generales

Los ajustes generales proporcionan acceso para configurar el funcionamiento de la unidad, configurar la bascula y otros
métodos de interfaz externa para recuperar datos. Permite al usuario modificar los ajustes de los menus de pardmetros.

Para entrar en el menu General Settings realice el siguiente procedimiento:

* Pulse Settings en el mend Setup (Figura 3-1 en la pagina 12) para entrar en el menii General Settings

Para navegar por el menu General Settings, consulte la siguiente informacioén:

Parametro Descripcion
Ajustes generales Ajustes generales (Apartado 3.1.1)
Extraccion de datos Configuracion de extraccién de datos (Guia de administrador de iDimension PWD [n.° de ref. 198810])
Fecha/hora Configuracion de fecha y hora (Guia de administrador de iDimension PWD [n.° de ref. 198810])
Camaras externas Configuracion de camaras externas (Guia de administrador de iDimension PWD [n.° de ref. 198810])

Tabla 3-2. Navegacion por los ajustes generales

3.1.1 Pestaia de ajustes generales
La pestafia General Settings permite personalizar y modificar los ajustes de dimensionamiento (Tabla 3-3 en la pagina 14).

o* QubeVu’ General Settings e s (o o) ()
n Tool |- Sertd WWD - f r 192.1 ii‘
it
[
General Data Date/Time External —
Settings Extraction Cameras r 3
| Edit |
General Settings @ Low Resolution Camera @ Depth Sensor @ =
Austo trigger flats On'® Off Svitch resolution delay (ms) 200 Retries for data 10 P ——
/ \
arcels On '® Off image format BITMAP w Minimum coverage (%) 75 =
. | Cancel
" On Off \ /
object ® on O off Display Page @ Remote Sensors S—
hold (in) 1.2 Suppress scale data On '® Off Use remote sensors: ® On Off !,' <
ying | jes | fata 10 [ Save
Af re Disk Finder @
Enable dick finder: On '® off st
External Interfaces @
Scale Serial interface of v
ale type: NCi Serial port None
NMs parameters: d ci
9600 5. TCP Interface o v
Scale + QubeVu _ ¥ TCP port: 1024
Yait timeout (ms): 3000
(@ restor

Figura 3-2. Pestafia de ajustes generales
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N 0
elem.

Parametro

Descripcion

1

Ajustes generales

Activacion automatica de articulos planos — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: Off
Selecciones: On, Off

Activacion automatica de paquetes — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: Off
Selecciones: On, Off

Deteccion de articulos planos — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: Off
Selecciones: On, Off

Objeto de forma irregular — No modificar
Predefinido: On
Selecciones: On, Off

Umbral de plano/paquete (pulg.) — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: 1,2

Nivel de registro — cambiar a error o depuracion aumentaré la cantidad de informacion de ingenieria y rendimiento
almacenada en los archivos de diagndstico y registro mostrados en el comando “ipaddress/log”
Predefinido: debug

Recuperacion automética — determina la opcién de recuperacion de la unidad:

Predefinido: Off

Selecciones: Off, Restart, Reboot
Off — El sistema no realizara una autorrecuperacion
Restart — Si el sistema ha determinado un estado de error critico, la unidad realizara un rearranque
del software y devolvera el sistema al modo normal; si hay un objeto bajo el dispositivo durante un
rearranque, se mostrara Wait en la pantalla USB
Reboot - Si el sistema ha determinado un estado de error critico, la unidad realizara un reinicio, un ciclo
de encendido automatico que elimina el error y devuelve el sistema al modo normal; Si hay un objeto
debajo del dispositivo durante el reinicio; La pantalla USB realiza un ciclo de energia y regresa al modo
de funcionamiento normal

Tabla 3-3. Parametros de ajustes generales

14
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N o
elem.

Parametro

Descripcion

Bascula

Tipo de bascula - el indicador 880 incluye una configuracion personalizada del protocolo NCI para comunicarse
con el PWD
Se requiere el ajuste de la aplicacion: NCI

Parametros de comunicacion USB/RS-232 — El indicador 880 esta configurado para los siguientes datos:
Se requiere el ajuste de la aplicacion: 9600,N,8,1
Velocidad de baudios: 9600
Paridad: None
Bits de inicio: 8
Bit de parada: 1

Usar estado estable de bascula — No modificar
Determina cuéndo el iDimension bloquea el peso y las dimensiones mostrados en la pantalla tactil;
Las dimensiones estan bloqueadas y el estado de eliminacion se muestra utilizando la lectura estable de la bascula
y el filtro iDimension:
Predefinido: Scale+QubeVu
Selecciones: Scale+QubeVu, QubeVu, Scale
Scale+QubeVu - esta es la configuracion predefinida de fabrica y se recomienda su uso
QubeVu - no se recomienda su uso, el uso de esta funcién puede proporcionar un peso incorrecto en la
pantalla;
Las dimensiones estan bloqueadas y la eliminacion se muestra sin verificar si la bascula es estable
Scale - las dimensiones estan bloqueadas y la eliminacion se muestra cuando la escala ha devuelto un
estado

Tiempo de espera — No modificar
El tiempo en milisegundos que las dimensiones esperaran a que la bascula devuelva un peso estable;
El sistema agotara el tiempo de espera y no volvera al estado de eliminacion; Aumente esta configuracién si
la bascula se encuentra en un entorno inestable
Predefinido: 3000

Camara de baja resolu-
cion

Retardo de resolucion del interruptor (ms) — No modificar a menos que se lo indique el equipo de asistencia de
Rice Lake Weighing Systems
Predefinido: 200

Formato de imagen — Define el formato de imagen utilizado en QV/estado
Predefinido: BITMAP (.BMP)
Selecciones: BITMAP (.BMP), .JPEG

Pagina de visualizacién

Suprimir datos de bascula — suprime la visualizacién de los datos de bascula (peso) en todas las pantallas,
incluso si la bascula esta conectada

Predefinido: Off

Selecciones: On, Off

Buscador de disco

Habilitar buscador de disco — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: Off
Selecciones: On, Off

Interfaces externas

Interfaz serie — Para utilizar cuando se capturan datos del convertidor RS-232/Serie al conectarlo a su PC.
Para obtener informacion detallada sobre el uso de estas interfaces consulte la Guia de la API de iDimension
(Guia de administrador de iDimension PWD [n.° de ref. 198810]) para obtener detalles sobre la configuracion de la
interfaz TCP

Predefinido: Off

Selecciones: Off, QubeVu, Cubiscan 100/110

Serial Port — Configure un convertidor RS-232/USB para la interfaz con su PC

Interfaz TCP - para usar cuando se utiliza el formato de comando/respuesta TCP al conectarse a la red
Predefinido: Off
Selecciones: Off, QubeVu, Cubiscan 100/110

Tabla 3-3. Parametros de ajustes generales (continuacion)
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N.
elem. Parametro Descripcion
7 Sensor de profundidad | Reintentos para datos — no modifique a menos que se lo indique el equipo de asistencia de Rice Lake
Weighing Systems
El nimero maximo de instancias que cada sensor intentara capturar datos antes de que ocurra el error
Predefinido: 10
Cobertura minima — No modifique a menos que se lo indique el equipo de asistencia de Rice Lake
Weighing Systems
El nimero minimo de pixeles que requiere cada sensor antes de que ocurra un error; los valores se muestran
en el nivel de registro de depuracién: www.ipaddess/log
Predefinido: 75
8 Sensores remotos Usar sensores remotos — No modificar

Predefinido: On
Selecciones: On, Off

Reintentos para datos — no modifique a menos que se lo indique el equipo de asistencia de Rice Lake

Weighing Systems

El nimero maximo de instancias que cada sensor intentara capturar datos antes de que ocurra el error
Predefinido: 10

Tabla 3-3. Parametros de ajustes generales (continuacion)
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3.1.2 Pestana de camaras externas

Configuracion

Para afiadir cAmaras externas, es necesario configurar la cdmara IP AXIS mediante el programa IP AXIS Utility.
Asegurese de que la camara IP coincide con la configuracion de red de su PC. La direccién IP estética predeterminada de

la cdmara es 192.168.0.90.

Consulte la Guia de administrador de iDimension PWD (n.° de ref. 198810) para obtener instrucciones sobre el uso del

programa Axis IP Utility. El programa de utilidad se encuentra en la memoria USB de instalacion, situada dentro del quiosco.

1. Para afiadir una nueva camara externa, seleccione Add New Camera.

& QubeVu® General Settings

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings

General Data
Settings Extraction

Date/Time 0 External
Cameras

No external RGB cameras were found. Add camera.

- o .
I Add new camera
-_— e .

Figura 3-3. Pestaria de cdmara externa

© Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados
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2.

Introduzca la informacion:
a. Direccién IP = 192.168.0.90 (predefinido de la camara)

b. Nombre de usuario = root
c. Contrasefia, introducida dos veces = password

d. ImageUrl = /axis-cgi/jpg/image.cgi

e. Seleccione e para continuar

or QubeVu' G | Setti
or QubeVu’ General Settings
QubeWu Manager > Admin Tools > Setup > General Settings Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42 Edl
E.
General Data ] s External —
Settings | Extraction Bote/Time 0 Cameras A
| Edit
Id Ip or Host Serial No Username Password ImageUrl Actions =
Cancel
L g ;
Save

Confirm password:

Figura 3-4. Informacion de la camara en la pestafia de cdmaras externas

3. QubeVu Manager se reinicia y vuelve a la pagina de inicio. Vuelva a la pestafia de cdmaras externas y pulse Test.

4. Seleccione @

Figura 3-5. Camara externa
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Ajustes de medicion

4.0 Ajustes de medicion

Esta seccién proporciona una vision general de las instrucciones del menu Measurement Settings del iDimension PWD.
El ment Measurement Settings permite al usuario modificar los ajustes de los menus de parametros.

Para entrar en el ment Measurement Settings realice el siguiente procedimiento:

1. Pulse @ ’,‘gi;‘,“'” en el menl QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el ment Admin Tools.

2. Se muestra la pantalla de inicio de sesién de QubeVu Manager. EI nombre de usuario y la contrasefia predefinidos
son admin y password.

3. Pulse @ Setup en el menu Admin Tools (Figura 2-2 en la pagina 9) para entrar en el menu Setup.

Measureme . - - .
4. Pulse @ S”g“;;;_;; e en el menu Setup (Figura 3-1 en la pagina 12) para entrar en el ment Measurement

Settings.
Para navegar por el menu Measurement Settings, consulte la siguiente informacioén:
Parametro Descripcion
Ajustes de medicion Ajustes de medicion (Apartado 4.1)
Sensores remotos Ajustes del sensor remoto (Apartado 4.2 en la pagina 23)
Ajustes de certificacion Ajustes de certificacion (Apartado 4.3 en la pagina 25)

Tabla 4-1. Navegacion por Measurement Settings
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informacion sobre el parametro.

Manual de configuracién de iDimension PWD

Pestafa de ajustes de medicion
Modifique los valores dentro de Measurement Settings (Ajustes de medicién). Consulte Tabla 4-2 en la pagina 21 para

&1 QubeVu Measurement Settings

User: admin |Log out) [ Restart

N
-
QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings Device: ArchPWD - Running | Address: 10.2.130.77 ==
=
1
Measurement Remote Certification ==
Settings Sensors Settings b,
|: Cancel
Calibration Parameters @ Locking @ Long Term Storage @ T
Platform height (in): 0 Dim rect score threshold (%): 30 Audit trail retention (days): 0
Calibration object height (in): 0.2 Cuboid score {%): 95 Delete audit trail... Save
Zero height max change (in): 3
Depth Sensor @
Item Tracking @ Factory focal length (pixels): 400/
Tracker config string: Focal length {pixels): 400
-heol 1.0 -calSens 0.3 -softThresh 1 -interpMethoc Depth min (in): 276
RGB diff threshold (%): 30, Depth max (in): 128
Apply depth mask: Off Depth camera height {in}): 132
Disk finder radius (mm}): 25 Parallax: 0.00000C
Disk finder threshold (%): 85|
Edge threshold (%}: 30 Low Resolution Camera @
Factory focal length (pixels): 269
Focal length (pixels): 269
Results @
Ravr dimension: On ® Off 9 Restore
@ Delete Parallax
Figura 4-1. Pestafia de ajustes de medicion
—
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N.
elem. Parametro Descripcion
1 Parametro de Altura de la plataforma (pulg.) — No aplica para esta aplicacion, no modificar
calibracién Predefinido: 0
Altura del objeto de calibracion (pulg.) — No modificar
Predefinido: 0,2
Cambio maximo de altura cero (pulg.) — No aplica para esta aplicacion, no modifique la configuracion predeterminada
Predefinido: 6
2 Seguimiento de articu- | Cadena de configuracién del rastreador — No aplica para esta aplicacién, no modifique la configuracion predeterminada
los Predefinido: -hcol 1.0 -colSens 0.3 -softThresh 1 -interpMethod
Umbral de diferencia RGB (%) — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: 30
Aplicar profundidad méaxima — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: On
Selecciones: On u Off
Radio del buscador de disco — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: 25
Umbral del buscador de disco — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: 85
Umbral de borde — No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: 30
3 Blogueo Umbral de puntuacién de Dim Rect (%) — No aplica para esta aplicacion, no modificar la configuracién predeterminada
Predefinido: 30
Puntuacion de cuboide (%) — No aplica para esta aplicacion, no modificar la configuracion predeterminada
Predefinido: 95
4 Sensor de profundidad | Distancia focal de fabrica (pixeles) — No modificar
Predefinido: 400
Distancia focal (pixeles) — No modificar
Predefinido: 400
Profundidad minima (pulg.) — Valor de profundidad de umbral por debajo del cual se ignorara cualquier medida
de profundidad devuelta por el sensor.
Este valor es la distancia minima en pulgadas entre el cabezal de la unidad y el objeto que debe medirse
Predefinido: 27,6
Profundidad maxima (pulg.) — la altura maxima total de la camara tiene menos 4" a la altura total para compensar la
altura del dispositivo. El iDimension PWD no reconocera un articulo de menos de 4".
Predefinido: 128
Altura de la camara de profundidad (pulg.) — la medida desde la parte inferior de los sensores remotos IFM hasta la
parte superior de la bascula de piso o la superficie de dimensionamiento
Predefinido: 132
Paralaje — No aplica para esta aplicacion
Predefinido: 0
5 Camara de baja reso- |Longitud focal de fabrica (pixeles) — No aplica para esta aplicacion, no modificar, para uso con cabezal principal
lucion QV Core
Predefinido: 269
Longitud focal — No aplica para esta aplicacion, no modificar, para uso con cabezal principal QV Core
Predefinido: 269
6 Resultados Dimensién bruta — devuelve los resultados brutos que no se han redondeado a la division mas cercana.
Predefinido: Off
Selecciones: On u Off
7 Almacenamiento Retencion de pista de auditoria (dias) — se utiliza si la extraccion de datos esta habilitada.
alargo plazo Especifica el nimero de dias que los datos capturados se conservaran en el almacenamiento a largo plazo;
el almacenamiento a largo plazo se gestiona en la pestafia de extraccion de datos de la configuracion general y se
puede mostrar en la funcién de inspector
Predefinido: 0
Eliminar pista de auditoria — elimina el contenido del almacenamiento a largo plazo almacenado en la memoria
Tabla 4-2. Parametros de ajustes de medicion
—
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Restaurar

Restablece los parametros de la pestafia Measurement Settings a los valores predefinidos, o restaura desde un archivo de
copia de seguridad previamente guardado.

1. Seleccione (& Restore . Aparece el aviso de restauracion de fabrica.

QubeVu Manager

Press OK to do a Factory
restore or upload a restore file.
)
Select: | Browse... S
&

Figura 4-2. Aviso de restauracién

2. Pulse e para restaurar la configuracion predeterminada de fabrica o, si realiza una copia de seguridad desde un archivo,

pulse| Browse... | paraseleccionar un archivo de copia de seguridad.

3. Pulse e El iDimension PWD se reinicia después de la restauracion.

Borrar paralaje

Este comando no debe usarse a menos que lo indique el equipo de dimensionamiento de Rice Lake Weighing Systems.
Puede ser necesaria la calibracién de fabrica. No aplica, no modificar.

Seleccione () Delete Parallax .

22 Visite nuestro sitio web www.RiceLake.com RICE LAKE
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Ajustes de medicion

4.2 Pestana de sensores remotos

La pestafia de sensores remotos permite acceder al ajuste del sensor remoto del iDimension PWD y al estado de configuracion.
La pestafia de sensores remotos también puede utilizarse para determinar el estado de funcionamiento de un sensor remoto.

& QubeVu'Measurement Settings e i

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings Device: ArchPWD - Running | Address: 10.2.130.77

Blocks Length:

(mm}):

Coverage (%):

(%):

Protrusion Bias (%):

Calibration Board Number of

Calibration Board Width (mmj):
Calibration Board Length
Protrusion Background
Minimum Coverage (%):

Protrusion Update Minimum

Protrusion Floor Tolerance

Protrusion Height Bias (%):

Measurement Remote Certification e
Settings Sensors Settings 4 A
( Cancel
\ /
M, -
Remote Sensors Settings Remote Sensors Discover "
Calibration Board Number of
Blocks Width: Ref Id Serial No. Hostname Calibrated  Status Action Save

@® 1 03ID303-41-19-6C.local 192.168.0.215 Yes Removable Remove

192.168.0.211  Yes Removable  Remove

303-40-51-3E.local 192.168.0.214 ves Removable Remove

192.168.0.213  Yes Removable  Remove

192.168.0.212  Yes Removable  Remove

Add All Remove All

2w
- I
olle It} e i ~

Figura 4-3. Configuracién de sensores remotos

Parametro

Descripcion

Placa de calibracién
Anchura del nimero de bloques

No modificar
Coincide con el objeto de calibracién para el PWD
Predefinido: 7

Placa de calibracion
Longitud del nimero de bloques

No modificar
Coincide con el objeto de calibracion para el PWD
Predefinido: 8

Placa de calibracion
Ancho (mm)

No modificar
Coincide con el objeto de calibracion para el PWD
Predefinido: 982

Placa de calibracion
Longitud (mm)

No modificar
Coincide con el objeto de calibracién para el PWD
Predefinido: 1118

Fondo de protuberancia
Cobertura minima (%)

No modificar
Controla la cobertura minima de fondo definida en ipaddress/log para permitir que el sistema proporcione una
dimensién valida

Predefinido: 65

Actualizacion de protuberancia
Cobertura minima (%)

No modificar
Controla la cobertura minima valida de pixeles definida en ipaddress/log para permitir que el sistema proporcione
una dimension valida

Predefinido: 75

Piso de protuberancia
Tolerancia (%)

No modificar
Altura de la camara de profundidad x%; Datos ignorados por los sensores
Predefinido: 3

Sesgo de protuberancia (%)

No aplica para esta aplicacion, no modificar
Predefinido: 0

Sesgo de altura de protuberancia (%)

No aplica para esta aplicacion
Predefinido: 0

Tabla 4-3. Ajustes del sensor remoto

NOTA: El iDimension PWD utiliza 4 sensores como configuracién estandar de fabrica. Se requiere un quinto sensor
superior opcional para dimensionar el material de envoltura de palets que sea altamente reflectante.

RICE LAKE

WEIGHING SYSTEMS

© Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados 23



Manual de configuracién de iDimension PWD

&1 QubeVu Measurement Settings

QubeYu Manager > Admin Tools > Setup > Measurement Settings Device: ArchPWD - Running | Address: 10.2.130.77

Certification

Measurement Remote
Settings Sensors Settings

Remote Sensors Settings

Calibration Board Number of
Blocks Width:

Remote Sensors Discover

Ref Id Serial No. Hostname

Calibrated  Status Action Save
Calibration Board Number of

Blocks Length: @ Removablz  Remove

03D303-41-19-6C. local

192.168.0.215 fes

Calibration Board Width (mm):

192.168.0.211  Ves Removable ~ Remove

Calibration Board Length

(mm): 192.168.0.214  Yes Removable  Remove
Protrusion Background

Minimum Coverage (%):

192.188.0.213  YVes Remove

Protrusion Update Minimum
Coverage (%):

03D303-40-80-51 Removable  Remove

192.168.0.212

Protrusion Floor Tolerance
)

Protrusion Bias (%):

Add All Remove All

. |- ol
© It}
)

O

Protrusion Height Bias (%):

Figura 4-4. Sensores remotos: Ajustes de deteccion

Parametro Descripcion
Deteccion Tras una nueva instalacién, una funcion “Remove All" o la sustitucion del sensor, seleccione esta funcién para actualizar la tabla
de sensores remotos y el firmware con los sensores IFM utilizados para el sistema iDimension
Ref. La seleccién de “Ref”, o referencia, configura qué sensor se utilizara como referencia visual al configurar “Set Work Area” en el
menu de calibracion y define correctamente las indicaciones de fuera de limites en la pantalla USB; si se utiliza un quinto sensor
superior, el iDim PWD seleccionara automaticamente este sensor como sensor de referencia
D Asignacion automatica del sensor por el firmware; el numero de identificacion se configura en el sensor IFM mediante el asistente
de visién
N.° de serie Numero de serie del sensor IFM
Nombre de host Direccion IP del sensor IFM; las direcciones IP se configuran mediante el asistente de vision IFM y deben utilizar la misma
direccion de red y subred con numeros de host Unicos que en los ajustes de red del software de iDimension PWD
Los ajustes predefinidos de fabrica de los sensores IFM son:
ID1=192.168.0.4
ID2=192.168.0.5
ID 3=192.168.0.6
ID 4 =192.168.0.7
ID 5=192.168.0.8 (aplicable para la instalacion de 5 sensores)
Calibracion El parametro Calibracion indica si el sensor individual ha sido calibrado previamente o no
No — Durante la instalacion inicial, los sensores no se han calibrado con la unidad individual; tras una calibracion correcta, el
estado cambia a Yes; si se ha sustituido un sensor sobre el terreno, apareceré un nuevo niimero de serie y se mostrara No
Yes — Los sensores remotos han sido calibrados durante la instalacion inicial; si los sensores o la direccién IP se ha
cambiado en el campo después de la instalacion, asegurese de retirar todos los sensores, realizar una deteccion y afiadir
nuevos sensores antes de realizar una nueva calibracién
Estado El estado archivado define el estado actual de la conexién de cada sensor después de la instalacién inicial, el descubrimiento
y la accion de agregar todo lo que tiene que realizarse
Extraible — El sensor se ha identificado durante la instalacion inicial
Pendiente de afiadir — El sensor no se ha afadido
Desconectado - El sensor no esta conectado al conmutador de red o tiene un error
Tabla 4-4. Ajustes de deteccion del sensor remoto
I
N - . RICE LAKE
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Parametro Descripcion

Accion Selecciones disponibles:
Afiadir — Afiada individualmente cada sensor al firmware integrado para utilizarlo con el iDimension PWD; se recomienda
utilizar “Add All"; después de seleccionar esta funcion es necesaria la calibracion
Eliminar — Elimina individuaimente cada sensor del firmware integrado para utilizarlo con iDimension PWD; se recomienda
utilizar “Remove All’ cuando se cambien sensores o direcciones IP, después afiada todo; después de seleccionar esta funcion
es necesaria la calibracion

Afiadir todo Seleccione esta funcion para afiadir todos los sensores cuando el estado sea “Pending Add”; se requiere calibracién después

de seleccionar
Eliminar todo Seleccione esta funcién para eliminar todos los sensores cuando el estado indique que son extraibles. Se utiliza al cambiar un

sensor o al cambiar direcciones IP después de la calibracion. Es necesario realizar una calibracion después de la seleccion.

Tabla 4-4. Ajustes de deteccion del sensor remoto (continuacion)

4.3 Pestaia de ajustes de certificacion

La pestafia Certification Settings controla las banderas de infra y sobredimensionado y configura la resolucién mostrada
utilizada durante el dimensionamiento. Los valores predefinidos que se muestran a continuacion no deben aumentarse ni
disminuirse a menos que la fabrica lo indique.

Si la aplicacion es Legal para el comercio, seleccione PWD NTEP 19-076 en el perfil de configuracion para agregar el numero
de certificado que se mostrara en la pantalla del inspector.

22 QubeVu'Measurement Settings

Vu Maniager > Admin Touls > Setup > Measurement Setlings Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Measurement Remote @ Certification —
Settings Sensors Settings Yy h
( Cancel |
Select from one of the following @ @ @ : i
configuration profiles Cuboaids Irregulars 4 N
— Currant settings -- ¥ Drop & Clear Same as Cubiods ( S ]
Division (in) 0.5 T
Cetiticutamrbe Minimum length (in}: 6 L——
sl Minimum width (in): |
Certificate type JEEEE: Mininum height (in):
Ploerslonlie dnic: Maximum lergth (in): 72,
Warmup threshald (mins): 0 a e W =
Requine Refinements On'® off Maximum height (in): 72
Minimum operating -10
temperature (“C):
Maximum operating 10,

temperature (*C):
Operation note:

For measurement of singulated ilems.

Figura 4-5. Pestafia de ajustes de medicion
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N.° elem.

Parametro

Descripcion

1

Perfiles de configuracion

Los perfiles de configuracion ajustaran el sistema a las unidades de medida correctas y los ajustes de medicién

necesarios para la instalacion
Selecciones: NTEP19-040, Metric, US Customary

NTEP 19-040 - Configura el dispositivo para pulgadas en funcion de la configuracion Legal para el comercio;
la configuracion no se puede modificar

Métrica - Configura la iDimension PWD para unidades métricas y permite la configuracion de los ajustes
disponibles

US Customary — Configura el iDimension PWD para pulgadas y permite la configuracion de los ajustes
disponibles

Certificate Number — Nimero de certificacion

Dimensioning Unit — Medida para la unidad de peso utilizada
Selecciones: in, kg

Umbral de calentamiento
(minutos)

Al reiniciar el sistema, el sistema requiere calentamiento antes de entrar en el modo Ready
Predefinido: 0

Requiere refinamiento

No modificar
Predefinido: Off
Selecciones: On u Off

Temperatura minima de funcionamiento (°C) — la temperatura minima a la que puede funcionar la unidad

Temperatura maxima de funcionamiento (°C) — la temperatura maxima a la que puede funcionar la unidad

Nota de operacidén — campo para que el operador proporcione notas

Tamario de cuboides

Controla el incremento mostrado de la medicion en la pantalla USB y el estado; la modificacion del tamafio de la division

no afecta a la precision
Division: 0.5" (1 cm)

Minimo (L x An x Alt)

Controla la bandera de infradimensionado en la pantalla USB y la API del servicio web

Maximo (L x An x Alt)

Controla la bandera de sobredimensionado en la pantalla USB y la API del servicio web

Irregulares

Los irregulares comparten la misma informacion que los cuboides

Tabla 4-5. Ajustes de certificacion
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5.0 Calibracion

Calibracion

Este apartado proporciona una vision general de las instrucciones del menu Calibration del iDimension PWD.

El menu Calibration permite acceder a la siguiente informacion:

+ Ajustes de calibracién para la configuracion de Sensor Calibration y Set Work Area
+ Calibracién de la camara — si es necesario, calibra el iDimension PWD utilizando el objeto de calibracion

Para entrar en el menu Calibration, realice el siguiente procedimiento:

1. Pulse @ ‘T‘Q(;T;.f” en el menu QubeVu Manager (Figura 2-1 en la pagina 8) para entrar en el ment Admin Tools.

2. Se muestra la pantalla de inicio de sesion de QubeVu Manager. El nombre de usuario y la contrasefia predefinidos

son admin y password.

3. Pulse Calibration en el ment Admin Tools (Figura 2-2 en la pagina 9) para entrar en el menu Calibration.

QubeVur Calibration

User: admin |

QubeVu Manager > Admin Tools > Catibration

@ SEensor

Lty Calibration
Set Work Area
e

Calibrate remote sensors.

Set work area.

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Figura 5-1. Menu de calibracién

Parametro

Descripcion

Callibracion del sensor

Calibrar sensores remotos (Apartado 5.1 en la pagina 29)

Establecer la zona de trabajo

Establecer la zona de trabajo (Apartado 5.2 en la pagina 35)

Tabla 5-1. Navegacion por la calibracion

© Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados
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Objeto de calibracién

Se suministra un objeto de calibracion con cada unidad y es necesario para la calibracion. El objeto de calibracion es un
tablero cuadrado de 8 x 7 y esta embalado en una caja de carton de 982 mm x 1118 mm (57" x 48") con insertos de espuma
protectora.

Los objetos de calibracién deben mantenerse libres de suciedad, huellas dactilares y dafios. Para guardar el objeto de
calibracion, vuelva a embalarlo cuidadosamente en la caja de carton para su uso futuro.

1118 mm

EEEE -

Figura 5-2. Objeto de calibracion
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Calibracion

5.1 Alineacion y calibracién del sensor IFM
La configuracion inicial requiere la alineacion de los sensores IFM hacia el centro de la bascula de piso mediante las cruces.

La calibracién requiere el uso del objeto de calibracion y requiere un procedimiento de 5 puntos. La calibracién se realiza
colocando el objeto de calibracion en la bascula de piso, comenzando en la posicion de las 4 en punto (120°) y girando el
objeto 30° en cada paso.

Senso , , , . - .
1. Pulse @ S hation enel mend Calibration (Figura 5-1 en la pagina 27) para entrar en el men( Remote
Sensors.

B QubeVu’ Camera Calibration Usr: i (o o) (s
QubeYu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42 HIE]
I
A —
Last calibrated: Fri Dec 06 2019 12:39:40 GMT-0600 (Central Standard Time) Press "Edit” to enter into

Configuration mode.

Main sensor calibrated: Yes

Confidence: 0% Calibrate
Sensor 1 calibrated: Yes

Confidence: 95%
Sensor 2 calibrated: Yes

Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes Cancel
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95% Save

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by

[— -

Figura 5-3. Calibracion de sensores remotos

Confidence: 95%

2. Alinee los sensores remotos hacia el centro de la bascula de piso utilizando las cruces como guia, proporcionadas por
los sensores IFM.

+ Asegurese de que las varillas del sensor estan bien montadas en su sitio
+ La alineacidn exacta no es critica
+ La alineacion es definir la posicion de calibracion de cada sensor

3. Pulse e para entrar en el modo de configuracion. Si aparece un menu emergente, actualice el navegador web.

4. Coloque el objeto de calibracion sobre la bascula.
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5. Alinee el objeto de calibracién para que las cruces estén centradas. Gire el objeto de calibracién a las 4 en punto con
el conjunto de la torre a las 12 en punto (Figura 5-4).

Montaje de la torre

12
Base de

1 +\l/ bascula

Figura 5-4. Gire a las 4 en punto

6. Pulse .

& QubeVu’ Camera Calibration e

n Tools > Calibration > Rel

Auto exposure: ® 0n© Off
. Edit
Exposure (ms): [

Main sensor calibrated: Yes .
Confidence: 0% { Calibrate
Sensor 1 calibrated: Yes \
Confidence: 95%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95% Save

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
% 1118

Figura 5-5. Calibracion del objeto 1
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7. Alinee el objeto de calibracién para que las cruces estén centradas. Gire el objeto de calibracién a las 5 en punto con
el conjunto de la torre a las 12 en punto (Figura 5-6).

8. Pulse .

Montaje de la torre

1 1 ,Li 1 Base de

bascula

2

“

HL

“

7 5

6

Figura 5-6. Gire a las 5 en punto

B QubeVu’ Camera Calibration tser: i

Step 2 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® On '\ Off
Exposure (ms): ;

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
Bt 1118

Taals > Calibration > Remote Sensors Calibration Device: PWD1 - Configuring | Address: 192.168.0.42

Edit

Figura 5-7. Calibracion del objeto 2
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9. Alinee el objeto de calibracién para que las cruces estén centradas. Gire el objeto de calibracién a las 6 en punto con
el conjunto de la torre a las 12 en punto (Figura 5-8).

Montaje de la torre

1 1 JE\ 1 Base de

bascula

2

Figura 5-8. Gire a las 6 en punto

10. Pulse .

B QubeVu’ Camera Calibration

Step 3 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® On 0 Off
Exposure (ms):

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by &
(Calibration board size (mm): 982 by
o 1118

Figura 5-9. Calibracion del objeto 3
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11. Alinee el objeto de calibracion para que las cruces estén centradas. Gire el objeto de calibracion a las 7 en punto con
el conjunto de la torre a las 12 en punto (Figura 5-10).

Montaje de la torre

My

Base de
bascula

2

Figura 5-10. Gire a las 7 en punto

12. Pulse .

B QubeVu’ Camera Calibration

Step 4 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® on off —<
Exposure (ms): [ (Calibra\e \
R e
Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% V—
Sensor 1 calibrated: Yes ( Cancel |
Confidence: 95% \ /
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
v 1118

Figura 5-11. Calibracion del objeto 4

RICE LAKE © Rice Lake Weighing Systems e Todos los derechos reservados

33



Manual de configuracién de iDimension PWD

13. Alinee el objeto de calibracion para que las cruces estén centradas. Gire el objeto de calibracion a las 8 en punto con
el conjunto de la torre a las 12 en punto (Figura 5-12).

Montaje de la torre

My

Base de
bascula

2

Figura 5-12. Gire a las 8 en punto

14. Pulse .

v

B QubeVu' Camera Calibration

= Step 5 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue. e
Auto exposure: ® On ' Off ‘//:\\
Exposure (ms): [ (Callbra(e
. ‘\v/
Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% VX
Sensor 1 calibrated: Yes < Carcaid]
Confidence: 95% \ y.
Sensor 2 calibrated: Yes —
Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
= 1118

Figura 5-13. Calibracion del objeto 5

NOTA: Si la calibracién falla, compruebe si la luz solar directa afecta al sistema y realice una nueva calibracion.
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15. Tras una calibracién correcta, pulse @ El sistema vuelve al menu Calibration.

B QubeVu’ Camera Calibration L s

Last calibrated: Mon Oct 28 2019 10:27:18 GMT-0500 (Central Daylight Time) Calibration successful. Click

2" to save this calibration,
QubeVu Manager ancel"” to return to
jous settings.

Bensor calibrated: Yes

)|

Calibrate |

S—

(

Calibration saved
successfully.
Now restarting Qubevu.

o
B
g
s
by
2
<
2
>

Cancel |

Please wail...

)

g
3

3

Figura 5-14. Calibracion correcta

5.2 Configurar la zona de trabajo
La opcion Setup Work Area configura el iDimension PWD para controlar las indicaciones de fuera de limites.

1. Pulse $— Set Work Area en el menu Calibration (Figura 5-1 en la pagina 27) para entrar en el menu

Set Worea.

-$- Set \VVQIL\ Area User= admin (Log out) Restart

Device: PWD1 Running | Address: 192.168.0.42

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Set Work Area

Last calibrated: Tue Nov 19 2019 15:11:58 GMT-0600 (Central Standard Time) Press "Edit" to enter into
Edit

Configuration mode.
Cancel
Save

Main Sensar Sensor 1 {192.168.0.212)

Sensor 2 (192.168.0.211) Sensor'3 (152.168.0.214)

_ =

Figura 5-15. Ajustes de la zona de trabajo
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2. Pulse e y configure los ajustes como se muestra a continuacion:

NOTA: Rice Lake Weighing Systems sugiere usar un minimo de 76" para la zona de trabajo para garantizar la colocacién
adecuada del palet de 6 x 6 pies como maximo.

@ Set Work Area

Qubelfu Manager > Admin Tools > Calibration > Set Work Area Device: ArchPWD Configuring | Address: 10.2.130.77

Last calibrated: Thu Jun 04 2020 13:32:30 GMT-0500 (Central Daylight Time} . Angle: -48| i
4 Width: 1880] mm { cancel
\‘.
: ( Save
Main Sensor Sensar 215 Height: 1730/ mm h,
Center X: mm

Sensor 2 (192.168.0.2

.".' b
12 Sensor 3 (192.168.0.211 )
_ o

Figura 5-16. Configuracion de la zona de trabajo

NOTA: Los valores negativos (-48) se establecen mediante la barra de deslizador. Ajuste solo los valores numéricos (-xx).

NOTA: Los valores predefinidos que se muestran en la Figura 5-16 son solo para referencia.
Consulte la Tabla 5-2 para conocer los valores predefinidos.

Definicion Descripcion

Angulo Introduzca el valor del &ngulo de zona de trabajo deseado
Predefinido: -48°

Ancho Introduzca el valor del ancho de zona de trabajo deseado
Predefinido: 1880 mm (80")

Altura Introduzca el valor de la altura de zona de trabajo deseada
Predefinido: 1730 mm (80")

Centro X Introduzca el valor del centro de zona de trabajo deseado X
Predefinido: 20 mm (1.14")

Centro Y Introduzca el valor del centro de zona de trabajo deseado Y
Predefinido: 50 mm (4.72")

Tabla 5-2. Valores de la zona de trabajo

3. Pulse e para continuar.
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6.0 Red

Este apartado proporciona una vision general de las instrucciones de configuracion de red del iDimension PWD.

Use la herramienta Network para definir los ajustes de red.

+ Pulse Network en el menU Setup (Figura 3-1 en la pagina 12) para entrar en el men( Network.

6.1 Pestana de ajustes de red

La pestafia Network Security permite mejorar la seguridad encriptando las comunicaciones con el iDimension PWD mediante
el protocolo de transferencia de hipertexto seguro (HTTPS). De forma predefinida, la comunicacién con el iDimension PWD se
realiza por medio de HTTP.

E3: QubeVu Network

QubeVu Manager > Admin Tools > Setup > Hetwork Interface @L'E'»"EE: PWDM - Running | Address: 192.168.0.42 a
i
= Network Network ——
Settings Security Y b
t Cancel |
._\AA

Update the values and click “Save” to save the changes or “Cancel” to return.

(1) owee:
@ IP address: 192 168.0.42

@ Subnet mask: 255 .255.255.0

@ Gateway: [192.168.0.1

@ Hardware address:  |2¢-94:64:02:73:73

@ Host name:  PWD1

Figura 6-1. Configuracion predefinida de la interfaz de red
Ingrese o modifique los ajustes de red para la red.

N.
elem. Parametro Descripcion

1 Interfaz DHCP No modificar
Predefinido: eth1

2 IP Address Si DHCP no esta marcado, defina una direccion IP Unica para cada iDimension PWD instalado
Consulte con el administrador de la red si no esta seguro de como asignar una nueva direccion IP; Si utiliza direcciones
|P estaticas, acceda al iDimension
PWD por el nombre de host o la direccion IP: http://<hostname>/; http://<ip address>/
Direccion IP predefinida: 192.169.0.1

3 Mascara de subred | Solicite al administrador de red el ajuste correcto.
Predefinido: 255,255,255.0

4 Puerta de enlace | Solicite al administrador de red el ajuste correcto.
Predefinido: 192.168.0.2

5 Direccién No modificar
de hardware A cada iDimension PWD se le ha asignado una direccion Mac de hardware unica
Tabla 6-1. Parametros de interfaz de red
I
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N.
elem. Parametro Descripcion
6 Nombre de host | El nombre de host predeterminado es la parte alfanumérica del nimero serial del dispositivo; se puede definir un nombre de host
Unico para cada dispositivo.
Se permiten hasta 15 caracteres para el nombre de host
7 Nombre Predefinido: PWD1
del dispositivo
Tabla 6-1. Parametros de interfaz de red (continuacion)
6.2 Pestana de seguridad en red
Seleccionar la pestafia Network Security muestra los ajustes actuales. Siga el procedimiento a continuacién para configurar
Network Security.
1. Seleccione Enable HTTPS para activar HTTPS.
2. Seleccione | Choose File |.
3. Seleccione el archivo de certificacion.
+ Las certificaciones pueden ser autofirmadas u obtenidas por terceros y no son proporcionadas exclusivamente por
Rice Lake Weighing Systems
4. Ingrese el nombre de archivo del archivo de clave, el archivo de certificado y la contrasefia.
5. Pulse Q Upload para transferir la informacion de la PC al iDimension PWD.

&= QubeVu Network

Qube'u Manager > Admin Tools > Setup > Network Interface

Network
Settings

SSL certificate

Network
Security

Public key algorithm

Issuer

Subject

Validity

Usage

Thumb print algorithm

Thumb print

Enable HTTPS:

Upload new key and certificate

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Key pass phrase:

Key file: | Choose File | No file chosen

Cert file: | Choose File | No file chosen

Q

Upload

Figura 6-2. Pestafia de seguridad en red

NOTA: Con HTTPS activado, tanto la direccion HTTP como la HTTPS estan disponibles.
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7.0  Especificaciones

Especificaciones

Medidas del producto

Longitud 235,46¢m (92,7 pulg.)

Ancho 298,04cm (117,34 pulg.)

Altura 334,92cm (131,86 pulg.)

Peso 993,64 Ib

Rango de medicion legal para el comercio

Capacidad Minima Méaxima

Longitud 15,24 cm (6 pulg.) 182,88 cm (72 pulg.)
Ancho 15,24 cm (6 pulg.) 182,88 cm (72 pulg.)
Altura 15,24 cm (6 pulg.) 182,88 cm (72 pulg.)

Capacidades de medicién
121,92 x 106,69 x 213,36 cm (48 x 42 x 84 pulg.)
Pdéngase en contacto con la fabrica para obtener mas ejemplos

Incremento de la medicion
Division +1,27¢cm (0,5 pulg.)

Rendimiento
Tiempo promedio de transaccion de 7 segundos

Caracteristicas de rendimiento

Se capturan la mayoria de las superficies, las superficies transparentes/
translUcidas y brillantes pueden generar variaciones.

Colocacion del elemento

Palet tnico centrado en la bascula de piso para el mejor rendimiento

Altura de palet minima
Paletas de madera de 10,80 cm (4,25 pulg.)

Formas

Las formas solidas, (protuberancias de 7,62 ¢cm (3 pulg.) 0 mas) se incluiran
en las dimensiones

Condiciones de iluminacion

Funciona en cualquier entorno interior iluminado

Contenido del sistema
iDimension PWD

Objeto de calibracion

Caja de pruebas

30,48 x 30,48 x 30,48 cm (12 x 12 x 12 pulg.)

Velocidad de dimensionamiento

Dentro de los 2 segundos desde el momento en que el area objetivo esta
despejada y la unidad se ha activado para escanear

Espacio sobre el piso despejado

Para obtener el mejor rendimiento, proporcione un area de 457 cm (15
pulg.) de ancho libre de paredes, estantes de inventario de barreras
Altura de techo minima

335,28cm (11 pies)

Altura del sensor
304,8cm (10 pies)

Interfaz de red

Se requiere una direccion IP estatica cuando se utiliza con una PC movil;
hasta 11 direcciones IP reservadas cuando se conecta directamente
alared

Requisitos de alimentacién

Fuente de alimentacion simple (96264 VCA), con cable de alimentacion
de 762 cm (25 pies)

Cémara de red opcional
Camara de cable de red POE de 0,24 cm (2,4 mm) con ajuste de angulo
de 3 ejes y clasificacion IP24;

Estandar 2688 x 1606 pixeles, 96 ppp a 751 kb de salida estandar en
formato .jpeg;

Configuracion de fecha y hora, ID de escaneo, numero de serie del
sistema, medidas e indicadores dimensionales

Temperatura de funcionamiento
14 °C-40 °C (-10 °F - 104 °F)

Humedad
0-90% sin condensacion

Garantia
Garantia limitada de dos afios
Garantia limitada de cinco afios, solo sensores

Aprobaciones
NTEP
CoC 19-076

El iDimension PWD cumple con la Parte 15 de las normas
RC de la FCC.

El uso esta sujeto a las siguientes condiciones:
+ Este dispositivo no puede producir interferencias dafiinas.

+ Este dispositivo debe admitir cualquier interferencia
recibida, incluso interferencias que puedan causar un
funcionamiento no deseado.
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