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Introduction

1.0 Introduction

Ce manuel fournit une vue d'ensemble des instructions d'utilisation de I'iDimension PWD.

Assurez-vous que I'unité iDimension PWD est entiérement assemblée en suivant les consignes des instructions d’assemblage
de I'iDimension PWD (réf. 198812).

Lors de l'interfagage de cet appareil avec un programme tiers, veuillez vous référer a la documentation du fabricant du logiciel
pour les paramétres de configuration et de réglage si nécessaire.

Les manuels sont disponibles de Rice Lake Weighing Systems au www.ricelake.com/manuals
Les informations sur la garantie sont disponibles au www.ricelake.com/warranties

1.1 Ressources supplémentaires
Pour des ressources supplémentaires, consultez les informations suivantes :

instructions d’assemblage de I'iDimension PWD
Les instructions d’assemblage de I'iDimension PWD (réf. 198812) donnent un apercu de la fagon d'assembler I'iDimension PWD.

Manuel de mise en place de I'iDimension PWD

Les instructions de mise en place de I'iDimension PWD (réf. 199543) donnent un apercu de la fagon de configurer le gestionnaire
QubeVu pour I'iDimension PWD.

Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD

Le guide des gestionnaires de liDimension PWD (réf. 198680) fournit un apercu des exigences d'installation, de I'utilisation de
liDimension PWD et des paramétres de configuration a modifier dans le gestionnaire QubeVu pour modifier le rendement de l'unité.
Le manuel des gestionnaires de I'iDimension PWD est fourni avec chaque unité.

Manuel technique du contréleur et de I'indicateur de la série 880 Performance™

Le Manuel technique du contréleur et de I'indicateur de la série 880 Performance (réf. 158387) fournit un apercu détaillé des
procédures d'installation, de configuration et de fonctionnement de I'indicateur 880.

Manuel d’installation du SUMMIT® 3000
Le manuel d'installation du SUMMIT 3000 (réf. 76012) fournit un apercu de la procédure d'installation du SUMMIT 3000.

1.2 Sécurité

Définitions des indications de sécurité :

DANGER : Indique une situation dangereuse dans I'immédiat qui, si elle n’est pas évitée, entrainera des blessures graves
et méme la mort. Inclut les dangers qui sont exposés lorsque les protections sont retirées.

m AVERTISSEMENT : Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si elle n’est pas évitée, pourrait entrainer des
blessures graves, voire mortelles. Inclut les dangers qui sont exposés lorsque les protections sont retirées.

m PRUDENCE : Indique une situation potentiellement dangereuse qui, si elle n’est pas évitée, pourrait entrainer des
blessures légéres a modérées.

@ IMPORTANT : Indique des renseignements au sujet des procédures qui, s’ils n’étaient pris en compte, pourraient
endommager I’équipement ou entrainer la corruption et la perte des données.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 5
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Sécurité générale

Ne pas utiliser cet équipement ou effectuer des travaux sur ce dernier si ce manuel n’a pas été lu et si toutes les

instructions ne sont pas comprises. Le non-respect de ces instructions ou de ces avertissements peut entrainer
des blessures ou la mort. Communiquer avec un distributeur Rice Lake Weighing Systems pour obtenir un mode
d’emploi de remplacement.

AVERTISSEMENT

Vous risquez des blessures graves ou la mort si vous ne tenez pas compte de cet avertissement.

m AVERTISSEMENT : Risque de décharge électrique! S’assurer que I'iDimension est déconnecté de la source d’alimentation
avant d’ouvrir le poste en cabine ou le boitier de jonction. Ne pas retirer et ne pas obscurcir les autocollants haute tension.

232618 232619
lllustration 1-1. Autocollants haute tension

Pour les équipements a brancher, la prise de courant doit se trouver a proximité de 'appareil et étre facilement accessible.
Toujours débrancher I'appareil de I'alimentation principale avant d’effectuer toute intervention.

Ne pas laisser de personnes mineures (enfants) ou des personnes inexpérimentées utiliser cet appareil.
Ne pas utiliser I'appareil sans que toutes les protections soient en place.

Ne pas mettre les doigts dans les fentes ou les points de pincement possibles.

Ne pas utiliser ce produit si I'un de ses composants est fissuré.

Ne pas effectuer de modifications a I'appareil.

Ne pas retirer ou masquer les étiquettes d’avertissement.

Ne pas utiliser & proximité de Peau. Eviter tout contact avec une humidité excessive.

Maintenir I'appareil sec.

Ne jamais utiliser de cordons d’alimentation et de fiches endommagés ou de prises électriques mal fixées.
Ne jamais toucher le cordon d’alimentation avec des mains mouillées.

Installer sur une surface plane.

Ne jamais utiliser le produit a d’autres fins que celles prévues.

Respecter les réglementations de 'OSHA pour I'installation et I'utilisation de I’appareil.

1.3 Informations réglementaires

Ce produit est un produit laser de classe 1 selon la norme CEI 60825-1 : 2007 Ed. 2.0 et est conforme a la norme 21 CFR 1040.1
conformément a l'avis sur les lasers no 50. Une source laser avec un élément optique de diffraction est intégrée dans le dispositif,
ce qui produit une puissance de sortie maximale de 1,1 mW a l'ouverture avec une longueur d'onde maximale de 825 nm.

FCC

Cet équipement a été testé et déclaré conforme aux limites applicables aux appareils numériques de classe A, conformément a la
partie 15 de la réglementation FCC. Ces limites sont congues pour fournir une protection raisonnable contre les interférences nuisibles
lorsque I'équipement est utilisé dans un environnement commercial. Cet équipement génére, utilise et peut émettre de I'énergie de
fréquence radio et, s'il n'est pas installé et utilisé conformément au manuel d'instructions, il peut causer des interférences nuisibles aux
communications radio. L'utilisation de cet équipement dans une zone résidentielle est susceptible de provoquer des interférences
nuisibles, auquel cas l'utilisateur devra corriger les interférences a ses frais. Les changements ou modifications non expressément
approuveés par Postea, Inc. pourraient annuler 'autorisation d'utilisation de cet équipement accordée par la FCC.

6 Visitez notre site Web au www.RicelLake.com WEIGHING SYSTEMS
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2.0 Apercu du systeme

Cette section donne un apercu de l'indicateur du poste en cabine de I'iDimension PWD et des instructions des commandes.

Le poste en cabine de 'iDimension PWD contient les composants électriques nécessaires a l'alimentation et au
fonctionnement de 'écran tactile de l'iDimension PWD et de l'indicateur 880 installé sur panneau.

REMARQUE : Les instructions d’utilisation de I'indicateur 880 sont incluses avec le systéme iDimension PWD.

Capteurs IFM Capteur IFM en option

Capteurs IFM

Ecran tactile

Fixation du support de montage

Poste en cabine '
du poste en cabine

Ecran du panneau

frontal du 880
rontal au Ensemble de la tour

Protections de pare-chocs
du chariot élévateur

Balance au sol
SUMMIT 3000

llustration 2-1. Apergu

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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2.1 Indicateur 880 installé sur panneau

Pour obtenir des informations détaillées sur la configuration et I'étalonnage de l'indicateur, consultez le Manuel technique du
controleur et de l'indicateur de la série 880 Performance (réf. 158387).

211 Poste en cabine
Pour obtenir plus d'informations sur le poste en cabine de I'iDimension PWD, consultez les informations suivantes :

RICELAME

lllustration 2-2. Poste en cabine

Connexions
Consultez les informations suivantes pour obtenir plus de détails sur les connexions au poste en cabine :

Elément Description
Interrupteur Marche/ | Gére I'alimentation de I'appareil et de tous les composants électroniques, y compris les capteurs, de I'iDimension
Arrét PWD; si utilisé pour alimenter le systéme, assurez-vous que le systéme est mis hors tension pendant 30 secondes et
qu'il n’y a rien sur la balance pendant la mise sous tension
Connecteur USB Connectez un lecteur de codes a barres sans fil en option ou utilisez-le pour effectuer la mise a niveau du micrologi-

ciel avec une clé USB
Connexion au réseau | Pour la connexion au réseau ou I'utilisation comme port de service pour l'installation et le dépannage

Tableau 2-1. Connexions au poste en cabine

8 Visitez notre site Web au www.RicelLake.com WEIGHING SYSTEMS
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Ecran du panneau frontal

Le panneau frontal se compose d’un clavier a six boutons et d'un écran DEL a six chiffres et 14 segments. Le panneau frontal
universel comprend un clavier numérique.

L’affichage numérique se compose de six chiffres DEL & 14 segments. Si un nombre négatif est affiché, le premier chiffre est
utilisé pour afficher -, ce qui réduit le nombre de chiffres disponibles a cinqg.

Les symboles sur les touches dans I'lllustration 2-3 (représentant haut, bas, entrée, gauche, droite) décrivent les fonctions des
touches en mode de configuration. Les touches sont utilisées pour naviguer dans les menus, sélectionner des chiffres dans les
valeurs numériques et incrémenter/décrémenter les valeurs, consultez la Section 4.2 a la page 18 pour obtenir plus
d’informations sur I'utilisation des touches du panneau frontal en mode de configuration.

880 Performance Series
Ib

kg
T
PT

4 UNITS

WEIGHING SYSTEMS
MENU GROSS
v

NET
B/N

=
o 6

lllustration 2-3. Ecran du panneau frontal du 880 (modéle universel illustré)

No
d’article | Touche Fonction

1

Remet la balance au poids 0; permets de naviguer vers d’autres menus ou de sélectionner un autre chiffre lors de la modification
d’une valeur

PRINT | Non utilisé pour cette application

N
N
o) {>§
>

3 GRoss = Non utilisé pour cette application; assurez-vous que l'indicateur est en mode poids brut pour transmettre correctement le poids a
B I'écran de I'iDimension et a 'API; des instructions pour le fonctionnement et I'utilisation de I'indicateur 880 sont incluses avec I'unité
iDimension PWD

4 Si configuré, bascule le poids affiché entre Ib et kg; bascule I'affichage du poids vers une autre unité, définie dans le menu de format
(Section 4.2.2 a la page 19); Unités disponibles : Ib, kg, oz, tonne métrique, tonne, gramme; permets de naviguer vers différents
menus ou de sélectionner un autre chiffre lors de la modification d’une valeur

5 TARE [ Non utilisé pour cette application
6 V=¥ | Permet d’accéder au menu de configuration utilisateur; agit aussi comme touche d’annulation lors de la modification des valeurs des
=

paramétres, ou touche Exit (Quitter) dans les
menus de configuration ou de configuration utilisateur

Tableau 2-2. Fonctions des touches

Touches non utilisées

Les touches Tare, Print (Impression), Gross/Net (Brut/net) ne sont pas utilisées par I'iDimension PWD.

REMARQUE : Assurez-vous que l'indicateur est en mode Poids brut pour transmettre correctement le poids a I'écran de
I'iDimension et a I’API.

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 9
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2.2 Obijet du test

Un objet de test de 20 po x 20 po est fourni pour vérifier périodiquement I'étalonnage de I'iDimension PWD. L’étalonnage n’est
nécessaire que si le réglage des capteurs IFM a été modifié depuis I'installation initiale.

10 Visitez notre site Web au www.RicelLake.com WEIGHING SYSTEMS
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Effectuer une mesure

3.0 Effectuer une mesure

Cette section offre un apergu de la fagon d’effectuer une mesure avec le systéme iDimension PWD.
Pour effectuer une mesure, consultez la procédure suivante :

1. Assurez-vous que la balance affiche un poids de 0. Appuyez sur a l'indicateur 880 pour remettre la balance a
son poids zéro.

2. Placez la palette ou la boite centrée sur la balance au sol. Assurez-vous que le chariot élévateur ou I'opérateur est
dégagé dans la zone cible de 6 pi x 6 pi.

3. Déclenchez la dimension en appuyant sur le bouton de lecture de I'écran tactile, en connectant le lecteur de codes a
barres en option ou en appuyant sur le bouton de lecture de I'écran de démonstration.

3.1 Méthodes de déclenchement

L'iDimension PWD comprend deux méthodes standard de déclenchement de 'appareil pour effectuer une mesure :

3.1.1 Ecran tactile

L’écran tactile est utilisé pour naviguer dans QubeVu. Le bouton Power (Alimentation) de I'écran USB se trouve a l'arriére de
l'appareil. L'affichage de I'opérateur USB peut étre configuré dans QubeVu Manager.

" Dimensions () '

59120
S e 12.0

Welght (9]

ol 3 9

#11238 - May 26, 2020 8:40 AM a i /
lllustration 3-1. Ecran tactile

Les touches de fonction permettent de gérer 'iDimension PWD a partir de I'écran tactile.

No
d’article Fonction Fonction
1 Indication hors plages | Pour un exemple d'indication hors plages, consultez I'lllustration 3-2 a la page 12
2 Dimensions affichées | Dimensions affichées
3 Affichage du poids L'affichage du poids est utilisé pour indiquer le poids de I'article au moment ou les dimensions ont été capturées;

utilisez I'affichage du poids de I'indicateur 880 pour afficher les données de poids réel, y compris le poids négatif
4 Bouton d'information | Permet d’accéder au menu de configuration pour régler I'heure et la date, et afficher I'adresse IP configurée et le
micrologiciel mis a jour a I'aide d’une clé USB

5 Touche de hauteur Non utilisée pour cette application

zéro
Bouton de lecture Déclencher ['utilisation d'iDimension PWD pour obtenir les dimensions
7 Touche d’aide Affiche le menu d'évaluation des problémes; offre des commentaires en temps réel a l'opérateur de I'unité; fournit des
instructions étape par étape sur la fagon d’effacer les conditions, comme démarrer, arréter, attendre ou supprimer la
condition sans objet dans la zone de numérisation
8 Image en direct La zone de pesage fournit une vue en temps réel de la zone de lecture a partir de la téte de lecture sur I'écran USB
Tableau 3-1. Fonctions des touches
I

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 1
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Icone d’affichage client — Indications hors plages

L'indication Hors plages fournit une indication visuelle si le positionnement de la palette ou de la boite se trouve dans une zone
de travail de 72 po x 72 po.

L’lllustration 3-2 indique que la palette est hors limites sur le bord gauche, face & la balance :

r,"
4!
L"_l
lllustration 3-2. Indication hors plages — gauche
Lecteur de codes a barres
Un lecteur de codes a barres USB en option, utilisant le mode clavier numérique, peut étre fixé directement au PC interne

du poste en cabine de I'iDimension PWD. Utilisez le lecteur pour lire un code a barres et déclencher une transaction
de dimensionnement. Le code & barres lu sera aussi inclus dans I'API.

3.1.2 Affichage de démonstration

Le menu Demo Display (Affichage de démonstration) est destiné & étre utilisé pendant les démonstrations et le test des
effets des changements de configuration.

Le menu Demo Display (Affichage de démonstration) peut étre utilisé pour aider I'équipe d’assistance technique

de Rice Lake Weighing Systems a effectuer le dépannage.

* Appuyez sur ‘@. ' "}' ., dans le menu Display Pages (Pages d'affichage) (lllustration 5-1 a la page 21)
pour accéder au menu Demo Display (Affichage de démonstration)
Appuyez sur| Scan  pour déclencher manuellement une dimension.

02 QubeVu Demo

QubeYu Manager = Display Pages = Demo D1 - Running | Address: 168.0.42

[ sean | REMOVE

Dims: 32.5x 32.0 x41.01n
Weight: 278 lb

ltemDetected

Ilustration 3-3. Affichage de démonstration

REMARQUE : Les messages d’état sont affichés dans les menus de I’écran d’affichage. Les messages affichés a I'écran
ne sont pas des messages d’erreur. Consultez la Section 6.5 a la page 42 pour connaitre les messages d’état affichés,
d’état étendu et d’état d’erreur.

12 Visitez notre site Web au www.RicelLake.com WEIGHING SYSTEMS
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3.1.3 Images
L'iDimension PWD fournit des images au format .jpg ou .bmp qui sont disponibles pour la capture a l'aide de I'API.

II'y a deux types d’images :

Images d’intensité a basse résolution du capteur IFM

Les capteurs IFM fournissent des images avec une zone de délimitation configurable et des indications de données de
dimensionnement fournies sur chaque image.

La zone de délimitation fournit une indication sur la fagon dont le systéme a mesuré l'objet.

REMARQUE : Les images fournies peuvent se détériorer a mesure que I'objet se rapproche du capteur.

Vous trouverez ci-dessous un exemple de zone de délimitation alors que les cartons sont alignés avec le bord de la palette :

lllustration 3-4. Zones de délimitation alignées

Vous trouverez ci-dessous un exemple de zone de délimitation alors que les cartons ne sont pas alignés avec le bord de la
palette :

Hllustration 3-5. Zones de délimitation désalignées

Image haute résolution en option

Lorsqu’un axis de 2,4 mm optionnel avec réglage de I'angle de la caméra a 3 axes est acheté, une image couleur est disponible
a partir de I'API (lllustration 3-6). L'image est utilisée pour l'identification du fret et les réclamations pour dommages et n'a pas
de zone de délimitation ou de données de dimensionnement disponibles.

lllustration 3-6. Image haute résolution

REMARQUE : Les réglages de configuration sont disponibles a I'aide de la fonction de définitions de capture dans QubeVu
Manager.

-
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40 Menu Configuration

Cette section donne un apergu des instructions du menu Configuration de I'iDimension PWD.
41 Acces au menu de configuration
Pour accéder au menu Configuration, utilisez la procédure suivante :

1. Sélectionnez la touche de fonction Device Information (Informations sur I'appareil) n située en bas de I'écran
(Hllustration 4-1).

Dimensions

“»

LENGTH

HEIGHT

Weight

o

~
Il
—

lllustration 4-1. Informations sur I'appareil sélectionné

2. Le menu Device Info (Informations sur 'appareil) s’affiche. Pour obtenir les informations Device Info (Informations
sur I'appareil) (Section 4.2 a la page 18).

[ Device Info

Manufacturer: Postea, Inc.

Model: QubeVu® Core™

Serial Number: QVC-3119-01030
Approval: 19-040A1

Firmware version: 4.11.1.2714-
armhf-DEV

Firmware CRC: 21aabel?
Operating Temperature: 0°C - 30°C
For measurement of singulated items.
©2012-2019 Postea Inc. All rights
reserved. QubeVu is a registered
trademark of Postea,

Cuboidal specifications
Division: & 0.2 in (LW & H)
+ 0.05 in (H w/ HR sensor)
Capadity:  Min (in) Max (in)
48

Length: 5.6
Width: 5.6 28
Height: 2.4/(HR)0.6 28

Irregular specifications
Division: £ 0.5 in (L,W & H)
Capacity: Min (in) Max (in)
Length: 6 48
Width: 28
Height: 28

Hlustration 4-2. Information sur 'appareil

Sélectionnez la touche de fonction Configuration ¢ @ dans le menu Device Info (Informations sur I'appareil).

14
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4. Le Menu Configuration s’affiche. Pour obtenir plus d’informations sur le Menu Configuration (Section 4.2.1 a la

Menu Configuration

page 18).
Configuration Menu
‘ \Zfzt:% 7 View EULA Time Zone Date&Time Data Extract
Scan Zone Enable Flats #:g;?:; IP Address
Ilustration 4-3. Menu Configuration
Elément Description Référence

Assistant de Non utilisé -
configuration
Afficher le CLUF | Affiche les informations du contrat de licence de I'utilisateur final du logiciel Section 4.1.1

Fuseau horaire

Affiche le fuseau horaire actuel et permet la configuration du fuseau horaire

Section 4.1.2 a la page 16

Date et heure

Permet le réglage de la date et de I'heure

Section 4.1.3 a la page 16

Extraction de

Affiche les paramétres de configuration et I'état actuel et précédent;

Section 4.1.4 4 la page 16

mesures a plat

données Doit étre configuré en mode administration

Zone de lecture | Non utilisé -

Redémarrage A sélectionner pour redémarrer lunité iDimension PWD Section 4.1.5 & la page 17
Activer les Non utilisé -

Mise a jour du

Permet a une clé USB connectée au lecteur du poste en cabine de mettre a jour le micro-

Section 4.1.6 a la page 17

micrologiciel logiciel actuel de l'appareil
Adresse IP A sélectionner pour afficher I'adresse IP actuelle de I'unité iDimension PWD Section 4.1.7 & la page 18
Tableau 4-1. Touches du menu de configuration
411  Afficher le CLUF

Le bouton View EULA (Afficher le CLUF) affiche le contrat de licence de I'utilisateur final du logiciel.

Setup | User Agreement

POSTEA END USER LICENSE AGREEMENT ( “"EULA"))

GENERAL: This End user License Agreement (EULA) between Postea, Inc. with principal
offices at 222 Third street Cambridge Ma. 02142 and you, as purchaser or otherwise
acquiring Postea Equipment and Software form Postea or an authorized Postea Reseller or
other authorized source, accept ancnﬁrce to this EULA as a binding contract which governs
your rights to use the software and other IPR in Postea Equipment and Software.

1. DEFINITIONS:

1.1 Intellectual Rights ("IPR") IPR Shall mean all rights in Intellectual P in
the Equipment al are and including any of its components and further includ rwg.:,s
but net limited to, all such rights now existing or hereafter ansin??&ﬂ!ed or acquired patents,
Eﬁtent claims and other patent eri?hts, copyrights, trademark rights, Trade Secrets and

Know How and any other intellectual property rights or proprietary rights of any kind, and
including any and all extensions, renewals or reissuance of same and shall include such
rights as now exist or are subsequently acquired

1.2 The Equipment as used in this Agreement shall refer to Postea’s QubeVu® automated,
weighing, dimensioqing and enrollment devms anld ir'lcll.IIFTE its hardware: lSaﬂ:ware, agd o

Illustration 4-4. Contrat de licence de I"utilisateur final

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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41.2 Fuseau horaire
Le bouton Time Zone (Fuseau horaire) permet de configurer le fuseau horaire actuel.

, Setup | Time Zone

VCIHIL Al IS (VU dliu vallaua) "vuuy

Saskatchewan -0600

Guadalajara, Mexico City, Monterrey -0600
Central America -0600

Bogota, Lima, Quito -0500

Indiana (East) -0500

Eastern Time (US and Canada) -0500

Illustration 4-5. Fuseau horaire

41.3 Date et heure
Le bouton Date & Time (Date et heure) permet de configurer la date et I'heure.

Setup | Date & Time

5 02 PM Oct 06 2015

lllustration 4-6. Date et heure

4.1.4 Extraction de données

Si Long Terms Store (Stockage de longue durée) et Daily Extract (Extraction quotidienne) sont activés par 'administrateur
systeme, l'opérateur peut afficher les parametres de configuration et I'état actuel/historique. Tous les réglages sont configurés
dans le mode administrateur de QubeVu Manager.

' Extract Data

lllustration 4-7. Extraction de données
1. Sélectionnez pour actualiser.

2. Sélectionnez [

~ pour effectuer une exportation manuelle.

U

g b
Sélectionnez I'icone de régle [* ™ ¥ * ¥ pour revenir au mode de fonctionnement normal.
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Menu Configuration

41.5 Redémarrage

Sélectionnez Restart (Redémarrer) pour confirmation avant de redémarrer 'appareil. Sélectionnez pour confirmer ou

m pour annuler le processus.

Restart device now?

= (=]

lllustration 4-8. Redémarrage

41.6 Mise a jour du micrologiciel

Le micrologiciel mis & jour peut étre disponible au www.ricelake.com. Lors de la mise & niveau de I'appareil, la version du
micrologiciel doit étre téléchargée sur une clé USB.

1. Sélectionnez Upgrade Firmware (Mettre a niveau le micrologiciel).
Insérez la clé USB dans le port USB de I'iDimension PWD. Appuyez sur pour continuer.

2
3. Les fichiers de mise a niveau du micrologiciel contenus sur la clé USB sont affichés.
4

Sélectionnez la mise a niveau du micrologiciel requise. Appuyez sur pour continuer.
Firmm

Please attach a USB drive
with current firmware.

lllustration 4-9. Insérez la clé USB pour mettre a niveau le micrologiciel

- REMARQUE : La mise a jour du micrologiciel est copiée de la clé USB vers I'iDimension PWD. Utilisez la somme de
@ contréle du fichier pour valider le fichier.

Uploaded file checksum:
d74acd020a469cacaf96715568b3bHh 965636117
Proceed with firmware update?

—_— _ Calculating checksum
Uploading firmware. Please do not interrupt i

QubeVu during the upload process.

Loacling x

Téléversement du micrologiciel Calcul de la somme de contrdle Somme de contréle du fichier téléversé

lllustration 4-10. Messages de téléversement du micrologiciel

WEIGHING SYSTEMS © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 17
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5. Sélectionnez lorsque Uploaded file checksum (somme de controle du fichier téléversé) s’affiche pour

procéder a la mise a niveau ou m pour annuler le processus.
Le processus de mise & jour prend quelques minutes. N'interrompez pas le processus. L'iDimension PWD redémarre.

41.7 AdresselP

IP address (adresse IP) affiche 'adresse IP actuelle définie par I'administrateur systeme ou le réseau. Utilisez l'adresse IP
affichée pour configurer le port réseau afin d’accéder au logiciel d’administration QubeVu Manager pour effectuer une
configuration compléete du systéme.

16925411

Ilustration 4-11. Adresse IP

4.2 Information sur I'appareil
Permet d’accéder a un inspecteur des poids et mesures, ainsi qu'a des informations importantes sur I'appareil.

Manufacturer: Postea, Inc. Cuboidal specifications

Model: QubeVu® Core™ Division: £ 0.2 in (LW & H)

Serial Number: QVDS2P-3118-02002 +0.05in (H w/ HR sensor)
Approval: 19-040A1 Capacity:  Min (in) Max (in)
Firmware version: 4.11.0.2684- Length: 5.6 48

Width: 56 2
hf-unlocked
AL Height:  2.4/(HR)0.6 28

Firmware CRC; b2a0672e

Operating Temperature; 0°C - 30°C Irregular specifications

For measurement of singulated items. Division: + 0.5 in (LW & H)

©2012-2019 Postea Inc. Al rights Capacity: Min (in) Max (in)

reserved. QubeVu is a registered Length: (] 48

trademark of Postea. Width: 28
Height: 28

lllustration 4-12. Onglet Informations sur I'appareil de I'inspecteur QubeVu

Sélectionnez I'icone de régle [ * ¥ * I ™1 pour revenir au mode de fonctionnement normal.
421 Touche Information sur I'appareil
La touche de fonction Device Information (Informations sur 'appareil) n affiche le menu Device Info (Informations sur 'appareil).

Appuyez sur n pour accéder au menu Device Info (Informations sur I'appareil) de I'écran tactile USB. Le menu donne accés

au menu Inspection (inspection) des poids et mesures et au menu Configuration pour la configuration des fonctions
utilisateur standard.
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4.2.2 Poids et mesures

Menu Configuration

Appareils homologués pour un usage réglementé utilisant I'audit métrologique de catégorie 3, un inspecteur local des poids et

mesure doit accéder a cet écran.

Dans le menu Device Info (Informations sur I'appareil), sélectionnez le bouton Inspection .

Certification  Transaction
Change Log Log

llustration 4-13. Menu Inspection

Journal des modifications d’homologation

Le Certification Change Log (Journal des changements d’homologation) fournit un journal des changements de configuration
et d'étalonnage pour les inspecteurs des poids et mesures.

Certification Change Log

Date

26u12019 13:38
26)ul2019_13:38
26Jul2019_13:38
26Jul2019_13:38

2612019 13:38

26Jul2019_13:38
26Jul2019_13:38
263ul2019_13:38
26Ju12019_13:38
26ul2019_13:38
26Ju12019_13:38
26)ul2019_13:38
26ul2019_13:38
26312019 13:38

# Type Name

203 CONFIG CertifiedDivision
203 CONFIG CertificateNo
203 CONFIG Dimunits

203 CONFIG CertificateType

203 CONFIG CertifiedOperationNote:

203 CONFIG CertifiedCuboid

203 CONFIG Certifiediiregular

203 CONFIG CertifiedMaxLengthlrregular
203 CONFIG CertifiedMaxWidthimegular
203 CONFIG CertifiedMaxHeightlreguiar
203 CONFIG CertifiedMinLengthlrregular
203 CONFIG CertifiedMinWidthIregular

203 CONFIG CenifiedMinHeightimeguiar

203 CONFIG CertifiedDivisionIrreguiar

measurement ¢
singulated rem
trve
true

b}

lllustration 4-14. Journal des modifications de certification
+ Sélectionnez les fléches ou pour faire défiler le journal vers le haut.
+ Sélectionnez lcdne de régle [* ™ ¥* ™ T pour revenir au mode de fonctionnement normal.

+ Sélectionnez {pourreveniré la fenétre précédente.

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 19
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Journal des transactions

Pour des applications spécifiques et des approbations internationales qui nécessitent la configuration d’un audit métrologique
de stockage a long terme dans 'onglet Measurement Settings(Réglages des mesures) de QubeVu Manager. Si non
configuré, No LTS data is available (Aucune donnée LTS n’est disponible) s’affiche.

" Transaction Log

No LTS data is available.

lllustration 4-15. Journal des transactions
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5.0  Etalonnage

Etalonnage

Cette section donne un apergu des instructions du menu Calibration (Etalonnage) de I'Dimension PWD.

Le menu Calibration (Etalonnage) donne accés aux informations suivantes :
« Réglages d'étalonnage pour les configurations Sensor Calibration (Etalonnage du capteur) et Set Work Area

(Définition de la zone de travail)

+ Etalonnage de la caméra — si nécessaire, étalonne I'iDimension PWD & l'aide de I'objet d’étalonnage

Pour accéder au menu Calibration (Etalonnage), utilisez la procédure suivante :
1. Connectez 'iDimension PWD a un ordinateur en utilisant Ethernet.

2. Ouvrez un navigateur Web et saisissez : http://192.168.0.2. QubeVu Manager s’affiche. Si I'adresse IP statique a été
définie différemment de I'adresse d’usine par défaut, utilisez I'écran tactile USB pour identifier 'adresse IP.

" QubeVu Manager

Userz admin (Lo

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42
] Operator, customer and demo
- D iSp lay displays.
= Yaora < Export scan data or view scheduled
Q ".f’)?fliitor extracts’ status, etc.
A System administration tools to help
@ };\.(\I-I‘i;” ! figure QubeVu to your
00
@ License
lllustration 5-1. Page d’accueil de QubeVu Manager
Paramétre Description
Affiches Afficher les informations (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf.

198680])

Outils de l'opérateur

Informations sur les outils de I'opérateur (Guide des gestionnaires de I'iDi-

mension PWD [réf. 198680])

Outils
d’administration

Instructions pour les outils de I'administrateur (Guide des gestionnaires de
liDimension PWD [réf. 198680])

Licence

Informations sur la licence (Guide des gestionnaires de 'iDimension PWD

[réf. 198680])

Tableau 5-1. Navigation de la page d’accueil de QubeVu Manager

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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3. Appuyez sur

O

?S(;T;f” dans le menu QubeVu Manager (lllustration 5-1 a la page 21) pour accéder au menu

Admin Tools (Outils d’administration) (lllustration 5-2).
4. L’écran de connexion de QubeVu Manager s'affiche. Le nom d’utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et

assword.

8 QubeVu"Admin Tools

User: admin

QubeVu Manager > Admin Tools

Setup
~—

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Modify the configuration settings
and define the work area and zone
of interest.

e Qubeu's cameras.

= o
Calibration Catibs

Capture
Definitions

Modify the capture definiton for
QubeVu,

Hrfﬂ".”]re Upgrade QubeWu's firmware,
W
Upgrade
- Backup QubeVu's settings.
Backup
S
= Run diagnostics.
¥ Diagnostics

Illustration 5-2. Menu des outils d’administration

Paramétre Description
Configuration Général (facultatif et balance), heure et date, extraction de données et stockage a long terme, mesure, parametres réseau
(Manuel de mise en place de I'iDimension PWD (réf. 199543)
Etalonnage Réglages d'étalonnage, définition de la zone de travail et étalonnage des caméras (Section 5.0 a la page 21)

Définition de capture

Définition de la capture pour QubeVu (Guide des gestionnaires de I'iDimension PWD [réf. 198810])

Mise a niveau du micrologiciel

Mise a jour du micrologiciel (Section 4.1.6 a la page 17)

Sauvegarde

Sauvegarde et restauration des réglages (Guide des gestionnaires de I''Dimension PWD [réf. 198810])

Diagnostics

Réglages de diagnostic (Section 6.1 a la page 33)

Tableau 5-2. Navigation dans les outils d’administration

22
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Etalonnage

5. Appuyez sur Calibration dans le menu Admin Tools (Outils d’administration) (lllustration 5-2 a la page 22)

pour accéder au menu Calibration (Etalonnage).

QubeVu’ Calibration

User: admin (Log

QubeVu Manager > Admin Tools > Catibration

P Set work area.
¢- Set Work Area
o

R arers Calibrate remote sensors,
Calibration

Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

lllustration 5-3. Menu d’étalonnage

Paramétre Description
Etalonnage de capteur Etalonner les capteurs a distance (Section 5.1 & la page 25)
Définir la zone de travalil Définir la zone de travail (Section 5.2 a la page 31)

Tableau 5-3. Navigation dans I'étalonnage

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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Objet d’étalonnage

Un objet d'étalonnage est fourni avec chaque unité et est nécessaire pour I'étalonnage. L'objet d'étalonnage est un damier
carré de 8 x 7 qui mesure 1118 mm x 982 mm et est emballé dans un carton de 57 po x 48 po avec des insertions de protection
€en mousse.

Les objets d’étalonnage doivent étre propres, sans empreintes digitales ni dommages. Pour ranger I'objet d’étalonnage,
remballez-le soigneusement dans le carton pour une utilisation ultérieure.

1118 mm

EEEE -

lllustration 5-4. Objet d’étalonnage
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Etalonnage

51 Etalonnage des capteurs a distance

L'étalonnage nécessite I'utilisation de I'objet d’étalonnage, ainsi que la procédure en 5 points. L'étalonnage est effectué en
placant I'objet d’étalonnage sur la balance au sol, en commengant a la position 4 heures (120°) et en faisant tourner l'objet de
30° a chaque étape.

1. Appuyez sur @ Siﬂff';m” dans le menu Calibration (Etalonnage) (lllustration 5-3 & la page 23) pour accéder
au menu Remote Sensors Calibration (Etalonnage des capteurs & distance).

B QubeVu' Camera Calibration s i (o) () (7

QubeYu Manager > Admin Tools > Calibration > Remote Sensors Calibration Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

Last calibrated: Fri Dec 06 2019 12:59:40 GMT-0600 (Central Standard Time) Press "Edit" to enter into
Configuration mode.

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% Calibrate
Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes

Confidence: 95% Save

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by

[— -

lllustration 5-5. Etalonnage des capteurs & distance

Confidence: 95%

2. Appuyez sur e pour accéder au mode de configuration. Si un menu contextuel s'affiche, actualisez le

navigateur Web.
3. Placez 'objet d’étalonnage sur la balance.

4. Alignez les capteurs a distance vers le centre de la balance au sol en utilisant les croisés de réticules fournis par les
capteurs IFM comme guides.

+ Assurez-vous que les tiges du capteur sont solidement montées en place
+ L’alignement exact n'est pas essentiel
+ L’alignement consiste a définir la position d'étalonnage de chaque capteur

RICELAKE © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés 25
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5. Alignez I'objet d'étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage a 4

heures avec 'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-6).

Ensemble de la tour

12

" $\{/Ia balance

Illustration 5-6. Tourner a 4 heures

6. Appuyez sur @

B QubeVu’ Camera Calibration

“ Auto exposure: ® 0n© Off .
Exposure (ms): [ @ Bl
Main sensor calibrated: Yes / N
Confidence: 0% | Calibrate
Sensor 1 calibrated: Yes N
Confidence: 95% -
Sensor 2 calibrated: Yes s
Confidence: 95% ( Cancel
Sensor 3 calibrated: Yes \
Confidence: 95% ~—
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95% Save
Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
% 1118
lllustration 5-7. Etalonnage d’objet 1
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Etalonnage

7. Alignez I'objet d’étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage a 5
heures avec 'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-8).

Ensemble de la tour

1 1 ,Li 1 Base de

la balance

2

“

HL

“

7 5

6

Illustration 5-8. Tourner a 5 heures

8. Appuyez sur .

B QubeVu’ Camera Calibration tser: i

QubeVu Manager > Admin Toals > Calibration > Remate Sensors Calibration Device: PWDI - Configuring | Address: 192.168.0.42

Step 2 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Edit

Auto exposure: ® On '\ Off
Exposure (ms): ;

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95% 7

Sensor 2 calibrated: Yes e

Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes Save
Confidence: 95% .
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
Bt 1118

lllustration 5-9. Etalonnage d’objet 2

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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9. Alignez I'objet d'étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage a 6

heures avec 'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-10).

Ensemble de la tour

1 1 JE\ 1 Base de

la balance

2

lllustration 5-10. Tourner a 6 heures

10. Appuyez sur .

B QubeVu’ Camera Calibration

Step 3 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® On 0 Off
Exposure (ms):

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0%

Sensor 1 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by &
(Calibration board size (mm): 982 by
o 1118

lllustration 5-11. Etalonnage d’objet 3
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Etalonnage

11. Alignez I'objet d’étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage & 7
heures avec 'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-12).

Ensemble de la tour

My

Base de
la balance

2

lllustration 5-12. Tourner a 7 heures

12. Appuyez sur .

B QubeVu’ Camera Calibration

Step 4 of 5 completed.
Press "Calibrate” to continue.

Auto exposure: ® on off —<
Exposure (ms): [ (Calibra\e \
R e
Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% V—
Sensor 1 calibrated: Yes ( Cancel |
Confidence: 95% \ /
Sensor 2 calibrated: Yes
Confidence: 95%
Sensor 3 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%
Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8
Calibration board size (mm): 982 by
v 1118

lllustration 5-13. Etalonnage d'objet 4

RICE LAKE © Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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13. Alignez I'objet d’étalonnage de sorte que les croisés de réticules soient centrés. Tournez I'objet d’étalonnage & 8
heures avec 'ensemble de la tour a 12 heures (lllustration 5-14).

Ensemble de la tour

1y

Base de
la balance

2

lllustration 5-14. Tourner a 8 heures

14. Appuyez sur .

v

B QubeVu' Camera Calibration

QubeVu Manager > Admin Toals > Calibration > Remote Device: PWD1 - Configuring | Ad: 92.168.0.42 ]
il
-

Step 5 of 5 completed.

Press "Calibrate” to continue. e

Auto exposure: ® On ' Off ‘//:\\

Exposure (ms): [ (Callbra(e

. ‘\v/

Main sensor calibrated: Yes
Confidence: 0% VX

Sensor 1 calibrated: Yes < Carcaid]
Confidence: 95% \ y.

Sensor 2 calibrated: Yes —
Confidence: 95%

Sensor 3 calibrated: Yes Save
Confidence: 95%

Sensor 4 calibrated: Yes
Confidence: 95%

Calibration board blocks: 7 by 8

Calibration board size (mm): 982 by

= 1118

lllustration 5-15. Etalonnage d’'objet 5

REMARQUE : Si I'étalonnage échoue, vérifiez si la lumiére directe du soleil affecte le systéme, puis effectuez un nouvel
étalonnage.
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Etalonnage

15. Une fois I'étalonnage réussi, appuyez sur @ Le systéme revient au menu Calibration (Etalonnage).

B QubeVu’ Camera Calibration L s

Last calibrated: Mon Oct 28 2019 10:27:18 GMT-0500 (Central Daylight Time) Calibration successful. Click

2" to save this calibration,
QubeVu Manager ancel"” to return to
jous settings.

)|

. Calibrate |
Calibration saved bensor calibrated: Yes
successfully. g
Now restarting Qubevu. r 1 calibrated: Yes /A
'
Please wail... r 2 calibrated: Yes Cancel |
% N
r 3 calibrated: Yes __
b 4 calibrated: Yes Seve )
Confidence: 96% ~

lllustration 5-16. Etalonnage réussi

5.2  Définir la zone de travail
L'option Set Work Area ((zone de travail définie) configure I'lDimension PWD pour vérifier les indications hors plages.

1. Appuyez sur -$- Set Work Area dans le menu Calibration (Etalonnage) (lllustration 5-3 & la page 23) pour
accéder au menu Set Work Area (Définir la zone de travail).

-$. t‘"\f d\(\lkA!@a User= admin  (Log out) (Restart

QubeVu Manager > Admin Tools > Calibration > Set Work Area

Device: PWD1 Running | Address: 192.168.0.42

Last calibrated: Tue Nov 19 2019 15:11:58 GMT-0600 (Central Standard Time) Press "Edit" to enter into

Configuration mode. Edit
Cancel

Main Sensar Sensor 1 {192.168.0.212)

Sensor 2 (192.168.0.211) Sensor'3 (152.168.0.214)

-

lllustration 5-17. Réglages de la zone de travail
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2. Appuyez sur e et configurez les réglages comme indiqué ci-dessous :

REMARQUE : Rice Lake Weighing Systems suggére d’utiliser une zone de travail d’'un minimum de 76 po pour assurer un
bon positionnement de la palette maximale de 6 pi x 6 pi.

@ Set Work Area ser: adin

Qubelfu Manager > Admin Tools > Calibration > Set W

Last calibrated: Thu Jun 04 2020 13:32:30 GMT-0500 (Central Daylight Time) Angle: -48| ° re
Width: 1830 mm el
D 7 e
Save
Height: 1730| mm A

.". h .
Sensor 2 .0.212) Sensor 3 (1 211 :

lllustration 5-18. Configuration de la zone de travail

REMARQUE : Les valeurs négatives (-48) sont définies a I'aide de la barre coulissante. Modifiez seulement les valeurs
numériques (-xx).

- REMARQUE : Les valeurs par défaut indiquées dans I'lllustration 5-18 est seulement a titre de référence.
Reportez-vous au Tableau 5-4 pour les valeurs par défaut.

Définition Description

Angle Saisissez la valeur de I'angle de zone de travail

souhaité
Par défaut : -48°

Largeur Saisissez la valeur de la largeur de zone de travail

souhaité
Par défaut : 1880 mm (74 po)

Hauteur Saisissez la valeur de la hauteur de zone de travail

souhaité
Par défaut : 1730 mm (68 po)

Centre X Saisissez la valeur de centre X de zone de travail

souhaité
Par défaut : 20 mm (0,79 po)

Centre Y Saisissez la valeur de centre Y de zone de travail

souhaité
Par défaut : 50 mm (1,97 po)

Tableau 5-4. Valeurs de la zone de travail

3. Appuyez sur e pour continuer.
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6.0 Annexe

Cette section donne un apergu des instructions du menu Diagnostics de I'iDimension PWD.

6.1 Diagnostics

REMARQUE : L’administrateur a défini un nom d’utilisateur et un mot de passe lors du processus de configuration initial.
Le nom d’utilisateur et le mot de passe sont nécessaires pour se connecter et accéder aux outils d’administration de
I'iDimension PWD.

Pour accéder au menu Diagnostics, utilisez la procédure suivante :

1. Appuyez sur @ *ﬁgi;];"’ dans le menu QubeVu Manager (lllustration 5-1 a la page 21) pour accéder au menu

Admin Tools (Outils d’administration) (lllustration 5-2 a la page 22).
2. L’écran de connexion de QubeVu Manager s’affiche. Le nom d'utilisateur et le mot de passe par défaut sont admin et

password.
3. Appuyez sur @ Diagnostics dans le menu Admin Tools (Outils d’administration) (lllustration 5-2 & la page 22) pour

accéder au menu Diagnostics.
Les outils de diagnostic peuvent étre utilisés pour tester les composants matériels et recueillir des informations de diagnostic.

@ QubeVu’ Diagnostics

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

~ Test each hardware component.
({OI‘HDO!‘FGﬂt st each hardware component
lests

Diagnose issues with attached scale.
Scale Test

View system log.
System Log
'-P
Download debug information to
Debt 1g Info assist technical support in
troubleshooting an issue.

lllustration 6-1. Menu Diagnostics

Paramétre Description
Tests de composants Tester chaque composant matériel (Section 6.2 a la page 34)
Test de la balance Diagnostiquer les problemes avec une balance jointe (Section 6.2.1 a la page 38)
Journal systéme Afficher le journal systéme (Section 6.3 a la page 39)
Informations de débogage | Télécharger des informations de débogage pour aider I'assistance technique a résoudre un probléme
(Section 6.4 a la page 40)

Tableau 6-1. Réglage de la navigation
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6.2 Tests de composants

Component . . . R ,
Appuyez sur @ Facte dans le menu Diagnostics (lllustration 6-1 a la page 33) pour accéder au menu Component

Tests (Tests des composants).

Le menu Component Tests (Component Tests) est un outil pour aider a diagnostiquer le fonctionnement de I'iDimension PWD.
Les tests applicables a ce produit comprennent Scale Test (Test de la balance) et Remote Sensors Test (Test des capteurs a
distance) pour déterminer I'état de fonctionnement de I'appareil. Communiquez avec I'usine pour savoir si une défaillance s’est
produite.

Ala fin d'un test de composant, redémarrez le systéme pour revenir au mode de fonctionnement normal.

* Appuyez sur Q a coté de chaque test pour effectuer le test spécifique

* Appuyez sur @ a coté de chaque test pour chaque composant

Test XTION
Non utilisé pour cette application.

Test de la balance
Scale Test (Test de balance) est utilisé pour aider & déterminer les réglages de communication d’'une balance série jointe

alunité.
Test du réseau

Network Test (Test de réseau) est utilisé pour effectuer un test de confirmation que I'adresse réseau de I'iDimension PWD est
169.254.1.1. Network Test (Test réseau) vérifie si les capteurs a distance et les caméras IP, qui sont connectés par Ethernet a
I'appareil, effectuent correctement un ping.

L’état de chaque composant est renvoyé comme Passed (Réussi) ou Failed (Echec). Appuyez sur Q pour afficher des

détails supplémentaires.
Signalez les défaillances des composants a I'équipe d’assistance technique de Rice Lake Weighing Systems.

r

& QubeVu' Component Tests

Illustration 6-2. Test du réseau
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REMARQUE : Les tests de réseau, DVESG et de température ne sont utilisés que pour la fabrication.

NTIOM T D . Mebwork test
| Testall
a
Srala Tes '] D 14
abwori Test (]
DMESE T o] "
Hemate Sermors Tost [
Tes Ta () ..
P Teul 0 i,

Hllustration 6-3. Test du réseau (suite)

Test DMESG
DMESG Test (Test DMESG) effectue un test de diagnostic du micrologiciel.

& QubeVu' Component Tests i (-

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubsVu Companent Test Device: PWD1 - Stopped | Address: 192.168.0.42 Bl
il
XTION Test ©® .  DMESGtest #
NA | Testall |

generic (buildd@lg)

.0-16ubuntu3)
C 2019 (Ubuntu 4.15.0-50.54-

Scale Test ®
&) Passed
Network Test (o]
@ Passed
DMESG Test (2]
&) Passed
Remote Scnsors Test (~]
HA
3]: 576, xstate_size:

Top Test 0 : 640, xstate_size:
HA i

[ 0.000000] BIOS-2820 T

0x000000000009b3ff] usable
Ps Test ] [ 0.000000] BIOS-c820: [mem 0x000000000009b400-
HA - VOUUUYFTT] re

lllustration 6-4. Test DMESG
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Test des capteurs a distance

Remote Sensors Test (Test des capteurs a distance) fournit des résultats pour les tests suivants : Depth Information Test
(Test d'informations en profondeur) et Depth Image Test (Test d'images en profondeur). Ce test prendra environ 3 a 5 minutes
a exécuter. Faites défiler les pages pour identifier les défaillances, chacun des 4 ou 5 capteurs a une adresse IP unique. Ce
test passe par la configuration du capteur IFM, y compris le micrologiciel et le fichier d’application chargé et la température de
fonctionnement.
Depth Information Test (Test d'informations en profondeur) — fournit le total pour la fréquence d’'images des capteurs a
distance et le total des images RVB capturées :

’ -, . Gk
& QubeVu' Component Tests Ui (o
QubeVu Manager > Admin Tools » Diagnostics > QubeVu Component Test Device: PWD1 - Stopped | Address: 192.168.0.42 m‘.
i
XTION Test o . Remote Sensors test F"/{—;\“‘.
NA | Testall |
A \\-’/’
Scale Test (]
v ]
Network Test ®

P
P Passed
(v

DMESG Test (]

) Passed

(g Pese 1 getting depth information from
Remote Sensors Test (]

Na

Top Test (]

NA

PS Test (]

HA -

lllustration 6-5. Test d’informations en profondeur

Depth Image Test (Test d'images en profondeur) — fournit des détails sur les ports physiques (USB/série) :

& QubeVu" Component Tests s BX
QubeVu Manager » Admin Tools = Diagnostics > QubeVu Compenent Test Device: PWD1 - Stopped | Address: 192.168.0.42
L)
XTION Test e . Remote Sensors test ’,r'/{z\‘-‘.
HA |\Test all |
Scale Test [~] S
) Passed 8
Network Test o
€D passed
DMESG Test (]
) Passed
Remote Sensors Test (]
J.‘i:r Passed Depth image : I
Top Test (]
NA
PS Test (o]
NA -
lllustration 6-6. Test d'images en profondeur
—
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Test supérieur, test PS, tests de numéro de série
Ne pas modifier @ moins d'instructions de I'assistance de dimensionnement de Rice Lake Weighing Systems.

Test de lecture du port
Port Scan Test (Test de lecture de port) fournit des détails sur les pixels valides.

& QubeVu" Component Tests

I
QubeVu Manager = Admin Tools = Diagrostics = QubeVu Component Test Device: PWD1 - Stopped | Address: 192.168.0.42 E
i
- - Port Scan test y
| Testall
Remote Sensors Test (o] A /
@) Passed ice 004: ID 17e9:0211 Displaylink S
duct 2 R
Top Test (=] 01 Device 005: ID 04e7:0050 Elo TouchSystems 2216 AccuTouchA® Touchmaonit
Passed nufacturer 1
2
e 003: ID 0403:6001 Future Technology Devices International, Ltd FT2
PS Test (o]
&) Passed 1
2
Serial Number Test Q Serial connections:
@ Possed usb-FTDI_US232R_FT1RKCID-if00-port0
Passed
Port Scan Test (o]
@ Passed
Temperature Test o
NA
-
© :

Ilustration 6-7. Test de lecture du port

Test de température
Temperature Test (Test de température) fournit des détails sur le capteur a distance.

& QubeVu' Component Tests Vs e

Qubs\u Manager > Admin Toals > Diagnostics > QubeVu Component Test

et - Temperature test y
Test all
Remote Sensors Test [~] perature’ X /
@) passed z-virtual-0 P
ter: Virtual device
templ: +38.0 C (crit = +111.0C)
Top Test ®
@ Passed
PS Test (]
) Passed
Core 3 +39.0C (high = +105.0 C, crit = +105.0 C)
Serial Number Test (]
@) Passed 1DS camera temperature;
Port Scan Test o
@ Passed
Temperature Test (]

) Passed

lllustration 6-8. Test de température
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6.2.1 Test de la balance

Appuyez sur @® Scale Test dans le menu Diagnostics (lllustration 6-1 & la page 33) pour accéder au menu QubeVu Scale

Test (Test de la balance QubeVu).
QubeVu Scale Test (Test de la balance QubeVu) est utilisé pour tester la connexion de l'indicateur a 'iDimension PWD. Les
réglages de la balance sont bien effectués pour NCI-9600,N,8,1 (Manuel de configuration de I'iDimension PWD [réf. 199543]).

@ QubeVu'Scale Test T

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > QubeVu Scale Test Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

lllustration 6-9. Test de la balance

@ QubeVu’ Scale Test kil
QubeVu Manager > Admin [oals > Diagnostics > QubeVu Scale lTest Uevice: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42
IdevittyUSBO ¥ | Scale type: | NGI ¥ | ™ suto refresh Auto serol o o

Hllustration 6-10. Test de la balance (suite)
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Appuyez sur System Log dans le menu Diagnostics (lllustration 6-1 a la page 33) pour accéder au menu System Log

.
(Journal systéme).
Les données de stockage du journal systéme sont configurées dans le menu de configurati

on. L'affichage du journal peut étre

personnalisé par type (afficher tout ou afficher les informations, le débogage ou les messages d’erreur seulement) ou par ordre

(afficher le plus récent en premier ou le plus vieux en premier).

&) QubeVu'System Log

o ‘debug processing client. 2.168.0.65 </ Clientlp= <CaptureDefinition/ > <Get /> <Name>QVDisplay</Name> ,B1 processing

ture</Name>,81 pracessin

debug processing client p=<CaptureDefinition/ > <Get /><Name>QVDemo= /Names> 78 processing ¢

info  Request for Capture definition [QVDeme] from [192.168.0.65].

debug processing client. <Cl 92.168.0.65 </ Clientlp= <CaptureDefinition/ » <Get /> <Name>5topGoCapDefs /Name>, 84 proce

pGoCapDef] from [192.168.0.65]

»

Displaying 167 rows of 167 retrieved. Limit: | 1000 lines - Apply limit Open complete log in new tab

QubeVu Manager > Admin Tools > Diagnostics > System Log Device: 192.168.0.211 - Running | Address: 192.168.0.42

@ System Remote Remote Remote Remote pe—
Log Sensor 1 Log Sensor 2 Log Sensor 3 Log Sensor 4 Log 4 <
(Download
-y

Type: ® ALL O info © debug © error Order: ® Latest first ) Earlier first @ auto

refresh
Date Type Message

-

Ilustration 6-11. Onglet Journal systéme
REMARQUE : Les journaux des capteurs a distance ne s’appliquent pas.

© Rice Lake Weighing Systems e Tous droits réservés
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6.4 Informations de débogage

Appuyez sur Debug Info dans le menu Diagnostics (lllustration 6-1 a la page 33) pour accéder au menu Debug

Information (Informations de débogage).
Debug Info (Informations de débogage) est un fichier qui fournit des informations d’ingénierie et de dépannage sur le
fonctionnement de l'unité. Ce fichier peut étre demandé a des fins de dépannage. Cochez la case Select All (Sélectionner

tout), puis appuyez sur @ pour enregistrer le fichier sur 'ordinateur.

% QubeVu' Debug Info

Please select what should be included in the debug information bundle:
# System

¥ QubeVu Runtime

¢ QubeVu Configuration

# System Debug Informantion

@ Select all

Please note that it may take a few seconds while the system compiles this information.

llustration 6-12. Informations de débogage

6.41 Dépannage
Cette section donne un apergu des instructions de dépannage de I'iDimension PWD.

iDimension PWD ne revient pas a I'état prét

1. Appuyez sur al'écran USB.

Dimensions

LENGTH

Illustration 6-13. Bouton d’aide
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2. Suivez les instructions d'aide fournies pour remettre 'iDimension PWD a I'état Ready (Prét) :

A. Etat de I'appareil : STARTED (DEMARRE) ou REMOVE (SUPPRESSION) s'affiche; enlevez les obstructions de
la balance

B. Mettez la balance a zéro

A N S B Y
Device status: STARTED

| Issue Review

iy : . Please make sure that there is no item on the
Weight is not zero  scale and that the scale's display is showing

Zero.

lllustration 6-14. Etat de I'appareil démarré

C. L'iDimension PWD est mis a zéro

L’écran de I'iDimension PWD est éteint ou vide
1. Vérifiez la connexion d’alimentation a I'arriére de I'iDimension PWD et de la prise 120 V.

lllustration 6-15. Pas d’alimentation a I'écran tactile

Vérifiez la connexion USB a I'arriére de I'écran USB.

Appuyez sur le bouton Power (Alimentation) a I'arriére de I'écran USB.
Eteignez, puis mettez 'iDimension PWD sous tension.

5. Veérifiez la connexion sur les tétes de lecture.

N

L’écran iDimension PWD est verrouillé et ne dimensionne pas
1. Eteignez, puis mettez 'iDimension PWD sous tension & partir d’une prise de courant alternatif.
2. Redémarrez liDimension PWD.

3. Appuyez sur n al'écran tactile.
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6.5 Messages d’état

Les messages d’état et d’erreur sont visibles & partir de I'écran de démonstration de QubeVu Manager (lllustration 6-16 & la

page 42).

0 QubeVu ' Demo

Scan \

CQubeYu Manager > Display Pages = Demo Device: PWD1 - Running | Address: 192.168.0.42

(2) RemovE

Dims: 32.5x32.0x41.01in
Weight: 278 lb

[temDetected

lllustration 6-16. Affichage de démonstration

No d’article Description
1 Etat
2 Etat étendu
Tableau 6-2. Etat
Etat Description
STARTING (DEMARRAGE) Le systéme démarre
STARTED (DEMARRE) Le systeme a démarré, mais n'est pas prét pour le traitement d'une dimension; Sil'appareil est dans cet état pendant
plus de quelques secondes, il est frés probable qu'il y ait un objet sur la plateforme qui doit étre enlevé ou que la
balance ne soit pas au poids zéro; Si aucun objet n'est sur la plateforme, effectuez une hauteur zéro
READY (PRET) Le systéme est prét et en attente d'utilisation
TRACKING (SUIVI) Le systéme traite une dimension
REMOVE (RETIRER) La dimension a été entiérement fraitée — I'élément peut étre retiré lorsque le traitement client a terminé le
transfert des données
STOPPING (EN ARRET) Le systéme passe & I'état ARRETE
STOPPED (ARRETE) Le service s'est arrété — il y a un probléme; Effectuez un redémarrage ou un cycle d’alimentation de I'unité a
partir de la sortie CA
CALIBRATING (ETALONNAGE) L'appareil est en mode étalonnage
CONFIGURING (CONFIGURATION)  |L'appareil est en mode de configuration; un redémarrage peut sortir I'appareil du mode de configuration

Tableau 6-3. Messages d’état
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Messages d’état étendu

Etat Description

ScaleNotStable Cet état est défini pendant le suivi si la balance indique que la valeur retournée n’est pas une valeur stable; il
n'est utilisé que lorsqu’une balance reconnue est connectée au systéme; le traitement ne passera pas a
I'étape suivante tant que cet avertissement ne sera pas effacé en recevant un poids stable de la balance

MotionDetected Cet état est défini pendant le suivi et les états préts et indique que le systéme a détecté un mouvement;
Le traitement ne passera pas a I'étape suivante tant qu'il est défini

[temDetected Cet état est défini lorsque le systéme a détecté qu’'un élément est placé sur la plateforme/balance de I'appa-
reil; lorsqu’une balance est utilisée, il indique que le poids retourné n’est pas zéro; en mode « sans balance »,
il indique que le systéme ne peut pas trouver le panneau cible

[temNotDetected Cet état est défini lorsque le systéme est en mode prét et qu'il n’y a aucun élément sur la plateforme/balance

TrackerNotConfident Cet état indique que le traqueur a détecté un élément, mais qu'il n’est pas sir des dimensions de I'élément;
Apres un délai d’expiration (configurable), le systéme passera a I'étape suivante et renverra des dimensions
de valeur nulle

ExceptionOccured Cet état est défini lorsqu’une exception se produit

DeviceNotStable Cet état est défini pendant le suivi si 'un des capteurs indique que la valeur du capteur retournée n'est pas
une valeur stable;
Le traitement ne passera pas a I'étape suivante tant que cet indicateur ne sera pas effacé en recevant une
valeur stable du capteur

ServiceStarting Cet état est défini lorsque le systéme est en cours d'initialisation

ConfigMode Cet état est défini lorsque le systéme est en mode de configuration, par exemple pendant I'étalonnage ou le
réglage de I'exposition de I'image;
Une opération de redémarrage met 'appareil hors du mode de configuration

ResultNotStable Cet état est défini lorsque I'élément est manipulé, par exemple lorsque I'élément est en train d'étre placé sur la
plateforme ou retiré de celle-ci

ItemOutOfBounds Cet état indique que l'article fait saillie en dehors de la zone mesurable; un repositionnement de I'article est
nécessaire

WaitingToWarmUp Cet état est défini pendant la période de préchauffage; Si l'appareil est utilisé dans une application homo-
loguée pour un usage réglementé, la période de préchauffage doit s’étre écoulée avant que des mesures
homologuées puissent étre prises

PlatformNotClear Cet état est défini lorsqu'il y a quelque chose sur la plateforme

Tableau 6-4. Messages d’état étendu

6.5.2 Messages d’erreur
Les messages d’erreur de I'appareil pouvant s’afficher sont décrits ci-dessous.

Codes

d’erreur Description
1 Initialisation du matériel ECHEC
2 Initialisation de la configuration du traqueur ECHEC
3 RegistrationMarksCropped.bmp manquant
4 Définition de 'image de référence pour Targetfinder ECHEC
5 Chargement des fichiers d’étalonnage ECHEC
6 Obtention de nouvelles images du matériel ECHEC
7 Suivi ECHEC
8 Etalonnage
9 Echec de la liaison du port du serveur TCP
10 Exception de serveur TCP dans le client de traitement
1 Délai d'expiration du serveur TCP sur I'imagerie
12 La caméra basse résolution doit d’abord étre étalonnée
13 Etalonnage arrété
14 Erreur lors du chargement /de I'analyse de la configuration
15 Impossible d’enregistrer I'étalonnage dans le fichier

Tableau 6-5. Messages derreur
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16 Impossible d’utiliser le nom défini dans la commande Capture/Obtenir;
La définition de capture avec le nom n’a pas été définie

17 Commande de définition de capture non valide

18 Impossible de supprimer I'étalonnage dans le fichier

19 Impossible de mettre la hauteur a zéro

20 Echec de I'écriture ou de la vérification de I'audit métrologique

Tableau 6-5. Messages d’erreur

6.6 API

Interface de programmation d’application qui fournit I'interface ou la communication entre le systéme d’exploitation iDimension
PWD et WMS/ERP.
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7.0  Caractéristiques techniques

Dimensions du produit

Longueur 92,7 po (235,46 cm)
Largeur 117,34 po (298,04 cm)
Hauteur 131,86 po (334,92 cm)

Poids 993,64 Ib

Plage de mesures homologuées pour un usage réglementé

Capacité Minimum Maximum

Longueur 6 po (15,24 cm) 72 po (182,88 cm)
Largeur 6 po (15,24 cm) 72 po (182,88 cm)
Hauteur 6 po (15,24 cm) 72 po (182,88 cm)

Capacités de mesure

48 po x 42 po x 84 po (121,92 cm x 106,69 cm x 213,36 cm)
Contactez I'usine pour obtenir plus d’exemples

Incrément de mesure

Division +0,5 po (1,27 cm)

Débit

Durée moyenne de transaction de 7 secondes

Caractéristiques de rendement

La majorité des surfaces sont capturées, les surfaces transparentes/
translucides et brillantes peuvent fournir une variance

Placement de I’article

Une seule palette centrée sur la balance au sol pour

de meilleures performances

Hauteur minimum de la palette
Palettes en bois de 4,25 po (10,80 cm)

Formes

Les formes solides (saillies de 3 po [7,62 cm] ou plus) seront incluses
dans les dimensions

Conditions d’'éclairage
Fonctionne dans tous les environnements d'éclairage intérieur

Contenu du systéme
iDimension PWD

Objet d’étalonnage 12pox 12 pox 12 po

(30,48 cm x 30,48 cm x 30,48 cm)
Boite de test

Vitesse de dimensionnement

Dans les 2 secondes suivant le moment ol la zone cible est dégagée et
I'unité a été déclenchée pour la lecture

Espace au sol dégagé

Pour un meilleur rendement, prévoyez une zone de 15 pi (457 cm)

de largeur sans murs, étagéres de rangement ou barriéres

Hauteur minimum du plafond

335,28 cm (11 pi)

Hauteur du capteur
304,8 cm (10 pi)

Interface réseau

Une adresse IP statique requise lorsqu’elle est utilisée avec un PC mobile;
jusqu'a 11 adresses IP réservées lorsqu’elles sont connectées directement
au réseau

Spécifications d’alimentation

Source d'alimentation unique (96-264 V CA),
avec cable d'alimentation de 25 pi (762 cm)

Caméra réseau en option

Caméra par cable réseau POE de 0,24 cm (2,4 mm) avec angle de caméra
ajustable sur 3 axes et cote IP24;

Standard 2 688 x 1 606 pixels, 96 dpi a 751 kb sortie standard au format .jpeg;

Configuration de I'heure et de la date, balaye I'ID, le no de série du
systéme, les dimensions et les indicateurs dimensionnels

Température de fonctionnement
14° 3104 °F (-10° 440 °C)
Humidité

0-90 % sans condensation

Garantie
Garantie limitée de deux ans
Garantie limitée de cing ans, capteurs seulement

Homologations
NTEP
CoC 19-076

L'iDimension PWD est conforme a la partie 15 des régles de
RC la FCC.

Son fonctionnement est assujetti aux conditions suivantes :

+ Cet appareil ne doit causer aucune interférence nuisible.

+ Cet appareil doit accepter toute interférence regue, y
compris les interférences qui peuvent provoquer un
fonctionnement indésirable.
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