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Intended Use

The YD.01M-... data output port is
designed for installation in Midrics®
model MIS... and MW... display and
control units and complete scales as an
optional standard COM1 interface or
UniCOM universal data interface.

For COM1:
YDO01M-232 (Option A11):
Bidirectional RS-232 data interface.
You can connect the following to the
YDO01M-232 port: Printer (YDPO2IS,
YDPO3, YDPO4IS, YDP121S, universal
printer) or computer (SBI, XBPI or SMA
operation).
- Alibi memory
- YBTO1 external Bluetooth adapter
- YRDO02Z second display
- USB adapter cable, for connecting
a computer over USB (part no.
YCCO11S).

YD0O01M-232CLK “Clock” (Option A31):

As standard RS-232, plus date/time

For UniCOM:
YDO01M-232C0 (Option A1):
as for RS-232, plus digital 1/0 (TTL/5V)

YDOO1M-485 (Options A2 and A3):
Bidirectional data interface, electrically
isolated, for use with the RS-422
(Option A2) or RS-485 (Option A3) pro-
tocol.

The YDOO1M-485 lets you network up
to 32 Midrics scales/display and control
units in an XBPI-bus.

YDAOTM-20MA (Option A9):

Analog output port for use as a current
interface (0/4 to 20 mA, 0 - 24 mA) or
voltage interface (0 to 24 volts).

The YDAO1-20MA module enables con-
nection of a PLC system or a remote
analog display unit.

YDOO1M-I0 (Option A5):

Digital input/output module; for con-
necting Midrics equipment to external
controllers.

YDOO1M-EN (Option B9):
Ethernet interface (e.g. for connecting
to a PLC or PC).

Symbols
The following symbols are used in
these instructions:

indicates required steps

indicates steps required only under
certain conditions

> describes what happens after you

have performed a particular step

A indicates a hazard
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Installation in the Display and Control Unit

Installation

Installation of the interface module in the Midrics display and control unit (and addition-
ally the installation of the cable gland and connection of the connecting cable to the ter-
minal screw strip) is only required if the Midrics display and control unit was not
equipped at the factory with this data output in accordance with the customer’s order.

Notes:

@ The interface module should be installed by a certified technician who has received
specialized training from Sartorius.

@ 1P65 protection:
Make sure to use the connecting cable with screw-lock hardware designed for the inter-
face module in question (see “Accessories”).

/N\ Make sure to disconnect the equipment from power before beginning installation.

/\ Any installation work that does not conform to the instructions in this manual will result
in forfeiture of all claims under the manufacturer’s warranty.

N\ Installation work that affects the 1P65 protection rating must be performed with extreme
care.
The cable gland (IP65 protection) for connection of the interface to the display and con-
trol unit is covered by a protective cap. Please use extreme caution when performing any
work on the equipment that affects this cable gland.

@ To open the display and control unit, remove the screws from the front panel.

Installing the COM1 PCB:
@® Remove fastening screw.



@ Attach spacing bolts.
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@ Plug in PCB mounting.

@ Plug the interface module (YDOO1M-232 or YDOO1M-232CLK) onto the digital PCB
in the Midrics display and control unit. To do this, attach the female terminal strips on
the interface module to the corresponding male terminal strips on the digital PCB.

@ Fasten the interface module with the screw.

The interface modules are equipped with their own terminal screw strips.
Connect the cable to this terminal strip.

Installing the UniCOM PCB:
@® Remove the 2 fastening screws.




@ Attach the 2 spacing bolts.

YT o T @ Plug in PCB mounting.
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@ Plug the interface module (YDOO1M-232C0, YDOO1M-485, YDAO1M-20MA or
YDOO01M-10) onto the digital PCB in the Midrics display and control unit. To do this,

attach the female terminal strips on the interface module to the corresponding male
terminal strips on the digital PCB.

@ Fasten the interface module with the 2 screws.

The interface modules are equipped with their own terminal screw strips.
Connect the cable to this terminal strip.




Installing the Interface Cable
@ Pin assignments: please see “Pin Assignment Charts” in this manual.

@ Use the cable gland to connect the peripheral device to the indicator.

e = @ Prepare the cable as follows:

——— - Expose approximately 10 cm (4 in) of the cable end for installation

— - Remove all but approximately 1 cm (1/2 inch) of the shielding and fold it back over the
—lﬁ casing

— Strip the casing from approximately 1 mm (1/2 inch) of the wires and attach ferrules to
the wire ends.

@ Attach the cable gland:

/N\Please use extreme caution when performing any work on the equipment that affects this
cable gland. Use a torque wrench and tighten the cable gland to 5 Nm.

- Remove the protective cap from the bore hole on the display and control unit.

- Guide the enclosed cable gland through the bore hole and secure it inside the housing
with the nut (1).

- Slide the cable gland over the cable until the clamps (3) are in contact with the shield (2).

/:| Tighten the nut (4) until the sealing clamp (5) forms a slight ridge between nut and
cable.

% - Make sure the shield is in contact with the clamps.

@ Connect the cable:
— Connect the wires securely in accordance with the terminal assignments.
- Please see “Pin Assignment Charts” in this manual for details.
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@ Close the display and control unit. Make sure that the rubber seal between the front
panel and the housing is correctly positioned.

@ After you close the housing again, use a pressure gauge to check the integrity of the 1P65
protection. For details, contact the Sartorius Service Center.

Setting the Operating Parameters in the COM1 and UniCOM Interfaces

After installing and configuring the interface module in the display and control unit,
select the parameters in the operating menu that correspond to your requirements.
For details, see “Configuring COM1 and UniCOM.” For more information, refer to the
installation and operating instructions for the Midrics scale.
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Configuring the Interface Module:
YDO01M-485, YDAO1M-20MA

YD001M-485 (Options A2 and A3)

Characteristics

The YDOO1M-485 module (serial RS-485/RS-422 interface, electrically isolated!) can be
operated with your choice of RS-485 or RS-422 protocol.

The module is configured by eight switches.

In addition to defining whether RS-485 or RS-422 is used, certain terminating resistors
(120 Q) and/or bias resistors may have to be activated or deactivated, depending on
whether a network or point-to-point connection is used.

The positions of the switches are indicated in the drawing on the left. Close switches 1
through 4 for RS-422 operation.

The following list shows the functions of switches in the closed (“ON”) position:

Function (on = closed) Switch
Terminating resistor, transmitting side 120Q 1-1
Bias resistor, transmitting side (TxD+, pull-up) 680Q 1-2
Bias resistor, transmitting side (TxD-, pull-down) 680Q 1-3
ON: RS-422 operation | open: RS-485 mode 1-4
Terminating resistor, receiving side 120Q 2-1
Bias resistor, receiving side (RxD+, pull-up) 680Q 2-2
Bias resistor, receiving side (RxD-, pull-down) 680Q 2-3
No function 2-4

Note on setting the switches:

Switches must be set pairwise as follows:
Switches 1-2 and 1-3: both ON or both OFF
Switches 2-2 and 2-3: both ON or both OFF

Operation as an RS-485 Interface (Option A3):

Switches 1 - 4 must be open to operate the module in RS-485 mode (factory setting).
1f necessary, deactivate the bias resistors for the RS-485 mode. To do this, open the
switch (factory setting).

The bias resistors must occur no more than once per data transmission path (whether
over a network or in a point-to-point connection); otherwise, transmission errors may
occur. Please refer to the specifications or wiring diagram for the remote station or
network node in question for detailed information. Always activate or deactivate bias
resistors in pairs.

The terminating resistor (transmitting side, switch 1 - 1) must be activated if the device
is at either end of an RS-1 bus system, or when connected point-to-point with another
device. The remote station must also have a 120-Q terminating resistor. 1f necessary,
activate the terminating resistor (120 Q) for RS-485 operation:

close switches 1 - 1and 2 - 1 (“ON")

Operation as an RS-422 Interface (Option A2):

Close switches 1 - 4 for RS-422 operation (“ON”)

1f necessary, deactivate the bias resistors for RS-422-operation. To do this, open the
switches.

Activate the terminating resistor on the receiving side (switch 2 - 1), if no external termi-
nating resistor is available. Always deactivate terminating resistors on the transmitting
side (switch 1 - 1).

The shielding in the connecting cable is connected at one end to the housing of the indicator.
The indicator is connected to the protective grounding conductor.



YDA01M-20MA (Option A9)

Characteristics

The YDAO1M-20MA interface module is an analog output port. This module can be
operated as either a current interface (0/4 - 20 mA, 0 - 20 mA) or a voltage interface
(0 to 10V. The internal power supply is electrically isolated").

The interface module can be configured for any of the following 4 operating states:
- Voltage interface, 0 to 10V
— Current interface, 0 to 20 mA
- Current interface, 4 to 20 mA
- Current interface, 0 to 24 mA

Configuring the module for the intended use involves opening and closing certain
switches. The positions of the switches are indicated in the drawing on the left.

IR AR

S - S The operating state is defined by the configuration of switches 1 and 2 (switches 3 and 4
@) ‘ have no function):

Operating status Switch

Voltage interface, 0 to 10V SW 1-1: closed = “ON”,
SW 1-2: open
Current interface, 0 to 20 mA SW 1-1: open,
software 1-2: closed = “ON”
Current interface, 4 to 20 mA SW 1-1: open, software 1-2: open
(factory setting)
Current interface, O to 24 mA SW 1-1: closed = “ON”

SW 1-2: closed = “ON”

') The shielding in the connecting cable is connected at one end to the housing of the display and control unit.
The display and control unit is connected to the protective grounding conductor.

- Max. load: 390 ohms

Notes

- The shielding in the current interface connecting cable is connected at one end to the
housing of the display and control unit.

- The display and control unit is connected to the protective grounding conductor.

- If the display and control unit is operated with a rechargeable battery, operation of the
current interface is not possible.

@ The YDAO1TM-20MA is installed directly on the digital PCB in the Midrics display and
control unit. For details, please see “Installation in the Display and Control Unit.”



YDOO01M-I10, Option A5:
Specifications

Digital inputs
- Quantity: 5
- Low level: -3Vto+5V
- High level: +11Vto +30V
- Maximum current
consumption: 2.6 mAat 15V

- Inputs are activated by applying
the corresponding voltage.

Digital outputs

- Quantity: 5

- Maximum current flow per channel:
100 mA

- Voltage range: 0-30 VDC

- Each output is formed
by an opto-electronic coupler.

YDOO0O1M-EN (Option B9)

Equipment Supplied
- YDOO1M-EN interface module
- Operating instructions (this document)
- Interface description (fieldbus for

TCP Modbus)

Assembly

Connect interface module YDOO1M-EN
(Ethernet interface) directly to the digi-
tal board of the scales without configu-

ration. For more information, please

refer to chapter entitled “Installing Data

Output Ports in the Indicator”.

Insert the YCCO2RJ45M7 plug on the
Sartorius Ethernet cable (option M38)
into the port of the interface module.

Note:

/\ Only use cables and plugs that conform

to the Ethernet specification (CAT5 or
better):
Ethernet cable with Sartorius order no.
YCCO2RJ45M7 (Option M38) cable
gland
Use the interface module only with the
following devices:

— Indicator M1S1, MI1S2 (IP65)

- Complete scales MW1, MW2 (IP65)

Example: Basic Circuit Diagram

-

0.2A

— OUTx_high LV1
30V
OUTx_low LV1
Inputx_high
} PIXT Lv2
P {Z} Inputx_low LV2



Pin Assignment Charts

CcoM1
RS-232 interface: YDOO1M-232

(Option A11), YDOO1M-232CLK (A31):
Pin assignments in the 8-contact termi-
nal screw strip on the interface module:

e @

12345678
) o o o o o o

Pin 1: +12V: Supply voltage for
Sartorius printers
Pin  2: Reset_Out
(peripheral device restart)
Pin 3: +5V Out
Pin 4: Ground (GND)
Pin 5: Clear to send (CTS)
Pin 6: Data terminal ready (DTR)
Pin 7: Data input (RxD)
Pin 8: Data output (TxD)
UniCOM

Pin assignments in the two 10-contact
terminal screw strips on the interface

module:

D22 @

7 8 910

RS-232 interface: YDO0O1M-232CO

(Option A1):
Pin 1: Clear to send (CTS)
Pin 2: Data terminal ready (DTR)
Pin 3: Data input (RxD)
Pin 4: Data output (TxD)
Pin 5: Ground (GND)
Pin  6: Universal IN
Pin 7: Control output: “lighter”
Pin 8: Control output: “equal”
Pin 9: Control output: “heavier”
Pin 10: Control output: “set”
Pin 11: +12 V: Supply voltage for
Sartorius printers
Pin 12: Reset_Out
(peripheral device restart)
Pin 13: Ground (GND)
Pin 14: Ground (GND)
Pin 15: +5V output
Pin 16: +5V switched
(e.g., for bar code scanner)
Pin 17: Ground (GND)
Pin 18: Ground (GND)
Pin 19: Not connected
Pin 20: Ext. supply voltage output

+15V to 25V
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Digital 1/0 interface:
YD001 M-I0 (Option A5):

Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin

@OO\IOUW-PU)N—A

19:
20:

External output port 5: low

External output port 5: high

External output port 4: low

External output port 4: high

External output port 3: low

External output port 3: high

External output port 2: low

External output port 2: high

External output port 1: low

External output port 1: high

Input port 5: low
Input port 5: high
Input port 4: low
Input port 4: high
Input port 3: low
Input port 3: high
Input port 2: low
Input port 2: high
Input port 1: low
Input port 1: high

Pin assignments in the two terminal
screw strips on the interface module:

e @

e
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YDO0O1M-485: RS-485 mode

(Option A2):

Pin 1: Data + (TxD-RxD+)

Pin 2: Data - (TxD-RxD-)

Pin  3: Not connected

Pin  4: Not connected

Pin 5: Signal ground, electrically
isolated (GND_GALV)

Pin 6: Signal ground, electrically
isolated (GND_GALV)

Pin 11: Ext. supply voltage input
+15V to 25V *

Pin 12: Ext. supply voltage input
+15V to 25V *

Pin 13: Ground (GND) *

Pin 14: Ground (GND) *

2o e
12345 6| (11121314
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YDO0O1M-485: RS-422 mode

(Option A3):

Pin 1: Data output + (TxD+)

Pin 2: Data output - (TxD-)

Pin 3: Data input + (RxD+)

Pin 4: Data input - (RxD-)

Pin 5: Signal ground, electrically
isolated (GND_GALV)

Pin 6: Signal ground, electrically
isolated (GND_GALV)

Pin 11: Ext. supply voltage input
+15V to 25V *

Pin 12: Ext. supply voltage input
+15V to 25V *

Pin 13: Ground (GND) *

Pin 14: Ground (GND) *

* = Not electrically isolated

YDAOTM-20MA

(current/voltage interface):

6-pin terminal screw strip on the inter-
face module

e

123456
Doooog

Pin 1: 1Lout(+)

for current interface

(0/4 to 20/24 mA)

1_in (=)

for current interface

(0/4 to 20/24 mA)

V_out (+)

for voltage interface,

oV to + 10V

V_in (<)

for voltage interface,

0oV to + 10V

GND, electrically isolated
(electrically isolated ground)
GND, electrically isolated
(electrically isolated ground)

Pin 2:
Pin 3:
Pin 4:

Pin 5:

Pin 6:

Pin assignment of the
Ethernet interface (RJ45)

YDOO1M-EN (Option B9):

Pin 1:  TxD+
Pin2:  TxD-
Pin 3:  RxD+
Pin 4:  Not in use
Pin 5:  Not in use
Pin 6:  RxD-
Pin 7:  Not in use
Pin 8:  Not in use

Chassis: GND

11



Configuring COM1 and UniCOM

Operating menu overview for the COM1 and UniCOM interfaces
(see also “Operating Menu Overview” in the chapter entitled “Configuration” in the Midrics operating instructions).

E

Appl
Fn-Key
Setup —

— WP-1
— COM1——O0FF*
—DATPROT — SBI *
(data record) — XBP1-232
— SMA
— Printer YDPO11S Line *
k Label
Label, man. form feed
— YDPO2
— YDPO3
— YDP021S *E Line *
Label
— UNI-PRI (universal printer)
— YDP041S Line *
E Label
Label, man. form feed
—MEMORY YAMOT11S (Alibi memory)
UniCOM ———OFF *
DATPROT ———— SBI *
(data record) XBP1-232
XBPI1-485
SMA
— ETHERNET —— Source 1P: 192.168.0.1 *

— Source name
— Listen port: 49155 *

— Gateway 1P: 0.0.0.0 *

— DNS 1P: 0.0.0.0 *

— Target 1P: 0.0.0.0 *

— Target port: 49155 *

— ProtocolT TCP *
uDP

— SBI-C/S
(client)

— xBPI
— SMA

— Subnet mask: 255.255.255.0 *

'— Mode —— SBI (server)-SRV*

'— Modbus/TCP

6.1.
6.1.1
6.1.2%
6.1.4
6.1.5
6.1.7

7.2.
7.2.1
7.2.2*

— 6.1.

— 6.1.1
—6.1.2*
— 6.1.4
— 6.1.5
—6.1.7

— 6.3.
—6.3.1*
— 6.3.2
— 6.3.4
— 6.3.7

—7.2.
7.2.1
7.227%

Data output manual/automatic
Manual without stability
Manual after stability
Automatic without stability
Automatic with stability

Print log for PC

Output: line format
For raw data: 16 characters
For other apps: 22 characters

Data output manual/automatic
Manual without stability
Manual after stability
Automatic without stability
Automatic with stability

Print log for PC

Time-dependent autom. output
1 display cycle

2 display cycles

10 display cycles

100 display cycles

Output: line format
For raw data: 16 characters
For other apps: 22 characters



— Setup —

— UniCOM ——— Printer

— YDPO2
— YDPO3

— ANALOG (analog interface)

— CTRL10: —— CTRINP: — 8.4.x
Control Control inputs  — 8. 17.x
inputs/ to
outputs —8.21.x

— CTR OUT: — 8.24.x
— Control to
— outputs — 8.28.x

= Factory setting

—— YDPOIIS Line *
E Label

Label, man. form feed

— YDP02IS *E Line *
Label

— UNI-PRI (universal printer)

= YDP04IS Line *
E Label

Label, man. form feed

— MEMORY —— YAMO1IS (Alibi memory)

TTL; for YDOO1M-232CO0, Option A1l
Electrically isolated; for
YDOO1M-10, Option A5

Electrically isolated; for
YDOO1M-10, Option A5

13



Configuring the Interface

You can configure the UniCOM univer-
sal data interface for the required oper-
ating state (connection of a peripheral
device).

The diagram on the preceding page
shows the relevant section of the
operating menu.

For additional information, see the
chapter entitled “Settings” in the
Midrics operating instructions.

RS-485/RS-422 Interface

1f the PCB is configured for use in the
RS-422 operating mode, you can select
the SBI, XBP1-232, or SMA menu item.

YDAO1M-20MA Analog Interface
You can configure the following
parameters in the operating menu:

Output value (menu line 8.12):
8.12.1: Net value

(factory setting)
8.12.2: Gross value

Error display (menu line 8.13):

8.13.1: High level (20 mA)
(factory setting)

8.13.2: Low level (0/4 mA):
5V on this interface during
operation.

Output mode (menu line 8.14):

8.14.1: Zero to maximum capacity
(factory setting)

8.14.2: Minimum/maximum values

Output of minimum/maximum values
(menu line 8.15):

8.15.1: Min. (0/4 mA) input in kg
8.15.2: Max. (20 mA) input in kg

By selecting min./max. values you can
specify the weighing range for output
on the 0/4 to 20mA (0 to 10V) inter-
face. This selection applies as well to an
SBI scale, but only for the net value.

Input of min. and max. values is always
in kilograms. You can enter negative
values if desired. You can also enter a
min. value that is higher than the max.
value, to effect falling current output.

Examples:
Rising current curve

Min. value, net: -1 kg
Max. value, net: 4 kg

20 ma

1

amh [

Falling current curve for XBP1 scales
Min. value: 5 kg
Max. value: 1 kg

20 mA

4 mA

Falling current curve for SBI scales
Min. value: 5 kg
Max. value: 1 kg

20 mA

T T T T T 11

Ethernet interface

In the “UNICOM” menu, select
“ETHERNET” to enter numerical
values under Source 1P, ListenPort, etc.
Under Source name, both letters and
numbers can be used. A maximum of
15 characters can be entered. Enter
either a source name or a source 1P
address (not both).

Port numbers

Validity range: 0 - 65535

Since many of the ports up to 49150
have already been allocated, we recom-
mend using port numbers above 49150.
This does not apply to Modbus/TCP,
because the following port number
applies here: 502 (see the fieldbus
brochure for details)



Ethernet interface: Initialization
Display: Initialization completed

Once initialization of the Ethernet
module has been completed successfully,
the “E3” symbol is displayed.

Network module
initialized

1f initialization was not successful,
no symbol is displayed. The symbol
provides no information about the
connection status in relation to the
network.

TCP connections:

In the SBI-C/S operating mode, Midrics
always terminates the connection
independently, after 1 second.

In the other operating modes

(SBI-SRV, SMA, XBP1, ModBus/TCP) the
connection is maintained until it is dis-
connected by the PC (client). 1t is only
possible to establish one connection at
a time.

Ethernet interface: Features

Source 1P:

Source name:

Device port:

Subnet mask:

Gateway IP:

Target 1P:

Target port:

Protocol:

Mode:

Power-on
response:

1P address of the Midrics indicator

1f the address 0.0.0.0 is selected, you need to enter a name under

“Source name.” In this case, the 1P address should be dynamically allocated
by a DHCP server located within the network.

This parameter is alternative to the “Source IP” input. A name that is up

to 15 characters in length and serves to identify the Midrics can be entered.
In this case, the address 0.0.0.0 must be selected as the source 1P. The name
is announced to the domain name service (DNS) if

- an IP address has been entered under DNS IP

or

- an 1P address has been allocated over DHCP.

Number of the port on which the Midrics listens for server operation.

1P address mask for the activation of IP addresses in a subnet. If the mask
is to be allocated using a DHCP server, 0.0.0.0 must be entered.

1P address of a gateway

Address of desired server located in another network using target 1P. 1f the 1P
address is to be allocated dynamically using a DHCP server, 0.0.0.0 must be
entered.

Address of the server that is to receive the Midrics data.

Important for operation of the Midrics as a client if the SBI mode has been
selected in combination with automatic data output. When using UDP,

an 1P address must also be entered here.

Port number on which a server with the target 1P listens in order to receive
data from the Midrics.

Select the transport protocol to be used to transmit data over Ethernet.
Please select either:

- TCP, connection-oriented with high data security

or

- UDP, connectionless (does not effect Modbus/TCP)

Select the data format that contains the user data embedded in TCP or UDP
(e.g. SMA is tunnelled over Ethernet using TCP or UDP).

With the SBI-SRV, XBPI and SMA protocols, the Midrics is always to be seen
as a server. Under SBI-C/S, the Midrics is simultaneously a server and a client.
Client mode is activated when the (/5] [Print] button is pressed or the data
output parameter has been set to “automatic”. For the OPC mode, set the
menu code for “SBI server.” In all other instances, the Midrics is a server.
Under ModBus/TCP, the Midrics is always active as a server (also see the field
bus brochure).

1f the interface module is active, the display of the weight value may be
delayed by up to 20 seconds.

15



Synchronization

Data communication between the dis-
play and control unit and a computer
takes the form of messages
(“telegrams”) made up of ASCII code.
For error-free data communication, the
settings for baud rate, parity, hand-
shake mode and character format must
be the same at both ends.

You can configure the interface settings
in the Setup menu so that they match
those of the computer. You can also
define parameters in the indicator to
make data output dependent on various
conditions. The conditions that can be
configured are listed in the descriptions
of the application programs (see oper-
ating instructions for the Midrics scale).

1f you do not connect a peripheral
device to the display and control unit’s
interface port, this will not generate an
error message.

Handshake

The weighing instrument interface (Sar-
torius Balance Interface = SBI) has
transmit and receive buffers. You can
define the handshake parameter in the
display and control unit’s Setup menu:

Hardware handshake (CTS/DTR)
Software handshake (XON, XOFF)

Hardware Handshake
Hardware handshake with a 4-wire

interface: 1 more character can be
transmitted after CTS (clear-to-send).

Software Handshake

The software handshake is controlled
via XON and XOFF. When a device is
switched on, XON must be transmitted
to enable a connected device to com-
municate.

The data transmission sequence is as
follows:

Scale  --- byte -——> Computer
(trans- —-- byte ———> (receiving
mitting device)
device)

——— byte ———>

-—— byte ———>

<-- XOFF ---

——— byte ———>

-—— byte ———>

(Pause)

<--XON --—-

——— byte ———>

-—— byte ———>

——- byte ———>

——— byte ———>

Transmitting Device

Once XOFF has been received, it pre-
vents further transmission of characters.
When XON is received, it re-enables the
transmitting device to send data.

Receiving Device

To prevent too many control commands
from being received at one time, XON is
not transmitted until the buffer is
almost empty.



Data Interfaces

Configuring the Data
Interface as a COM Port

nOTOOMAT
(LHIFWuf)

Configure the interface as a COM port
in the Setup menu under COM1 or
UniCOM, under the “Data Protocol”
(DATPRDT) menu item.

SBI Communication

This is a simple ASCII interface.

Data output is configured under menu
lines 6.1 and 6.3:

Manual output of displayed value with
or without stability (menu items 6.1.1
and 6.1.2)

Automatic output of displayed value
with or without stability (menu items
6.1.4 and 6.1.5) at intervals defined by
display updates. The number of display
updates comprising an output interval
is configured under menu item 6.3.
Output of a configurable printout.
Output is linked to the Printout
(PRTPROT) settings.

1f you do not activate and configure a
user-definable data record, the printout
simply contains the current value dis-
played on the indicator (weight with
unit, calculated value, alphanumeric
display).

SMA Communication
Standardized communications protocol
of the Scale Manufacturers Association

Data Input Format
(Commands)

You can connect a computer to your
display and control unit to send com-
mands controlling weighing instrument
functions and applications via the inter-
face port.

All commands use the same format
(data input format) starting with the
ESC character (ASCI1 27) and ending
with a carriage return (CR; ASCII 13)
and a line feed (LF; ASCI1 10). The total
length of a command is anywhere from
4 characters (1 command character
between the start and end described
above) to 7 characters (4 command
characters).

The table below shows the available
command characters; each command
must be flanked by the start and end
characters as described above.
Example: The command character for
output is “P” (“transmit readout
value”). The string “ESC P CR LF”
triggers this command.

Command Meaning

Weighing mode 1

Weighing mode 2

Weighing mode 3

Weighing mode 4

Block keys

Jjo|Z|Z2|c|R

Output readout
to data interface

=

Unblock keys

T Tare and zero
(combination tare function)

f3_ Zero (see also the
“kZE_" command)
f4_ Tare (without zeroing;

as the “kT_" command)

kF1_  F1: Trigger key function

kF2_  F2: Trigger key function
(Midrics 2 only)

kF3_  F3: Trigger key function
(Midrics 2 only)

kF4_  F4: Trigger key function
(Midrics 2 only)

kF5_  F5: Trigger key function
(Midrics 2 only)

Command Meaning

kF6_  F6: Trigger key function
(Midrics 2 only)

KF7_ key

kCF_  CF: Trigger key function
(Midrics 2 only)

kP_ Trigger (F]) key function
Output to printer port

KT_ Trigger key function

(tare)

kZE_  Trigger key function
(zero)

x1_ Output model designation

of active weighing instrument.
Example: “LP6200S-0C”

X2_ Output serial number
of active weighing instrument;
Example: “0012345678”

X3_ Output software version

of active weighing instrument;
Example: “00-20-04"

z1_ Activate input for printout
header 1

z2_ Activate input for printout
header 2

tXX..X_ XX...X: Enter letters
Length acc. to input
(Midrics 2 only)

The ASCII code for the “underline”
character is 95.

Format for entering printout header
lines: “ESC z x a ... a _ CR LF” where
x=(header line) 1 or 2, and a ... a: = up
to 20 characters of text, followed by the
“underline” character, carriage return
and line feed.
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Data Output Format Error Codes:

Each line in a print job can contain up to 22 characters (up to Pos. 123456789 10111213141516

20 printable characters plus two control characters). The first *E*Eror g g ** CRLF
6 characters, called the “data header”, identify th'e subseqyent or ** *Erocr* ###£**** CRLF
value. You can suppress the header under menu item 7.2 in
the “Printouts” menu; in this case, the print job has up to *. Space
16 characters (up to 14 printable characters plus two control #e Error code number (2 or 3 digits)
characters).
Examples: Example (output of value: +1255.7 g):

+ 235 pcs Without data header ple {outp ’ 7 9):
Qnt 4+ 235 pcs With data header Pos. 1234567809 10111213141516

Display segments that are not activated are output as spaces. + 1255. 774 CRLF

Values with no decimal point are output without a decimal

point. Position 1: Plus or minus sign or space
Position 2: Space
Positions 3-10: Weight value with decimal point; leading
. zeros are output as spaces.
Da.ta Output Format with 16 Characters Position 11 Space P P
(without Data Header) Positions 12 - 14:  Unit symbol or space
Position 15: Carriage return
Normal Operation: Position 16: Line feed

Pos. 1234567 89 101112131415 16

+*DDDDDDDD®* UUUCRLF
oo -*DDDDDDDD?®* UUUCRLF
or * * ¥ % % % % % x x ¥ % % * CRLF

Data Output Format with 22 Characters
(with Data Header)

Normal Operation:

+-: Plus or minus sign

" Space , ) Pos. 123456789 10111213141516171819202122

D: Digit or letter (max. 7 characters plus decimal point) " "

U: Unit symbol (1 to 3 letters, followed by 111111 +*DDDDDDDD* UUU CRLF
0 to 2 spaces) or 111111 -*DDDDDDDD®* UUU CRLF

CR: Ca]’]‘iage return or ¥ ¥ % % ¥ ¥ % % ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ ¥ % ¥ % CRLF

LF:  Line feed
1: 1D code character, right-justified with spaces Space

. +-: Plus or minus sign
Special Codes: * Space
A: Digit or letter (max. 7 characters plus decimal point)
Pos. 123456789 101112131415 16 uU: Unit symbol (1 to 3 letters, followed by 0 to 2 spaces)
S A A A S A & S B 3 CR:  Carriage return
or ® % % % % x Yok ¥ % % x x x CRIF LF: Line feed
or * * * % % % C% % x % %x % * CRLF Pos. 1234567 89 10111213141516171819202122
*: Space or Stat********H*******CRLF
- - Final readout mode or St gt * * * * * x % x HH=* = = = * x CRLF
H: Overload * * * * * * * * * * * * * * *
HH  Overload in Checkweighing or Stat L CRLF
L: Underload or Stat®***x*xxxx] L****** CRLF
LL  Underload in Checkweighing or Stat ® * * ® % x % x Ccx %% x % CRLF
C: Calibration/adjustment
*: to 2 spaces - —: Final readout mode
H: Overload HH: Overload in Checkweighing
L: Underload LL: Underload in Checkweighing

C: Calibration/adjustment



Data Interfaces

GMP-compliant Printouts

When the corresponding menu item is
active, the measured result is bracketed
on the printout by a GMP header and

a GMP footer (GMP: “Good Manufac-
turing Practice”).

The GMP header precedes the first
measured result. The GMP footer is
printed either after each measured
result (“ISO/GLP/GMP: For 1 application
result,” menu item 7.11.2), or after the
last result in a series of measurements
(“1ISO/GMP/GLP: For several application
results,” menu item 7.11.3). Toend a
series of measured results, press and
hold the (&) key (> 2 sec).

In this case, the /& symbol is displayed
after the GMP header is printed and
remains in the display until the GMP
footer is printed.

At the end of a calibration procedure,
the GMP printout is generated auto-
matically.

1f you use a label printer for GMP-com-
pliant printouts and menu item 7.11.3
is active, the header and footer are
printed on two different labels.

To generate GMP-compliant printouts
on labels, select menu item 7.11.2.

Examples of GMP headers and one example of a GMP footer are shown in the following:

14.01.2007 09:43
Typ MIS2
Ser.no. 12345678
Vers. 1.1007.12.1
BVers. 01-25-01
14.01.2007 09:45

Name:

' YDOO1M-232 (Option A31) required

Dotted line

Date and time "

Midrics model

Midrics serial no.

Software release for application
Software release for basic version
Dotted line

GMP footer:

Dotted line

Date and time "

Field for operator signature
Blank line

Dotted line



Verwendungszweck

Der Datenausgang YD.O1M-...

wird eingesetzt zum Einbau in Aus-
wertegerdte und Komplettwaagen der
Modelle Midrics MIS..., MW... als optio-
nale Standard Schnittstelle COM1 oder
Universal-Datenschnittstelle UniCOM.

Fiir COM1:
YDO01M-232 (Option A11):
Bidirektionale RS232-Datenschnittstelle.
Das Modul YDOO1M-232 ermoglicht:
Den Anschluss verschiedener Drucker
(YDPO2IS, YDPO3, YDP04IS, YDP121S,
Universal-Drucker), den Datenaustausch
mit einem PC (SBI-, xBP1- oder SMA-
Betrieb).
- Anschluss eines Alibispeichers.
- Bluetooth Adapter YBTO1.
- Zweitanzeige YRDO2Z.
- USB-Adapterkabel zum PC-Anschluss
tiber USB YCCOT11S.
- YDOO1M-232CLK »Clock«
(Option A31): wie Standard RS232,
plus Datum/Uhrzeit.

Fiir UniCOM:

YD0O01M-232C0 (Option A1):

wie Standard RS232 zuséatzlich mit
Digital In/Out (TTL/5V)

YDO01M-485 (Optionen A2 und A3):
Bidirektionale Datenschnittstelle, gal-
valnisch getrennt, wahlweise einsetzbar
im RS422-Betrieb (Option A2) oder im
RS485-Betrieb (Option A3).

Das Modul YDOO1M-485 erméglicht ein
Netzwerk bis zu 32 Midrics-
Waagen/Indikatoren tiber XBP1-Bus.

YDAOTM-20MA (Option A9):
Analogausgang, wahlweise einsetzbar
als Stromschnittstelle (0/4 - 20mA, O -
24 mA) oder als Spannungsschnittstelle
(0 bis 10 V).

Das Modul YDAO1-20MA erméglicht
den Anschluss einer SPS oder einer
externen Analoganzeige.

YDOO1M-IO0 (Option A5):
Digitales Ein-/Ausgabemodul zum
Anschluss von Midrics an externe
Steuerungen.

YDOO1M-EN (Option B9):
Ethernet-Schnittstelle (z.B. Anschluss
an eine SPS oder einen PC).

Zeichenerkldrung
Folgende Symbole werden in dieser
Anleitung verwendet:

steht vor Handlungsanweisungen
steht vor Handlungsanweisungen,
die nur unter bestimmten Vorausset-

zungen ausgefiihrt werden sollen

beschreibt das, was nach einer aus-
gefiihrten Handlung geschieht

A weist auf eine Gefahr hin
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Einbau in das Auswertegerat

Einbau

Der Einbau des Schnittstellenmoduls in das Midrics-Auswertegerit (zusitzlich der Einbau
der Kabelverschraubung und der Anschluss der Verbindungskabel an die Schraubklem-
menleiste) ist nur dann erforderlich, wenn das Midrics-Auswertegerit nicht bereits werks-
seitig auf Kundenbestellung mit dem betreffenden Datenausgang ausgeriistet ist.

Hinweise:

@ Der Einbau des Schnittstellenmoduls sollte nur von einem geschulten und autorisierten
Sartorius-Fachmann ausgefiihrt werden.

@ 1P65-Schutz:
Entsprechendes Anschlusskabel mit Kabelverschraubung fiir das jeweilige Schnittstellen-
modul verwenden (Zubehér).

/\ Vor Beginn der Arbeiten das Gerdt vom Netz trennen.

/\ Bei unsachgemaBer Installation entféllt die Gewahrleistung.

/\1P65-Schutzart beeinflussende Arbeiten sind duBerst sorgfaltig durchzufiihren.
Die Kabeldurchfithrung (IP65-Schutz) fiir den Anschluss der Schnittstelle am Auswerte-
gerat ist durch Blindstopfen verschlossen. Alle Arbeiten an der Kabelverschraubung sehr
sorgfaltig ausfihren.

@ Frontplatte abnehmen: 4 Schrauben der Frontplatte l16sen.

COM1-Platine einsetzen:
@ Befestigungsschraube herausdrehen
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@ Platinenhalter einstecken

@ Das Schnittstellenmodul (YDOO1M-232 und YDOO1M-232CLK) auf die Digitalplatine des
Midrics-Auswertegerates aufstecken. Dazu die Buchsenleisten des Schnittstellenmoduls
in die korrespondierenden Steckerleisten der Digitalplatine stecken.

@ Schnittstellenmodul mit der Schraube befestigen.

Die Schnittstellenmodule sind mit eigenen Schraubklemmenleisten ausgeriistet.
Die Anschlusskabel an diese Klemmenleisten anschlieBen.

UniCOM-Platine einsetzen:
@ 2 Befestigungsschrauben herausdrehen

22



o

@ 2 Abstandbolzen einschrauben

@ Platinenhalter einstecken

@ Das Schnittstellenmodul (YDOO1M-232C0, YDOO1M-485, YDAO 1M-20MA, YDOO 1M-EN)
auf die Digitalplatine des Midrics-Auswertegerétes aufstecken. Dazu die Buchsenleisten

des Schnittstellenmoduls in die korrespondierenden Steckerleisten der Digitalplatine ste-
cken.

@ Schnittstellenmodul mit der Schraube befestigen.

Die Schnittstellenmodule sind mit eigenen Schraubklemmenleisten ausgeriistet.
Die Anschlusskabel an diese Klemmenleisten anschlieBen.
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Schnittstellenkabel montieren
@ Anschlussbelegung: siehe Abschnitt »Steckerbelegungsplanc.

@ Anschlusskabel des Peripheriegerdtes mit der Kabelverschraubung mit dem Auswertegerat
verbinden.

@ Schnittstellenkabel vorbereiten:

- Kabelende ca. 10 cm abisolieren

- Schirmung auf ca. 1cm kiirzen und nach hinten tiber die 1solierung ziehen

- Adern des Verbindungskabels ca. 1cm abisolieren und mit Aderendhiilsen versehen

@ Kabeldurchfithrung montieren:

/N\Alle Arbeiten an der Verschraubung vorsichtig durchfiihren. Einen Drehmomentschliissel
verwenden. Drehmoment dieser Kabelverschraubung: 5 Nm.

- Blindstopfen an der vorgesehenen Bohrung des Auswertegerdtes entfernen

- Beiliegende Kabelverschraubung durch Bohrung stecken und mit Gegenmutter (1) von
innen sichern.

- Kabel durch die Kabelverschraubung stecken bis die Schirmung (2) Kontakt zu den Klem-
men (3) hat. Druckmutter (4) anziehen bis der Dichteinsatz (5) zwischen Druckmutter und
Kabel einen kleinen Wulst bildet.

- Kontakt der Schirmung mit den Klemmen kontrollieren.

@ Verbindungskabel anschlieBen:
- Adern entsprechend den Klemmenbelegungspldnen fest an den Klemmen verschrauben.
- Belegungspldne siehe Seite 28.
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@ Auswertegerat wieder verschlieBen. Darauf achten, dass der Dichtring zwischen Gehduse
und Frontplatte richtig aufliegt.

@ Nach Beendigung der Montagearbeiten den 1P65-Schutz tiberpriifen. Dazu Druckmano-
meter verwenden. Weitere Informationen dazu sind beim Sartorius Service zu erfragen.

Schnittstelle COM1 und UniCOM fiir Betrieb einstellen

Nach Einbau und Konfiguration des Schnittstellenmoduls in das Auswertegerdt die
Schnittstelle UniCOM mit Hilfe des Bedienmentis fiir die vorgesehene Funktion einstellen.
Siehe dazu das Kapitel »Voreinstellungen COM1 und UniCOM«. Weitere Erlduterungen
dazu enthilt das Kapitel »Voreinstellungen« der Midrics-Betriebsanleitung.
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Module konfigurieren:
YDO01M-485, YDOO1M-20MA

YDO01M-485 (Optionen A2 und A3)

Merkmale

Das Schnittstellenmodul YDOO1M-485 (serielle RS485/RS422-Schnittstelle, galvanisch
getrennt') kann entweder im RS485- oder im RS422-Betrieb eingesetzt werden.

Die Konfiguration fiir die vorgesehene Verwendung erfolgt mit acht Schaltern.

Zusatzlich zur Einstellung fiir den vorgesehenen Betrieb als eine RS485- oder RS422-
Schnittstelle miissen je nach Einsatzbereich (Netzwerk oder Punkt-zu-Punkt-Verbindung)
die auf der Platine vorhandenen Abschlusswiderstinde (120 Q) und die Bias-Widerstinde
aktiviert oder deaktiviert werden.

Die Anordnung der Schalter ist aus der nebenstehenden Strichzeichnung ersichtlich. Bei
geschlossenem Schalter 1-4 ist die Schnittstelle fiir RS422-Betrieb konfiguriert.

Folgende Funktionen stehen zur Verfiigung, wenn der jeweilige Schalter geschlossen ist
(Stellung: »ON«):

Funktion (ON = geschlossen) Schalter
Abschlusswiderstand, TX-Seite 120Q 1-1
BIAS-Widerstand, TX-Seite (TXD+, Pull-Up) 680Q 1-2
BIAS-Widerstand, TX-Seite (TXD-, Pull-Down) 680Q 1-3
ON: RS422-Betrieb | offen: RS485-Betrieb 1-4
Abschlusswiderstand, RX-Seite 120Q 2-1
BIAS-Widerstand, RX-Seite (RXD+, Pull-Up) 680Q 2-2
BIAS-Widerstand, RX-Seite (RXD-, Pull-Down) 680Q 2-3
Ohne Funktion 2-4

Hinweis zur Schalterstellung

Immer gleiche Schalterstellung:
- Dbeide Schalter 1-2/1-3 auf ON oder OFF
- Deide Schalter 2-2/2-3 auf ON oder OFF

Betrieb als RS485-Schnittstelle (Option A3):

@ Der Schalter 1-4 fuir die Umschaltung zum RS485-Betrieb muss ge6ffnet sein (Werksvor-
einstellung).

@ Ggf. Biaswiderstdnde fiir den RS485-Betrieb deaktivieren. Dazu die Schalter 6ffnen
(Werkvoreinstellung).

Die Biaswiderstinde diirfen in einer Ubertragungsstrecke (Netzwerk oder Punkt-zu-
Punkt-Verbindung) nur einmal vorkommen, sonst besteht die Gefahr von Ubertragungs-
fehlern. Dazu ggf. Datenbldtter oder Schaltungsunterlagen der Gegenstelle oder der Netz-
werkknotenpunkte einsehen. Biaswiderstainde immer paarweise aktivieren oder
deaktivieren.

@ Der Abschlusswiderstand (TX-Seite, Schalter 1 — 1) muss aktiviert sein, wenn sich das
Gerat an einem der beiden Enden eines RS485-Bussystems befindet oder wenn es mit
einem anderen Gerédt mit einer Punkt-zu-Punkt-Leitung verbunden ist. In der Gegenstelle
muss sich ebenfalls ein Abschlusswiderstand von 120 Q befinden. Ggf. Abschlusswider-
stand (120 Q) fiir den RS485-Betrieb aktivieren:

Schalter 1 - 1 und 2 - 1 schlieBen (Stellung »ON«)

Betrieb als RS422-Schnittstelle (Option A2):
@ Den Schalter 1 - 4 fir die Umschaltung zum RS422-Betrieb schlieBen (Stellung »ON«)
@ Ggf. Biaswiderstidnde fiir den RS422-Betrieb deaktivieren. Dazu die Schalter 6ffnen.
® Den Abschlusswiderstand der RX-Seite aktivieren (Schalter 2 - 1), sofern kein externer
Abschlusswiderstand vorhanden ist. TX-Abschlusswiderstinde immer deaktivieren
(Schalter 1 - 1).

') Der Schirm des Anschlusskabels ist einseitig mit dem Gehduse des Auswertegerites verbunden.
Das Auswertegerat ist mit dem Schutzleiter verbunden.
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YDAO1M-20MA (Option A9)

Merkmale

Das Schnittstellenmodul YDAOTM-20MA ist ein Analogausgang. Es kann entweder als
Stromschnittstelle (0/4 - 20mA, 0 - 24 mA) oder als Spannungsschnittstelle (0 bis 10 V)
betrieben werden. Die Spannungsversorgung erfolgt intern galvanisch getrennt?).

Das Schnittstellenmodul kann auf einen der vier folgenden Betriebszustande eingestellt
werden:

Spannungsschnittstelle, O bis 10 V

Stromschnittstelle, 0 bis 20 mA

Stromschnittstelle, 4 bis 20 mA

Stromschnittstelle, O bis 24 mA

Die Konfiguration fiir die vorgesehene Verwendung erfolgt durch das SchlieBen und Off-
nen von Schaltern. Die Anordnung der Schalter ist aus der nebenstehenden Strichzeich-
nung ersichtlich.

Die Einstellung auf den jeweiligen Betriebszustand erfolgt durch die Einstellung der
Schalter 1 und 2 (Schalter 3 und 4 ohne Funktion):

Betriebszustand Schalter
Spannungsschnittstelle, 0 bis 10 V SW 1-1: geschlossen = Stellung »ONg,
SW 1-2: offen
Stromschnittstelle, 0 bis 20 mA SW 1-1: offen,
SW 1-2: geschlossen = Stellung »ON«
Stromschnittstelle, 4 bis 20 mA SW 1-1: offen, SW 1-2: offen

(Werkvoreinstellung)

Stromschnittstelle, O bis 24 mA SW 1-1: geschlossen = Stellung »ONg,

SW 1-2: geschlossen = Stellung »ON«

') Der Schirm des Anschlusskabels ist einseitig mit dem Gehéuse des Auswertegerites verbunden.
Das Auswertegerit ist mit dem Schutzleiter verbunden.

Max. Biirde: 390 Ohm

Hinweise

Der Schirm des Anschlusskabels der Stromschnittstelle ist einseitig mit dem Gehéuse des
Auswertegerates verbunden.

Das Auswertegerat ist mit dem Schutzleiter verbunden.

Wird das Auswertegerdt mit einem internen oder externen Akku versorgt, ist ein Betrieb
der Stromschnittstelle nicht méglich.

Das Schnittstellenmodul YDAO1M-20MA wird direkt auf die Digitalplatine der Midrics
Auswertegerite (MIS..., MW...) aufgesteckt. Siehe dazu das Kapitel »Einbau in das
Auswertegerat.



YDO01M-I0, Option A5: Beispiel: Prinzipschaltbild
Spezifikationen

Digitale Eingédnge
- Anzahl: 5

0.2A

OUTx_high

- Low-Pegel: -3Vbis+5V

- High-Pegel: +11V bis +30V

- Max. Stromaufnahme: 2,6 mA bei 15V

- Schalten der Eingénge durch Anlegen N
der entsprechenden Spannung. x

-
»

Digitale Ausginge 9 3
- Anzahl: 5
- Maximaler Stromfluss je Kanal:
100 mA
- Spannungsbereich 0-30 Vdc
- Jeder Ausgang wird durch einen
Optokoppler gebildet.

YDOO1M-EN (Option B9)

Lieferumfang
- Schnittstellenmodul YDOO1M-EN
- Betriebsanleitung (dieses Dokument)

30V

LV1

OUTx_low

LV1

Inputx_high

- Software-Schnittstellenbeschreibung
»Feldbus« fir Modbus TCP 4 1

Montage v EZ
Das Schnittstellenmodul YDOO1M-EN ¥

(Ethernet-Schnittstelle) wird ohne
Konfiguration direkt mit der Digitalpla- 3 2
tine der Waage verbunden. Siehe dazu

das Kapitel »Einbau in Auswertegerat«.
Stecker des Sartorius Ethernet-Kabels
YCCO2RJ45M7 (Option M38) in die
Buchse des Schnittstellenmoduls
stecken.

Hinweis:

/\ Nur Kabel und Stecker gemaB der
Ethernet-Spezifikation verwenden
(CATS5 oder héher):
Ethernet-Kabel mit Kabelverschraubung
Sartorius Bestell-Nr. YCCO2RJ45M7
(Option M38)
Schnittstellenmodul nur in folgenden
Gerdten einsetzbar:

- Indikator MIS1, MIS2 (IP65)

- Komplettwaage MW1, MW?2 (IP65)

LV2

Inputx_low

LV2
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Steckerbelegungsplan

COM1

RS232-Schnittstelle: YDOO1M-232
(Option A11), YDOO1M-232CLK (A31):
Pinbelegung der 8-pol. Schraubklem-
menleiste auf dem Schnittstellenmodul:

@@ @

12345678
) o o o o o o

Pin 1: +12V: Betriebsspannung fiir
Sartorius Drucker

Pin  2: Reset_Out
(Peripherie-Neustart)

Pin 3: +5V Out

Pin 4: Masse (GND)

Pin 5: Clear to Send (CTS)

Pin 6: Data Terminal Ready (DTR)

Pin 7: Dateneingang (RxD)

Pin 8: Datenausgang (TxD)

UniCOM

Pinbelegung der zwei 10-pol. Schraub-
klemmenleisten auf dem Schnittstellen-
modul:

DD DD D

7 8 9210
oo0o

3 6
Ooooo
Z @
3

16

(|

2@
171819 20
o

RS232-Schnittstelle: YDOO1M-232CO

(Option A1):

Pin 1: Clear to Send (CTS)

Pin 2: Data Terminal Ready (DTR)

Pin 3: Dateneingang (RxD)

Pin 4: Datenausgang (TxD)

Pin 5: Masse (GND)

Pin  6: Universal In

Pin 7: Steuerausgang »kleiner

Pin 8: Steuerausgang »gleich«

Pin 9: Steuerausgang »groBer«

Pin 10: Steuerausgang »set«

Pin 11:  +12 V: Betriebsspannung fiir
Sartorius Drucker

Pin 12: Reset_Out
(Peripherie-Neustart)

Pin 13: Masse (GND)

Pin 14: Masse (GND)

Pin 15: +5V Ausgang

Pin 16: +5V geschaltet
(z.B. fiir Barcodeleser)

Pin 17: Masse (GND)

Pin 18: Masse (GND)

Pin 19: nicht belegt

Pin 20: Ext. Vers.-Spannungsausgang
+15...25V

DOPDDPDDDDDD
123456782910
OO0O0o0ooooooo
PP DD D
111213141516 171819 20
ODOooooooooo

Digital 10-Schnittstelle:
YD001M 10 (Option Ab):
External Output Port 5: low

Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin

Pinbelegung der zwei Schraubklemmen-

@OO\]CDUW-PW[\)—‘

N —m —m — o ma

: External Output Port 5: high
: External Output Port 4: Tow

External Output Port 4: high
External Output Port 3: low
External Output Port 3: high
External Output Port 2: low
External Output Port 2: high
External Output Port 1: low
External Output Port 1: high

Input Port 5:
Input Port 5:
Input Port 4:
: Input Port 4:
: Input Port 3:
: Input Port 3:
Input Port 2:
: Input Port 2:
Input Port 1:
: Input Port 1:

low
high
low
high
low
high
low
high
low
high

leisten auf dem Schnittstellenmodul:

e @@

e e

123456
Dooooog

11121314
Dooo

YDO01M-485: RS485-Betrieb
(Option A2):
Daten + (TxD-RxD+)

Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin
Pin

1:

UW-PL«JN

[e)]

13:
14:

nicht belegt
nicht belegt

: Daten - (TxD-RxD-)

Signal Masse, galvanisch
getrennt (GND_GALV)
Signal Masse, galvanisch
getrennt (GND_GALYV)

+15 .25V

+15..25V

: Ext. Vers.-Spanunngseingang

*

: Ext. Vers.-Spanunngseingang

*

Masse (GND) *
Masse (GND) *

@@ eeca@e
12345 6[1(11121314
ooooog [oooo

YDOO1M-485: RS422-Betrieb

(Option A3):

Pin 1: Datenausgang + (TxD+)

Pin 2: Datenausgang - (TxD-)

Pin 3: Dateneingang + (RxD+)

Pin 4: Dateneingang - (RxD-)

Pin 5: Signal Masse, galvanisch
getrennt (GND_GALV)

Pin 6: Signal Masse, galvanisch
getrennt (GND_GALYV)

Pin 11: Ext. Vers.-Spanunngseingang
+15..25V*

Pin 12: Ext. Vers.-Spanunngseingang
+15...25V*

Pin 13: Masse (GND) *

Pin 14: Masse (GND) *

* = nicht galvanisch getrennt

YDAO1M-20MA (Strom-/Spannungs-
schnittstelle):

6-pol. Schraubklemmenleiste auf dem
Schnittstellenmodul

e @@

123456
Dooooog

Pin 1: 1out(+)

flr Stromschnittstelle

(0/4 bis 20/24 mA)

1_in (=)

flir Stromschnittstelle

(0/4 bis 20/24 mA)

V_out (+)

flir Spannungsschnittstelle,
0 bis 10V

V_in (<)

flir Spannungschnittstelle,

0 bis 10V

GND, galvanisch getrennt
(galvanisch getrennte Masse)
GND, galvanisch getrennt
(galvanisch getrennte Masse)

Pin 2:
Pin 3:
Pin 4:

Pin 5:

Pin 6:

Pinbelegung der Ethernet-
Schnittstelle (RJ45)

YDOO1M-EN (Option B9):

Pin 1:  TxD+
Pin2: TxD-
Pin 3:  RxD+
Pin 4:  nicht verwendet
Pin 5:  nicht verwendet
Pin 6:  RxD-
Pin 7:  nicht verwendet
Pin 8:  nicht verwendet
Chassis: GND



Voreinstellungen COM1 und UniCOM

Bedienmenii-Ubersicht fiir die Schnittstelle »\COM1« und »UniCOM«
(siehe dazu auch die Bedienmenii-Ubersicht im Kapitel »Voreinstellungen« der Midrics-Betriebsanleitung)

t

Appl
Fn-Key
Setup —

— WP-1
— COM1———O0FF*
—DATPROT — SBI *
(Datenprotokoll)  — XBPI-232
— SMA
— Printer YDPO1IS Line *
k Label
Label, man. Form-Feed
— YDPO02
— YDP0O3
— YDPO2IS *E Line *
Label
— UNI-PRI (Universaldrucker)
— YDP041S Line *
E Label
Label, man. Form-Feed
—MEMORY ———— YAMO1I1S (Alibispeicher)
UniCOM ———OFF *
DATPROT ———— SBI *
(Datenprotokoll) XBP1-232
XBPI1-485
SMA
— ETHERNET —— Source 1P: 192.168.0.1 *

— Source Name
— Listen Port: 49155 *
— Subnet Mask: 255.255.255.0 *
— Gate-1P: 0.0.0.0 *
— DNS-1P:.0.0.0.0 *
— Ziel 1P: 0.0.0.0 *
— Ziel-Port: 49155 *
— Protokoll TCP *
T UDP
'— Modus —— SBI (Server)-SRV *

— SBI-C/S
(Client)

— xBP1
— SMA
'— Modbus/TCP

6.1. Datenausgabe manuell/automatisch
6.1.1 Manuell ohne Stillstand
6.1.2 * Manuell nach Stillstand
6.1.4  Automatisch ohne Stillstand
6.1.5  Automatisch mit Stillstand
6.1.7  Protokollprint fiir PC
7.2. Ausgabe: Zeilenformat
7.2.1  Fur Rohdaten: 16 Zeichen
7.2.2 % Fir sonstige Anw.: 22 Zeichen
— 6.1. Data output manual/automatic
—6.1.1  Manuell ohne Stillstand
— 6.1.2 * Manuell nach Stillstand
— 6.1.4  Automatisch ohne Stillstand
— 6.1.5  Automatisch mit Stillstand
— 6.1.7  Protokollprint fir PC
— 6.3. Zeitabhén. autom. Ausgabe
— 6.3.1* 1 Anzeigezyklus
—6.3.2 2 Anzeigezyklen
— 6.3.4 10 Anzeigezyklen
—6.3.7 100 Anzeigezyklen
—7.2. Ausgabe: Zeilenformat
7.2.1 Fiir Rohdaten: 16 Zeichen
7.2.2 % Fur sonstige Anw.: 22 Zeichen
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— Setup —7— UniCOM

*

30

— CTRL10: —
Steuerein/
-ausgange

= Werksvoreinstellung

Printer

— MEMORY

— CTRINP:
Steuereingange

— CTR OUT
— (Steuer-
— ausginge)

— 7 8.24.x

Line *
Label
Label, man. Form-Feed

YDPO11S *E

— YDPO2
— YDPO3
Line *

— YDPO021S *E
Label

— UNI-PRI (Universaldrucker)

— YDPO041S *E Line *

Label
YAMO1I1S (Alibispeicher)

Label, man. Form-Feed

— ANALOG (Analogschnittstelle)

— 8. 4. X TTL; fiir YDOO1M-232CO0, Option A1
—8.17.x Galvanisch getrennt; fur
bis YDOO1M-10, Option A5
—8.21.x
Galvanisch getrennt; fur
bis YDOO1M-10, Option A5
— 8. 28.x



Schnittstelle konfigurieren

Die universale Datenschnittstelle
UniCOM im Betriebsmenii des Aus-
wertegerdtes fiir den vorgesehenen
Betriebszustand einstellen (Anschluss
eines Peripheriegerites). Der zugehorige
Ausschnitt des Mentibaums ist im Bild
links dargestellt.

Weitere Erlduterungen dazu enthilt das
Kapitel »Voreinstellungen« der Midrics-
Betriebsanleitung.

RS485- [ RS422-Schnittstelle

Ist die Platine fiir RS422-Betrieb kon-
figuriert, so kdnnen die Einstellungen
»SBl«, »XBP1-232« und SMA im Menti
verwendet werden.

Analogschnittstelle YDAOTM-20MA
Im Menii ist konfigurierbar:

Ausgabewert (Mentipunkt 8-12):
8-12-1: Nettowert

(Werksvoreinstellung)
8-12-2: Bruttowert

Fehlerdarstellung (Mentipunkt 8-13):

8-13-1: High-Pegel (20 mA)
(Werksvoreinstellung)

8-13-2: Low-Pegel (0/4 mA):
Wihrend des Betriebs liegt eine
Spannung von 5V auf dieser
Schnittstelle

Ausgabe-Modus (Mentipunkt 8-14):
8-14-1: Null bis Maximallast

(Werksvoreinstellung)
8-14-2: Min./Max.-Werte

Ausgabe Min./Max.-Werte
(Mentipunkt 8-15):

8-15-1: Min. (0/4 mA) Eingabe in kg
8-15-2: Max. (20 mA) Eingabe in kg

Uber die Wahl: Min./Max.-Werte kann
der Wigebereich fiir die Ausgabe der
0/4 bis 20 mA (0-10 V) frei gewihlt
werden. Diese Wahl gilt auch fiir eine
SB1-Waage, aber nur fiir den Netto-
Wert.

Die Eingabe der Min.-, Max-Werte
erfolgt immer in der Einheit ,Kilo-
gramm’. Die Eingabe von negativen
Gewichtswerten ist mdglich. Auch kann
der Min.-Wert groBer dem Max.-Wert
sein, wenn man eine fallende Stromaus-
gabe haben méchte.

Beispiele:
Steigende Stromkurve

Min.Wert Netto: -1 kg
Max.-Wert Netto: 4 kg

20 mA

LI I I |

__1 kg F kg 1kg Netto

0 Brutty
1kg 5kg e

Fallende Stromkurve fiir XBP1-Waage
Min.-Wert: 5 kg
Max.-Wert: 1 kg

20mA —

Netto

0 Brutto

Fallende Stromkurve fiir SBI-Waage
Min.-Wert: 5 kg
Max.-Wert: 1 kg

20 mA

T T T T T 11

Ethernet-Schnittstelle

Im Meni »UNICOMc« tiber »ETHERNET«
unter Source-1P, ListenPort, usw. Zah-
leneingaben vornehmen. Bei Source-
Name konnen Buchstaben und Zahlen
verwendet werden. Es kdnnen maximal
15 Zeichen eingegeben werden. Den
Source-Namen alternativ zur Source-IP
eingeben.

Portnummern

Giiltigkeitsbereich: 0 - 65535

Da viele der Ports bis 49150 bereits
vergeben sind, empfehlen wir Port-
Nummern oberhalb von 49150 zu ver-
wenden. Gilt nicht fiir ModBus/TCP,
denn hier gilt die Portnummer: 502
(siehe Broschiire: Feldbus)
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Ethernet-Schnittstelle:

Initialisierung

Anzeige: Initialisierung beendet

Wenn die Initialisierung des Ethernet-
Moduls erfolgreich beendet wurde, wird
das Symbol » LB « angezeigt.

=

War die Initialisierung nicht erfolgreich,
wird kein Symbol angezeigt.

Das Symbol sagt nichts {iber einen Ver-
bindungszustand zum Netzwerk aus!

Netzwerkmodul
initialisiert

TCP-Verbindungen:

Bei Betriebsart SB1-C/S trennt Midrics
die Verbindung immer selbststandig
nach 1 Sekunde.

Bei den anderen Betriebsarten:
SBI-SRV, SMA, XBP1, ModBus/TCP
bleibt die Verbindung bestehen bis sie
der PC (Client) trennt. Es kann nur eine
Verbindung gleichzeitig aufgebaut
werden.

Ethernet-Schnittstelle: Merkmale

Source 1P:

Source Name:

Gerate-Port:

Subnet-Mask:

Gateway-1P:

Ziel-1P:

Ziel-Port:

Protokoll:

Modus:

Einschalt-
verhalten:

1P-Adresse des Midrics-Indikator

Wird die Adresse 0.0.0.0 gewihlt, soll tiber einen im Netzwerk vorhandenen
DHCP-Server eine IP-Adresse dynamisch vergeben werden. Dann muss in
Source-Name etwas eingetragen sein.

Dieser Parameter ist alternativ zu Source-1P. Es kann ein Name eingetragen
werden, der 15 Zeichen lang ist und zur Benennung des Midrics dient.
Dann muss unter Source-1P die Adresse 0.0.0.0 eingestellt sein!

Der Name wird dem Domain-Name-Server (DNS) bekanntgegeben, wenn

- unter DNS-1P eine IP-Adresse eingegeben wurde

oder

- iber DHCP eine 1P-Adresse vergeben wurde.

Port-Nummer an der das Midrics fiir den Server-Betrieb lauscht.

1P-Adress-Maske zur Aktivierung von 1P-Adressen in einem Unternetz.
Soll die Maske tiber einen DHCP-Server vergeben werden, muss 0.0.0.0
eingetragen werden.

1P-Adresse eines Gateways

Uber Ziel-IP gewiinschten Server ansprechen, der in einem anderen Netz
liegt. Soll die 1P-Adresse dynamisch {iber einen DHCP-Server vergeben
werden, muss 0.0.0.0 eingetragen werden.

Adresse des Servers, der die Daten des Midrics empfangen soll.

Wichtig fir den Client-Betrieb des Midrics, wenn Modus SBI mit Datenaus-
gabe »automatisch« gewdhlt wurde. Bei Verwendung von UDP muss hier
auch eine 1P-Adresse eingetragen werden.

Portnummer an der ein Server mit der »Ziel-1P« lauscht, um Daten vom
Midrics zu empfangen.

Das Transport-Protokoll auswahlen, mit dem die Daten {iber das Ethernet
verschickt werden.

Bitte wihlen zwischen:

- TCP, verbindungsorientiert mit hoher Datensicherheit

oder

- UDP, verbindungslos (fir Modbus/TCP wirkungslos)

Das Datenformat wéahlen, welches die Nutzdaten enthilt, die in TCP oder
UDP eingebettet werden (z.B. SMA wird mit TCP oder UDP tiber Ethernet
getunnelt).

Bei den Protokollen SBI-SRV, XBP1 und SMA ist das Midrics immer als
Server zu sehen. Bei SBI-C/S ist das Midrics Server und Client zugleich.
Client-Betrieb liegt vor, wenn die Taste (/=) [Print] betiitigt wird oder der
Parameter »Datenausgabe« auf »Automatisch« gestellt wurde. Fiir den
OPC-Betrieb den Modus »SBI-Server« einstellen. Fiir die anderen Fille ist das
Midrics ein Server. Bei ModBus/TCP ist das Midrics immer als Server aktiv
(siehe auch Broschiire Feldbus).

Bei aktiviertem Schnittstellen-Modul kann die Anzeige des Gewichtswertes
bis 20 Sekunden verzégert werden.



Synchronisation

Zum Datenaustausch zwischen Rechner
und Auswertegerdt werden liber die
Datenschnittstelle Telegramme aus
ASCII-Zeichen tibertragen. Zum fehler-
freien Datenaustausch miissen die Para-
meter fuir Baudrate, Paritit und Hand-
shake und das Zeichenformat
ubereinstimmen.

Eine Anpassung des Auswertegerites
geschieht tiber die entprechenden Ein-
stellungen im Setup (Meni). Zusatzlich
zu diesen Einstellungen kann die
Datenausgabe des Auswertegerdtes von
verschiedenen Bedingungen abhingig
gemacht werden. Diese Bedingungen
sind bei den jeweiligen Anwendungs-
programmen beschrieben.

Eine offene Datenschnittstelle (kein
Peripheriegeit angeschlossen) verur-
sacht keine Fehlermeldungen.

Handshake

Die Datenschnittstelle der Waage ist
aus-gestattet mit Sende- und Emp-
fangspuffer. Im Setup des Auswertege-
rates konnen unterschiedliche Arten des
Handshakes eingestellt werden:

Hardware-Handshake (CTS/DTR)
Software-Handshake (XON, XOFF)

Hardware-Handshake
Beim Hardware-Handshake mit

4-Draht-Schnittstelle kann nach CTS
noch 1 Zeichen gesendet werden.

Software-Handshake

Das Software-Handshake wird tiber
XON und XOFF gesteuert. Beim Ein-
schalten eines Gerdtes muss ein XON
gesendet werden, um ein evtl. ange-
schlossenes Gerat freizugeben.

Der Ablauf der Dateniibertragung sieht
folgendermaBen aus:

Waage --- byte -—-> Rechner
(Sender) --- byte ——-> (Empfinger)

-—- byte ———>

——- byte ———>

<—— XOFF ——-

-—- byte ———>

——- byte ———>

(Pause)

<-— XON ——-

-—- byte ———>

-—- byte ———>

-—- byte ———>

-—- byte ———>
Sender

Ein empfangenes XOFF verhindert

das weitere Aussenden von Zeichen.
Ein empfangenes XON gibt das Senden
wieder frei.

Empfanger

Um eine Ubertragung nicht zu stark
mit Steuerzeichen zu belasten, erfolgt
die Freigabe durch XON erst, nachdem
der Puffer fast geleert ist.
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Datenschnittstellen

Datenschnittstelle als
Kommunikationsschnittstelle

T T’_J’_J’_IT)

konfigurieren (JHTFPRT]

Im Setupmenti wird unter COM1 oder
UniCOM, «Datenprotokolle» (JATFRDT
die Schnittstelle als Kommunikations-
schnittstelle eingerichtet.

SBI-Kommunikation

Es handelt sich um eine einfache ASCII-
Schnittstelle.

Unter Mentipunkt 6-1 und 6-3 wird
eingestellt, wie die Daten ausgegeben
werden:

Manuelle Ausgabe eines Anzeigewertes
mit oder ohne Stillstand (Mentipunkt
6-1-1 und 6-1-2)

Automatische Ausgabe eines Anzeige-
wertes mit oder ohne Stillstand (Menii-
punkt 6-1-4 und 6-1-5) in Abhingig-
keit von einer Anzahl von
Anzeigezyklen. Unter Meniipunkt 6-3
wird die Anzahl der Anzeigeintervalle
fir die Ausgabe eingestellt.

Ausgabe eines konfigurierbaren Druck-
protokolls. Ausgabe ist gekoppelt an
den Meniipunkt «Druckprotokolle»
(PRTPROT).

Mit Ausnahme der Ausgabe eines kon-
figurierbaren Druckprotokolls wird der
aktuelle Anzeigewert (Wagewert mit
Einheit, berechneter Wert, Zahlen- und
Buchstabenanzeige) ausgegeben.

SMA-Kommunikation

Standardisiertes Kommunikationsproto-
koll der Scale Manufacturers Associati-
on

Dateneingangsformat
(Kommandos)

Ein tiber die Datenschnittstelle ange-
schlossene Rechner (SBI-Kommunikati-
on) kann Befehle zum Auswertegerit
senden um Funktionen Waagen- oder
Applikationsfunktionen zu steuern.
Alle Befehle haben ein gemeinsames
Rahmenformat (Dateneingangsformat).
Sie beginnen mit dem Zeichen ESC
(ASC1: 27) und enden mit der Zeichen-
folge CR (ASCII: 13) und LF (ASCII: 10).
Thre Lange variiert von min. 4 Zeichen
(1 Befehlzeichen) bis max. 7 Zeichen

(4 Befehlszeichen).

Die in der folgenden Tabelle dargestell-
ten Befehle miissen jeweils um das Rah-
menformat ESC ... CR LF ergdnzt wer-
den.

Beispiel: Es soll der Ausgabebefehl »P«
(,sende Anzeigewert“) an das Aus-wer-
tegerét gesendet werden. Dazu wird die
Zeichenfolge »ESC P CR LF« gesendet.

Befehl Bedeutung

Wigemodus 1

Wigemodus 2

Wigemodus 3

Wiagemodus 4

Tastatur sperren

Tjo|Z|Z2|c | R

Sende Anzeigewert
zur Datenschnittstelle

=

Tastatur freigeben

T Tarieren und Nullstellen
(Tara-Kombifunktion)

3 Nullstellen (Zero),
wie Befehl »kZE_«

f4_ Tarieren (ohne Nullstellen),
wie Befehl »kT_«

kF1_  F1: Taste ausldsen

kF2_  F2: Taste ausldsen
(nur Modell Midrics 2)

kF3_  F3: Taste auslosen
(nur Modell Midrics 2)

kF4_  F4: Taste auslosen
(nur Modell Midrics 2)

kF5_  F5: Taste auslosen
(nur Modell Midrics 2)

Befehl Bedeutung

kF6_  F6: Taste auslosen
(nur Modell Midrics 2)

KF7_  Taste

kCF_  CF: Taste ausldsen
(nur Modell Midrics 2)

kP_ Taste (/Z]) ausldsen
Drucken auf Drucker-
schnittstelle

KT_ Taste ausldsen
(Tarieren)

kZE_  Taste ausldsen
(Nullstellen)

X1_ Ausgabe Typ aktuelle
Wigeplattform,
Beispiel: »LP6200S-0C  «

X2_ Ausgabe Seriennummer
aktuelle Wiageplattform,
Beispiel: »0012345678  «

X3_ Ausgabe Softwareversion
aktuelle Wigeplattform,
Beispiel: » 00-20-04 «

z1_ Eingabe: Protokollkopfzeile 1

z2_ Eingabe: Protokollkopfzeile 2

txx...x_ Xx...x: Eingabe Buchstaben
Lange entsprechend
Eingabe (nur Modell Midrics 2)

Das Zeichen »_« (Underline) ist das
ASCll-Zeichen 95 dezimal.

Format fiir die Eingabe der Protokoll-
kopfzeilen: »ESC z x a ... a _ CR LF« mit
x=1 oder 2 und a ... a: 1 bis 20 Zeichen
fir die Kopfzeile x, gefolgt von den Zei-
chen Underline, CR und LF.



Datenausgangsformat

Eine Druckzeile besteht aus maximal 22 Zeichen (20 druckbare
Zeichen plus zwei Steuerzeichen). Die ersten 6 Zeichen, der
sogenannte Header, kennzeichnen den nachfolgenden Wert.
Die Kennzeichnung (Header) kann unter Mentipunkt 7-2 abge-
schaltet werden, so dass die Druckzeile aus 16 Zeichen (14
druckbare Zeichen plus zwei Steuerzeichen) besteht.

Beispiele:
+ 235 pcs ohne Header
ant + 235 pcs mit Header

Zeichen, die in der Anzeige nicht sichtbar sind, werden als Leer-
zeichen ausgegeben. Bei Zahlen ohne Dezimalpunkt wird kein
Dezimalpunkt ausgegeben.

Ausgabeformat mit 16 Zeichen (ohne Header)
Normaler Betrieb:

Pos. 123456789 101112131415 16
+*“AAAAAAAA* EEECRLF
oder- * AAAAAAAA® EEECRLF

oder * * * * * * * * * * * * * * CR LF

+-: Vorzeichen

*: Leerzeichen

A: Zeichen der Anzeige (max. 7 Ziffern und Dezimalpunkt)

E: Zeichen fiir Messeinheit (1-3 Buchstaben, gefolgt von
2-0 Leerzeichen)

CR:  Carriage Return

LF:  Line Feed

Sonderbetrieb:

Pos. 1 23 456 101112131415 16
* % % % % x _ _ % % % % x % CR]F

~N
(o]
Xe)

dert * * r r r Q|+ r o CRLF
derc - * T HH- " (RLF
der® * * F f r L'+ r o CRLF
g ® " " LL’'"**"*CRLF
der* * ' * rC* *r o CRLF

Leerzeichen

- -1 Auswaage

H: Uberlast

HH:  Uberlast Kontrollwaage
L: Unterlast

LL:  Unterlast Kontrollwaage
C: Justieren

Fehlermeldung:

Pos. 123456789 10111213141516
FrCET T C*##* """ CRIF
oder* * * Er v * #4##%** * CRLF

*.

Leerzeichen
#: Ziffer (2- oder 3-stellige Fehlernummer)
Beispiel (Ausgabe des Wigewertes +1255,7 g):

Pos. 123456789 10111213141516
+% %% 1255, 7% g** CRLF

Position 1: Vorzeichen +, - oder Leerzeichen

Position 2: Leerzeichen

Position 3-10: Gewichtswert mit Dezimalpunkt. Fithrende
Nullen werden als Leerzeichen ausgegeben.

Position 11: Leerzeichen
Position 12-14: Zeichen fiir Messeinheit oder Leerzeichen
Position 15: Carriage Return

Position 16: Line Feed

Ausgabeformat mit 22 Zeichen (mit Header)
Normaler Betrieb:

Pos. 123 456 9 10111213141516171819202122
KKKKKK+* AAAAAAAA* EEE CRLF
oder KK KKKK-*AAAAAAAA* EEE CRLF

~
(o]

K: Zeichen fiir Kennzeichnung, rechtsbiindig aufgefiillt mit
Leerzeichen

+-: Vorzeichen

*: Leerzeichen

A: Zeichen der Anzeige (max. 7 Ziffern und Dezimalpunkt)

E: Zeichen fiir Messeinheit (1-3 Buchstaben, gefolgt von
2-0 Leerzeichen)
CR:  Carriage Return

LF:  Line Feed

Sonderbetrieb:

Pos. 1234567 89 10111213141516171819202122
S t a t * * * * * * * * _ _ * * * * * * CRLF

oderS t at * * * * *x* *xx YHHY* * x * ** CRLF

oderS t at * * * * *x * x x 1 ] % * x % * % CRLF

- -t Auswaage
HH: Uberlast Kontrollwaage
LL: Unterlast Kontrollwaage

*: Leerzeichen
H: Uberlast
L: Unterlast
C: Justieren
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Datenschnittstellen

GMP-Protokoll

Bei aktivem Meniipunkt, wird das
Druckprotokoll um den Ausdruck eines
GMP-Kopfes und -FuBes um das Mess-
ergebnis ergianzt (GMP: Good Manu-
facturing Practice).

Der GMP-Kopf wird vor dem ersten
Messergebnis gedruckt. Der GMP-FuB3
wird entweder nach jedem einzelnen
Messergebnis gedruckt (GMP-Protokoll
immer fir 1 Messergebnis, 7-11-2) oder
nach dem letzten Messergebnis einer
Serie von Messergebnissen (GMP-Proto-
koll immer fiir mehrere Messergebnisse,
7-11-3). Eine Serie von Messergebnis-
sen wird abgeschlossen indem die Taste
(F])-lang gedriickt wird. Das Symbol &
ist in diesem Fall nach dem Abdruck des
GMP-Kopfes bis zum Druck des GMP-
FuBes in der Anzeige sichtbar.

Nach Beendigung eines Justiervorgangs
wird automatisch immer ein GMP-Aus-
druck erzeugt.

Beim Drucken GMP-konformer Aus-
driicke auf einem Etikettendrucker
unter Mentiieinstellung 7-11-3 geht der
Zusammenhang zwischen GMP-Kopf
und -FuB verloren (Abdruck auf unter-
schiedlichen Etiketten). GMP-Ausdriicke
auf Etikettendruckern sollten daher
sinnvollerweise nur unter Meniiein-
stellung 7-11-2 erfolgen.

Nachfolgend werden Beispiele fiir einen GMP-Protokollkopf und einen GMP-Protokollfu3

dargestellt:

14.01.2007 09:43
Typ MIS2
Ser.no. 12345678
Vers. 1.1007.12.1
BVers. 01-25-01
14.01.2007 09:45

Name:

Strichzeile
Datum/Uhrzeit ')
Midrics Typ

Midrics Serien-Nr.
Softw.-Vers. Applikation
Softw.-Vers. Basis-Sw.
Strichzeile

GMP-FuB:
Strichzeile
Datum/Uhrzeit "
Feld fiir Unterschrift
Leerzeile

Strichzeile

) YDOO1M-232, Option A31 notwendig



Description générale Table des matieres

L'interface de données YD.O1M-... est Explication des symboles 37  Description générale
destinée a étre intégrée dans des indica- Les symboles suivants sont utilisés
teurs et des balances completes des dans cette notice : 37  Table des matiéres
modeles Midrics® MIS..., MW... comme
interface de données standard COM1 ® indique une action qu'il est conseillé 38  Montage dans l'indicateur
optionnelle ou comme interface de d’effectuer, 38 Installation de la carte de circuits
données universelle UniCOM optionnelle. COM1
O indique une action qu’il est conseillé 39 Installation de la carte de circuits
Pour COM1 : d’effectuer uniquement sous cer- UniCOM
- YDOO1M-232 (option A11) : taines conditions, 35  Installation du cable d'interface
Interface de données RS232 bidirection-
nelle. > décrit ce que provoque I'action que 42 Configuration du module :
Le module YDOO1M-232 permet de vous venez d’effectuer, YDOO01M-485, YDAO1M-20MA
raccorder différentes imprimantes
(YDP021S, YDPO3, YDPOA4IS, YDP121S, /N indique un danger. 44 YDOO1M-IO : spécifications
imprimante universelle), d’échanger les 44 YDOO1TM-EN
données avec un ordinateur (mode
d’exploitation SBI, xBPI ou SMA). 45  Affectation des broches de
- Connexion d’une mémoire alibi connecteurs
- Adaptateur Bluetooth YBTO1 45  COMI1
- Afficheur supplémentaire YRD02Z 45  UniCOM
- (Cable adaptateur USB pour connecter
un PC via USB YCCO1IS 46  Réglages COM1 et UniCOM
- YDOO1M-232CLK « Horloge » 50  Synchronisation
(option A31) :
comme RS232 standard, mais avec 51 Interfaces de données
horloge pour date/heure 51  Format d’entrée des données
(commandes)
Pour UniCOM : 52 Format de sortie des données
- YDO01M-232CO (option A1) : 53  Proces-verbal BPF

comme RS232 standard avec en plus
entrée/sortie numérique (TTL/5V)

- YDOO1M-485 (options A2 et A3) :
Interface de données bidirectionnelle,
isolée électriquement, utilisable au
choix dans le mode d’exploitation
RS422 (option A2) ou dans le mode
d’exploitation RS485 (option A3).

Le module YDOO1M-485 permet de
mettre en réseau jusqu’a 32 balances/
indicateurs Midrics via le bus XBPI.

- YDAO1M-20MA (option A9) :
Sortie analogique, utilisable au
choix comme interface de courant
(0/4 - 20 mA, 0 - 24 mA) ou comme
interface de tension (0 a 10 V).
Le module YDAO1-20MA permet de
raccorder un automate programmable
(PLC) ou un afficheur analogique externe.

- YDOO1M-10 (option A5) :
Module d’entrée/sortie numérique pour
raccorder Midrics a des commandes
externes.

- YDOO1M-EN (option B9) :
Interface Ethernet (par ex. connexion
d'un automate programmable (PLC)
ou d'un PC).
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Montage dans l'indicateur

Montage

Le montage du module d'interface dans I'indicateur Midrics (en plus du montage du
passe-cable a vis et de la connexion des cables de raccordement a la réglette a bornes a
vis) est nécessaire uniquement si I'indicateur Midrics n’a pas déja été équipé en usine de
la sortie de données correspondante a la demande du client.

Remarques :

@ Le montage du module d’interface doit étre réalisé uniquement par des techniciens quali-
fiés agréés par Sartorius.

@ Indice de protection 1P65 :
Utiliser le cable de raccordement correspondant avec passe-cable a vis pour le module
d’interface respectif (accessoires).

/N\ Avant de commencer les travaux, débranchez I’appareil de la tension d’alimentation.

/\ Toute installation non conforme fait perdre tout droit a la garantie.

/\ Tous les travaux subordonnés a I'indice de protection 1P65 doivent étre exécutés avec un
soin tout particulier.
Le passe-cable (protection 1P65) pour le raccordement de I'interface a I'indicateur est
obturé par un capuchon. Tous les travaux sur le passe-cable a vis doivent étre effectués
avec le plus grand soin.

@ Retirer la plaque avant : desserrer les 4 vis de la plaque avant.

Installation de la carte de circuits imprimés COM1 :
@ Dévisser la vis de fixation.



@ Visser les boulons d’écartement.

T =

Br= s fxgpaly

8 (GEEEEEEaED
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@ Insérer le support de carte.

@® Connecter le module d’'interface (YDOO1M-232 et YDOO1M-232CLK) & la carte numé-
rique de I'indicateur Midrics. A cet effet, connecter les réglettes a douilles du module
d’interface aux connecteurs multipoints correspondants de la carte numérique.

@ Fixer la module d’interface avec la vis.

Les modules d’interfaces sont équipés de leurs propres réglettes a bornes a vis. Connecter
les cables de raccordement a ces réglettes a bornes.

Installation de la carte de circuits imprimés UniCOM :
@ Dévisser les 2 vis de fixation.

39
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@ Visser les 2 boulons d’écartement.

@ Insérer le support de carte.
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® Connecter le module d’interface (YDOO1M-232C0, YDOO1M-485, YDAO 1M-20MA ou
YDOO1M-10 ou YDOOTM-EN) a la carte numérique de I'indicateur Midrics. A cet effet,

connecter les réglettes a douilles du module d’interface aux connecteurs multipoints
correspondants de la carte numérique.

o

@ Fixer la module d’interface avec les 2 vis.

Les modules d’interfaces sont équipés de leurs propres réglettes a bornes a vis.
Connecter les cables de raccordement a ces réglettes a bornes.




Installation du cable d'interface
@ Affectation des broches : voir paragraphe « Affectation des broches de connecteurs ».

@ Relier le cible de raccordement de I’appareil périphérique a I'indicateur a I'aide du passe-

cable a vis.
L @ Préparer le cable d’interface :
:q - Dénuder I'extrémité du cable sur env. 10 cm.
— - Raccourcir le blindage a env. 1 cm et le tirer vers I'arriere au-dessus de I'isolation.
——— —— - Dénuder les conducteurs du cable de raccordement sur env. 1 cm et y mettre des
embouts.

@ Monter le passe-cable :

/N\Tous les travaux de raccordement sur le passe-céble a vis doivent étre effectués avec le
plus grand soin. Utiliser une clé dynamométrique. Couple de ce passe-cable a vis : 5 Nm.

- Enlever le bouchon d’obturation de I'orifice prévu de I'indicateur.

- Passer le passe-cable a vis ci-joint a travers I'orifice et ’assurer de I'intérieur avec un
contre-écrou (1).

- Passer le cible a travers le passe-cable a vis jusqu’a ce que le blindage (2) soit en contact
avec les bornes (3). Visser I’écrou de serrage (4) jusqu’a ce que la bague d’étanchéité (5)
située entre I'écrou de serrage et le cable forme un petit bourrelet.

- Controler le contact des bornes de connexion avec le blindage.

@® Connecter le cdble de raccordement :
- Visser les conducteurs aux bornes selon les schémas d’affectation des bornes.
- Affectation des broches : voir page 45.
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@ Refermer I'indicateur. Veiller a ce que la bague d’étanchéité entre le boitier et la plaque
avant soit bien placée.

@ Apres avoir fini les travaux de montage, controler la protection 1P65. A cet effet, utiliser
un manometre de pression. Pour obtenir davantage d’informations a ce sujet, veuillez
vous adresser au service apres-vente Sartorius.

Régler les interfaces COM1 et UniCOM pour I'exploitation

Apres la configuration et le montage du module d’interface dans I'indicateur, régler
I'interface UniCOM pour la fonction prévue a I'aide du menu d’exploitation. Voir a ce
propos le chapitre « Réglages COM1 et UniCOM ». Pour obtenir d’autres explications
a ce sujet, voir le chapitre « Réglages » dans le mode d’emploi Midrics.
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Configuration du module :
YDO01M-485, YDOO1M-20MA

YD001M-485 (options A2 et A3)

Caractéristiques

Le module d’interface YDOO1M-485 (interface série RS485/RS422, isolée électrique-

ment1) peut étre utilisé en mode d’exploitation RS485 ou RS422.

La configuration pour I'utilisation prévue s’effectue avec huit commutateurs.

En plus du réglage pour I'exploitation prévue comme interface RS485 ou RS422, les

résistances de terminaison (120 Q) se trouvant sur la carte de circuits imprimés et les
résistances de polarisation (bias) doivent étre activées ou désactivées en fonction du

domaine d’utilisation (réseau ou liaison point a point).

La figure ci-contre montre la disposition des commutateurs. Lorsque le commutateur 1-4
est fermé, I'interface est configurée pour le mode d’exploitation RS422.

Les fonctions suivantes sont disponibles si le commutateur correspondant est fermé
(position : « ON ») :

Fonction (ON = fermé) Commutateur
Résistance de terminaison, coté TX 120Q 1-1
Résistance BIAS, coté TX (TXD+, pull-up) 680Q 1-2
Résistance BIAS, coté TX (TXD-, pull-down) 680Q 1-3
ON : exploitation RS422 | ouvert : exploitation RS485 1-4
Résistance de terminaison, coté RX 120Q 2-1
Résistance BIAS, coté RX (RXD+, pull-up) 680Q 2-2
Résistance BIAS, coté RX (RXD-, pull-down) 680Q 2-3
Sans fonction 2-4

Remarque concernant la position des interrupteurs
Toujours 1la méme position des interrupteurs :

- les deux interrupteurs 1-2/1-3 sur ON ou OFF

- les deux interrupteurs 2-2/2-3 sur ON ou OFF

Exploitation comme interface RS485 (option A3) :

@ Le commutateur 1-4 pour la commutation vers le mode d’exploitation RS485 doit étre
ouvert (réglage d'usine).

@ Le cas échéant, désactiver les résistances bias pour le mode d’exploitation RS485.

A cet effet, ouvrir les commutateurs (réglage d’usine).

Les résistances bias ne doivent étre présentes qu’une seule fois dans une liaison de trans-
mission (réseau ou liaison point a point), sinon il y a un risque d’erreur de transmission.
A cet effet, consulter le cas échéant les fiches techniques ou les schémas des connexions
du poste terminal ou des nceuds du réseau. Activer ou désactiver les résistances bias
toujours par deux.

@ la résistance de terminaison (coté TX, commutateur 1 - 1) doit étre activée si I'appareil
se trouve a I'une des deux extrémités d’'un systéme de bus RS485 ou s'il est relié a un
autre appareil par une ligne point a point. Une résistance de terminaison de 120 Q doit
également se trouver dans le poste terminal. Le cas échéant, activer la résistance de ter-
minaison (120 Q) pour le mode d’exploitation RS485 :
fermer les commutateurs 1 - 1 et 2 - 1 (position « ON »).

Exploitation comme interface RS422 (option A2) :

@ Fermer le commutateur 1 - 4 pour la commutation vers le mode d’exploitation RS422
(position « ON »).

@ Le cas échéant, désactiver les résistances bias pour le mode d’exploitation RS422.
A cet effet, ouvrir les commutateurs.

@ Activer la résistance de terminaison du c6té RX (commutateur 2 - 1) dans la mesure ou
il n’y a pas de résistance de terminaison externe. Toujours désactiver les résistances de
terminaison TX (commutateur 1 - 1).

') Le blindage du céble de raccordement est reli¢ d'un coté au boitier de I'indicateur.
L'indicateur est reli¢ au conducteur de protection.
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YDAO1M-20MA (option A9)

Caractéristiques

Le module d’interface YDAO1M-20MA est une sortie analogique. 11 peut étre utilisé
comme interface de courant (0/4 - 20mA, 0 - 24 mA) ou comme interface de tension
(0 4 10 V). L’alimentation électrique s’effectue de maniére interne (isolée
électriquement?.

Le module d’interface peut étre réglé sur I'un des quatre états de fonctionnement sui-
vants :

Interface de tension, 0 a 10V

Interface de courant, 0 a 20 mA

Interface de courant, 4 a 20 mA

Interface de courant, 0 a 24 mA

La configuration pour I'utilisation prévue a lieu en fermant et en ouvrant des commuta-
teurs. La figure ci-contre montre la disposition des commutateurs.

Le réglage sur I'état de fonctionnement correspondant s’effectue par le réglage des com-
mutateurs 1 et 2 (commutateurs 3 et 4 sans fonction) :

Etat de fonctionnement Commutateur

Interface de tension, 0 a 10V SW 1-1 : fermé = position « ON »,
SW 1-2 : ouvert

Interface de courant, 0 bis 20 mA SW 1-1 : ouvert,
SW 1-2 : fermé = position « ON »

Interface de courant, 4 a 20 mA SW 1-1 : ouvert, SW 1-2 : ouvert
(réglage d’usine)

Interface de courant, 0 a 24 mA SW 1-1 : fermé = position « ON »,

SW 1-2 : fermé = position « ON »

') Le blindage du céble de raccordement est relié d'un coté au boitier de I'indicateur.
L'indicateur est reli¢ au conducteur de protection.

Charge max. : 390 ohms

Remarques

Le blindage du cable de raccordement de I'interface de courant est reli¢ d'un coté au
boitier de I'indicateur.

L'indicateur est reli¢ au conducteur de protection.

Si I'indicateur est alimenté par un accumulateur interne ou externe, I'interface de courant
ne peut pas fonctionner.

@ Le module d’interface YDAOTM-20MA est directement connecté a la carte numérique

de circuits imprimés des indicateurs Midrics (MIS..., MW...). Voir a ce sujet le chapitre
« Montage dans I'indicateur ».
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YD0O0O1M-I0, option A5 : Exemple : schéma de cablage de base
spécifications

Entrées numériques

—_ Nombre : 5 . Oz’A—‘ OUTX_high LV1
- Niveau bas : de -3V a +5V [
- Niveau élevé : de +11V a +30V 1 4 sov
- Consommation

électrique max. : 2,6 mAa 15V N
- Activation des entrées en E ]

appliquant la tension correspondante.

) L. 2 3 R

Sorties numériques
- Nombre : 5
- Conduction électrique

maximale par canal : 100 mA OUTx_low

- Gamme de tension : 0-30 VDC ® LV1
- Chaque sortie est formée
par un optocoupleur.

YDOO0O1M-EN (Option B9)

Contenu de la livraison .
- Module d’interface YDOO1M-EN ‘ ‘ Inputx_high LV2
- Mode d’emploi (ce document)
- Description de I'interface (bus de terrain
pour Modbus TCP)

Montage

Le module d’interface YDOOTM-EN
(interface Ethernet) est branché sans 3 9

configuration directement sur la carte ‘ ‘
numérique de la balance. Voir a cet K ‘
effet le chapitre « Montage dans

Iindicateur ». Raccorder le connecteur

male du cable Ethernet Sartorius

YCCO2RJ45M7 (option M38) au

connecteur femelle du module

d’interface.

Z Inputx_low LV2

Remarque :

A\ Utiliser uniquement des cables et des
connecteurs conformément aux spécifi-
cations Ethernet (CAT5 ou supérieur) :
cable Ethernet avec passe-cable a vis
Sartorius, référence YCCO2RJ45M7
(option M38)

Le module d’interface ne peut étre
utilisé que dans les appareils suivants :

— Indicateur MIS1, MI1S2 (IP65)

- Balance compléte MW1, MW?2 (IP65)
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Affectation des broches de connecteurs

COM1

Interface RS232 : YDOO1M-232
(option A11), YDOO1M-232CLK (A31) :
affectation des broches de la réglette

2o e
12345 6| (11121314
ooooog [Oooo

a bornes a vis a 8 poles sur le module

d’interface :
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Interface E/S numérique :
YDOO1M-IO (option A5) :

YDOO1M-485 :
exploitation RS422 (option A3) :

Broche 1: +12V :tension de
fonctionnement pour
imprimante Sartorius

Broche 2 : Reset_Out (redémarrage du
périphérique)

Broche 3: +5V Out

Broche 4 : Masse (GND)

Broche 5: Clear to Send (CTS)

Broche 6 : Data Terminal Ready (DTR)

Broche 7 : Entrée de données (RxD)

Broche 8 : Sortie de données (TxD)

UniCOM

Affectation des broches des deux
réglettes a bornes a vis a 10 poles sur
le module d’interface :
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Interface RS232 :
YDO01M-232CO (option A1) :

Broche 1: Clear to Send (CTS)

Broche 2 : Data Terminal Ready (DTR)

Broche 3 : Entrée de données (RxD)

Broche 4 : Sortie de données (TxD)

Broche 5: Masse (GND)

Broche 6 : Universal In

Broche 7 : Sortie de commande
« inférieur »

Broche 8 : Sortie de commande « égal »

Broche 9 : Sortie de commande
« supérieur »

Broche 10 : Sortie de commande « set »

Broche 11: +12V : tension de fonc-
tionnement pour impri-
mante Sartorius

Broche 12 : Reset_Out (redémarrage du
périphérique)

Broche 13 : Masse (GND)

Broche 14 : Masse (GND)

Broche 15 : Sortie +5V

Broche 16 : +5V activée (par ex. pour
lecteur de code-barre)

Broche 17 : Masse (GND)

Broche 18 : Masse (GND)

Broche 19 :  non occupée

Broche 20 : Sortie de tension d’alimen-

tation ext. +15 ... 25V

Broche 1 : Port de sortie ext. 5 : bas
Broche 2 : Port de sortie ext. 5 : élevé
Broche 3 : Port de sortie ext. 4 : bas
Broche 4 : Port de sortie ext. 4 : élevé
Broche 5 : Port de sortie ext. 3 : bas
Broche 6 : Port de sortie ext. 3 : élevé
Broche 7 : Port de sortie ext. 2 : bas
Broche 8 : Port de sortie ext. 2 : élevé
Broche 9 : Port de sortie ext. 1 : bas
Broche 10 : Port de sortie ext. 1 : élevé
Broche 11 : Port d’entrée 5 : bas
Broche 12 : Port d’entrée 5 : élevé
Broche 13 : Port d’entrée 4 : bas
Broche 14 : Port d’entrée 4 : élevé
Broche 15 : Port d’entrée 3 : bas
Broche 16 : Port d’entrée 3 : élevé
Broche 17 : Port d’entrée 2 : bas
Broche 18 : Port d’entrée 2 : élevé
Broche 19 : Port d’entrée 1 : bas
Broche 20 : Port d’entrée 1 : élevé

Affectation des broches des deux
réglettes a bornes a vis sur le module

d’interface :

oD @@
12345 6/|11121314
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YDOO1M-485 :

exploitation RS485 (option A2) :

Broche 1: Données + (TxD-RxD+)

Broche 2 : Données - (TxD-RxD-)

Broche 3 : non occupée

Broche 4 : mnon occupée

Broche 5 : Signal masse, isolé électri-
quement (GND_GALV)

Broche 6 : Signal masse, isolé électri-
quement (GND_GALV)

Broche 11 : Entrée de tension
d’alimentation ext.
+15...25V*

Broche 12 : Entrée de tension
d’alimentation ext.
+15...25V*

Broche 13 : Masse (GND) *

Broche 14 : Masse (GND) *

Broche 1: Sortie de données + (TxD+)

Broche 2 : Sortie de données - (TxD-)

Broche 3 : Entrée de données + (RxD+)

Broche 4 : Entrée de données - (RxD-)

Broche 5 : Signal masse, isolé électri-
quement (GND_GALV)

Broche 6 : Signal masse, isolé électri-
quement (GND_GALV)

Broche 11 : Entrée de tension
d’alimentation ext.
+15...25V*

Broche 12 : Entrée de tension
d’alimentation ext.
+15...25V*

Broche 13 : Masse (GND) *

Broche 14 : Masse (GND) *

* = pas isolé électriquement

YDAO1M-20MA

(interface de courant/de tension) :
Réglettes a bornes a vis a 6 pdles sur le
module d’interface

@SS S D

123456
oooooo

Broche 1 : 1_out (+)

pour interface de courant
(0/4 a 20/24 mA)

: Lin (-)

pour interface de courant
(0/4 a 20/24 mA)

V_out (+)

pour interface de tension,
0oalov

V_in (5)

pour interface de tension,
0alov

: GND, isolé électriquement
(masse isolée électriquement)
GND, isolé électriquement
(masse isolée électriquement)

Broche 2
Broche 3 :
Broche 4 :

Broche 5

Broche 6 :

Affectation des broches de
I'interface Ethernet (RJ45)

YDOO1M-EN (option B9) :

Broche 1: TxD+
Broche 2: TxD-
Broche 3 : RxD+
Broche 4 : non occupée
Broche 5: non occupée
Broche 6: RxD-
Broche 7 : mnon occupée
Broche 8 : non occupée

Chassis : GND
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Réglages COM1 et UniCOM

Vue d'ensemble du menu d’exploitation pour les interfaces « COM1 » et « UniCOM »
(voir également a ce sujet la vue d’ensemble du menu dans le chapitre « Réglages » du mode d’emploi Midrics)

E
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Appl

Touche Fn

Setup —

— WP-1
— COM1——O0FF*
—DATPROT — SBI *
(proces-verbal — XBP1-232
de données) — SMA
— Printer YDPO1IS Bande *
k Etiquettes
Etiquettes, avance manuelle
— YDPO2
— YDPO3
— YDP021S *E Bande *
Etiquettes
— UNI-PRI (imprimante universelle)
— YDP041S Bande *
E Etiquettes
Etiquettes, avance manuelle
—MEMORY YAMO11S (mémoire alibi)
UniCOM ———OFF *
DATPROT ———— SBI *
(procés-verbal XBP1-232
de données) XBP1-485
SMA
— ETHERNET —— 1P source : 192.168.0.1 *

— Nom source
— Port d’écoute : 49155 *

— 1P Gateway : 0.0.0.0 *

— 1P DNS : 0.0.0.0 *

— 1P destination : 0.0.0.0 *
— Port destination : 49155 *

— Masque sous-réseau : 255.255.255.0 *

— Protocole TCP *
t UDP
'~ Mode — SBI - SRV* ——— 6.1.
(serveur)
—17.2.
— SBI-C/S ————  6.1.
(client)
— 6.3.
= 17.2.
— xBP1
— SMA
— Modbus/TCP

6.1.1
6.1.2°*
6.1.4
6.1.5
6.1.7

7.2.1
7.2.2%

— 6.1.1
—6.1.2*
— 6.1.4
— 6.1.5
—6.1.7

—6.3.17
— 6.3.2
— 6.3.4
— 6.3.7

7.2.1
7.2.2*

Edition des données
manuelle/automatique

Manuelle sans stabilité

Manuelle apres stabilité
Automatique sans stabilité
Automatique avec stabilité
Impression de proces-verbal pour PC

Edition : format des lignes
Pour données brutes : 16 caracteres
Pour autres applic. : 22 caracteres

Edition des données
manuelle/automatique

Manuelle sans stabilité

Manuelle apres stabilité
Automatique sans stabilité
Automatique avec stabilité
Impression de proces-verbal pour PC

Edition autom en fonction
d’un critére de temps

1 cycle d’affichage

2 cycles d’affichage

10 cycles d’affichage

100 cycles d’affichage

Edition : format des lignes
Pour données brutes : 16 caracteres
Pour autres applic. : 22 caracteres



*

— Setup —

— UniCOM ——— Printer

— YDPO2
— YDPO3

— ANALOG (interface analogique)

~ CTRL 10:——— CTRINP : — 8.4.x
entrées/sorties| entrées —8.17.x
de commande | de commande a

—8.21.x
— CTR OUT——— 8. 24. x
— (sorties de a
— commande) —8.28.x

= Réglage d’'usine

— YDPOIIS Bande *
E Etiquettes
Etiquettes, avance manuelle

— YDP02IS *E Bande *
Etiquettes
— UNI-PRI (imprimante universelle)

— YDP041S Bande *
E Etiquettes
Etiquettes, avance manuelle

— MEMORY ——— YAMO11S (mémoire alibi)

TTL ; pour YDOO1M-232CO, Option Al
1solé électriquement ;
pour YDOO1M-10, Option A5

1solé électriquement ;
pour YDOO1M-10, Option A5
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Configuration de l'interface

Régler I'interface de données universelle
UniCOM dans le menu d’exploitation de
I'indicateur pour I'état d’exploitation
prévu (raccordement d’un appareil péri-
phérique). La vue éclatée correspondan-
te de I'arbre du menu est représentée a
la page précédente.

Pour obtenir davantage d’explications,
voir le chapitre « Réglages » dans le
mode d’emploi Midrics.

Interface RS485/RS422

Si la carte de circuits imprimés est
configurée pour le mode d’exploitation
RS422, les réglages « SBI », « XBP1-232 »
et SMA peuvent étre utilisés dans le
menu.

Interface analogique YDAO1M-20MA
11 est possible de configurer les para-
metres suivants dans le menu d’exploi-
tation :

Valeur d’édition (option du menu 8-12) :
8-12-1: Valeur nette

(réglage d’usine)
8-12-2 : Valeur brute

Représentation d’erreur (option du
menu 8-13) :
8-13-1: Niveau élevé (20 mA)
(réglage d’usine)
8-13-2 : Niveau bas (0/4 mA) :
tension de 5V sur cette inter-
face pendant le fonctionne-
ment

Mode de sortie (option du menu 8-14) :

8-14-1: Zéro a charge maximale
(réglage d’usine)

8-14-2 : Valeurs min./max.

Sortie valeurs min./max.
(option du menu 8-15) :
8-15-1: Entrée min. (0/4 mA) en kg
8-15-2 : Entrée max. (0/4 mA) en kg

Par le biais de la sélection des valeurs
min./max., il est possible de sélectionner
librement I'étendue de pesée pour
I’édition de 0/4 a 20 mA (0-10 V).

Cette sélection est également valable
pour une balance SBI, mais uniquement
pour la valeur nette.

L'entrée des valeurs min. et max.
s’effectue toujours dans I'unité « Kilo-
gramme ». L'entrée de valeurs de poids
négatives est possible. La valeur min.
peut également étre supérieure a la
valeur max. si I’on veut avoir une sortie
de courant descendante.

Exemples :
Courbe de courant ascendante

Valeur min. nette : -1 kg
Valeur max. nette : 4 kg

20 mA

amA [

Courbe de courant descendante pour
balance XBPI

Valeur min. : 5 kg

Valeur max. : 1kg

20 mA

Courbe de courant descendante pour
balance SBI

Valeur min. : 5 kg

Valeur max. : 1kg

20 mA

Interface Ethernet

Entrer les nombres requis dans le menu
« UNICOM » sous « ETHERNET » 1P
source, Port d’écoute, etc. Sous « Nom
source », il est possible d'utiliser des
lettres et des chiffres. Entrer au
maximum 15 caracteres. Entrer le nom
source en alternative a I'lP source.

Numéros de port

Domaine de validité : 0 - 65535

Etant donné que beaucoup de ports
sont déja affectés jusqu’a 49150, nous
conseillons d’utiliser des numéros de
port supérieurs a 49150. Cela n’est pas
valable pour ModBus/TCP car le numéro
de port 502 est utilisé ici (voir le mode
d’emploi du module bus de terrain).



Interface Ethernet : Initialisation
Affichage : initialisation terminée

Si Iinitialisation du module Ethernet
a été terminée avec succes,

Le symbole «3%» apparait.

=

Si I'initialisation n’est pas réussie,
aucun symbole n’apparait. Ce symbole
n’apporte aucune indication sur I'état
de connexion avec le réseau.

Le module de réseau
est initialisé

Connexions TCP :

Dans le mode d’exploitation SBI-C/S,
I'indicateur Midrics interrompt toujours
lui-méme la connexion au bout dune
seconde.

Dans les autres modes d’exploitation
SBI-SRV, SMA, XBPI, ModBus/TCP,

la connexion demeure jusqu’a ce que
I'ordinateur (client) I'interrompe. On ne
peut établir qu'une seule connexion

a la fois.

Interface Ethernet : caractéristiques

Source 1P :

Nom source :

Port appareil :

Masque
sous-réseau :

1P gateway :

1P destination :

Port destination :

Protocole :

Mode :

Réponse
apres la mise
sous tension :

Adresse 1P de I'indicateur Midrics

Si I’adresse 0.0.0.0 est sélectionnée, une adresse 1P doit étre attribuée
de maniére dynamique par un serveur DHCP disponible dans le réseau.
11 faut alors effectuer une entrée dans Nom source.

Ce parametre est également possible pour 1P source. 11 est possible d’entrer
un nom de 15 caracteres max. pour identifier I'indicateur Midrics. 11 faut
alors régler I'adresse 0.0.0.0 sous Source 1P. Le nom est communiqué

au Domain-Name-Server (DNS) si

- une adresse 1P a été entrée sous 1P DNS

ou

- une adresse 1P a ét¢ attribuée par un serveur DHCP.

Numéro de port sur lequel Midrics se met a ’écoute pour le mode serveur.

Masque de I'adresse 1P pour activer des adresses dans un sous-réseau.
Si le masque a été attribué par un serveur DHCP, il faut entrer 0.0.0.0.

Adresse 1P d’un gateway

Utiliser 1a zone 1P destination pour accéder au serveur souhaité dans un
autre réseau. Si I'adresse 1P doit étre attribuée de maniere dynamique par
un serveur DHCP, il faut entrer 0.0.0.0.

Adresse du serveur qui doit recevoir les données de Midrics.

Cela est important si Midrics fonctionne en tant que client dans le mode
SBI et si I'édition automatique des données est activée. Si I'on utilise UDP,
il faut également entrer une adresse 1P ici.

Numéro de port par lequel le serveur avec I'lP destination recoit les
données Midrics.

Sélectionner le protocole de transport permettant de transmettre les
données via Ethernet.

11 est possible de choisir entre :

- TCP : orienté connexion ; sécurité élevée des données

ou

- UDP : sans connexion (ne fonctionne pas avec Modbus/TCP)

Sélectionner les formats utilisés pour intégrer les données de I'utilisateur
dans TCP ou dans UDP (par ex. SMA tunnelle des données via Ethernet
lorsqu’on utilise TCP ou UDP).

Avec les protocoles SBI-SRV, XBPI et SMA, Midrics fonctionne exclusive-
ment comme serveur. Avec SBI-C/S, Midrics est a la fois serveur et client.
Dans ce cas, Midrics agit en tant que client lorsque I'on appuie sur la touche
(E]) [Print] et lorsque I'édition automatique des données est activée.
Pour le mode OPC, régler le mode « Server SBI ». Dans les autres cas,
Midrics agit en tant que serveur. Lorsqu’on utilise ModBus/TCP, Midrics
fonctionne exclusivement comme serveur (voir également le mode
d’emploi du module bus de terrain).

Si le module d’interface est activé, il se peut que I'affichage de la valeur
pondérale ait besoin de 20 secondes supplémentaires pour répondre.
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Synchronisation

Des «messages» constitués de caracteres
ASCII sont transmis par I'intermédiaire
de I'interface pour I'échange de don-
nées entre I'indicateur et un ordinateur.
Pour un échange de données exempt
d’erreur, les parametres : vitesse de
transmission, parité et handshake ainsi
que le format des caractéres doivent
étre identiques pour les deux interfaces.

11 est possible de procéder a une adap-
tation de I'indicateur par I'intermédiaire
des réglages correspondants dans le
setup (menu) de fagcon a adapter la liai-
son au périphérique. Outre ces réglages,
il est possi